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1 Vorwort

Liebe Kundin, lieber Kunde,

es freut uns, dass Sie sich fur STIHL entschie-
den haben. Wir entwickeln und fertigen unsere
Produkte in Spitzenqualitat entsprechend der
Bedirfnisse unserer Kunden. So entstehen Pro-
dukte mit hoher Zuverlassigkeit auch bei extre-
mer Beanspruchung.

STIHL steht auch flr Spitzenqualitat beim Ser-
vice. Unser Fachhandel gewahrleistet kompe-
tente Beratung und Einweisung sowie eine
umfassende technische Betreuung.

STIHL bekennt sich ausdriicklich zu einem nach-
haltigen und verantwortungsvollen Umgang mit
der Natur. Diese Gebrauchsanleitung soll Sie
unterstutzen, Ihr STIHL Produkt Uber eine lange

Lebensdauer sicher und umweltfreundlich einzu-
setzen.

Wir danken lhnen flr Ihr Vertrauen und wiin-
schen |hnen viel Freude mit Ihrem STIHL Pro-
dukt.

(e dib

Dr. Nikolas Stihl

a7900 ¢££0L00000

Bunyiejuesyoneiqan)-jeulbuQ

WICHTIG! VOR GEBRAUCH LESEN UND AUF-
BEWAHREN.

2 Informationen zu dieser
Gebrauchsanleitung

2.1 Geltende Dokumente

Es gelten die lokalen Sicherheitsvorschriften.
> Zusatzlich zu dieser Gebrauchsanleitung fol-
gende Dokumente lesen, verstehen und auf-
bewahren: £
— Sicherheitsinformation fiir STIHL Akkus und
Produkte mit eingebautem Akku:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Weitere Informationen zu STIHL Mahroboter,
kompatiblem Zubehor und FAQs sind unter sup-
port.stihl.com, info.myimow.stihl.com oder bei
einem STIHL Fachhandler verfiigbar.

Die Bluetooth®-Wortmarke und die Bluetooth®-
Bildzeichen (Logos) sind eingetragene Waren-
zeichen und Eigentum der Bluetooth SIG, Inc.
Jegliche Verwendung dieser Wortmarke/Bildzei-
chen durch STIHL erfolgt unter Lizenz.

Der Mahroboter ist mit einer Bluetooth®-Funk-
schnittstelle, Funknetzwerk-Schnittstelle und mit
einer Mobilfunk-Schnittstelle ausgestattet. Lokale
Betriebseinschrankungen (zum Beispiel in Flug-
zeugen oder Krankenhausern) missen beachtet
werden.

22 Kennzeichnung der Warnhin-

weise im Text

A cerar

® Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fuhren.
> Die genannten MaRnahmen kdnnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden. ¢

0458-012-9801-A
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https://www.stihl.com/safety-data-sheets
https://support.stihl.com
https://support.stihl.com
https://info.myimow.stihl.com

3 Ubersicht

A wrrnu

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

schweren Verletzungen oder zum Tod flhren

kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kdnnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

deutsch

HINWEIS

0000099822_001

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

Sachschaden fiihren kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kénnen Sach-
schaden vermeiden.

2.3 Symbole im Text

”..u Dieses Symbol verweist auf ein Kapitel in

3

dieser Gebrauchsanleitung.

Ubersicht

3.1 Mahroboter

0000099354 _001

Vordere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Griffstelle kann der Mahroboter
angehoben und transportiert werden.

Ladekontakte
Die Ladekontakte verbinden den Mahroboter
mit der Dockingstation.

Ultraschall-Sensoren
Die Ultraschall-Sensoren erkennen Hinder-
nisse.

Haube

Die Haube ist federnd gelagert und tber
einen StoRsensor werden Hindernisse auf der
Mahflache erkannt.

Antriebsrader
Die Antriebsrader treiben den Mahroboter an.

Leuchtstreifen
Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an.

0458-012-9801-A

Hintere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Giriffstelle kann der Ma&hroboter
angehoben und transportiert werden.

Schutzleiste

Die Schutzleiste schiitzt den Benutzer vor
hochgeschleuderten Gegenstéanden und vor
Kontakt mit den Klingen.

Matrixdisplay
Das Matrixdisplay zeigt den Status des Mah-
roboters an.

10 Bedienfeld

Das Bedienfeld enthalt die Drucktasten und
den Regensensor.

3.2 Bedienfeld

\
0000099355_001

Leuchtstreifen

Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an und signalisiert welche Tasten-
kombination bei einer bestimmten Aktion zu
drucken ist.

Drucktaste ,STOP“

Die Drucktaste stoppt den Mahroboter und
das Mahwerk. Die Drucktaste dient auch zum
Aktivieren der Geratesperre.

Drucktaste ,SCHLOSS*

Die Drucktaste entsperrt den Mahroboter in
Verbindung mit einer angezeigten Tasten-
kombination.

Drucktaste ,START"

Die Drucktaste startet den Mahbetrieb.
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5 Drucktaste ,HAUS*
Die Drucktaste 1&sst den Mahroboter zurtick
zur Dockingstation fahren, oder bricht den
aktuellen Mahjob ab, wenn der M&hroboter i
der Dockingstation steht.

6 Drucktaste ,INFO*

n

Die Drucktaste lasst den Mahroboter Informa-

tionen zum aktuellen Status sprechen.

7 Regensensor
Der Regensensor reagiert auf Feuchtigkeit.

Je nach Einstellung kann der Mahroboter die

Wetterverhéltnisse in seinem Mahplan
berticksichtigen.

3.3 Mahwerk

0000099827_002

1 Messerscheibe

Die Messerscheibe dient zum Befestigen der

Klingen.
2 L-Bolzen
Die L-Bolzen dienen zum Einhangen der Kii
gen.
3 Klingen
Die Klingen mahen das Gras.
4 Hebel
Die Hebel sichern die Mutter.
5 Mutter
Die Mutter befestigt die Messerscheibe.

# Leistungsschild mit Maschinennummer

34 Dockingstation und Netzteil

n-

0000099356_001

1 Netzstecker
Der Netzstecker verbindet die Anschlusslei-
tung mit einer Steckdose.

3 Ubersicht

Anschlussleitung
Die Anschlussleitung verbindet das Netzteil
mit dem Netzstecker.

Netzteil

Das Netzteil versorgt die Dockingstation mit
Energie.

Ladekabel

Das Ladekabel verbindet das Netzteil mit der
Dockingstation.

Stecker
Der Stecker verbindet das Ladekabel mit der
Dockingstation.

Haube
Die Haube deckt die Dockingstation ab und
schutzt die innenliegende Elektronik.

LED
Die LED zeigt den Status der Dockingstation
an.

Ladekontakte

Die Ladekontakte verbinden die Dockingsta-
tion mit dem Mahroboter.

Bodenplatte

Die Bodenplatte ist das Fundament der
Dockingstation.

10 Kabelkanal

In den mittig liegenden Kabelkanal wird der
Leitdraht verlegt.

11 Kabelkanal

In den auBRen liegenden Kabelkanalen wird
der Begrenzungsdraht verlegt.

# Leistungsschild mit Maschinennummer

1

0000099831_001

12 Erdnagel

Die vier Erdnagel befestigen die Dockingsta-
tion am Boden.

0458-012-9801-A



4 Sicherheitshinweise

3.5 iMOW® Ruler und Installations-
kit

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Das Ruler erleichtert die Drahtverlegung und
dient zur Einhaltung des richtigen Abstands.

Installationskit

Ein Installationskit wird fir die Inbetriebnahme
des Mahroboters benétigt und ist nicht im Liefer-
umfang der Mahroboters enthalten. Passende
Installationskits sind flr unterschiedliche Garten-
gréRen als Zubehdr erhaltlich.

I

|

0000099833_001

1 Fixiernagel
Der Fixiernagel befestigt den Begrenzungs-
draht und Leitdraht am Boden.

2 Drahtverbinder
Der Drahtverbinder verbindet Drahtenden mit-
einander.

3 Kabelmarkierer
Die Kabelmarkierer dienen zum Kennzeich-
nen der Drahtenden im Inneren der Docking-
station. Sie erleichtern die Zuordnung der
Drahtenden beim Anschluss an die richtige
Klemme.

4 Drahtrolle
Die Drahtrolle wird fir die Verlegung des
Begrenzungsdrahts und Leitdrahts bendtigt.

3.6 Symbole

Die Symbole kénnen auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku sein und bedeuten Folgendes:

0458-012-9801-A
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Dieses Symbol gibt den Durchmesser der
Messerscheibe an.

Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Entriegeln
des Messertragers an.
Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Verriegeln
des Messertragers an.

IE‘ Schutzklasse 2, doppelt isoliert.

ﬁ Produkt nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

Die Angabe neben dem Symbol weist auf
den Energieinhalt des Akkus nach Spezifi-
kation des Zellenherstellers hin. Der in der
Anwendung zur Verfligung stehende Ener-
gieinhalt ist geringer.
1 LED leuchtet rot. Der Akku ist zu
§2§ warm oder zu kalt.

[

4 LEDs blinken rot. Im Akku besteht
eine Storung.

4  Sicherheitshinweise
4.1 Warnsymbole

Die Warnsymbole auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku bedeuten Folgendes:

Sicherheitshinweise und deren Maf3-
nahmen beachten.

und aufbewahren.

@ Gebrauchsanleitung lesen, verstehen

Sicherheitshinweise zu hochgeschleu-

A derten Gegenstanden und deren MaR-
& nahmen beachten.

® Sicherheitsabstand einhalten.

Sich drehende Messerscheibe mit Klin-
gen nicht berihren.

e Nicht auf den Mahroboter steigen oder

5 setzen.

o
=
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Mahroboter wahrend des Transports,
der Aufbewahrung, Reinigung, War-
tung, Reparatur oder bei verandertem

oder ungewohnten Verhalten stoppen
und Geratesperre aktivieren.

Kinder vom Mahroboter und der Mah-
&% flache fernhalten.

Tiere vom Mahroboter und der Mahfla-
che fernhalten.

Akku nicht in Flissigkeiten tauchen.

@ Akku vor Hitze und Feuer schitzen.

N

2 Bestimmungsgemafe Verwen-
dung

Der Mahroboter
STIHL iIMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO dient
zum Mahen und Mulchen von Gras.

Die STIHL Dockingstation und das mitgelieferte
Netzteil DM160X-420X oder DM210X-420X
laden den Mahroboter

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

Der Mahroboter, die Dockingstation und das
Netzteil kénnen bei Regen verwendet werden.

Der Mahroboter wird von einem Akku STIHL AAI
mit Energie versorgt. Der Akku ist im Mahroboter
eingebaut und darf nur durch einen STIHL Fach-
handler ausgebaut werden.

Der Mahroboter kann (iber die App ,MY iMOW®*
konfiguriert und bedient werden.

A WARNUNG

m Dockingstationen, Netzteile und Akkus, die
nicht von STIHL fiir den Mahroboter freigege-
ben sind, kénnen Brande und Explosionen
auslosen. Personen kdnnen schwer verletzt
oder getotet werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Mahroboter mit dem eingebauten Akku
STIHL AAI verwenden.

> Mahroboter
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
mit der STIHL Dockingstation und einem
STIHL Netzteil DM160X-420X oder
DM210X-420X laden.

4 Sicherheitshinweise

® Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-

station oder das Netzteil nicht bestimmungs-

gemal verwendet werden, kénnen Personen

schwer verletzt oder getotet werden und Sach-

schaden kann entstehen.

> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil so
verwenden, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

4.3 Anforderungen an den Benut-
zer

A WARNUNG

® Benutzer ohne eine Unterweisung kénnen die
Gefahren des Mahroboters, der Dockingsta-
tion und des Netzteils nicht erkennen oder
nicht einschatzen. Der Benutzer oder andere
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden.

> Gebrauchsanleitung lesen, verste-
hen und aufbewahren.

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil an eine andere Person
weitergegeben werden: Gebrauchsanlei-
tung mitgeben.

> Sicherstellen, dass der Benutzer folgende
Anforderungen erfillt:

— Der Benutzer ist ausgeruht.

— Der Benutzer ist korperlich, sensorisch
und geistig fahig, den Mahroboter, die
Dockingstation und das Netzteil zu
bedienen und zu verwenden. Falls der
Benutzer korperlich, sensorisch oder
geistig eingeschrankt dazu fahig ist, darf
der Benutzer nur unter Aufsicht oder
nach Anweisung durch eine verantwort-
liche Person den Mahroboter verwen-
den. Dies umfasst auch alle Arbeiten
mit und am Mahroboter, an der
Dockingstation, Netzteil, Ladekabel und
den Leitdraht und Begrenzungsdraht.

— Der Benutzer kann die Gefahren des
Mahroboters, der Dockingstation und
des Netzteils erkennen und einschat-
zen.

— Der Benutzer ist volljahrig oder der
Benutzer wird entsprechend nationaler
Regelungen unter Aufsicht in einem
Beruf ausgebildet.

— Der Benutzer hat eine Unterweisung
von einem STIHL Fachhandler oder
einer anderen fachkundigen Person
erhalten, bevor er den Mahroboter, die

0458-012-9801-A



4 Sicherheitshinweise

Dockingstation und das Netzteil das
erste Mal verwendet.

— Der Benutzer ist nicht durch Alkohol,
Medikamente oder Drogen beeintrach-
tigt.

— Bei der Installation, Bedienung, Reini-
gung, Wartung und Transport des Mah-
roboters das Gleichgewicht halten, fir
einen sicheren Stand sorgen und nicht
rennen.

— Die Begriffe ,Bedienung®, ,Verwendung*
und ,Benutzung® umfassen alle Arbeiten
am Mahroboter, an der Dockingstation,
am Netzteil, am Ladekabel, am Leit-
draht und Begrenzungsdraht sowie am
gesamten iIMOW® Zubehér.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

44 Bekleidung und Ausstattung
A WARNUNG

m \Wahrend der Verlegung des Begrenzungsd-
rahts oder des Leitdrahts und bei der Befesti-
gung der Dockingstation, kénnen durch das
Einschlagen der Fixiernagel oder Erdhaken in
den Boden Gegenstéande mit hoher Geschwin-
digkeit hochgeschleudert werden. Der Benut-
zer kann verletzt werden.
> Eine eng anliegende Schutzbrille tragen.
Geeignete Schutzbrillen sind nach Norm
EN 166 oder nach nationalen Vorschriften
gepruft und mit der entsprechenden Kenn-
zeichnung im Handel erhaltlich.

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

m \Wahrend des Mahbetriebs kdnnen Gegen-
stdnde mit hoher Geschwindigkeit hochge-
schleudert werden. Der Benutzer kann verletzt
werden.
> Falls die Mahflache wéahrend des Méhbet-

riebs betreten wird:
— Eine lange Hose aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.
— Festes, geschlossenes Schuhwerk mit
griffiger Sohle tragen.

m Ungeeignete Bekleidung kann sich in Holz,
Gestriipp und in dem Mahroboter verfangen.
Benutzer ohne geeignete Bekleidung kénnen
schwer verletzt werden.

» Eng anliegende Bekleidung tragen.
> Schals und Schmuck ablegen.

m \Wahrend der Reinigung, Wartung oder dem
Transport kann der Benutzer in Kontakt mit
den Klingen kommen. Der Benutzer kann ver-
letzt werden.

0458-012-9801-A
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> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

m Falls der Benutzer ungeeignetes Schuhwerk
tragt, kann er ausrutschen. Der Benutzer kann
verletzt werden.
> Falls die Mahflache wahrend des Mahbet-

riebs betreten wird: Festes, geschlossenes
Schuhwerk mit griffiger Sohle tragen.

4.5 Arbeitsbereich und Umgebung
451 Mahroboter und Méahflache

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren des Mahroboters und hoch-
geschleuderter Gegenstande nicht erkennen
und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,
Kinder und Tiere kénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

® > Unbeteiligte Personen, Kinder und
Tiere wahrend des Mahbetriebs von
>
»>

der Méahflache fernhalten.

Falls der Mahroboter auf &ffentlich zugan-

glichen Flachen eingesetzt wird: Mahflache

absperren und Schilder mit Warntext "War-
nung! Automatischer Rasenmaher! Kinder
und Tiere fernhalten und beaufsichtigen!"
aufstellen. Die ortlichen Vorschriften einhal-
ten.

Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem

Mahroboter spielen kénnen.

Mahflache mit Hilfe des Begrenzungsdrahts

so definieren, wie es in dieser Gebrauchs-

anleitung beschreiben ist. Ausgewiesene

Flachen, die der Mahroboter nicht befahren

oder mahen soll, mit dem Begrenzungs-

draht von der Mahflache abgrenzen.

Mahroboter nicht auf Flachen aus Kies oder

Schotter betreiben.

m Personen kdnnen Uber den Begrenzungs-
draht, den Leitdraht oder tber die Fixiernagel
stolpern. Personen kénnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.
> Begrenzungsdraht und Leitdraht flach auf

dem Boden verlegen.
> Fixiernagel vollstandig in den Boden ein-
schlagen.

® Falls mit einem Gartengerat oder einem Gar-
tenwerkzeug in der Mahflache gearbeitet wird,
kann das Werkzeug den Begrenzungsdraht,
den Leitdraht oder die Fixiernagel treffen und
beschadigen. Gegenstande kdnnen mit hoher
Geschwindigkeit hochgeschleudert werden.
Personen kénnen verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

v

v

v



deutsch 4 Sicherheitshinweise

> Nicht im Bereich des Begrenzungsdrahts > Akku nicht in Flissigkeiten tauchen.
oder des Leitdrahts mit einem Gartengerat
oder einem Gartenwerkzeug arbeiten.
m Elektrische Bauteile des Mahroboters kdnnen

Funken erzeugen. Funken kénnen in leicht > Akku von metallischen Kleinteilen fernhal-
brennbarer oder explosiver Umgebung Brande ten. )
und Explosionen auslésen. Personen kénnen > Akku nicht hohem Druck aussetzen.

\

Akku nicht Mikrowellen aussetzen.

schwer verletzt oder get6tet werden und Sach-
Akku vor Chemikalien und vor Salzen

schaden kann entstehen. L
> Maéhroboter nicht in einer leicht brennbaren schitzen.

und nicht in einer explosiven Umgebung 453 Dockingstation und Netzteil
betreiben. o

® |n der Folge eines Unwetters kann der Mahro- A WARN U NG

boter beschadigt sein oder Gegenstdnde auf m Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
der Mahflache liegen. Der Mahroboter kann in nen die Gefahren der Dockingstation, des

einem nicht sicherheitsgerechten Zustand sein Netzteils und des elektrischen Stroms nicht
und Gegenstande konnen wahrend des erkennen und nicht einschatzen. Unbeteiligte
I\/_I_ahens hochgeschleudert werd%n. Personen Personen, Kinder und Tiere kdnnen schwer
kdénnen schwer verletzt oder getétet werden verletzt oder getotet werden.

und ?achschaden kar_m entstehen. > Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
> Mahroboter nach einem Unwetter auf fernhalten.

sicherheitsgerechten Zustand prifen. > Sicherstellen, dass Kinder nicht mit der

. Zg_stand der Méhf_l_'aich"e priifen, Gegen- Dockingstation oder dem Netzteil spielen
sténde von der Mahflache entfernen. KkGnnen.

452 Akku m Die Dockingstation und das Netzteil sind nicht
gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.
Falls die Dockingstation oder das Netzteil

\

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhéandler ausgebaut bestimmten Umgebungseinfliissen ausgesetzt
werden. sind, kann die Dockingstation oder das Netz-

A WARNUNG teil in Brand geraten oder explodieren. Perso-

» . . nen kénnen schwer verletzt werden und Sach-
® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-

nen die Gefahren des Akkus nicht erkennen

und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,

Kinder und Tiere kdnnen schwer verletzt wer-

den.

> Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
fernhalten.

> Akku nicht unbeaufsichtigt lassen.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem
Akku spielen kénnen.

Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-

lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten

Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann

der Akku in Brand geraten, explodieren oder

irreparabel beschadigt werden. Personen kon-

nen schwer verletzt werden und Sachschaden

kann entstehen.

> Akku vor Hitze und Feuer schitzen.
> Akku nicht ins Feuer werfen.

> Akku nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen laden, verwenden und
aufbewahren, £ 23.6.

schaden kann entstehen.

> Dockingstation und Netzteil nicht in einer
leicht brennbaren und nicht in einer explosi-
ven Umgebung betreiben.

> Dockingstation und Netzteil nicht auBerhalb
der angegebenen Temperaturgrenzen ver-
wenden und aufbewahren, 1 23.6.

> Vor Gewitter oder bei Blitzschlaggefahr das
Netzteil vom Stromnetz trennen.

® Personen kdnnen Uber die Dockingstation,

das Ladekabel, das Netzteil oder die

Anschlussleitung stolpern. Personen kénnen

verletzt werden und die Dockingstation, das

Ladekabel, das Netzteil oder die Anschlusslei-

tung kénnen beschadigt werden.

> Dockingstation und Netzteil an einer gut
einsehbaren Stelle aufstellen.

> Anschlussleitung und Ladekabel flach auf
dem Boden verlegen.

m Bei direkter Sonneneinstrahlung kann das
Gehause des Netzteils sehr heilt werden. Der
Benutzer kann sich verbrennen.

0458-012-9801-A



4 Sicherheitshinweise

c > HeilRes Netzteil nicht berlihren.

4.6 Sicherheitsgerechter Zustand

461 Méhroboter

Der Mahroboter ist im sicherheitsgerechten

Zustand, falls folgende Bedingungen erfillt sind:

— Der Méahroboter ist unbeschadigt.

— Die Bedienungselemente funktionieren und
sind unverandert.

— Die Klingen sind richtig angebaut und unbe-

schadigt.

Original STIHL Zubehér fur diesen Méhroboter

ist angebaut.

— Das Zubehor ist richtig angebaut.

A WARNUNG

B |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kénnen Bauteile nicht mehr richtig funktionie-
ren und Sicherheitseinrichtungen aufer Kraft
gesetzt werden. Personen konnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Einen unbeschéadigten und funktionsfahigen
Méahroboter betreiben.

> Mahroboter nicht verandern.

> Falls das Bedienfeld nicht funktioniert: Mah-
roboter nicht betreiben.

> Original STIHL Zubeh6r fiir diesen Mahro-
boter anbauen.

> Klingen so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

> Zubehdr so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung oder in der
Gebrauchsanleitung des Zubehors
beschrieben ist.

> Gegensténde nicht in die Offnungen des
Mahroboters stecken.

> Ladekontakte nicht mit metallischen Gegen-
standen verbinden und kurzschlieRen.

> Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-
der ersetzen.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

4.6.2 Méahwerk

Das Mahwerk ist im sicherheitsgerechten

Zustand, falls folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Die Klingen, Messerscheibe, Messertrager,
Hebel und Mutter sind unbeschadigt.

— Die Verschleilmarkierungen auf der Messer-
scheibe sind nicht durchgescheuert.

— Die L-Bolzen auf der Messerscheibe sind nicht
mehr als zur Halfte verschlissen.

— Die Klingen sind nicht verformt.
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— Die Klingen sind richtig angebaut.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kénnen sich Teile der Klingen lI6sen und weg-
geschleudert werden. Personen kénnen
schwer verletzt werden.
> Mit unbeschadigten Klingen, unbeschadig-
ter Messerscheibe, unbeschadigtem Mes-
sertrager, Hebel und unbeschadigter Mutter
arbeiten.
Falls die Verschleiffmarkierungen durchge-
scheuert sind und Lécher entstanden sind:
Mahwerk ersetzen.
Falls die L-Bolzen zu mehr als der Halfte
verschlissen sind: Mahwerk ersetzen.
> Klingen richtig anbauen.
> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

4.6.3 Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

Der Akku ist im sicherheitsgerechten Zustand,
falls folgende Bedingungen erfllt sind:

— Der Akku ist unbeschadigt.

— Der Akku ist sauber und trocken.

— Der Akku funktioniert und ist unveréandert.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kann der Akku nicht mehr sicher funktionieren.
Personen kénnen schwer verletzt werden.
> Mit einem unbeschadigten und funktionier-

enden Akku arbeiten.

Einen beschadigten oder defekten Akku

nicht laden.

Falls der Akku verschmutzt ist: Akku reini-

gen.

Falls der Akku nass oder feucht ist: Akku

trocknen lassen.

> Akku nicht verandern.

Gegenstande nicht in die Offnungen des

Akkus stecken.

Elektrische Kontakte des Akkus nicht mit

metallischen Gegenstanden verbinden und

kurzschlieRen.

Akku nicht 6ffnen.

Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-

der ersetzen.

® Aus einem beschadigten Akku kann Flussig-
keit austreten. Falls die Flissigkeit mit der
Haut oder den Augen in Kontakt kommt, kon-
nen die Haut oder die Augen gereizt werden.
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> Kontakt mit der Flussigkeit vermeiden.

> Falls Kontakt mit der Haut aufgetreten ist:
Betroffene Hautstellen mit reichlich Wasser
und Seife abwaschen.

> Falls Kontakt mit den Augen aufgetreten ist:
Augen mindestens 15 Minuten mit reichlich
Wasser spilen und einen Arzt aufsuchen.
m Ein beschadigter oder defekter Akku kann
ungewdhnlich riechen, rauchen oder brennen.
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Falls der Akku ungewdhnlich riecht oder
raucht: Akku nicht verwenden und von
brennbaren Stoffen fernhalten.

> Falls der Akku brennt: Versuchen, den
Akku mit einem Feuerléscher oder Wasser
zu léschen.

4.6.4 Dockingstation, Ladekabel, Netzteil

und Anschlussleitung

Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netzteil,

die Anschlussleitung und die Steckverbindungen

sind im sicherheitsgerechten Zustand, falls fol-
gende Bedingungen erfiillt sind:

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind unbeschadigt.

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind sauber.

— Original STIHL Zubehér fir diese Dockingsta-
tion ist angebaut.

— Das Zubehor ist richtig angebaut.

— Dockingstation und Netzteil sind wahrend des
Betriebs nicht abgedeckt.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kdénnen Bauteile nicht mehr sicher funktionie-
ren und Sicherheitseinrichtungen aufRer Kraft
gesetzt werden. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Eine unbeschadigte Dockingstation, ein

unbeschadigtes Ladekabel, ein unbescha-

digtes Netzteil, eine unbeschadigte

Anschlussleitung und unbeschéadigte Steck-

verbindungen verwenden.

Falls die Dockingstation, das Netzteil oder

die Steckverbindungen verschmutzt sind:

Dockingstation, Netzteil und Steckverbin-

dungen reinigen.

> Dockingstation, Ladekabel, Netzteil,
Anschlussleitung und Steckverbindungen
nicht verandern.

> Gegenstande nicht in die Offnungen der
Dockingstation und des Netzteils stecken.

v
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Elektrische Kontakte der Dockingstation,
des Netzteils und der Steckverbindungen
nicht mit metallischen Gegenstanden ver-
binden und kurzschlieRen.

Dockingstation und Netzteil nicht 6ffnen.
Dockingstation und Netzteil nicht abdecken.
Netzteil nicht in die Erde eingraben.

Nicht auf die Dockingstation setzen.

Nicht auf die Bodenplatte der Dockingsta-
tion stehen.

Yy Y VY VvYyYy

4.7  Mahbetrieb
A WARNUNG

m Die Klingen an der sich drehenden Messer-

scheibe kdnnen den Benutzer schneiden. Der
Benutzer kann schwer verletzt werden.

> Sich drehende Messerscheibe und
Klingen nicht beruhren.
> Falls sich der Benutzer dem Mahro-

boter wahrend des Mahbetriebs
nahert oder bevor er Einstellungen
am Gerat vornehmen mdchte:
Drucktaste ,STOP* driicken.

> Mahroboter wahrend des Mahbet-
riebs nicht kippen oder anheben.

> Falls die Messerscheibe oder Klin-
gen durch einen Gegenstand blo-
ckiert sind: Mahroboter stoppen und
Geratesperre aktivieren. Erst dann
den Gegenstand beseitigen.

> Kinder vom Mahroboter und der
% Mahflache fernhalten.

> Tiere vom Mahroboter und der Mah-
@ flache fernhalten.

> Nicht auf den Mahroboter steigen
oder setzen und keine Kinder, Tiere
oder Gegenstande auf dem Mahro-
boter transportieren.

® Falls sich der Mahroboter wahrend der Arbeit

verandert oder sich ungewohnt verhalt, kann
der Méahroboter in einem nicht sicherheitsge-
rechten Zustand sein. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Drucktaste ,STOP* driicken und Gerate-
sperre aktivieren. Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.
Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen fremden Gegenstand treffen, kdn-
nen diese oder Teile davon beschadigt oder
mit hoher Geschwindigkeit hochgeschleudert
werden. Personen kénnen verletzt werden und
Sachschaden kann entstehen.
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> Fremde Gegensténde von der Mahflache
entfernen.

> Abgebrochene Klingen oder Teile davon
von der Méhflache entfernen.

® \Wenn die Drucktaste ,STOP* gedriickt wird,
dreht sich die Messerscheibe mit den Klingen
noch kurze Zeit weiter. Personen kénnen
schwer verletzt werden.
> Warten, bis sich die Messerscheibe nicht

mehr dreht.

m Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen harten Gegenstand treffen, kdnnen
Funken entstehen und die Klingen beschadigt
werden. Funken kénnen in leicht brennbarer
Umgebung Brande auslésen. Personen kon-
nen schwer verletzt oder getotet werden und
Sachschaden kann entstehen.
> Nicht in einer leicht brennbaren Umgebung

arbeiten.
> Sicherstellen, dass die Klingen in sicher-
heitsgerechtem Zustand sind.

A GEFAHR

m Falls der M&hroboter in der Umgebung von
spannungsfliihrenden Leitungen betrieben
wird, kdnnen die Klingen mit den spannungs-
fihrenden Leitungen in Kontakt kommen und
diese beschadigen. Personen kénnen schwer
verletzt oder getdtet werden.
> Mahroboter nicht in der Umgebung von
spannungsfiihrenden Leitungen betreiben.

4.8 Laden
A WARNUNG

m \Wahrend des Ladens kann ein beschadigtes
oder ein defektes Netzteil ungewdhnlich rie-
chen oder rauchen. Personen kénnen verletzt
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzstecker aus der Steckdose ziehen.

m Das Netzteil kann bei unzureichender Warme-
abfuhr Uberhitzen und einen Brand auslésen.
Personen kdnnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzteil nicht abdecken.

49 Elektrisch anschlieRen

Kontakt mit stromfiihrenden Bauteilen kann

durch folgende Ursachen entstehen:

— Die Anschlussleitung oder die Verlangerungs-
leitung ist beschadigt.

— Der Netzstecker der Anschlussleitung oder der
Verlangerungsleitung ist beschadigt.

— Die Steckdose ist nicht richtig installiert.
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A GEFAHR

m Kontakt mit stromflihrenden Bauteilen kann zu
einem Stromschlag fiihren. Der Benutzer kann
schwer verletzt oder getdtet werden.
> Sicherstellen, dass die Leitungen und deren

Netzstecker unbeschéadigt ist.

Falls die Anschlussleitung oder die

Verlangerungsleitung beschadigt sind:

> Beschadigte Stelle nicht berlhren.

> Netzstecker aus der Steckdose zie-
hen.

> Leitungen und deren Netzstecker mit tro-
ckenen Handen anfassen.
> Netzstecker in eine richtig installierte und
abgesicherte Steckdose mit Schutzkontakt
stecken.
> Falls sich die Steckdose auRerhalb eines
Gebaudes befindet: Sicherstellen, dass die
Steckdose fir den Betrieb im AuRenbereich
zugelassen ist.
> Netzteil Uber einen Fehlerstrom-Schutz-
schalter (30 mA, 30 ms) anschlieRen.
> Falls die Anschlussleitung oder die Verlan-
gerungsleitung angeschlossen oder
getrennt wird: Immer am Stecker greifen
und nicht am Kabel ziehen.
® Eine beschadigte oder ungeeignete Verlange-
rungsleitung kann zu einem elektrischen
Schlag fiihren. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Eine Verlangerungsleitung mit dem richti-
gen Leitungsquerschnitt verwenden, 1
23.5.
Eine spritzwassergeschitzte und fiir den
AuReneinsatz zulassige Verlangerungslei-
tung verwenden.
Steckverbindung zwischen Netzteil und
Verlangerungsleitung vor Wasser schitzen.
Eine Verlangerungsleitung verwenden, die
die gleichen Eigenschaften besitzt, wie die
Anschlussleitung des Netzteils.

A WARNUNG

m Eine falsche Netzspannung oder eine falsche
Netzfrequenz kann zu einer Uberspannung in
dem Netzteil fihren. Das Netzteil kann
beschadigt werden.
> Sicherstellen, dass die Netzspannung und

die Netzfrequenz des Stromnetzes mit den
Angaben auf dem Leistungsschild des
Netzteils Ubereinstimmen.

m Falls das Netzteil an eine Mehrfachsteckdose
angeschlossen ist, kdnnen wahrend des
Ladens elektrische Bauteile (iberlastet wer-
den. Die elektrischen Bauteile kdnnen sich

—
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erwarmen und einen Brand auslésen. Perso-
nen kdnnen sich schwer verletzen oder getotet .
werden und Sachschaden kann entstehen. 4.10.1  Méhroboter

> Sicherstellen, dass die Leistungsangaben A WARN U NG

auf der Mehrfachsteckdose durch die Anga-
ben auf dem Leistungsschild des Netzteils = Wahrend des Transports kann der Mahroboter
umkippen oder sich bewegen. Personen kén-

und aller an die Mehrfachsteckdose ange-
schlossener Elektrogerate in Summe nicht nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.

Uberschritten werden.

410 Transportieren

m Ejne falsch verlegte Anschlussleitung, Verlan-
gerungsleitung oder ein falsch verlegtes Lade-
kabel kann beschadigt werden und Personen
kénnen dariber stolpern. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden

> Mahroboter stoppen und Gerate-
- sperre aktivieren.

> Mahroboter mit Spanngurten, Riemen oder

einem Netz so sichern, dass er nicht umkip-

kann entstehen. pen und sich nicht bewegen kann.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie sich aulRerhalb der Mahflache befinden. 4102 Akku

> Leitungen und Ladekabel so verlegen und
kennzeichnen, dass sie nicht durch das
Arbeiten mit einem Gartengerat oder Gar-
tenwerkzeug beschadigt werden.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen und
kennzeichnen, dass Personen nicht stol-
pern kénnen.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht gespannt oder verwickelt sind.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht beschadigt, geknickt oder
gequetscht werden oder scheuern.

> Leitungen und Ladekabel vor Hitze, Ol und
Chemikalien schitzen.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht auf einem dauerhaft nassen Unter-
grund liegen.
m Falls elektrische Leitungen und Rohre in der
Wand verlaufen, kdnnen diese beschadigt
werden, wenn das Netzteil an der Wand mon-
tiert wird. Kontakt mit elektrischen Leitungen
kann zu einem Stromschlag fiihren. Personen 4103
kdnnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Sicherstellen, dass an der vorgesehenen
Stelle keine elektrischen Leitungen und
Rohre in der Wand verlaufen.

> Netzteil so an eine Wand montieren, wie es
in dieser Gebrauchsanleitung beschrieben

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku beschadigt werden und Sachscha-
den kann entstehen.
> Einen beschadigten Akku nicht transportie-

ren.

m \Wahrend des Transports kann der Akku
umkippen oder sich bewegen. Personen kon-
nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Akku in der Verpackung so verpacken,

dass er sich nicht bewegen kann.
> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

®m \Wahrend des Transports kann die Dockingsta-
tion oder das Netzteil umkippen oder sich
bewegen. Personen kénnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.

! > Netzstecker aus der Steckdose ziehen.
ist. » Mahroboter aus der Dockingstation heraus-

Falls das Netzteil an einen Generator ange- nehmen.

schlossen wird, kann die Stromversorgung » Dockingstation und Netzteil mit Spanngur-

nicht dauerhaft gewahrleistet werden und der ten, Riemen oder einem Netz so sichern,

Mahroboter nicht ordnungsgeman funktionie- dass sie nicht umkippen und sich nicht

ren. Durch Schwankungen in der Stromversor- bewegen kénnen.

gung kann das Netzteil beschadigt werden. m Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

> Netzteil nur an eine ordnungsgeman instal- nicht dafiir bestimmt, das Netzteil oder die
lierte Steckdose anschlieen. Dockingstation daran zu tragen. Die
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Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.

> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

411  Aufbewahren
4111 Mahroboter

A WARNUNG

m Kinder konnen die Gefahren des Mahroboters
nicht erkennen und nicht einschatzen. Kinder
kénnen schwer verletzt werden.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
. sperre aktivieren.

> Mahroboter auRerhalb der Reichweite von
Kindern aufbewahren.

m Die elektrischen Kontakte am Mahroboter und
metallische Bauteile kbnnen durch Feuchtig-
keit korrodieren. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter sauber und trocken aufbewah-

ren.

m Falls vor der Aufbewahrung die Geratesperre
des Mahroboters nicht aktiviert wird, kann der
Mahroboter unbeabsichtigt eingeschaltet wer-
den und der Mahroboter setzt sich in Bewe-
gung. Personen kdénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
sperre aktivieren.

® Die Haube und Griffstellen sind nicht daftir
bestimmt, den Mahroboter daran aufzuhan-
gen. Sicherheitseinrichtungen kénnen aulRer
Kraft gesetzt werden und der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter so aufbewahren, wie es in die-
ser Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

411.2  Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.
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A WARNUNG

m Kinder kdnnen die Gefahren des Akkus nicht

erkennen und nicht einschatzen. Kinder kon-

nen schwer verletzt werden.

> Akku auBerhalb der Reichweite von Kin-
dern aufbewahren.

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschutzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku irreparabel beschadigt werden.
> Akku sauber und trocken aufbewahren.
> Akku in einem geschlossenen Raum aufbe-

wahren.
> Akku nicht auBerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufbewahren, I 23.6.

4.11.3  Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

m Kinder kénnen die Gefahren einer Dockingsta-

tion oder eines Netzteils nicht erkennen und

nicht einschatzen. Kinder kénnen schwer ver-

letzt oder getdtet werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Dockingstation und Netzteil auerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahren.

® Dije Dockingstation und das Netzteil sind nicht

gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.

Falls die Dockingstation oder das Netzteil

bestimmten Umgebungseinflissen ausgesetzt

ist, kann die Dockingstation oder das Netzteil

beschadigt werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Falls das Netzteil warm ist: Netzteil abkih-
len lassen.

> Dockingstation und Netzteil sauber und tro-
cken aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil in einem
geschlossenen Raum aufbewahren.

> Netzteil nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufoewahren, 1 23.6.

® Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

nicht daflir bestimmt, das Netzteil oder die

Dockingstation daran zu tragen. Die

Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.
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> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

412 Reinigen, Warten und Reparie-

ren

A WARNUNG

m Falls wahrend der Reinigung, Wartung oder
Reparatur die Geratesperre des Mahroboters
nicht aktiviert ist, kann der Mahroboter unbe-
absichtigt eingeschaltet werden. Personen
kdénnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Geréte-
sperre aktivieren.

m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen den Mahroboter,
beschadigen. Falls der Mahroboter nicht rich-
tig gereinigt wird, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Mahroboter so reinigen, wie es in dieser

Gebrauchsanleitung beschrieben ist.
m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen die Dockingstation,
das Netzteil, die Anschlussleitung, das Lade-
kabel sowie deren Steckverbindungen
beschadigen. Falls die Dockingstation, das
Netzteil, die Anschlussleitung, das Ladekabel
sowie deren Steckverbindungen nicht richtig
gereinigt werden, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Netzstecker des Netzteils aus der Steck-
dose ziehen.

> Dockingstation, Netzteil, Anschlussleitung,
Ladekabel sowie deren Steckverbindungen
so reinigen, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

m Falls der Mahroboter, die Dockingstation oder
das Netzteil nicht richtig gewartet oder repa-
riert werden, kénnen Bauteile nicht mehr rich-
tig funktionieren und Sicherheitseinrichtungen
auler Kraft gesetzt werden. Personen kénnen
schwer verletzt oder getétet werden.
> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil

nicht selbst warten oder reparieren.
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5 Funktionsbeschreibung

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil gewartet oder repariert
werden missen: Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.

> Klingen so warten, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

m \Wahrend der Reinigung oder Wartung des
Mahwerks kann der Benutzer sich an scharfen
Schneidkanten der Klingen schneiden. Der
Benutzer kann verletzt werden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-

gem Material tragen.

m Falls die Anschlussleitung des Netzteils defekt
oder beschadigt ist:
> Netzteil ersetzen.

m Falls der Stopfen der Diagnosebuchse an der
Unterseite des Mahroboters nicht richtig sitzt,
kann Feuchtigkeit und Schmutz in den Mahro-
boter eindringen. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Sitz des Stopfens bei jeder Reinigung und

bei jedem Klingenwechsel priifen.
> Mahroboter nicht mit einem fehlenden oder
beschéadigten Stopfen betreiben.

5 Funktionsbeschreibung
5.1 Funktionsbeschreibung

0000099956_001

Der Mahroboter maht das Gras in zufallig
gewahlten Bahnen. Damit der Mahroboter die
Grenzen der Mahflache erkennt, muss ein
Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache verlegt
werden.

Der Begrenzungsdraht (1) Ubertragt ein Signal
an den Mahroboter. Das Signal wird von der
Dockingstation erzeugt.

Feste Hindernisse (2) in der Mahflache werden
vom Mahroboter mit Hilfe von Ultraschall-Senso-
ren und eines StoRsensors erkannt.

Erkennt der Mahroboter ein festes Hindernis (2),
verlangsamt er seine Fahrt, stof3t an das feste
Hindernis an und fahrt anschlieRend in eine
andere Richtung weiter.
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6 Mahflache und Mahroboter einsatzbereit machen

Bereiche (3), die der Ma@hroboter nicht befahren
darf und Hindernisse, an die er nicht anstof3en
soll, missen mit Hilfe des Begrenzungsdrahts (1)
von der restlichen Mahflache abgegrenzt wer-
den.

Erkennt der Mahroboter einen abgegrenzten
Bereich (3), verlangsamt er seine Fahrt, und
fahrt anschlieend in eine andere Richtung wei-
ter.

Im Méhbetrieb verlasst der Mahroboter die
Dockingstation selbststéandig und maht das Gras.

Die Bedienung des Mahroboters findet tiber die
App ,MY iMOW®* und iiber die Tasten im
Bedienfeld am Mahroboter statt. Leuchtstreifen
und das Matrixdisplay am Mahroboter, sowie
eine kunstlich erzeugte Sprachausgabe informie-
ren Uber den aktuellen Status des Mahroboters.

0000100412_001

Ist der Ladezustand des Akkus niedrig, sucht der
Mahroboter wahrend des Mahbetriebs den
nachstgelegenen Leitdraht (4). Wird ein Leit-
draht (4) erkannt, fahrt der Méhroboter selbst-
standig daran zuriick zur Dockingstation. Die
Dockingstation Iadt den Akku wieder auf. Min-
destens ein Leitdraht (4) muss in der Mahflache
verlegt sein. Maximal drei Leitdrahte kdnnen ver-
legt werden. Soll der Mahbetrieb abgebrochen
oder der Akku aufgeladen werden, kann der
Méhroboter iiber die App ,MY iIMOW®* oder die
Drucktaste ,Haus“ auch direkt zurtick zur
Dockingstation, gesendet werden.

0000099824_001

Auf einem Leitdraht (4) kdnnen bis zu drei Start-
punkte (5) gesetzt werden. Der Mahroboter kann
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den jeweiligen Startpunkt gezielt anfahren und
von dort mit dem Mahen beginnen.

Durch den Leitdraht (4) kann die Mahflache in
mehrere Zonen (Beispiel: A und B) aufgeteilt
werden. Die Zonen werden durch einen Start-
punkt (5) definiert. Vom gewahlten Startpunkt
aus kann der Mahroboter nach links oder rechts
in die gewlinschte Zone gesteuert werden. Der
Mahroboter kann dann in der ausgewahlten
Zone gezielt mahen. Startpunkte und Zonen wer-
den iiber die App ,MY iIMOW®* verwaltet und
kdénnen im Mahplan berlcksichtigt werden.

)

©

0000100413_001

Befindet sich in der Mahflache eine Engstelle (6),
befahrt der Mahroboter die Engstelle, solange
ein bestimmter Mindestabstand zwischen den
Begrenzungsdrahten eingehalten wird. Falls der
Mindestabstand unterschritten wird, muss ein
Leitdraht (7) durch die Engstelle (6) verlegt wer-
den. Der Leitdraht (7) flhrt den M&hroboter dann
gezielt durch die Engstelle (6) hin zu einem
Startpunkt (8). Ab dem Startpunkt (8) kann der
Mahroboter die Mahflache hinter der Eng-

stelle (6) méhen. Wie haufig der Startpunkt (8)
vom Mahroboter angesteuert wird, kann in der
App ,MY iMOW®* verwaltet und im Mé&hplan
berticksichtigt werden.

6 Mahflache und Mahroboter
einsatzbereit machen

Mahflache planen und vorbe-
reiten

6.1

Vor der Inbetriebnahme des Mahroboters muss
die Mahflache geplant und vorbereitet werden.
Dadurch wird eine robuste Installation sowie ein
unauffalliger Betrieb ermdglicht und mogliche
Stdrquellen werden beseitigt.

Mahflache planen

> Mit den Beschreibungen zur Dockingstation
und der Drahtverlegung in den nachfolgenden
Kapiteln vertraut machen.

15



deutsch 7 Dockingstation aufstellen

> Informationen auf den eigenen Garten Ubertra-
gen:
— Kontur der Mahflache
— Position der Dockingstation
— Verlauf des Begrenzungsdrahts (die
beschriebenen Randabstande und Félle zur

Drahtverlegung beachten) = ‘ é

— Verlauf des Leitdrahts / der Leitdréhte (min- ! g

destens einer, maximal drei) TE
Méhflache vorbereiten > Falls entlang von nicht befahrbaren Flachen

randloses Mahen gewunscht ist: Rasenkan-
tensteine oder Platten mit einer Breite von
mindestens a = 24 cm entlang dieser Flachen
verlegen.

s S
| X 6.2  Mahroboter einsatzbereit

machen

> Verpackungsmaterial und Transportsicherun-
gen entfernen.

> Sicherstellen, dass sich folgende Bauteile im

sicherheitsgerechten Zustand befinden:

— Mahroboter, 11 4.6.1

— Mahwerk, 1 4.6.2

— Akku, [ 4.6.3

— Dockingstation und Netzteil, [ 4.6.4

Dockingstation aufstellen, 1 7

Begrenzungsdraht verlegen, L1 8

Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlie-

Ren, 019.1

Leitdraht verlegen, 1 10.1

Dockingstation elektrisch anschlieBen, 1 11.1

Méhroboter laden, L1 12.1

Bluetooth®- Funkschnittstelle schlieRen, E1

13.1

> Falls die Schritte nicht durchgefiihrt werden
kénnen: Mahroboter nicht verwenden und
einen STIHL Fachhandler aufsuchen.

\\
W
C

> Herumliegende Gegenstande entfernen.

> Metalle, magnetisch und elektrisch leitende
Materialien und alte Begrenzungsdrahte ent-
fernen.

> Rasen mit einem Rasenmaher auf die Schnitt-
héhe mahen, die spater auch fiir den Betrieb
des Mahroboters eingestellt wird. Die stan-
dardmafig eingestellte Schnitthbhe am Mah-
roboter betragt a = 6 cm.

> Ldcher und grobe Unebenheiten ausgleichen.

Bei hartem und trockenem Boden die Mahfla-

che leicht bewéssern, um das Einschlagen der

Fixiernagel zu erleichtern.

vy

A\

v

Yy Y VYY

7  Dockingstation aufstellen
7.1 Allgemeine Vorgaben

0000100288_001 |

> Durch seine Bauart lasst ein Mahroboter ent- = J\\
lang von nicht befahrbaren Flachen einen O | ﬁ?
Streifen mit ungeméahtem Gras stehen. Dieser WI-FI

Streifen kann z. B. zur Aussaat von Blumensa-

men genutzt werden, um eine Blihflache fiir J‘ V -

Insekten zu gestalten.

0000099842_001
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7 Dockingstation aufstellen

» Standort flr die Dockingstation so wahlen,
dass folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Das Ladekabel (1) kann auRerhalb des
Mahbereichs zu einer geeigneten Steck-
dose verlegt werden.

— Dockingstation und Netzteil stehen an einer
gut einsehbaren Stelle.

— Die Dockingstation steht in der Mahflache,
die am groRten ist, oder am haufigsten
gemaht wird.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschitzt und beschattet.

— Falls méglich: Die Dockingstation steht
innerhalb des Empfangsbereichs eines
kabellosen Netzwerks (WLAN-Verbindung).

— Falls méglich: Die Dockingstation steht in
einer Mahflache mit Hanglage im unteren
Bereich des Gefalles.

v
2
¢ | &

> Dockingstation so ausrichten, dass folgende

Bedingungen erfillt sind:

— Die Dockingstation steht auf einer ebenen
Flache.

— Die Dockingstation zeigt mit ihrer Offnung
nach vorne in Richtung der Mahflache.

— Die Dockingstation ist waagrecht ausgerich-
tet und nicht seitlich, nach vorne oder nach
hinten geneigt.

— Die Bodenplatte biegt sich nicht durch und
liegt flach auf dem Boden auf.

0000099849_001

7.2 Dockingstation positionieren

Die richtige Positionierung der Dockingstation ist

abhangig vom geplanten Standort und dessen

Umgebung.

» Standort wahlen und die Dockingstation wie
beschrieben aufstellen.
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Dockingstation auf der Mahflache aufstellen

0000100240_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahflache
an einer Wand und der Leitdraht (1) kann auf
einer Lange a = 2 m gerade von der Dockingsta-
tion in die Mahflache gefluhrt werden.

0000099844_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahfla-
che. Die angrenzende Flache ist befahrbar und
der Leitdraht (1) kann auf einer Ldnge a=2m
gerade von der Dockingstation in die Mahflache
gefihrt werden.

0000100241_001

Die Dockingstation steht teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache und der Leit-
draht (1) kann auf einer Lange a = 2 m gerade
von der Dockingstation in die Mahflache gefiihrt
werden.

0000099845_001
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Die Dockingstation steht teilweise auf einer

befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-

che und der Leitdraht (1) kann auf einer Lange a

= 2 m gerade von der Dockingstation in die Mah-

flache gefiihrt werden.

> Dockingstation vorbereiten, 1 7.3.

> Dockingstation auf der Mahflache aufstellen,
7.4

Dockingstation auRerhalb der Mahflache aufstel-
len

0000099846_001

Die Dockingstation steht aulerhalb der Mahfla-
che.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 15 cm betragen.

Der Abstand der vorderen Kante der Dockingsta-
tion zur Mahflache muss mindestens b =2 m
betragen.

Bei dieser Variante muss zum Abschluss der
Inbetriebnahme zwingend ein Startpunkt (1) in
der Mahflache gesetzt werden. Der Mahroboter
startet dann das M&hen von diesem Punkt aus
und nicht direkt ab der Dockingstation. Start-
punkte kénnen iber die App ,MY iIMOW®* einge-
stellt werden. Die Anfahrtshaufigkeit des Start-
punkts (1) muss in der App auf 100 % gesetzt
werden.
> Dockingstation vorbereiten, L1 7.3.
> Dockingstation auf3erhalb der Mahflache auf-
stellen, LA 7.5.
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7 Dockingstation aufstellen

Dockingstation mitten auf der Méhflache aufstel-
len

0000099847_001

Die Dockingstation wird als ,Insel” mitten auf der
Mahflache positioniert.

Bei dieser Variante wird der Begrenzungsdraht
um die Dockingstation herum nach hinten an den
Rand der Mahflache gefiihrt. Der Leitdraht wird
nach vorne zum Rand der Mahflache gefiihrt.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW®
Ruler) betragen.

Der Abstand der hinteren Kante der Dockingsta-
tion zum Rand der Mahflache muss einen
Abstand von mindestens b = 2 m betragen.

Der Leitdraht (1) muss auf einer Langec=2m

gerade von der Dockingstation in die Mahflache

gefiihrt werden kdnnen.

> Dockingstation vorbereiten, [ 7.3.

> Dockingstation mitten auf der Mahflache auf-
stellen, 1 7.6.

0458-012-9801-A



7 Dockingstation aufstellen
7.3

Ladekabel anschlief3en

Dockingstation vorbereiten

HINWEIS

m Die Steckverbindungen des Ladekabels sind
im montierten Zustand gegen Verschmutzung
z. B. Staub und Schmutz geschiitzt. Falls die
Steckverbindungen verschmutzt sind kann es
zu Betriebsstérungen der Dockingstation kom-

men.

» offene Steckverbindungen vor Verschmut-

zung schitzen.

> Verschmutzte Steckverbindungen so reini-

gen, wie es in dieser Gebrauchsanleitung

beschrieben ist.

0000100046_001

Das Ladekabel kann standardmaRig von hinten

angeschlossen werden.

0000100401_001

Falls die Dockingstation direkt an einer Wand
steht, kann das Ladekabel auch unter der
Bodenplatte verlegt werden. Das Ladekabel
kann links oder rechts aus der Bodenplatte
heraus verlegt werden.

s
2
Z

0000099954_001

> Haube (1) auf beiden Seiten leicht nach aufen

biegen und nach oben abnehmen.
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deutsch

0000100292_001

0000100047_001

> Falls die Dockingstation von hinten ange-
schlossen werden soll:

>

Stecker (4) in die Durchfiihrung (5) stecken
und das Ladekabel (6) nachfiihren.

Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

steht oder das Ladekabel unter der Boden-
platte zur Seite gefiihrt werden soll:

>

Auf der gewlinschten Seite der Bodenplatte
an der Position (A) den Rand 6ffnen und
entgraten.

In der Mitte der Bodenplatte eine Off-

nung (B) ausschneiden und entgraten.
Stecker (4) in die Offnung (B) stecken und
das Ladekabel (6) nachfiihren.

Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

19



7 Dockingstation aufstellen

0000100049_001

0000100402_001

> Ladekabel (6) im Kabelhalter (7) fixieren.

> Stecker (4) einstecken.
Der Stecker (4) rastet auf beiden Seiten hor-
bar und spdrbar ein.

Dockingstation befestigen

il
(

> Dockingstation mit vier Erdnagel (8) am Boden
befestigen.

0000099826_001

Begrenzungsdraht einfiihren

> Drahtanfang (9) in die rechte Durchfih-
rung (10) stecken und nachfihren.
Der Begrenzungsdraht (9) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

0000099959_001

4/%' S

> Begrenzungsdraht so lange nachfiihren, bis er
auf einer Lange von a = 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) nach oben lbersteht.

20
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Drahtanfang (9) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (11) kennzeich-
nen.

Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.

74 Dockingstation auf der Mahfla-
che aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

(1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

Falls die Dockingstation an einer Wand steht:

0000099961_001
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7 Dockingstation aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegflhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren und
den Abstand zur Wand von 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, [ 8.

Falls die Dockingstation an einer angrenzenden,
befahrbaren Flache steht:

0000100296_001

> Begrenzungsdraht (1) 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegfuhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

Falls die Dockingstation teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache steht:

0000099964_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegfiihren und den Abstand von
37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) parallel zum
Beet einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, I 8.

Falls die Dockingstation teilweise auf einer
befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-
che steht:
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0000100397_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegflihren und entlang der befahrba-
ren Flache verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, £ 8.

7.5 Dockingstation aufRerhalb der
Méahflache aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100295_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000099966_001
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> Begrenzungsdraht (1) nach vorne zur Mahfla-
che fihren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
ist davon abhangig, ob der Rand der Mahfla-
che befahrbar ist, oder ein Abstand von
a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW® Ruler) eingehal-
ten werden muss.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

7.6 Dockingstation mitten auf der
Mahflache aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000100048_001
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) mindestens 37 cm
(Lénge: 1x iMOW® Ruler) von der Boden-
platte (3) seitlich wegfiihren.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von mindes-
tens a = 2 m hinter die Bodenplatte (3) fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) mittig hinter der
Dockingstation zum Rand der Mahflache fiih-
ren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
muss abhangig von der angrenzenden Flache
eingehalten werden.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

8 Begrenzungsdraht verle-
gen
8.1 Allgemeine Vorgaben

Verlauf von Begrenzungsdraht und Leitdraht in
der Mahflache priifen

0000099843_001

> Sicherstellen, dass entlang des Begren-
zungsdrahts und des Leitdrahts die Mahflache
auf folgenden Breiten eben und méglichst frei
von Hindernissen ist:

Begrenzungsdraht (1)
— nach auBen: a = 37 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler)
— nachinnen:b=1,2m
Leitdraht (2)

— rechts in Fahrtrichtung zur Dockingstation:

a =37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler)
— links in Fahrtrichtung zur Dockingstation:
c=12m

0458-012-9801-A



8 Begrenzungsdraht verlegen

Begrenzungsdraht verlegen

> An der Dockingstation beginnend den Begren-
zungsdraht im Uhrzeigersinn verlegen.

> Begrenzungsdraht nicht knicken, durchtren-
nen, spannen oder kreuzen.

> Sicherstellen, dass sich der Begrenzungsdraht

nicht mit einem Leitdraht kreuzt.

> Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.

Einen Abstand von mindestens 1 m zu

Begrenzungsdrahten benachbarter Mahrobo-

ter-Installationen einhalten.

Sicherstellen, dass die Lange des Begren-

zungsdrahts 850 m nicht Ubersteigt.

> Begrenzungsdraht und Leitdraht nicht unter-
schiedlich tief verlegen.

v

v

Begrenzungsdraht und Leitdraht befestigen

0000100053_001

Wy e

> Begrenzungsdraht und Leitdraht mit den

Fixiernageln so befestigen, dass folgende

Bedingungen erfullt sind:

— Der Abstand zwischen den Fixiernageln
betragt hdchstens a =1 m.

— Der Begrenzungsdraht und Leitdraht liegt
an allen Stellen flach auf dem Boden auf.

— Die Fixiernagel sind vollstandig versenkt.

Drahtreserve verlegen

Drahtreserven erleichtern Korrekturen bei der
Drahtverlegung und geben Spielraum fiir zukinf-
tige Anpassungen.

Beispiele:

— Ein Beet wird erweitert und muss neu abge-
grenzt werden.

— Bische und Straucher wachsen und der
Begrenzungsdraht muss in einem gréReren
Bogen um das Gewachs gefiihrt werden.

— Der Begrenzungsdraht wurde an der Docking-
station zu kurz abgeschnitten und kann nicht
angeschlossen werden.

Eine oder auch mehrere Drahtreserven kdnnen
eingeplant und verlegt werden.
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0000100058_001
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> Begrenzungsdraht Uber eine Ldnge a=1m
parallel und eng aneinander um 2 Fixiernagel
fihren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

> Drahtreserve in der Mitte mit zwei weiteren
Fixiernageln befestigen.

8.2 Leitdraht einplanen und
Anschlussstelle im Begren-
zungsdraht verlegen

Die Verlegung des Leitdrahts oder mehrerer Leit-
dréhte muss im Vorfeld sorgfaltig geplant wer-
den. Bereits bei der Verlegung des Begren-
zungsdrahts muss die Position aller Leitdrahte
bericksichtigt werden. Mindestens ein Leitdraht
muss verlegt werden, drei Leitdrahte kdnnen ver-
legt werden.

o A
2 — K3

/‘ B >

0000100239_001

Ein Leitdraht (1) erfillt folgende Funktionen:

— Orientierung fur die Heimfahrt zur Dockingsta-
tion (2)

— Ansteuern eines Startpunkts (3)

— Teilt die Mahflache in Zonen (A und B) ein

Der Leitdraht (1) wird an der Dockingstation (2)
beginnend durch die Mahflache verlegt und an
einer moglichst weit entfernten Stelle an den
umlaufenden Begrenzungsdraht (4) angeschlos-
sen. 110
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deutsch 8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100423_001/

90°( ' 2

> Leitdraht so einplanen, dass folgende Bedin-
gungen erflllt sind:

— Der Leitdraht wird auf einer Ldéngea=2m ; £
gerade von der Dockingstation in die Mahfla- q —~
che gefihrt.

— Der Mindestabstand zwischen Leitdraht und
dem umlaufenden Begrenzungsdraht betragt
b=27,5cm

— Der Leitdraht wird mit einem Mindestabstand

0000100229_003

¢ = 37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade Bei der Installation des umlaufenden Begren-
und im rechten Winkel an den Begrenzungs- zungsdrahts (4), muss die Anschlussstelle fir
draht gefiihrt und angeschlossen. den Leitdraht verlegt werden:

> Begrenzungsdraht (4) an den vorgesehenen
Stellen mit einem Fixiernagel (5) befestigen.

> Begrenzungsdraht (4) zu einer Schleife mit
einer Lange d = 15 cm legen und mit einem
weiteren Fixiernagel (5) befestigen.

> Begrenzungsdraht (4) am Ende der Draht-
schleife z. B. mit einem Seitenschneider
durchtrennen.
Die Drahtenden werden zum Abschluss der
Installation mit dem Leitdraht verbunden. E3
10

> Begrenzungsdraht (4) weiter um die Mahfla-
che verlegen.

8.3 Ecken

Ecken mit einem Winkel von 90°

Ecken mit einem Winkel von 90° kénnen in zwei
) - B — - Ecken mit einem Winkel von 45° unterteilt wer-
— Der Leitdraht darf sich nicht mit einer Sperrfla- den. Der Mahroboter 4ndert seine Richtung in

chenverbindung kreuzen. diesem Bereich dadurch gleichmaRiger und
— Der Leitdraht darf nicht in einer Ecke an den weniger ruckartig.

Begrenzungsdraht angeschlossen werden.

— Der Leitdraht darf nicht an den Begrenzungs-
draht einer Sperrflache angeschlossen wer-
den.

— Der Leitdraht darf sich nicht mit einem Begren-
zungsdraht Uberkreuzen.

Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.

— Der Leitdraht darf nicht geknickt oder
gespannt sein und er darf sich nicht selbst
Uberkreuzen.

0000100417_004
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100400_001

7~

> Begrenzungsdraht in der Ecke auf einer Lange
von mindestens 37 cm (Lange: 1x iIMOW®
Ruler) quer verlegen.

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°
in zwei Ecken unterteilen. Der M&hroboter andert
dadurch seine Richtung in diesem Bereich
gleichmaRiger und weniger ruckartig.

0000100054_001

Ecken ein Winkel von 90° nicht unterschritten
wird.
> Falls der Winkel von 90° unterschritten wird:
Winkel unterteilen.
> Eine Ecke mit einem Winkel von grofer als
90° verlegen. Danach den Begrenzungs-
draht auf einer Lange von mindestens

0458-012-9801-A
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37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) geradeaus
verlegen.

> Dann eine Ecke mit einem Winkel von gr6-
Rer als 90° verlegen. Danach den Begren-
zungsdraht auf einer Lange von mindestens
37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade
verlegen.

8.4 Befahrbare Flache

Direkt an die Mahflache angrenzende Flachen
kénnen vom Mahroboter befahren werden, wenn
der Hohenunterschied zwischen der befahrbaren
Flache und der Mahflache nicht mehr als 1,5 cm
betragt. Der Untergrund muss fest und frei von
Hindernissen sein.

Beispiele:

— Terrasse

— Gepflasterter Weg

— Rasenkantensteine oder Platten

Durch einen geringen Abstand des Begren-
zungsdrahts zur befahrbaren Flache wird randlo-
ses Mahen ermdglicht.

0000100057_001

> Begrenzungsdraht ohne Abstand parallel zur
befahrbaren Flache verlegen.
Der maximale Héhenunterschied zwischen der
befahrbaren Flache und der Mahflache betragt
a=15cm

8.5 Nicht befahrbare Flache

Eine Flache ist nicht befahrbar, wenn Hinder-

nisse in Bodennahe in die Mahflache ragen, der

Untergrund nicht fest ist oder sehr uneben ist

und wenn der Hohenunterschied zwischen der

Mahflache und der angrenzenden Flache mehr

als 1,5 cm betragt.

Beispiele:

— Mauer oder Zaun

— Hecke oder Blsche mit tief wachsenden Zwei-
gen

— Steingarten oder geschotterter Weg

— Stark verwurzelter oder unebener Boden

25



deutsch

8 Begrenzungsdraht verlegen

0000099948_001

0000100063_001

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
37 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) parallel zur
nicht befahrbaren Flache verlegen.

> Falls sich die nicht befahrbare Flache auf der
Mahflache befindet: Nicht befahrbare Flache
mit einer Sperrflache abgrenzen.

8.6 Wasserflache

Zu Wasserflachen muss ein erhéhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Wasserfla-
che nicht durch ein festes und mindestens 10 cm
hohes Hindernis von der Mahflache abgegrenzt
ist.

Beispiele:

— Gartenteich

— Pool

— Bach oder Wasserlauf

0000100062_001

.

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von

a =1 m parallel zum Uferbereich verlegen.
Falls sich die Wasserflache auf der Mahflache
befindet: Wasserflache mit einer Sperrflache
abgrenzen.

8.7 Absturzkante

Zu Absturzkanten muss ein erhdhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Absturz-
kante nicht durch ein festes und mindestens

10 cm hohes Hindernis von der Mahflache abge-
grenzt ist.

Beispiele:

— Treppe

— Stltzmauer

— abgestufter Hang

A\

26

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
a =1 m parallel zur Absturzkante verlegen.

8.8 Sperrflache

Bereiche auf der Mahflache, die nicht vom Mah-
roboter befahren werden kénnen oder diirfen,
mussen Uber eine Sperrflache abgegrenzt wer-
den.

Beispiele:

— Beet ohne eine feste und mindestens 10 cm
hohe Umrandung

Gartenteich oder Pool ohne eine feste und
mindestens 10 cm hohe Umrandung

— Hindernisse, die nicht berlihrt werden diirfen
— Hindernisse, die nicht ausreichend fest sind
— Hindernisse, die niedriger als 10 cm sind

Fir einen robusten Mahbetrieb sollten Sperrfla-
chen keine nach innen gewolbte Formen aufwei-
sen.

0000100055_001

b
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) vom Rand weg in Rich-

tung Sperrflache fuhren. Sicherstellen, dass

fur die Sperrflache folgende Mal3e eingehalten

sind:

— Mindestabstand zu anderen Begrenzungsd-
réhten a =55 cm

— Drahtabstand b = 37 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler) (bei Wasserflachen und Absturzkan-
tenb=1m)

— minimaler Durchmesser der Sperrflache
74 cm

0000100232_001

> Begrenzungsdraht (1) um den abzugrenzen-
den Bereich verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng neben-
einander zuriick zum Rand fiihren, ohne dass
sich die Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

8.9 Festes Hindernis

Ein festes Hindernis auf der Mahflache muss
nicht durch eine Sperrflache abgegrenzt werden,
wenn das Hindernis mindestens 10 cm hoch ist.
Das Hindernis wird durch die Ultraschallsenso-
ren und den Stof3sensor erkannt.

|

> Ein festes Hindernis mit einer Héhe von min-
destens a = 10 cm muss nicht abgegrenzt
werden.

0000100064_001
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8.10 Engstelle
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Der Mahroboter befahrt alle Engstellen, solange

ein Mindestabstand (a) zwischen den Begren-

zungsdrahten (1) eingehalten wird.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende Male einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle:a=2m

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingegrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand
von b = 37 cm (Lénge: 1x iIMOW® Ruler)
beriicksichtigen

> Falls der Mindestabstand a = 2 m zwischen
den Begrenzungsdrahten (1) unterschritten
wird:
Einen Leitdraht mittig durch die Engstelle ver-
legen.

Engstelle mit Leitdraht

A
0000100418_001

Ein Leitdraht (2) fihrt den Mahroboter gezielt
durch eine Engstelle, solange ein Mindestab-
stand (a) zwischen den Begrenzungsdrahten (1)
eingehalten wird.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss ein
Startpunkt (3) hinter der Engstelle und dessen
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Anfahrtshaufigkeit gesetzt werden. Andernfalls

findet der Mahroboter nicht durch die Engstelle.

Startpunkte kénnen (iber die App ,MY iIMOW®*

eingestellt werden.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende MaRe einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle: a = 55 cm

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand von
b = 37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) beriick-
sichtigen

> Leitdraht (2) in der Mitte der Engstelle verle-
gen.

> Falls der seitliche Abstand b = 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) unterschritten wird: Eine
Gasse installieren, um den Mahroboter zu
einer weiteren Méahflache leiten zu kénnen 3
8.11 oder den Bereich der Engstelle von der
Mahflache abgrenzen.

8.11

Funktionsbeschreibung

I

2 N
%’3—A Y B
|

Gasse

0000100066_003

8 Begrenzungsdraht verlegen

Drahtschlaufen (4) signalisieren dem Mahrobo-
ter, dass eine Gasse beginnt oder endet.

In der Gasse muss ein Leitdraht (3) mittig verlegt
werden.

Nach einer Gasse muss zwingend ein Start-
punkt (5) im Mahbereich (B) gesetzt werden.
Andernfalls findet der Mahroboter nicht von der
Hauptmahflache (A) durch die Gasse zum Mah-
bereich (B). Startpunkte und deren Anfahrtshau-
figkeit kénnen ber die App ,MY iIMOW®" einge-
stellt werden.

Innerhalb einer Gasse wird nicht gemaht.

Allgemeine Vorgaben
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> Sicherstellen, dass folgende Bedingungen
erflllt sind:

— Der Mindestabstand zwischen den
Drahtschlaufen (4) betragt mindestens
a=T74cm.

— Der Abstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (2) betragt mindestens b = 55 cm.

— Der Abstand zu seitlichen Hindernissen

betragt mindestens ¢ = 15 cm.

-

0000101478_001

Mit Hilfe einer Gasse (1) kénnen Engstellen ziel-
gerichtet iberwunden oder Uberfahrten installiert
werden. Die Gasse teilt die Mahflache in eine
Hauptmahflache (A) und einen weiteren Mahbe-
reich (B) auf.

Der Begrenzungsdraht (2) wird ohne Unterbre-
chungen verlegt. Er bildet dabei am Ubergang
von der Hauptmahflache (A) zum Mahbereich (B)

die Gasse.
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0000101524_001

> Sicherstellen, dass folgende Bedingungen
erflllt sind:

— Der Leitdraht (3) kann vor der Gasse auf
einer Lange von mindestens d = 37 cm
(Lange: 1x iIMOW® Ruler) gerade und im
rechten Winkel (90°) zur Gasse gefiihrt wer-
den.

— Der Leitdraht (3) kann nach der Gasse auf
einer Lange von mindestens e = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Gasse
in den Mahbereich (B) geflhrt werden.

0458-012-9801-A



8 Begrenzungsdraht verlegen

> Falls die Abstadnde und Langen nicht eingehal-
ten werden kénnen, muss der Mahbereich (B)
von der Hauptmahflache (A) abgegrenzt und
eine Nebenflache installiert werden.

Gasse verlegen
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> Begrenzungsdraht (2) wie abgebildet von der
Hauptmahflache (A) zum Mahbereich (B) fiih-
ren.

> Falls die Gasse in einem Bogen verlegt wird:
Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von a =
74 cm (Lange: 2x IMOW® Ruler) am Beginn
und Ende der Gasse gerade und im rechten
Winkel (90°) zur Mahflache verlegen.

> Begrenzungsdraht (2) im Uhrzeigersinn um
den Mahbereich (B) und zurlick zur Gasse
fuhren.

7
¢ 2
LS DL SIS

0000101477_001
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> Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von 37
cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) parallel und eng
nebeneinander fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (2) in einem Abstand von
mindestens 55 cm parallel in Richtung Haupt-
mahflache (A) fuhren.

> Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von 37

cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) parallel und eng

nebeneinander zur Hauptmahflache (A) fuh-
ren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte

Uberkreuzen.

Falls die Gasse in einem Bogen verlegt wird:

Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von a =

74 cm (Lange: 2x iMOW® Ruler) am Beginn

und Ende der Gasse gerade und im rechten

Winkel (90°) zur Mahflache verlegen.

> Drahtverlegung auf der Hauptmahflache (A)
abschlieflen.

v
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0000099969_001

> Leitdraht (3) auf der Hauptmahflache (A) auf
einer Lange von mindestens ¢ = 37 cm
(Lénge: 1x iMOW® Ruler) gerade und im rech-
ten Winkel (90°) zur Gasse fiihren.

> Leitdraht mittig in der Gasse verlegen.

> Leitdraht (3) nach der Gasse auf einer Lange
von mindestens d = 2 m gerade und im rech-
ten Winkel (90°) in den Mahbereich (B) fiihren.

8.12 Steigungen / Gefalle

Der Mahroboter kann Steigungen bis zu 45 %
befahren und mahen. Mit dem Upgrade Kit 10,
iIMOW® Traktionsrader kénnen Steigungen bis
zu 55 % befahren und gemaht werden. Das
Upgrade Kit 10 ist als Zubehor erhaltlich.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlieen

0000100399_001

A0

0000099951_001

> Falls sich eine Steigung / Gefalle bis 27 %
innerhalb der Mahflache befindet: Begren-
zungsdraht normal verlegen.

I/
o
(3]
0000100068_001

> Falls sich eine Steigung / Gefélle von mehr als
27 % innerhalb der Mahflache befindet: Vor
und nach der Steigung / dem Gefalle den
Begrenzungsdraht mit einem Abstand a = min-
destens 1,20 m verlegen.

> Damit der Mahroboter den Ubergang zwi-
schen Ebene und Steigung / Gefélle befahren
kann, muss der Radius des Ubergangs so
beschaffen sein, dass auf einer Lange b=1m
der Abstand zum Boden ¢ = 10 cm nicht tber-
schritten wird.

8.13 Nebenflache

Eine Nebenflache kann vom Mahroboter nicht
selbst angefahren werden. Der Mahroboter muss
durch den Kunden in der Nebenflache platziert
werden.

In einer Nebenflache darf kein Leitdraht verlegt
sein.

30

> Begrenzungsdraht (1) von der Hauptflache (A)
in die Nebenflache (B) fihren und verlegen.
Mindestabstand zu den Begrenzungsdrahten
a=74cm

> Sicherstellen, dass die Lange des Begren-
zungsdrahts (1) 850 m nicht Ubersteigt.

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng anei-
nander zurlck zur Mahflache (A) fihren, ohne
dass sich die Begrenzungsdrahte Gberkreu-
zen.

8.14 Kleine Mahflache

Bei einer kleinen Mahflache, bei der weniger als
20 m Begrenzungsdraht benétigt wird, muss das
Kleinflachenmodul STIHL AKM 100 verwendet
werden.

Das STIHL AKM 100 stabilisiert das Drahtsignal
und wird mit Hilfe von Drahtverbindern in den
Begrenzungsdraht eingebunden.

9 Verlegung des Begren-
zungsdrahts abschliel3en

9.1 Verlegung des Begrenzungsd-
rahts abschliefen

Dockingstation auf dem Rand der Mahflache,
Dockingstation am Rand der Rasenfléche

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0458-012-9801-A
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0000100404_001

0000100251_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

0000100245_001

Nl X N
> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (5) stecken und nachfihren.
Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Geh&use mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.

Dockingstation auBerhalb der Mahflache
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> Begrenzungsdraht (1) eng an bereits verlegten
Begrenzungsdraht fiihren und mit einem
Fixiernagel (2) befestigen.

0458-012-9801-A

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht auf einer Lange
von 37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) zuriick
zur Dockingstation fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) zurliick zum Rand und
weiter zur Bodenplatte (3) fiihren.

0000100244_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (3) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100415_001

so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (5) fixiert ist.

0000100424_001
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> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (6) stecken und nachfihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100416_001

|~ - S

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (7) kennzeichnen.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss zwin-
gend ein Startpunkt in der Mahflache gesetzt
werden. Andernfalls findet der Mahroboter nicht
zur Mahflache. Startpunkte und deren Anfahrts-
haufigkeit kdnnen ber die App ,MY iMOW®* ein-
gestellt werden.

Dockingstation mitten auf der Mahflache aufstel-
len

0000100252_001

> Begrenzungsdraht (1) eng an den bereits ver-
legten Begrenzungsdraht fihren.

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht zuriick zur
Dockingstation fuhren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von 37 cm
(Lange: 1x iMOW® Ruler) um die Boden-
platte (3) nach vorne fiihren.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlieen

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100404_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (5) stecken und nachfiihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.

0458-012-9801-A



10 Leitdraht verlegen

10 Leitdraht verlegen
10.1  Leitdraht verlegen

Bereits bei der Verlegung des Begrenzungsd-

rahts muss die Position aller Leitdrahte bertick-

sichtigt werden.

> Allgemeine Vorgaben zur Verlegung des Leit-
drahts berlcksichtigen 1 8.2.

0000100235_001

N\l S N

> Anfang des Leitdrahts (1) in die mittlere
Durchfiihrung (2) stecken und nachfiihren.
Der Leitdraht (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

0000100236_001

> Leitdraht (1) so lange nachfiihren, bis er auf
einer Lange von a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW®
Ruler) nach oben tbersteht.

0000100405_001

> Leitdraht (1) nahe am Gehause mit dem pas-
senden Kabelmarkierer (3) kennzeichnen.
Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.

0458-012-9801-A
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0000100238_001

dass er flach im Kabelkanal liegt und von den
Haken (4) fixiert ist.

0000100406_001

> Leitdraht (1) direkt an der Bodenplatte (5) mit
einem Fixiernagel (6) befestigen.

0000100237_001/

> Leitdraht (1) auf einer Lénge b = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Docking-
station in die Mahflache fiihren.

> Leitdraht (1) zur Drahtschleife (7) am Rand
der Mahflache fihren. Der Abstand zum
umlaufenden Begrenzungsdraht (8) muss min-
destens ¢ = 27,5 cm betragen.

0000100069_001

> An Hangen den Leitdraht diagonal verlegen.

Der Abstand zum Begrenzungsdraht muss
mindestens ¢ = 27,5 cm betragen.
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> Leitdraht (1) auf einer Lange von mindestens
37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) gerade und
im rechten Winkel (90°) zur Drahtschleife (7)
fihren.

> Leitdraht (1) durch die Mitte der Draht-
schleife (7) verlegen.

> Leitdraht (1) am Ende der Drahtschleife (7) mit
einem Seitenschneider durchtrennen und alle
Drahtenden auf die gleiche Lange bringen.

~K

0000100233_001

> Enden der Begrenzungsdrahte (8) und des
Leitdrahts (1) bis zum Anschlag in den Draht-
verbinder (9) stecken.
Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
> Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
Anschlag zusammendriicken.

0000100231_001

> Begrenzungsdrahte (8) und Leitdraht (1) paral-
lel und eng aneinander fiihren, ohne dass sich
die Drahte Uberkreuzen.

> Drahte mit weiteren Fixiernageln befestigen.
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11 Dockingstation elektrisch anschlieen
11 Dockingstation elektrisch
anschlief3en

Begrenzungsdraht und Leit-
draht anschliefRen

11.1

0000100247_001

> Drahtenden (1) leicht spannen und entlang der
Kante (2) mit einem Seitenschneider ablan-
gen.

0000100248_001

> Drahtenden auf einer Lange von a = 10 mm
abisolieren.

> Drahtlitzen so verdrillen, dass keine einzelnen
Drahtlitzen abstehen.

0000100250_001

> Die beschrifteten Drahtenden den jeweiligen
Klemmen zuordnen.

> Hebel der entsprechenden Klemme (3) nach
hinten aufklappen.

> Das abisolierte Drahtende in die entspre-
chende Klemme (3) einfiihren und zum Schlie-
3en den Hebel wieder nach vorne klappen.

> Begrenzungsdréhte und Leitdraht wie abgebil-
det in den Kabelhaltern fixieren und zur rech-
ten Seite driicken.

0458-012-9801-A



11 Dockingstation elektrisch anschlieen

0000100253_001

d 10 7 : =
> Abdeckung (4) nach vorne klappen.
Die Abdeckung (4) rastet hdrbar und spirbar
ein.

S o
A
> Haube (5) aufsetzen.

Die Haube (5) rastet horbar ein.

1.2

0000100293_001

Ladekabel verlegen und Netz-
teil anschlieRen

! ({ / o

///
_—

> Ladekabel (1) zum Standort des Netzteils (2)
verlegen.

> Standort flr das Netzteil (2) so wahlen, dass
folgende Bedingungen erfillt sind:

— Das Netzteil (2) und die Anschlussleitung
befinden sich auferhalb der Mahflache.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils (2).

— Das Netzteil (2) liegt auf einem ebenen und
nicht dauerhaft nassen Untergrund.

— Das Netzteil (2) ist erhoht vom Boden ange-
bracht, falls es langer andauernder Nésse
ausgesetzt sein kann.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschitzt und beschattet.

> Ladekabel so verlegen, dass folgende Bedin-
gungen erfillt sind:
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— Das Ladekabel (1) befindet sich auRerhalb
der Mahflache.

— Das Ladekabel (1) ist so verlegt, dass Per-
sonen nicht dartber stolpern kénnen.

— Das Ladekabel (1) ist nicht gespannt oder
verwickelt.

— Das Ladekabel (1) ist komplett abgewickelt
und liegt nicht unter der Dockingstation.

— Das Ladekabel (1) liegt nicht auf einem dau-
erhaft nassen Untergrund.

> Ladekabel (1) mit dem Stecker (3) des Netz-
teils (2) verbinden.

S

> Netzstecker (4) in eine richtig installierte
Steckdose (5) stecken.
Die LED an der Dockingstation leuchtet grun.

11.3  Netzteil an eine Wand montie-

ren

Das Netzteil kann an eine Wand montiert wer-
den.

0000100290_001
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> Netzteil so montieren, dass folgende Bedin-
gungen erfillt sind:
— Geeignetes Befestigungsmaterial wird ver-
wendet.
— Das Netzteil ist waagrecht.

Folgende Abstande sind eingehalten:

— Das Netzteil befindet sich auBerhalb des
Bereichs (a) moglicher Elektroinstallatio-
nen.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinfliissen geschitzt und beschattet.

12 Mahroboter laden

12.1  Mahroboter laden

> Mahroboter bis zum Anschlag in die Docking-
station schieben.
Der Mahroboter fihrt einen Systemstart durch
und wird geladen.

Die Ladezeit héangt von verschiedenen Einflis-
sen ab, z. B. von der Temperatur des Akkus oder
von der Umgebungstemperatur. Fur eine opti-
male Leistungsfahigkeit die empfohlenen Tem-
peraturbereiche beachten, Ed 23.7.

0000100425_001
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12 Mahroboter laden

Die LED (1) an der Dockingstation leuchtet weil3.
Am Leuchtstreifen des Mahroboters leuchtet eine
LED (2) weil3.

Nach dem ersten Aufladen 1adt der Mahroboter
zukiinftig automatisch, sobald er am Ende eines
Mahvorgangs in die Dockingstation zuriickkehrt.

Energieeffizientes Laden

Um den Akku des Mahroboters mit méglichst
geringen Energiebedarf aufzuladen, kénnen
neben der Ladefunktion alle nicht notwendigen
Zusatzfunktionen des Mahroboters und der
Dockingstation deaktiviert werden.

0000100426_001

N
> Falls die Funktion ,Diebstahlschutz* in der
,MY iIMOW®* App aktiviert ist: ,Diebstahl-

schutz” deaktivieren.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-

cken:

> ,STOP* (3) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt

> ,STOP* (3) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstéandig
rot leuchtet.

> ,STOP* (3) driicken.
Der Leuchtstreifen (4) blinkt zwei Mal. Die
Geréatesperre des Mahroboters ist aktiviert.

> ,STOP* (3) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstéandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,energieeffizientes Laden® ist akti-
viert. Der Akku des Mahroboter wird voll auf-
geladen. Alle Zusatzfunktionen sind deakti-
viert.

Nach dem Ladevorgang muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Taste ,START" (5) driicken.

Der Mahroboter ist betriebsbereit.
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13 Bluetooth®-Funkschnittstelle schlielen

13 Bluetooth®-Funkschnitt-

stelle schlieRen

13.1  Bluetooth®-Funkschnittstelle

einrichten

Der Mahroboter sendet regelmaRig ein Blue-
tooth®-Signal aus, um sich mit einem mobilen
Endgerat verbinden zu kénnen. Die Funkschnitt-
stelle ist im Auslieferungszustand nicht passwort-
geschitzt.

>

App ,MY iMOW®* im App Store des mobilen
Endgerats herunterladen und Account erstel-
len.

> Mahroboter dem Account hinzufiigen.
> Anweisungen auf dem Bildschirm folgen und

die Bluetooth®-Funkschnittstelle mit einem
Passwort sichern.

Nach Vergabe des Passworts ist das mobile
Endgerat zur Steuerung und Konfiguration des
Mahroboters autorisiert.

Ein weiteres mobiles Endgerat kann nur durch
Eingabe des gewahlten Passworts autorisiert
werden. Der Mahroboter ist auf diese Weise
gegen unbefugten Zugriff gesichert.

14 Leuchtmuster am Mahro-

boter und Dockingstation

14.1  Leuchtstreifen am Mahroboter

N

0000099841_001

Das Matrixdisplay (1) und die Leuchtstreifen (2
und 3) zeigen den Status des Mahroboters
und Stérungen an.
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Das Matrixdisplay (1) und der vordere Leucht-

streifen (2) sind nur bei einem Statuswechsel

aktiv und leuchten fiir 20 Sekunden auf.

WeiRes Leuchtmuster:

— Kein aktiver Mahvorgang.

Griines Leuchtmuster:

— Ein M&hvorgang ist aktiv.

— Der hintere Leuchtstreifen (3) zeigt den
Fortschritt des Ma&hvorgangs an.

Rotes Leuchtmuster:

— Geratesperre ist aktiv.

— Stérungsmeldung.

Blaues Leuchtmuster - am hinteren Leucht-

streifen (3):

— Der Mahroboter erhalt ein Systemupdate
oder das System startet neu.

Falls (iber die App ,MY iMOW®* die ,Umge-
bungsanimation® aktiviert ist, leuchtet der vor-
dere Leuchtstreifen (2) dauerhaft weil3, wenn
der Mahroboter in Bewegung ist. Bei einem
Statuswechsel wird die ,Umgebungsanima-
tion® fir 20 Sekunden tberblendet.

14.2 LED an der Dockingstation

Die LED (1) zeigt den Status der Dockingsta-

tion und Stérungen an.

LED (1) leuchtet weif3:

— Die Dockingstation ist betriebsbereit.

— Der Mahroboter steht in der Dockingstation
ohne aktiven Mahvorgang.

— Der Mahroboter wird geladen ohne aktiven
Mahvorgang.

LED (1) leuchtet grin:

— Der Mahroboter wird wahrend eines Mah-
vorgangs zwischengeladen.

LED (1) leuchtet rot:

— Es besteht eine Stérung.

LED (1) leuchtet blau:

— Kommunikation mit dem Mahroboter.
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15 Mahroboter bedienen und
einstellen

15.1 Bedienfeld

\
0000099962_001

Uber die Drucktasten (1 bis 5) kann der Mahro-
boter in seinen Grundfunktionen bedient werden.
Der volle Funktionsumfang ist tber die App

MY iIMOW® verfiigbar.

Méhvorgang starten

> ,START" (3) driicken.
Der Mahroboter startet den Mahvorgang und
kehrt anschlieend automatisch zur Docking-
station zurtick.

Méahvorgang stoppen und Mahroboter sperren

> ,STOP* (1) dricken.
Der Mahroboter und das Mahwerk stoppt. Der
Mé&hroboter wird gesperrt.

Méhroboter zur Dockingstation senden

> ,HAUS" (4) driicken.
Der Mahroboter fahrt zurtick zur Dockingsta-
tion.

Mahroboter entsperren
> ,SCHLOSS* (2) driicken.
> Angezeigte Tastenkombination drticken.

Informationen abrufen

> INFO*“ (5) driicken.
Der Mahroboter gibt akustische Informationen
zum aktuellen Status wieder.

152 App ,MY iMOWe*

Um den Mahroboter komfortabel nutzen zu kén-
nen, ist die Verwendung der App ,MY iMOW®*
erforderlich. Uber die App ,MY iMOW®* kann der
Mahroboter bedient und eingestellt werden. Der
Mahroboter kann Uber eine kabellose Netzwerk-
verbindung (WLAN) und Mobilfunkverbindung
oder per Bluetooth® mit einem mobilen Endgerét
verbunden werden. Von einem Desktop-Compu-
ter kann der Mahroboter Uber die Web-App

,MY iMOW®“ bedient und eingestellt werden.
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15 Mahroboter bedienen und einstellen

Hauptfunktionen:

— Mahvorgang starten und stoppen

— Mahplan

— Mahzeiten einstellen (Uber einen Assisten-
ten oder manuell)

— Startpunkte setzen (optional)

— Zonen auswahlen (optional)

Schnitthdhe einstellen

Fernzugriff auf den Mahroboter Uber eine

kabellose Netzwerkverbindung (WLAN)

Fernzugriff auf den Mahroboter tber eine

Mobilfunkverbindung.

— Hilfestellung

16 Mahroboter stoppen und
Geréatesperre aktivieren

Mahroboter stoppen und Geré-
tesperre aktivieren

A WARNUNG

® Falls der M&hroboter nicht wie in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben gestoppt
und Uber das Aktivieren der Geratesperre still-
gesetzt wird, kann der Mahroboter unbeab-
sichtigt eingeschaltet werden. Personen koén-
nen schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Mahroboter wahrend des Transports, der
Aufbewahrung, Reinigung, Wartung, Repa-
ratur oder bei verandertem oder ungewohn-
ten Verhalten stoppen und Geratesperre
aktivieren.

16.1

0000100291_001

v

L,STOP* (1) driicken.

Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.
,STOP® (1) driicken und so lange gedrickt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstandig
rot leuchtet.

v
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17 Transportieren

> ,STOP* (1) dricken.
Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.
Der Mahroboter kann transportiert, aufbe-
wahrt, gereinigt oder gewartet werden.

17 Transportieren

17.1  Mahroboter transportieren
> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

Mahroboter tragen

0000099953_001

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahigem
Material tragen.

> Mahroboter an der vorderen Griffstelle (1) und
hinteren Griffstelle (2) tragen.

Mahroboter in einem Fahrzeug transportieren
> Mahroboter so sichern, dass der Mahroboter
nicht umkippt und sich nicht bewegen kann.

17.2  Akku transportieren

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf

nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut

werden.

> Sicherstellen, dass der Akku im sicherheitsge-
rechten Zustand ist.

> Akku so verpacken, dass er sich in der Verpa-
ckung nicht bewegen kann.

> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Der Akku unterliegt den Anforderungen zum
Transport gefahrlicher Giiter. Der Akku ist als UN
3480 (Lithium-lonen-Batterien) eingestuft und
wurde gemal UN Handbuch Prifungen und Kri-
terien Teil lll, Unterabschnitt 38.3 geprift.

Die Transportvorschriften sind unter
www.stihl.com/safety-data-sheets angegeben.
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18 Aufbewahren

18.1  Mahroboter zum Aufbewahren

vorbereiten

STIHL empfiehlt, bei langeren Betriebspausen,

z. B. Winterpause den Mahroboter in einen ,Win-

terschlaf‘ zu versetzen. Der ,Winterschlaf* deak-

tiviert alle nicht notwendigen Zusatzfunktionen

des Mahroboters und stellt eine geringe Entla-

dung des Akkus sicher.

> Falls die Funktion ,Diebstahlschutz® in der App
MY iIMOW®* aktiviert ist: ,Diebstahlschutz*
deaktivieren.

> Falls der Ladezustand des Mahroboters unter
50 % liegt: Mahroboter laden, bis ein Ladezu-
stand Uber 50 % erreicht ist.

0000101525_001

> Mahroboter aus der Dockingstation nehmen.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-
cken:
> ,STOP* (1) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.
> ,STOP* (1) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstéandig
rot leuchtet.
> ,STOP* (1) driicken.
Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die
Geréatesperre des Mahroboters ist aktiviert.
> ,STOP* (1) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstéandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,Winterschlaf ist aktiviert. Alle
Zusatzfunktionen sind deaktiviert.

Nach der Winterpause muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Mahroboter in die Mahflache stellen.
> Taste ,START" (3) driicken.
Der Modus "Winterschlaf" ist deaktiviert und
der Mahroboter ist wieder betriebsbereit.
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18.2  Mahroboter aufbewahren
> Mahroboter so aufbewahren, dass folgende

Bedingungen erfiillt sind:

— Der Méhroboter ist auRerhalb der Reich-
weite von Kindern.

— Der Mahroboter ist sauber und trocken.

— Der Méahroboter ist in einem geschlossenen
Raum.

— Der Akku des Mahroboters ist geladen.

— Der Méahroboter wird nicht auRerhalb der
angegebenen Temperaturgrenzen aufbe-
wahrt, £d 23.6.

— Der Mahroboter kann nicht umkippen.

— Der Mahroboter kann nicht davonrollen.

— Der Mahroboter steht waagerecht auf den
Radern.

— Auf dem Mahroboter sind keine Gegen-
stéande abgelegt.

Der Mahroboter kann auch an einer Wandhalte-
rung aufbewahrt werden. Die Wandhalterung ist
als Zubehor erhaltlich.

HINWEIS

® Falls der Mahroboter nicht so aufbewahrt wird,
wie es in dieser Gebrauchsanleitung beschrie-
ben ist, kann sich der Akku tiefentladen und
dadurch irreparabel beschadigt werden.
> Akku des Mahroboters vor dem Aufbewah-
ren laden.

18.3  Dockingstation, Ladekabel und

Netzteil aufbewahren

Bei langeren Betriebspausen, z. B. Winterpause

kann die Dockingstation, das Ladekabel und das

Netzteil in der Mahflache stehen bleiben.

> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.

> Netzstecker vor Witterungseinfliissen schit-
zen.

> Alle Komponenten reinigen.

0000101180_001

> Dockingstation z. B. mit einem grofen Eimer
oder einer Mértelwanne abdecken.
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19 Reinigen

0000101181_001

> Eimer oder Mortelwanne mit Erdnagel am
Boden fixieren.

Dockingstation, Ladekabel und Netzteil abbauen

Fir die Aufbewahrung an der als Zubehor erhalt-

lichen Wandhalterung oder falls das Abdecken

nicht madglich ist, kann die Dockingstation, das

Ladekabel und das Netzteil auch abgebaut wer-

den.

> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.

> Alle Komponenten reinigen.

> Ladekabel von Dockingstation und Netzteil
trennen und aufwickeln.

> Netzteil abbauen und Anschlussleitung aufwi-
ckeln.

> Begrenzungsdraht und Leitdraht von der
Dockingstation trennen.

> Drahtenden zum Schutz vor Korrosion einfet-
ten und vor Witterungseinflissen schitzen.

> Dockingstation abbauen.

19 Reinigen

19.1  Mahroboter reinigen

A WARNUNG

m Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

0000100282_001

> Mahroboter an der vorderen Griffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.
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20 Warten

» Mahroboter seitlich aufstellen und gegen
Umfallen sichern.

> Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf Bescha-
digungen und festen Sitz prifen.

> Falls die Messerscheibe (4) stark verschmutzt
ist: Messerscheibe (4) abbauen.

0000100283_001

> Schmutz mit einem Holzstab oder einer wei-
chen Birste |6sen. Bei Bedarf ein pH-neutra-
les Reinigungsmittel verwenden. STIHL emp-
fiehlt STIHL Multiclean.

> Losen Schmutz mit einem sanften Wasser-
strahl abspdlen.

> Unterseite des Mahroboters einem feuchten
Tuch reinigen.

> Ladekontakte (5) mit einem feuchten Tuch rei-
nigen.

> Haube und Bedienfeld mit einem feuchten
Tuch reinigen.

19.2  Dockingstation, Netzteil, Lade-

kabel und Steckverbindungen
reinigen
> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.
> Dockingstation, Netzteil und Ladekabel mit
einem feuchten Tuch reinigen.
> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einer weichen Birste 16sen.
» Steckverbindungen mit einem trockenen, fuss-
elfreien Tuch reinigen.
> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einem Pinsel I16sen.

20 Warten
20.1  Sichtprifung

> Mahroboter regelmafig prufen:
— Sauberkeit der Ladekontakte
— Haube und Schutzleiste auf Beschadigun-
gen prufen
— Leichtgangigkeit der Rader prifen
— Klingen auf Beschadigungen, Verschleil3,
Risse und Leichtgangigkeit prufen.

0458-012-9801-A

deutsch

0000100420_001

— Messerscheibe auf Beschadigungen und
Verschleil} prifen.
— Falls die VerschleiBmarkierungen (1)
durchgescheuert sind und Lécher ent-
standen sind, Mahwerk ersetzen.

0000102542_001

— L-Bolzen (2) auf Beschadigungen und Ver-
schleil® priifen.
— Falls die L-Bolzen (2) zu mehr als der
Halfte verschlissen sind, Mahwerk erset-
zen.

0000100056_001

— Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf
Beschadigungen und festen Sitz prifen.

20.2

Klingen wechseln

A WARNUNG

® Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.
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20 Warten

0000100258_001

0000100284_001

> Mahroboter an der vorderen Griffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.
> Mahroboter auf die Riickseite drehen.

0000100285_001

> Hebel (3) driicken und gedriickt halten.
> Mutter (4) so lange gegen den Uhrzeigersinn
drehen bis sie sich abnehmen I&sst.

0000100286_001

>

Alle alten Klingen (7) aushangen.

5 ¢

0000100421_001

>

Messerscheibe (5), Messertrager (6) und Mut-
ter (4) reinigen.

> Mutter (4) abnehmen.
> Messerscheibe (5) abnehmen.

0000100287_001

> Messertrager (6) in Pfeilrichtung @ schieben.
Der Messertrager (6) wird entriegelt.
> Messertrager (6) abnehmen.
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0000100422_001

Neue Klingen (8) einhéangen. Nur eine Klinge
pro L-Bolzen (9) einsetzen.

0000100419_001

v

v
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Messertrager (6) aufsetzen.

Messertrager (6) in Pfeilrichtung © schieben
und sicherstellen, dass alle drei Arme (10)
unterhalb der L-Bolzen (9) positioniert sind.
Der Messertrager (6) ist verriegelt.
Messerscheibe (5) am Mahroboter aufsetzen.
Hebel (3) driicken und gedriickt halten.
Mutter (4) im Uhrzeigersinn aufdrehen.
Hebel (3) loslassen und Mutter (4) im Uhrzei-
gersinn fest anziehen.

Die Hebel (3) rasten horbar ein.
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21 Reparieren deutsch

21 Reparieren Die Drahtverbinder sind mit Gel gefiillt, um vor-
. . zeitigen Verschleil® oder Korrosion der Drahten-
211 Mahr_oboter,. AkKu, Mahwe_rk, den zu vermeiden.
Dockingstation und Netzteil > Sicherstellen, dass die Gesamtlange der
reparieren Begrenzungsdrahte die maximale Léange von

Der Benutzer kann den Mahroboter, den Akku, 850 m nicht Ubersteigt.

die Dockingstation und das Netzteil nicht selbst

reparieren. \J~ X
Beschadigte oder verschlissene Klingen und das \

Mahwerk kdnnen gewechselt werden.

> Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-
station, das Ladekabel, das Netzteil oder die
Anschlussleitung beschadigt ist: Mahroboter,
Akku, Dockingstation, Ladekabel, Netzteil oder
Netzkabel nicht verwenden und einen STIHL

0000100060_001

Fachhandler aufsuchen. > Drahtenden (2) in den Drahtverbinder (1) ste-
> Falls eine Klinge besché&digt oder verschlissen cken. ) ) o
ist: Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
» Mahroboter stoppen und Geratesperre akti- > Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
vieren. Anschlag zusammendriicken.

> Alle Klingen wechseln. Die Klingen kdnnen
nicht nachgescharft werden.
> Falls die Messerscheibe oder die L-Bolzen auf
der Messerscheibe beschadigt oder verschlis-
sen sind:
> Mahroboter stoppen und Geratesperre akti-
vieren.
> Mahwerk ersetzen.
> Falls Hinweisschilder unleserlich oder bescha-
digt sind: Hinweisschilder von einem STIHL
Fachhandler ersetzen lassen.

0000100242_001

> Begrenzungsdrahte mindestens uber eine
Lange a = 5 cm parallel und eng aneinander

21.2  Begrenzungsdraht oder Leit- fiihren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
draht verlangern oder reparie- Uberkreuzen
ren

Der Begrenzungsdraht oder Leitdraht kann mit
Hilfe von Drahtverbindern verlangert oder repa-
riert werden.

22 Stdérungen beheben
221 Stérungen des Mahroboters beheben

Die meisten Stérungen werden in der App ,MY iMOW®* und iiber rote Leuchtmuster am Mahroboter
oder der Dockingstation angezeigt.

Zur Stérungsbehebung wie folgt vorgehen:

> Anweisungen in der App ,MY iIMOW®* folgen.

oder

> Drucktaste ,INFO*“ am Bedienfeld driicken und den akustischen Anweisungen folgen.
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23 Technische Daten

Stérung

Leuchtstreifen
am Mahroboter
oder Docking-
station

Ursache

Abhilfe

Der Mahroboter
bleibt wahrend
der Heimfahrt zur
Dockingstation
stehen.

Der Akku ist entladen.

>

A\

A\

v

Sicherstellen, dass die Léange des
Begrenzungsdrahts 850 m nicht tber-
steigt.

Verlegung des Leitdrahts optimieren.
Einen weiteren Leitdraht in der Mahfla-
che verlegen.

Mahroboter zum Laden in die Docking-
station tragen.

Falls moglich: Die Dockingstation in
einer Mahflache mit Hanglage im unte-
ren Bereich des Gefélles aufstellen.

Der Mahroboter
startet den Mah-
vorgang nicht
wie erwartet.

Leuchtstreifen
leuchten blau.

Der Mahroboter flihrt
einen Neustart durch.

>

Warten, bis der Neustart abgeschlossen
ist.

Der Mahroboter startet den Mahvorgang
anschlieRend automatisch.

Leuchtstreifen
leuchten rot.
LED an der
Dockingstation
leuchtet rot.

Am Begrenzungsdraht
oder Leitdraht besteht
eine Storung.

>

v

v

Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht und der Leitdraht unbeschéadigt ist.
Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht oder der Leitdraht richtig an die
Dockingstation angeschlossen ist.
Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht und der Leitdraht richtig an den
Drahtverbinder angeschlossen ist.
Anweisungen in der App ,MY iMOW®*
folgen.

Der Mahroboter
wird nicht gela-
den.

Leuchtstreifen
leuchten rot.
LED an der
Dockingstation
leuchtet rot.

Im Mahroboter, Akku,
Netzteil oder der
Dockingstation
besteht eine Stérung.

>

>

v

Sicherstellen, dass die Ladekontakte an
Dockingstation und Mahroboter sauber
sind.

Anweisungen in der App ,MY iMOW®*
folgen.

Falls die Stérung weiterhin besteht:
Mahroboter nicht weiter versuchen zu
laden, Netzstecker der Anschlussleitung
aus der Steckdose ziehen und einen
STIHL Fachhandler aufsuchen.

23 Technische Daten

Mahroboter STIHL iMOW® 5.0
EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO

231

Technische Daten

— Schnittbreite: 28 cm

— Schnitthdhe - elektrisch: 20 mm bis 60 mm
— Drehzahl der Messerscheibe: 2400 1/min

— Méahgeschwindigkeit
- iIMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s

— Abmessungen:

— Hoéhe: 291 mm
— Breite: 525 mm

— Lange: 705 mm

Gewicht:
- iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg
- iIMOW® 6.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 7.0 EVO: 16 kg

Schutzklasse: IlI

Schutzart: IP56

— Maximale Mahflache:

- iMOW® 5.0 EVO: 1500 m?

- iIMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iMOW® 7.0 EVO: 5000 m?

Aktivzeit 1000 m? (pro Woche) !

- iIMOW® 5.0 EVO: 35 h
- iMOW® 6.0 EVO: 30 h
- iMOW® 7.0 EVO: 20 h

TUnter Idealbedingungen (wenig Hindernisse, einfache Geometrie sowie geringe Steigungen im Gar-
ten, moderates Rasenwachstum)
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23 Technische Daten

— Maximale Lange des Begrenzungsdrahts:
850 m
— Maximale Steigung: 45 %

Bluetooth®

— Datenverbindung: Bluetooth® 5.1. Das mobile
Endgerat muss mit Bluetooth® Low Energy 5.0
kompatibel sein und Generic Access Pro-
file (GAP) unterstitzen.

— Frequenzband: ISM-Band 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 1 mW

— Signalreichweite: ca. 10 m. Die Signalstarke
ist abhangig von den Umgebungsbedingungen
und dem mobilen Endgerat. Die Reichweite
kann je nach dueren Bedingungen, ein-
schlieRlich des verwendeten Empfangsgerats,
stark variieren. Innerhalb von geschlossenen
Raumen und durch metallische Barrieren (zum
Beispiel Wande, Regale, Koffer) kann die
Reichweite deutlich geringer sein.

— Anforderungen an das Betriebssystem des
mobilen Endgerats: siehe info.myi-
mow.stihl.com

Funknetzwerk (WLAN)

— Netzwerk-Standard: IEEE 802.11b/g/n

— Frequenzband: 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung:
100 mW

Mobilfunkverbindung
— Format der SIM-Karte: eSIM
— Frequenzbander
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 2 W
— Durchschnittlich anfallende Datenmengen pro
Monat: siehe FAQ unter https://
support.stihl.com

23.2 Klingen
— Anzahl Klingen: 3

23.3  Akku STIHL AAI

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhéandler ausgebaut
werden.

— Akku-Technologie: Lithium-lonen

— Spannung: 36 V

— Kapazitat in Ah: siehe Leistungsschild
Energieinhalt in Wh: siehe Leistungsschild

— Gewicht in kg: siehe Leistungsschild

0458-012-9801-A
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23.4 Dockingstation und Netzteil
Dockingstation
— Schutzklasse: Il

— Schutzart: IPX5
— Gewicht: 4,0 kg
— Begrenzungsdraht und Leitdraht
— Spannung: 42 V d.c.
— Frequenzbereich: 1,4 kHZ bis 20 kHz

Netzteil
— Marktabhangige Ausfiihrungen:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Gewicht:
— Ausflihrung 160 W: 1,6 kg
— Ausflhrung 210 W: 2,0 kg
— Nennspannung: siehe Leistungsschild
— Frequenz: siehe Leistungsschild
— Nennleistung: siehe Leistungsschild
— Ladestrom: siehe Leistungsschild
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IP 67

23.5 Verldngerungsleitungen

Wenn eine Verlangerungsleitung verwendet wird,
mussen deren Adern abhangig von der Span-
nung und der Lange der Verlangerungsleitung
mindestens folgende Querschnitte haben:

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
220 V bis 240 V ist:
— Leitungslange bis 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Leitungsléange 20 m bis 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
100 V bis 127 V ist:
— Leitungslénge bis 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— Leitungsléange 10 m bis 30 m: AWG 12/
3,5 mm?
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23.6 Temperaturgrenzen

A WARNUNG

m Der Akku im Mahroboter ist nicht gegen alle
Umgebungseinflisse geschitzt. Falls der
Akku bestimmten Umgebungseinflissen aus-
gesetzt ist, kann der Akku in Brand geraten
oder explodieren. Personen kdnnen schwer
verletzt werden und Sachschaden kann ent-
stehen.
> Akku nicht unterhalb von + 5 °C oder ober-
halb von + 40 °C laden.

> Mahroboter nicht unterhalb von + 5 °C oder
oberhalb von + 40 °C verwenden.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von + 5 °C oder oberhalb von + 40 °C ver-
wenden.

> Mahroboter nicht unterhalb von 0 °C oder
oberhalb von + 40 °C aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von - 20 °C oder oberhalb von + 60 °C auf-
bewahren.

23.7 Empfohlene Temperaturberei-

che

Fur eine optimale Leistungsfahigkeit des im Mah-
roboter eingebauten Akkus, der Dockingstation
und des Netzteils die folgenden Temperaturbe-
reiche beachten:
— Laden: + 5 °C bis + 40 °C
— Verwendung: + 5 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Mahroboter: + 0 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Dockingstation und Netzteil: -

20 °C bis + 60 °C

Falls der Akku auf3erhalb der empfohlenen Tem-
peraturbereiche geladen, verwendet oder aufbe-
wahrt wird, kann die Leistungsfahigkeit reduziert
sein.

23.8 Schallwerte

Der K-Wert fur die Schallleistungspegel betragt

2 dB(A).

— Schallleistungspegel gemessen nach 2000/14
EG: 59 dB(A).

— Schallleistungspegel garantiert nach 2000/14
EG: 61 dB(A).

239 REACH

REACH bezeichnet eine EG-Verordnung zur
Registrierung, Bewertung und Zulassung von
Chemikalien.
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24 Ersatzteile und Zubehor

Informationen zur Erfullung der REACH Verord-
nung sind unter www.stihl.com/reach angege-
ben.

24 Ersatzteile und Zubehor

24.1 Ersatzteile und Zubehor

STIHL Diese Symbole kennzeichnen original
&l STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor.

STIHL empfiehlt, original STIHL Ersatzteile und
original STIHL Zubehdr zu verwenden.

Ersatzteile und Zubehér anderer Hersteller kdn-
nen durch STIHL hinsichtlich Zuverlassigkeit,
Sicherheit und Eignung trotz laufender Marktbeo-
bachtung nicht beurteilt werden und STIHL kann
fur deren Einsatz auch nicht einstehen.

Original STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor sind bei einem STIHL Fachhandler
erhaltlich.

25 Entsorgen

25.1 Mahroboter entsorgen

Informationen zur Entsorgung sind bei der ortli-
chen Verwaltung oder bei einem STIHL Fach-
héndler erhaltlich.

Eine unsachgemafie Entsorgung kann die
Gesundheit schadigen und die Umwelt belasten.

Der Mahroboter enthalt einen eingebauten Akku,

der getrennt entsorgt werden muss.

> Mahroboter von einem STIHL Fachhandler
entsorgen lassen.
Der STIHL Fachhandler entsorgt den einge-
bauten Akku getrennt vom Mahroboter.

> STIHL Produkte einschlieBlich Verpackung
gemal den ortlichen Vorschriften einer geeig-
neten Sammelstelle fur Wiederverwertung
zufiihren.

> Nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

26 EU-Konformitatserklarung

26.1 Mahroboter STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralBe 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
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27 UKCA-Konformitatserklarung

Bauart: Mahroboter

— Fabrikmarke: STIHL

- Typ: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serienidentifizierung: IA01

Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: IA01

den einschlagigen Bestimmungen der Richtlinien
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU entspricht und in Ubereinstimmung
mit den jeweils zum Produktionsdatum guiltigen
Versionen der folgenden Normen entwickelt und
gefertigt worden ist: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Beteiligte benannte Stelle: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, hat die Konfor-
mitat gemal Anhang Il Modul B der Richtlinie
2014/53/EU Uberpruft und folgende EU Baumus-
terprufbescheinigung ausgestellt: 40055521.

Die Technischen Unterlagen sind bei der Pro-
duktzulassung der ANDREAS
STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

N e

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations
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27 UKCA-Konformitatserkla-
rung
27.1  Mahroboter STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
Bauart: Mé&hroboter

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serienidentifizierung: 1A01

Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: 1A01

den einschlagigen Bestimmungen der UK-Ver-
ordnungen The Restriction of the Use of Certain
Hazardous Substances in Electrical and Electro-
nic Equipment Regulations 2012, Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008, Electro-
magnetic Compatibility Regulations 2016 ent-
spricht und in Ubereinstimmung mit den jeweils
zum Produktionsdatum glltigen Versionen der
folgenden Normen entwickelt und gefertigt wor-
den ist: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,

EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Die Technischen Unterlagen sind bei der AND-
REAS STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 16.02.2023
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ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Ny

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Anschriften
STIHL Hauptverwaltung

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71307 Waiblingen

STIHL Vertriebsgesellschaften
DEUTSCHLAND

STIHL Vertriebszentrale AG & Co. KG
Robert-Bosch-Stralte 13

64807 Dieburg

Telefon: +49 6071 3055358

OSTERREICH

STIHL Ges.m.b.H.
Fachmarktstralle 7

2334 Voésendorf

Telefon: +43 1 86596370

SCHWEIZ

STIHL Vertriebs AG
Isenrietstralle 4

8617 Monchaltorf
Telefon:+41 44 9493030

29 Open Source Software
29.1  Open Source Software

Dieses Produkt enthalt urheberrechtlich
geschitzte Open Source Software, die von den
jeweiligen Urhebern unter bestimmten Lizenzbe-
dingungen, wie z.B. der ,GNU General Public
License” (GPL), der ,GNU Lesser General Public
License” (LGPL), der ,Apache License" oder
ahnlichen Lizenzen veréffentlicht wurde. Falls
Urheberrechtshinweise, Nutzungsbedingungen
oder Lizenzbestimmungen in dieser Gebrauchs-
anleitung enthalten sind, die einer anwendbaren
Open-Source-Lizenz widersprechen, finden
diese keine Anwendung. Die Nutzung und Ver-
breitung der enthaltenen Open-Source-Software
unterliegt ausschlieRlich der jeweiligen Open-
Source-Lizenz. Soweit die zutreffende Lizenz
Ihnen das Recht auf den Quellcode dieser Soft-
ware und/oder andere zusatzliche Daten ein-
raumt, kdnnen Sie diesen wahrend eines Zeit-
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28 Anschriften

raums von drei Jahren nach unserer letzten Aus-
lieferung des Produkts und, falls die Lizenzbedin-
gungen dies erfordern, so lange wie wir Kunden-
support fir das Produkt anbieten, von uns erhal-
ten. Um den vollstandigen korrespondierenden
Quellcode von uns zu erhalten, kénnen Sie Ihre
Anfrage unter Angabe des Produktnamens, Seri-
ennummer sowie Version der entsprechenden
Software an folgende Adresse senden: AND-
REAS STIHL AG & Co. KG, Open Source Team/
Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblingen, Ger-
many. Wir behalten uns vor, lhnen die Kosten
des Datentragers sowie die Versandkosten in
Rechnung zu stellen. Weitere Informationen fin-
den Sie auf der folgenden Webseite: https://
opensource.stihl.com
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1  Introduction
Dear Customer,

Thank you for choosing STIHL. We develop and
manufacture our quality products to meet our
customers’ requirements. The products are
designed for reliability even under extreme con-
ditions.

STIHL also stands for premium service quality.
Our dealers guarantee competent advice and
instruction as well as comprehensive service
support.

STIHL expressly commit themselves to a sus-
tainable and responsible handling of natural
resources. This user manual is intended to help
you use your STIHL product safely and in an
environmentally friendly manner over a long
service life.

We thank you for your confidence in us and hope
you will enjoy working with your STIHL product.

e 4

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANT! READ BEFORE USING AND
KEEP IN A SAFE PLACE FOR REFERENCE.

2  Guide to Using this Manual
2.1 Applicable documents

The local safety regulations apply.
> In addition to this User Manual, you should
also read, understand and retain the following
documents:
— Safety information for STIHL batteries and
products with built-in battery:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Additional information on STIHL robotic mowers,
compatible accessories and FAQs can be found
at support.stihl.com, info.myimow.stihl.com or is
available at a STIHL authorized dealer.

The Bluetooth® mark designation and Bluetooth®
logos are registered trademarks owned by Blue-
tooth SIG, Inc. These word marks and logos are
used by STIHL under license.

The robotic mower is equipped with a Bluetooth®
radio interface, a radio network interface and a
cellular interface. Local operating restrictions (in
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aircraft or hospitals, for example) must be
observed.

2.2

Warning Notices in Text

A oancer

® This notice refers to risks which result in seri-
ous or fatal injury.
> Serious or fatal injuries can be avoided by
taking the precautions mentioned.

A WARNING

m This notice refers to risks which can result in
serious or fatal injury.
> Serious or fatal injuries can be avoided by
taking the precautions mentioned.

NOTICE

® This notice refers to risks which can result in
damage to property.
> Damage to property can be avoided by tak-
ing the precautions mentioned.

23 Symbols in Text

U!H This symbol refers to a chapter in this
== instruction manual.

3  Overview
3.1 Robot mower

0000099354_001

1 Front grip surface
Lift and transport the robot mower by simulta-
neously gripping it at the front and rear grip
surface.

2 Charging contacts
The charging contacts connect the robot
mower with the docking station.

3 Ultrasound sensors
The ultrasound sensors detect obstacles.

4 Hood
The hood is spring-mounted and features a
bump sensor to detect obstacles on the mow-
ing area.
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5 Drive wheels
The drive wheels drive the robot mower.

6 Light strip
The light strip shows the robot mower's sta-
tus.

0000099822_001

7 Rear grip surface
Lift and transport the robot mower by simulta-
neously gripping it at the front and rear grip
surface.

8 Protective strip
The protective strip protects the user against
ejected objects and contact with the blades.
9 Matrix display
The matrix display shows the robot mower's
status.
10 Control panel
The control panel features pushbuttons and a
rain sensor.

3.2 Control panel

A

\
0000099355_001

1 Light strip

The light strip shows the robot mower's status

and signals which key combination to press
for a certain action.

2 STOP pushbutton
The pushbutton stops the robot mower and
mowing unit. The pushbutton also activates
the device lock.

3 LOCK pushbutton
This pushbutton unlocks the robot mower in

conjunction with a displayed key combination.

4 START pushbutton
This pushbutton starts mowing operations.
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3 Overview

5 HOME pushbutton

This pushbutton makes the robot mower
return to the docking station or cancels the
current mowing job if the robot mower is in
the docking station.

INFO pushbutton
This pushbutton starts voice output about the
current status of the robot mower.

Rain sensor

The rain sensor reacts to moisture. Depend-
ing on the setting, the robot mower can take
weather conditions into account for the mow-
ing plan.

3.3 Mowing unit

0000099827_002

Blade disk

The blade disk serves to attach the blades.
L-pins

The L-pins are for mounting the blades.
Blades

The blades mow the lawn.

Levers

The levers secure the nut.

Nut

The nut secures the blade disk.

Rating plate with machine number

3.4 Docking station and power sup-

0000099356_001

Mains plug
The mains plug connects the connecting
cable to a socket.
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3 Overview

2 Connecting cable
The connecting cable connects the power
supply to the mains plug.

3 Power supply
The power supply supplies the docking sta-
tion with energy.

4 Charging cable
The charging cable connects the power sup-
ply to the docking station.

5 Plug
The plug connects the charging cable to the
docking station.

6 Hood
The hood covers the docking station and pro-
tects the internal electronics.

7 LED
The LED indicates the status of the docking
station.

8 Charging contacts
The charging contacts connect the docking
station with the robot mower.

9 Base plate
The base plate is the base for the docking
station.

10 Cable duct
The guide wire is routed in the middle cable
duct.

11 Cable duct
The perimeter wire is routed in the outer
cable ducts.

# Rating plate with the machine number

0000099831_001

12 Ground peg
The four ground pegs secure the docking sta-
tion to the ground.
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3.5 iMOW® Ruler and Installation

Kit
iMOW® Ruler
1 iMOW® Ruler

The ruler makes it easier to install wires and
serves to maintain the correct distance.

Installation Kit

An installation kit is required to commission the
robot mower; it is not included in the scope of
delivery of the robot mower. Appropriate installa-
tion kits are available as accessories for different
garden sizes.

STIHL 3

0000099833_001

1 Fixing pin
The fixing pin secures the perimeter wire and
guide wire to the ground.

2 Wire connector
The wire connector connects wire ends to
each other.

3 Cable markers
The cable markers serve to mark wire ends
on the inside of the docking station. They
facilitate the assignment of the wire ends
when connecting to the correct terminal.

4 Wire coil
The wire coil is required to install the perime-
ter wire and guide wire.

3.6 Symbols

Meanings of symbols on the robot mower, dock-
ing station, power supply or installed battery:

This symbol shows the diameter of the
blade disk.
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This symbol indicates the direction for
unlocking the blade carrier when
changing blades.

This symbol indicates the direction for
locking the blade carrier when chang-
ing blades.

@ Protection class 2, double insulated.

Do not dispose of the product with domes-
tic waste.

The information next to this symbol indi-
cates the energy content of the battery
according to the cell manufacturer’s specifi-
cation. The energy content available during
use is lower.

1 LED lights up red. The battery is too
§2§ warm or too cold.
=2

4 LEDs flash red. There is a fault in the

ég battery.

4  Safety Precautions
4.1 Warning symbols

Meanings of warning symbols on the robot
mower, docking station, power supply or installed
battery:

Observe safety instructions and take
the necessary precautions.

ual and keep it in a safe place.

@ Read and understand the User Man-

Comply with the safety instructions

o concerning ejected objects and take

A the necessary precautions.

® Maintain a safe distance.
)

Do not touch rotating blade disk with
blades.

i .; Do not climb or sit on the robot mower.

Stop the robot mower and activate the

device lock during transport, storage,
@ cleaning, servicing, repair or when

there is changed or unusual behavior.
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4 Safety Precautions

Keep children away from the robot
mower and mowing area.

Keep animals away from the robot
mower and mowing area.

Do not immerse the battery in liquids.

Protect battery against heat and fire.

POX®

4.2

The STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
robot mower is designed for mowing and mulch-
ing grass.

Intended Use

The STIHL docking station and supplied power
supply DM160X-420X or DM210X-420X charge
the STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
robot mower.

The robotic mower, docking station and power
supply can be used in the rain.

A STIHL AAI battery supplies the robotic mower
with power. The battery has been installed in the
robotic mower and may only be removed by a
STIHL authorized dealer.

The robotic mower can be configured and oper-
ated via the MY iMOW® app.

A WARNING

® Docking stations, power supply units and bat-
teries not explicitly approved for the STIHL
robotic mower may cause a fire or explosion.
Persons may be seriously or fatally injured,
and property may be damaged.
> Use the robotic mower with the STIHL AAI
installed battery.
> Charge the
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
robot mower with the STIHL docking station
and STIHL power supply DM160X-420X or
DM210X-420X.
® Using the robotic mower, battery, docking sta-
tion or power supply other than for its intended
use can result in serious injuries or death and
damage to property.
> Use the robotic mower, docking station and
power supply as described in this User
Manual.
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4 Safety Precautions
4.3 Requirements for the user

A WARNING

m Users without adequate training or instruction
cannot recognize or assess the risks involved
in using the robot mower, docking station and
power supply. The user or other persons may
sustain serious or fatal injuries.

> Read and understand the User Man-

ual and keep it in a safe place for
reference.

> If you pass the robot mower, docking sta-
tion or power supply on to another person:
Always give them the User Manual.

> Make sure that the user meets the following
conditions:

— The user is rested.

— The user is physically, sensorially and
mentally able to use and operate the
robot mower, docking station and power
supply. If the user is able to operate the
equipment but is physically, hearing,
visually or mentally impaired, the user
may only use the robot mower under
the supervision of or after receiving
instruction from a responsible person.
This includes all work with and on the
robot mower, docking station, power
supply, charging cable, guide wire and
perimeter wire.

— The user can recognize and assess the
risks involved in using the robot mower,
docking station and power supply.

— The user is an adult or is being trained
in an occupation under supervision
according to national regulations.

— The user has received instruction from a
STIHL authorized dealer or other expe-
rienced user before using the robot
mower, docking station and power sup-
ply for the first time.

— The user is not under the influence of
alcohol, medication or drugs.

— During installation, operation, cleaning,
maintenance and transportation of the
robot mower, keep your balance, pro-
vide secure footing and do not run.

— The terms "operation”, "use" and
"usage" include all work on the robot
mower, docking station, power supply,
charging cable, guide wire and perime-
ter wire as well as all iMow® accesso-
ries.
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> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

Clothing and Equipment

A WARNING

4.5
451

During the routing of the perimeter wire or
guide wire and attaching the docking station,
objects may be thrown at high speed by driv-
ing a fixing pin or earth staple into the ground.
This may result in injury to the user.
> Wear close-fitting safety glasses. Suitable
safety glasses are tested in accordance
with EN 166 or national regulations and
available commercially with the correspond-
ing marking.
> Wear work gloves made of robust material.
Objects can be ejected at high speed during
the mowing operation. This may result in injury
to the user.
> If the mowing area is entered during the
mowing operation:
— Wear long pants made of robust mate-
rial.
— Wear sturdy, closed-toed footwear with
high-grip soles.
Unsuitable clothing may get caught in wood,
undergrowth and in the robot mower. Users
not wearing suitable clothing may be seriously
injured.
> Wear close-fitting clothing.
> Remove scarves and jewelry.
The user may come into contact with the
blades during cleaning, maintenance or trans-
port. This may result in injury to the user.
> Wear work gloves made of robust material.
Wearing unsuitable footwear may cause the
user to slip. This may result in injury to the
user.
> If the mowing area is entered during the
mowing operation: Wear sturdy, closed-
toed footwear with high-grip soles.

Work Area and Surroundings

Robot mower and mowing area

A WARNING

Bystanders, children and animals cannot be
aware of nor assess the dangers of the robot
mower and objects being thrown into the air.
This may result in serious injury to bystanders,
children and animals and damage to property.

® > Keep bystanders, children and ani-
I ﬂ mals away from the mowing area
>

during the mowing operation.
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> If the robot mower is used in publicly acces-
sible areas: Close off mowing area and set
up signs with warning text "Warning! Auto-
matic lawn mower! Keep children and ani-
mals away and supervise them!" Comply
with local regulations.

> Make sure that children cannot play with

the robot mower.

With the help of the perimeter wire, define

the mowing area as described in this User

Manual. Using the perimeter wire, mark off

designated areas that the robot mower

must not mow or navigate from the mowing
area.
> Do not operate the robot mower on gravel
or crushed stone.

® People can trip over the perimeter wire, guide
wire or the fixing pins. This may result in injury
to people and damage to property.
> Route the perimeter wire and guide wire flat

on the ground.
> Drive the fixing pins completely into the
ground.

m |f a gardening tool is used in the mowing area,
the tool can strike and damage the perimeter
wire, guide wire or fixing pins. Objects can be
ejected at high speed. This may result in injury
to people and damage to property.
> Do not use a gardening tool around the

perimeter wire or guide wire.

® The robot mower's electrical components can
produce sparks. Sparks may cause fires and
explosions in highly flammable or explosive
environments. Persons may be seriously or
fatally injured, and property may be damaged.
> Do not operate the robot mower in highly

flammable or explosive environments.

® As a result of a storm, the robot mower can be
damaged, or foreign objects may be on the
mowing area. The robot mower may be in an
unsafe condition, and objects may be ejected
at high speed during the mowing. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> After a storm, check that the robot mower is

in a safe condition.
> Check the condition of the mowing area
and remove any foreign objects from it.

452

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

\

Battery
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A WARNING

453

Bystanders, children and animals cannot rec-
ognize or assess the dangers of the battery.
Bystanders, children and animals may be seri-
ously injured.
> Keep bystanders, children and animals
away from the work area.
> Do not leave the battery unattended.
» Make sure that children cannot play with
the battery.
The battery is not protected against all ambi-
ent conditions. If the battery is exposed to cer-
tain ambient conditions, the battery may catch
fire, explode or be irreparably damaged. This
may result in serious injury to people and
damage to property.
> Protect battery from heat and fire.
> Do not throw the battery into a fire.

> Do not charge, use and store the battery
outside of the specified temperature limits,
[ 23.6.

> Do not immerse the battery in lig-
uids.

> Keep battery away from small metal parts.

> Do not expose the battery to high pressure.

> Do not expose the battery to microwaves.

> Protect the battery against chemicals and
salts.

Docking station and power supply

A WARNING

Bystanders, children and animals are not

aware of and cannot assess the dangers of

the docking station or power supply. Bystand-

ers, children and animals may be seriously or

fatally injured.

> Keep bystanders, children and animals
away from the work area.

> Make sure that children cannot play with
the docking station or power supply.

The docking station and the power supply are

not protected against all environmental condi-

tions. If the docking station and power supply

are exposed to certain environmental condi-

tions, they may catch fire or explode. This may

result in serious injury to people and damage

to property.

> Do not operate the docking station and
power supply in a flammable environment
or explosive environment.
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4 Safety Precautions

> Do not use or store the docking station and
power supply outside of their specified tem-
perature limits, [ 23.6.

> Disconnect the power supply before a
storm or when there is a risk of a lightning
strike.

m People can trip over the docking station,
charging cable, power supply or connecting
cable. People can be injured, and the docking
station, charging cable, power supply or con-
necting cable can be damaged.
> Set up the docking station and power sup-

ply in a clearly visible area.
> Route the connecting cable and charging
cable flat on the ground.

m The housing of the power supply can get very
hot in direct sunlight. There is a risk of burn
injuries.

c > Do not touch a hot power supply.

4.6 Safe Condition

4.6.1 Robot mower

The robot mower is in a safe condition if the fol-

lowing conditions are met:

— The robot mower is undamaged.

— The controls function properly and have not
been modified.

— The blades are properly installed and are
undamaged.

— Original STIHL accessories designed for this
robot mower are installed.

— The accessories are correctly installed.

A WARNING

m |f not in safe condition, components may no
longer operate correctly and safety devices
may be rendered ineffective. There is a risk of
serious or fatal injury.
> Operate an undamaged and functioning
robot mower.

> Do not modify the robot mower.

> If the control panel is not functioning: Do
not operate the robot mower.

> Install original STIHL accessories designed
for this robot mower.

> Install the blades as described in this User
Manual.

> Install accessories as described in this User
Manual or in the User Manual for the acces-
sories.

> Do not insert objects in the robot mower's
openings.
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> Do not bridge charging contacts with metal-
lic objects (short circuit).

> Replace worn or damaged labels.

> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

46.2 Mowing unit

The mowing unit is in safe condition when the
following conditions are met:

— The blades, blade disk, blade carrier, lever
and nut are undamaged.

The wear marks on the blade disk are not
worn through.

— The L-pins on the blade disk are not more
than half-worn.

The blades are not deformed.

The blades are properly installed.

A WARNING

m [f they are in an unsafe condition, parts of the

blades may come off and be ejected. People

may suffer serious injuries as a result.

> Work with undamaged blades, blade disk,
blade carrier, lever and nut.

> If the wear marks are worn through and
holes are formed: Replace the mowing unit.

> If the L-pins are more than half-worn:
Replace the mowing unit.

> Install blades correctly.

> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

46.3

The battery has been installed in the robot

mower and must only be removed by a STIHL

authorized dealer.

The battery is in a safe condition if the following

points are observed:

— Battery is undamaged.

— The battery is clean and dry.

— Battery functions properly and has not been
modified.

A WARNING

m A battery that is not in a safe condition cannot
operate safely. Persons may be seriously
injured.
> Never work with a damaged battery.
> Never attempt to charge a damaged or
defective battery.

> If the battery is dirty: Clean the battery.

> If the battery is moist or wet: Allow the bat-
tery to dry.

> Never attempt to modify the battery.

> Never insert objects in the battery’s open-
ings.

Battery
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> Never bridge the battery's contacts with
metallic objects (short circuit).

> Do not open the battery.

> Replace worn or damaged labels.
® Fluid may leak from a damaged battery. If that
liquid comes into contact with the skin or eyes,
the skin or eyes may be irritated.
> Avoid contact with the liquid.
> |f skin contact occurs: Wash affected areas
of skin with plenty of water and soap.

> In the event of contact with eyes: Rinse
eyes with plenty of water for at least
15 minutes and consult a doctor.
m A damaged or defective battery may smell
unusual, emit smoke or burn. Persons may be
seriously or fatally injured, and property may
be damaged.
> If the battery smells unusual or emits
smoke: do not use the battery and keep it
away from combustible substances.

> If the battery catches fire: Attempt to extin-
guish the battery with a fire extinguisher or
water.

46.4 Docking station, charging cable, power

supply and connecting cable

The docking station, charging cable, power sup-

ply, connecting cable and plug connections are

in a safe condition if the following conditions are
met:

— The docking station, charging cable, power
supply, connecting cable and plug connections
are undamaged.

— The docking station, charging cable, power
supply, connecting cable and plug connections
are clean.

— Original STIHL accessories designed for this
docking station are installed.

— The accessories are correctly installed.

— Docking station and power supply are not cov-
ered during operation.

A WARNING

m |f not in a safe condition, components may no
longer operate safely and safety devices may
be rendered ineffective. There is a risk of seri-
ous or fatal injury.
> Use an undamaged docking station, charg-
ing cable, power supply, connecting cable
and plug connections.

> If the docking station, power supply or plug
connections are dirty: Clean them.

> Do not modify the docking station, charging
cable, power supply, connecting cable and
plug connections.
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> Do not insert objects into the openings of

the docking station and power supply.

Do not bridge the electrical contacts of the

docking station, power supply and plug con-

nections with metallic objects (short circuit).

> Do not open the docking station and power
supply.

> Do not cover the docking station and power
supply.

> Do not bury the power supply in the ground.

> Do not sit on the docking station.

> Do not stand on the base plate of the dock-
ing station.

A\

4.7 Mowing operation

A WARNING

® The blades on the rotating blade disk can cut
the user. This may result in serious injury to
the user.

> Do not touch rotating blade disk and
blades.

> If the user approaches the robot
mower during the mowing operation
or before they want to make adjust-
ments on the device: Press the
STOP pushbutton.

> Do not tilt or lift the robot mower dur-
ing the mowing operation.

> If the blade disk or blades are
blocked by an object: Stop the robot
mower and activate the device lock.
Only then remove the object.

> Keep children away from the robot
mower and mowing area.

S
S

> Keep animals away from the robot
mower and mowing area.

v

Do not climb or sit on the robot
mower. Do not transport children,
animals or objects on the robot
mower.
m |f the behavior of the robot mower changes
during operation or feels unusual, it may no
longer be in a safe condition. This may result
in serious injury to people and damage to
property.
> Press the STOP pushbutton and activate
the device lock. Contact a STIHL author-
ized dealer.
If the blades hit a foreign object during the
mowing operation, the blades or parts of them
can be damaged or ejected at high speed.
This may result in injury to people and dam-
age to property.
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> Remove foreign objects from the mowing
area.

> Remove broken off blades or parts of
blades from the mowing area.

m \When the STOP pushbutton is pressed, the
blade disk with the blades will continue to
rotate for a short time. People may be seri-
ously injured.
> Wait until the blade disk is no longer rotat-

ing.

m [f the blades hit a hard object during the mow-
ing operation, sparks can be produced and the
blades can be damaged. Sparks can cause
fires in a flammable environment. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> Do not use in a flammable environment.
> Make sure that the blades are in a safe

condition.

A DANGER

m |f the robot mower is operating near live elec-

tric cables, the blades can come in contact

with the cables and damage them. There is a

risk of serious or fatal injury.

> Do not operate the robot mower in the vicin-
ity of live cables.

4.8 Charging
A WARNING

m A damaged or defective power supply may
produce an unusual smell or emit smoke dur-
ing the charging process. This may result in
injury to people and damage to property.
> Disconnect the mains plug from the wall

socket.

m The power supply can overheat and cause a
fire if heat dissipation is inadequate. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> Do not cover the power supply.

4.9 Connecting to the power supply

Contact with live components may occur for the

following reasons:

— The connecting cable or the extension cord is
damaged.

— The mains plug of the connecting cable or
extension cord is damaged.

— The socket is not properly installed.

A DANGER

m Contact with live parts may result in electric
shock. This may result in serious or fatal injury
to the user.
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> Check that the wires and their mains plugs
are undamaged.

If the connecting cable or the extension

cord is damaged:
> Do not touch the damaged area.
> Disconnect the mains plug from the
wall socket.
> Be sure your hands are dry before touching
the wires and their mains plugs.

> Insert mains plugs only in a properly instal-
led and fused wall socket.

> If the wall socket is outside of a building:
Make sure that the socket is approved for
outdoor use.

> Install the power supply with a fault current
circuit breaker (30 mA, 30 ms).

> If the connecting cable or extension cable is
connected or disconnected, always grip the
plug and do not pull on the cable.
m A damaged or unsuitable extension cable can
result in electric shock. There is a risk of seri-
ous or fatal injury.
> Use an extension cable with the correct
cable cross-section, [ 23.5.

> Use a splash water protected extension
cable approved for outdoor use.

> Protect plug connection between the power
supply and extension cable against water.

> Use an extension cable with the same
specifications as the power supply's con-
necting cable.

A WARNING

® An incorrect line voltage or mains frequency
can result in an overvoltage in the power sup-
ply. The power supply may be damaged.
> Make sure the line voltage and mains fre-

quency match the data on the power sup-
ply's rating label.

m |f the power supply is connected to a power
strip, electrical components may be overloa-
ded during the charging process. The electri-
cal components may overheat and cause a
fire. Persons may be seriously or fatally
injured, and property may be damaged.
> Ensure that the technical specifications for

the power strip are not exceeded by the
information on the rating plate of the power
supply and of all electrical devices connec-
ted to the power strip.

® An improperly routed connecting cable, exten-
sion cable or charging cable can be damaged
and cause people to trip over them. This may
result in serious injury to people and damage
to property.
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> Route the wires and charging cable so that
they are outside of the mowing area.

> Route and mark the wires and charging
cable so that they will not be damaged by
work with a gardening device or tool.

> Route and mark the wires and charging
cable in such a way that people cannot trip
over them.

> Route the wires and charging cable in such
a way that they are not under tension or
tangled.

> Route the wires and charging cable in such

a way that they will not be damaged, bent,

crushed or will not chafe.

Protect the wires and charging cable from

heat, oil and chemicals.
> Route the wires and charging cable so that

they are not on a permanently wet surface.
m [f electrical wiring and conduits are routed in
the wall, they may be damaged if the power
supply is mounted on the wall. Contact with
wiring can result in electric shock. This may
result in serious injury to people and damage
to property.
> Make sure there is no electrical wiring or
conduits in the wall at the proposed mount-
ing site.

> Mount the power supply on a wall as descri-
bed in this User Manual.

m |f the power supply is connected to a genera-
tor, the electricity supply cannot be perma-
nently ensured and the robot mower may not
function properly. The power supply may be
damaged by fluctuations in the electricity sup-
ply.
> Only connect the power supply to a prop-

erly installed socket.

\

410 Transporting
4.10.1 Robot mower

A WARNING

® The robot mower may tip over or move during
transport. This may result in injury to people
and damage to property.

> Stop the robot mower and activate
. the device lock.

> Secure the robot mower with lashing straps,
belts or a net so that it cannot tip over or
move.
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4.10.2

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

® The battery is not protected against all envi-

ronmental conditions. The battery may be

damaged if it is exposed to certain ambient

conditions, and damage to property may

occeur.

> Never transport a damaged battery.

® The battery may turn over or shift during trans-

port. Persons may be injured, or property may

be damaged.

> Pack the battery in packaging in such a way
that it cannot move.

> Secure the packaging so that it cannot
move.

4103 Docking station and power supply

A WARNING

® The docking station or power supply may tip
over or move during transport. This may result
in injury to people and damage to property.
> Disconnect the mains plug from the wall
socket.
> Remove the robot mower from the docking
station.
> Secure the docking station and power sup-
ply with lashing straps, belts or a net to
ensure that they cannot tip over or move.
® The connecting cable and charging cable are
not intended to carry the weight of the power
supply or docking station. The connecting
cable, power supply, charging cable or dock-
ing station may be damaged.
> Disconnect the charging cable from the
power supply and docking station and coll
it.
Grip the docking station by the base plate
and hold it firmly.
Wind up the connecting cable and attach it
to the power supply.
Grip the power supply by the housing and

Battery
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hold it firmly.
411  Storing
4111 Robotic Mower

A WARNING

® Children are not aware of and cannot assess
the dangers of the robot mower. Children may
be seriously injured.
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4 Safety Precautions

> Stop the robot mower and activate
. the device lock.

> Store the robot mower out of the reach of
children.

m Moisture may cause the electrical contacts on
the robot mower and metal components to
corrode. The robot mower may be damaged.
> Store the robot mower in a clean and dry

condition.

® The robot mower may start unintentionally and
begin to move if its device lock is not activated
before storage. This may result in serious
injury to people and damage to property.

English

® The docking station and the power supply are

not protected against all environmental condi-

tions. If the docking station and power supply

are exposed to certain environmental condi-

tions, they may be damaged.

> Remove the robot mower from the docking
station.

> |If the power supply is hot: Allow the power
supply to cool down.

> Store the docking station and power supply
in a clean and dry condition.

> Store the docking station and power supply
in an enclosed space.

> Do not store the power supply outside of
the specified temperature limits, £ 23.6.

The connecting cable and charging cable are

not intended to carry the weight of the power

> Stop the robotic mower and activate g ; ;
the device lock. . ;
,,@,’3 supply or docking station. The connecting

® The hood and handles are not intended to be
used to hang up the robotic mower. Safety
devices may be rendered inoperative, and the
robot mower may be damaged.
> Store the robotic mower as described in this
User Manual.

4.11.2

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

m Children are not aware of and cannot assess

the dangers of the battery. Children may be

seriously injured.

> Store the battery out of the reach of chil-
dren.

® The battery is not protected against all ambi-

ent conditions. If the battery is exposed to cer-

tain ambient conditions, the battery may be

irreparably damaged.

> Store the battery in a clean and dry condi-
tion.

> Store the battery in an enclosed space.

> Do not store the battery outside of the
specified temperature limits, 1 23.6.

4.11.3 Docking station and power supply

A WARNING

m Children are not aware of and cannot assess

the dangers of a docking station or power sup-

ply. Children can be seriously injured or killed.

> Remove the robot mower from the docking
station.

> Store the docking station and power supply
out of the reach of children.
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cable, power supply, charging cable or dock-

ing station may be damaged.

> Disconnect the charging cable from the
power supply and docking station and coil
it.

> Grip the docking station by the base plate
and hold it firmly.

> Wind up the connecting cable and attach it
to the power supply.

> Grip the power supply by the housing and
hold it firmly.

412 Cleaning, maintenance and

repair

A WARNING

® The robot mower may start unintentionally if
the device lock is not activated during clean-
ing, maintenance or repair operations. This
may result in serious injury to people and
damage to property.

> Stop the robot mower and activate

the device lock.

® Harsh detergents or cleaning with a high pres-
sure washer or sharp metallic objects can
damage the robot mower. If the robot mower
is not cleaned correctly, components may no
longer function properly or safety devices may
be rendered inoperative. People may be seri-
ously injured.
> Clean the robot mower as described in this

User Manual.

® Harsh detergents or cleaning with a high pres-
sure washer or sharp metallic objects can
damage the docking station, power supply,
connecting cable, charging cable and plug
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connections. If the docking station, power sup-

ply, connecting cable, charging cable or their

plug connections are not cleaned correctly,

components may no longer function properly

or safety devices may be rendered inopera-

tive. People may be seriously injured.

> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.

> Clean the docking station, power supply,
connecting cable, charging cable and their
plug connections as described in this User
Manual.

m |f the robot mower, docking station or power
supply are not serviced or repaired correctly,
components may no longer function properly
or safety devices may be rendered inopera-
tive. There is a risk of serious or fatal injury.
> Do not service or repair the robot mower,

docking station and power supply yourself.
> If the robot mower, docking station or power
supply require servicing or repairs: Contact
a STIHL authorized dealer.
> Maintain the blades as described in this
User Manual.

® The user can be cut by the sharp cutting
edges of the blades while cleaning or servicing
the mowing unit. This may result in injury to
the user.
> Wear work gloves made of robust material.

m |f the power supply's connecting cable is faulty
or damaged:
> Replace power supply.

m [f the plug of the diagnostic socket on the bot-
tom of the robot mower does not fit correctly,
moisture and dirt can penetrate the robot
mower. The robot mower may be damaged.
> Check the fit of the plug during each clean-

ing and blade change.
> Do not operate the robot mower with a
missing or damaged plug.

5 Description of Operation
5.1 Functional Description

0000099956_001

The robot mower mows the grass in randomly
selected paths. It is necessary to route a perime-
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ter wire (1) so the robot mower can identify the
boundaries of the mowing area.

The perimeter wire (1) transmits a signal to the
robot mower. The signal is generated by the
docking station.

The robot mower identifies fixed obstacles (2) in
the mowing area using ultrasound sensors and a
bump sensor.

If the robot mower identifies a fixed obstacle (2),
it will slow down, bump into the fixed obstacle
and then continue to move in a different direc-
tion.

Areas (3) the robot mower must not navigate and
obstacles it must not come into contact with must
be blocked off from the remaining mowing area
with the help of the perimeter wire (1).

If the robot mower identifies a blocked-off
area (3), it will slow down and then continue to
move in a different direction.

In mowing operation, the robotic mower leaves
the docking station by itself and mows the lawn.

The robotic mower is operated by the

MY iMOW® app and the buttons in the control
panel on the robotic mower. Light strips and the
matrix display on the robotic mower as well as an
artificially generated voice output provide infor-
mation about the current status of the robotic
mower.

0000100412_001

If the battery's state of charge is low, the robotic
mower will search for the nearest guide wire (4)
during the mowing operation. If a guide wire (4)
is recognized, the robotic mower will return to the
docking station by itself. The docking station
recharges the battery. At least one guide wire (4)
must be installed in the mowing area. A maxi-
mum of three guide wires can be installed. If the
mowing operation is canceled or the battery must
be charged, the robotic mower can be sent
directly back to the docking station using the

MY iIMOW® app or HOME pushbutton.
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6 Preparing the Mowing Area and Robot Mower for Operation

0000099824_001

Up to three starting points (5) can be specified
on a guide wire (4). The robotic mower can move
specifically to the respective starting point and
start mowing from there.

The mowing area can be divided into several
zones (example: A and B) by the guide wire (4).
The zones are defined by a starting point (5).
The robotic mower can be directed from the
selected starting point to the left or right into the
desired zone. The robotic mower can then mow
specifically in the selected zone. The starting
points and zones are managed in the

MY iIMOW® app and can be taking into account
in the mowing plan.

=5

o

0000100413_001

If there is a confined section (6) in the mowing
area, the robotic mower navigates the confined
area, provided that a particular minimum width is
maintained between the perimeter wires. If the
minimum distance cannot be maintained, a guide
wire (7) must be routed through the confined
section (6). The guide wire (7) then guides the
robotic mower directly through the confined sec-
tion (B) to a starting point (8). From the starting
point (8), the robotic mower can mow the mow-
ing area behind the confined section (6). The fre-
quency at which the robotic mower returns to the
starting point (8) can be managed by the

MY iMOW® app and taken into account in the
mowing plan.
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6 Preparing the Mowing Area
and Robot Mower for Oper-
ation

6.1 Planning and preparing mow-
ing areas

Plan and prepare the mowing area prior to com-
missioning the robot mower. This enables a
robust installation and smooth operation and
eliminates potential sources of faults.

Planning mowing surfaces

> Familiarize yourself with the descriptions
about the docking station and wire routing in
the following sections.

> Transfer the information to your own garden:

Outline of the mowing area

Position of the docking station

Routing of the perimeter wire (note descri-

bed distances to the edges and wire routing

cases)

Routing of the guide wire(s) (at least one,

maximum of three)

Preparing mowing areas

\&%

> Remove any objects lying around.

> Remove metals, magnetic materials and mate-
rials that conduct electricity as well as old
perimeter wires.

> Mow lawns with a lawn mower to the cutting
height that will later be set for the operation of
the robot mower. The default setting for the
cutting height on the robot mower is a = 6 cm.

> Level out holes and rough, uneven patches.

> Where ground is hard and dry, slightly moisten
the mowing area to make driving the anchor-
ing stakes easier.

8
~
5
8
8
2
8
8
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0000100288 001 |

>

As a result of its design, the robot mower
leaves a strip with unmown lawn along unnavi-
gable areas. This strip can be used, for exam-
ple, to sow flower seeds and create areas with
blossoming vegetation for insects.

0000099825_001 |

6.2

>

If you want to mow without leaving an edge
along inaccessible areas: Install edging stones
or flagstones with a minimum width of

a = 24 cm along these areas.

Preparing the robotic mower for

operation
Remove the packaging material and transport
locks.
Ensure that the following components are in a
safe condition:
— Robotic mower, 1 4.6.1
— Mowing unit, 1 4.6.2
— Battery, 14.6.3
— Docking station and power supply, Ed 4.6.4
Positioning the docking station, E1 7
Installing the perimeter wire, 1 8

> Completing the perimeter wire installation,

9.1

Installing the guide wire, 3 10.1

Electrically connecting the docking station, Ed
111

Charging the robot mower, £ 12.1

> Locking the Bluetooth® radio interface, £ 13.1

If you cannot carry out these steps: Do not use
the robotic mower and contact a STIHL
authorized dealer.
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7.1

7 Positioning the docking station
7  Positioning the docking
station
General requirements

L/
WI—'-—FI |W

0000099842_001

> Choose the docking station location so that

the following conditions are met:

— The charging cable (1) can be installed out-
side of the mowing area to connect to a suit-
able wall socket.

— The docking station and power supply are
positioned in a clearly visible area.

— The docking station is in the mowing area
that is the largest or most frequently
mowed.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

— If possible, the docking station is within
range of a wireless network (WLAN connec-
tion).

— If possible, in a mowing area with a slope,
the docking station is in the lower area of
the slope.

Fv

.
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7 Positioning the docking station

> Align the docking station so that the following
conditions have been met:

— The docking station has been positioned on
a level surface.

— The opening of the docking station is facing
forward toward the mowing area.

— The docking station has been aligned hori-
zontally and is not tilted to the side, the front
or the rear.

— The base plate does not sag and lies flat on
the ground.

7.2 Positioning the docking station

The correct position of the docking station

depends on the planned location and its sur-

roundings.

> Select the location and set up the docking sta-
tion as described.

Positioning the docking station within the mowing
area

0000100240_001

The docking station is at the edge of the mowing
area by a wall and the guide wire (1) can be
routed for a =2 m in a straight line from the dock-
ing station to the mowing area.

0000099844_001

The docking station is at the edge of the mowing
area. The adjacent area is navigable and the
guide wire (1) can be routed fora=2m in a
straight line from the docking station to the mow-
ing area.
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0000100241_001

The docking station is partially in a bed and parti-
ally on the mowing area and the guide wire (1)
can be routed for a =2 m in a straight line from
the docking station to the mowing area.

0000099845_001

The docking station is partially in the mowing

area and the guide wire (1) can be routed for

a =2 m in a straight line from the docking station

to the mowing area.

> Prepare the docking station, 1 7.3.

> Setting up the docking station in a mowing
area, [17.4.

Setting up the docking station outside the mow-
ing area

0000099846_001

The docking station is outside the mowing area.

The minimum lateral distance toward adjacent
areas must be at least a = 15 cm.

The minimum distance between the front edge of
the docking station and the mowing area must be
atleastb=2m.

With this variant, it is mandatory to define a start-
ing point (1) within the mowing area at the con-
clusion of commissioning. The robotic mower
then starts mowing from this point and not
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directly from the docking station. Starting points

can be set using the MY iIMOW® app. The

approach frequency of the starting point (1) must

be set in the app at 100%.

> Prepare the docking station, 1 7.3.

> Setting up the docking station outside the
mowing area, 1 7.5.

Setting up the docking station in the center of the
mowing area

0000099847_001

The docking station is positioned as an island in
the center of the mowing area.

With this variant, the perimeter wire is routed
around the docking station toward the rear and
the edge of the mowing area. The guide wire is
routed toward the front to the edge of the mow-
ing area.

The minimum lateral distance to adjacent areas
must be at least a = 37 cm (length: 1x IMOW®
Ruler).

The minimum distance between the rear edge of
the docking station and the edge of the mowing
area mustbe b =2m.

It must be possible to route the guide wire (1) for

¢ =2 min a straight line from the docking station

to the mowing area.

> Prepare the docking station, 1 7.3.

> Set up the docking station in the center of the
mowing area, 1 7.6.
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7 Positioning the docking station
7.3 Preparing the docking station

Connecting the charging cable.

NOTICE

® |n assembled condition, the plug connections

of the charging cable are protected against

contamination, e.g. dust and dirt. Contamina-

tion of the plug connections may result in

breakdowns of the docking station.

> Protect open plug connections against con-
tamination.

> Clean the contaminated plug connections
as described in this User Manual.

0000100046_001

Normally the charging cable is connected from
the rear.

0000100401_001

If the docking station has been positioned
directly against a wall, it is also possible to install
the charging cable under the base plate. The
charging cable can be routed out of the base
plate to the left or right.

0000099954_001

> Slightly bend the hood (1) toward the outside
on both sides and remove it upward.
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7 Positioning the docking station

English

0000100292_001

0000100049_001

> Press the retaining latch (2) and open the
cover (3).

0000100047_001

> |If you intend to connect the docking station
from the rear:
> Insert the plug (4) into the conduit (5) and
feed the charging cable (6) through.
Push the charging cable (6) upward inside
the docking station.

directly against a wall or you want to route the
charging cable underneath the base plate
toward the side:

> Open the edge and deburr it on the desired
side of the base plate at position (A).

> Cut out and deburr an opening in the center
of the base plate (B).

> Insert the plug (4) into the opening (B) and
feed the charging cable (6) through.
Push the charging cable (6) upward inside
the docking station.

0458-012-9801-A

> Secure the charging cable (6) in the cable
holder (7).

> Insert the plug (4).
The plug (4) audibly and noticeably engages
on both sides.

Securing the docking station

il
)

0000099826_001

> Secure the docking station on the ground with
four ground pegs (8).

Feeding the perimeter wire

A"

> Insert the beginning of the wire (9) into the
right conduit (10) and feed it through.
Push the perimeter wire (9) upward inside the
docking station.

0000099959_001
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> Feed the perimeter wire through until it pro-
trudes upward for a = 37 cm (length:
1x iMOW® Ruler).

0000100402_001

> Using the appropriate cable marker (11), mark
the beginning of the wire (9) near the housing.
Marking will facilitate the subsequent connec-
tion to the correct terminal.

7.4 Positioning the docking station
within the mowing area

0000099960_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

3
8
5
3
&
g
8

base plate (3) with a fixing pin (4).
If the docking station is against a wall:
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7 Positioning the docking station

0000099961_001

> Route the perimeter wire (1) 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) away from the base plate (3)
toward the side.

> Route the perimeter wire (1) in parallel to the
base plate (3) toward the edge of the mowing
area and maintain a distance from the wall of
37 cm (length: 1x iMOW® Ruler).

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I 8.

If the docking station is in an adjacent, navigable
area:

0000100296_001

> Route the perimeter wire (1) 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) away from the base plate (3)
toward the side.

> Route the perimeter wire (1) in parallel to the
base plate (3) toward the edge of the mowing
area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, E3 8.

If the docking station is partly positioned in a bed
and partly in the mowing area:

0000099964_001

> Route the perimeter wire (1) away from the
base plate (3) toward the side and maintain a
distance of 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler) in
parallel to the bed.
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7 Positioning the docking station English

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, [ 8. —

If the docking station has been positioned partly e
in a navigable area and partly in the mowing

area:
2 1
> Route the perimeter wire (1) toward the front
to the mowing area.
= The correct distance to the edge of the mow-
;‘ ing area depends on whether the edge of the
S mowing area is navigable, or a distance of
- - — a = 37 cm (length: 1x IMOW® Ruler) needs to
> Route the perimeter wire (1) away from the be maintained.
base plate (3) toward the side and along the > Route the perimeter wire (1) clockwise around
navigable area. the mowing area, 1 8.
> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, E1 8. 7.6 Setting up the docking station
7.5  Setting up the docking station in the center of the mowing
area

outside the mowing area

0000099960_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

> Install the perlmeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

0000100294_001

0000100295_001

> Attach the penmeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).

> Attach the perimeter wire (1) dlrectly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).
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0000100048_001

> Route the perimeter wire (1) at least 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) away from the base
plate (3) toward the side.

> Route the perimeter wire (1) atleasta=2m
behind the base plate (3).

> Route the perimeter wire (1) in the center
behind the docking station toward the edge of
the mowing area.
Maintain the correct distance to the edge of
the mowing area depending on the adjacent
area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, 1 8.

68

8 Installing the Perimeter Wire

8 Installing the Perimeter
Wire
8.1 General requirements

Checking routing of perimeter wire and guide
wire in the mowing area

0000099843_001

> Make sure that the mowing area along the
perimeter wire and the guide wire is flat and
clear of obstacles as far as possible along the
following widths:

Perimeter wire (1)

— Toward the outside: a = 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler)

— Toward the inside: b =1.2m

Guide wire (2)

— Toward the right in the direction of travel
toward the docking station: a = 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler)

— Toward the left in the direction of travel
toward the docking station: c=1.2m

Installing the Perimeter Wire

> Install the perimeter wire clockwise starting at
the docking station.

> Do not kink, cut, put tension on or cross the
perimeter wire.

> Make sure that the perimeter wire does not
cross over a guide wire.
> Exception: When installing a corridor, the

guide wire must cross the perimeter wire.

> Keep a minimum distance of 1 m to perimeter
wires of adjacent robot mower installations.

> Make sure that the length of the perimeter wire
does not exceed 850 m.

> Do not route the perimeter wire and guide wire
at different depths in the soil.
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8 Installing the Perimeter Wire

Attaching perimeter wire and guide wire

0000100053_001

> Use anchoring stakes to secure the perimeter

wire and guide wire so that the following con-

ditions are met:

— The maximum distance between fixing pins
must not exceed a =1 m.

— The perimeter wire and guide wire lie flat on
the ground in all areas.

— The anchoring stakes are sunk completely
into the ground.

Installing Wire Reserves

Wire reserves make it easier to correct installed
wire and give some leeway for future adapta-
tions.

Examples:

— A bed is extended and blocked off.

— Bushes and shrubbery grow and the perimeter
wire must be installed around the plants in a
larger arc.

— The perimeter wire was cut too short at the
docking station and cannot be connected.

One or several wire reserves can be planned
and installed.

0000100058_001

> Route a = 1 m of perimeter wire in parallel and
closely together around 2 fixing pins without
the perimeter wires crossing over each over.

> Secure the wire reserve at the center using
two additional fixing pins.
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8.2 Planning guide wire and routing
connection point in the perime-
ter wire

Carefully plan the routing of one or several guide
wires in advance. Take into account the position
of all guide wires when installing the perimeter
wire. At least one guide wire must be installed;
three guide wires may be installed.

- 2 —F3

0000100239_001

A guide wire (1) fulfills the following functions:

— Orientation for returning to the docking station
(2)

— Moving toward a starting point (3)

— Splits the mowing area into zones (A and B)

Starting at the docking station (2), install the
guide wire (1) across the mowing area and con-
nect it to a point on the circumferential perimeter
wire (4) that is as far away as possible. d 10
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> Plan the guide wire so that the following condi-
tions are met:

— Route the guide wire for a length of a =2 m in
a straight line from the docking station to the
mowing area.

— The minimum distance between the guide wire
and the circumferential perimeter wire is
b=27.5cm

— Route the guide wire with a minimum distance
¢ = 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler) in a
straight line and at a right angle to the perime-
ter wire and connect it.
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— The guide wire must not cross over a blocked-
off area connection.

— The guide wire must not be connected to the
perimeter wire in a corner.

— The guide wire must not be connected to the
perimeter wire of a blocked-off area.

— The guide wire must not cross over a perime-
ter wire.
Exception: When installing a corridor, the
guide wire must cross the perimeter wire.

— The guide wire must not be kinked or under
tension, and it must not cross over itself.

0000100417_004

0000100229_003

The connection point for the guide wire must be

installed during the installation of the circumfer-

ential perimeter wire (4).

> Secure the perimeter wire (4) at the intended
areas using a fixing pin (5).
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8 Installing the Perimeter Wire

> Place the perimeter wire (4) in a loop with a
length of a = 15 cm and secure with another
fixing pin (5).

> Cut the perimeter wire (4) at the end of the
wire loop, such as with a wire cutter.

The wire ends are connected to the guide wire
at the completion of the installation. & 10

> Continue to install the perimeter wire (4)

around the mowing area.

8.3 Corners

Corners with a 90° angle

Corners with a 90° angle can be split into two
corners with a 45° angle. Consequently, the
robot mower changes its direction more smoothly
and with less jerking in this area.

0000100400_001

= N=

> Route the perimeter wire in corners for at least
37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler) across the

area.
Tapered corners with an angle < 90°

Divide tapered corners with an angle < 90° into
two corners. As a result, the robot mower
changes its direction more smoothly and with
less jerking in this area.
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8 Installing the Perimeter Wire
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> Make sure that tapered corners are not at an
angle less than 90°.
> If the angle is less than 90°: Split the angle.
> Design one corner with an angle greater
than 90°. Then route the perimeter wire in a
straight line for at least 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).
> Then design a corner with an angle greater
than 90°. Subsequently route the perimeter
wire in a straight line for at least 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler).

8.4 Navigable area

The robot mower is able to navigate areas
directly adjacent to the mowing area if the differ-
ence in height between the navigable area and
the mowing area is no more than 1.5 cm. The
ground must be solid and there must not be any
obstacles.

Examples:

— Patio

— Paved path

— Edging stones or flagstones

Edgeless mowing is enabled by maintaining a
short distance between the perimeter wire and
the navigable area.

0000100057_001
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> Route the perimeter wire parallel to and with-
out any distance from the navigable area.
The maximum difference in height between
the navigable area and the mowing area is
a=15cm

8.5 Unnavigable area

An area is unnavigable if obstacles close to the

ground protrude into the mowing area, the

ground is not solid or is very uneven and if the

difference in height between the mowing area

and the adjacent area is more than 1.5 cm.

Examples:

— Wall or fence

— Hedge or shrubbery with branches that grow
close to the ground

— Stone garden or gravel path

— Heavily rooted or uneven ground

0000099948_001

> Route 37 cm (length: 1x IMOW® Ruler) of
perimeter wire parallel to the unnavigable
area.

> If the unnavigable area is within the mowing
area: Block off the unnavigable area with a
restricted area.

8.6 Water areas

An increased wire distance must be maintained
to water areas if the water area has not been
blocked off from the mowing area by a fixed
obstacle with a minimum height of 10 cm.
Examples:

— Garden pond

— Pool

— Stream or watercourse

0000100062_001
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> Route the perimeter wire at a distance of
a =1 min parallel to the bank area.

> |If the water area is within the mowing area:
Block off the water area with a restricted area.

8.7 Drop-off edge

Keep an increased wire distance to drop-off
edges if the drop-off edge has not been blocked
from the mowing area by a fixed obstacle with a
minimum height of 10 cm.

Examples:

— Stairs

— Retaining wall

— Tiered slope

0000100063_001

£ I
> Route the perimeter wire at a distance of
a =1 m parallel to the drop-off edge.

8.8 Restricted area

Areas within the mowing area that must not or

cannot be navigated by the robot mower must be

blocked by a restricted area.

Examples:

— Bed without a fixed border with a minimum
height of 10 cm

— Garden pond or pool without a fixed border
with a minimum height of 10 cm

— Obstacles that the device must not come into
contact with:

— Obstacles that are not strong enough

— Obstacles below a height of 10 cm

To ensure a robust mowing operation, restricted
areas must not have any inwardly curved
shapes.

72

8 Installing the Perimeter Wire

b

0000100055_001

> Route the perimeter wire (1) away from the

edge toward the restricted area. Make sure

that the following dimensions are maintained

for the restricted area:

— Minimum distance to other perimeter wires
a=55cm

— Wire distance b = 37 cm (length: 1x IMOW®
Ruler) (for water areas and drop-off edges,
b=1m)

— Minimum diameter of the restricted
area: 74 cm

0000100232_001

> Route the perimeter wire (1) around the area
to be blocked off.

> Route the perimeter wire (1) parallel and close
together back to the edge without the perime-
ter wires crossing each other.
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8 Installing the Perimeter Wire

8.9 Fixed obstacle

A fixed obstacle within the mowing area does not
have to be blocked off by a restricted area if the
obstacle is at least 10 cm high. The obstacle is
identified by the ultrasound sensors and the
bump sensor.

o

0000100064_001

> A fixed obstacle with a minimum height of
a =10 cm does not need to be blocked off.

8.10 Confined section
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The robot mower navigates all confined areas,

provided that a minimum width (a) is maintained

between the perimeter wires (1).

> Route the perimeter wire (1) as illustrated and
make sure that the following dimensions have
been maintained:

— Minimum distance between the perimeter
wires (1) in the confined section:a=2m

— If the confined section is restricted by side
obstacles: Include an additional distance of
b = 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler)

> |f the minimum distance a = 2 m between the
perimeter wires (1) cannot be maintained:
Route a guide wire through the middle of the
confined section.
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Confined section with guide wire
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0000100418_001

A guide wire (2) directs the robot mower through
the confined area, provided that a minimum
width (a) is maintained between the perimeter
wires (1).

On completing commissioning, it is mandatory to

place a starting point (3) behind the confined

section and the starting point's approach fre-

quency. Otherwise, the robotic mower will not

find its way through the confined section. Starting

points can be set using the MY iIMOW® app.

> Route the perimeter wire (1) as illustrated and
make sure that the following dimensions have
been maintained:

— Minimum distance between the perimeter
wires (1) in the confined section: a = 55 cm

— If the confined section is restricted by side
obstacles: Include an additional distance of
b = 37 cm (length: 1x iIMOW® Ruler)

> Route the guide wire (2) in the middle of the
confined section.

> If the side distance b = 37 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) is not possible: Install a cor-
ridor to be able to guide the robot mower to
another mowing area 1 8.11 or block off the
confined section from the mowing area.
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8.11

Functional Description
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Use a corridor (1) to overcome confined sections
in a precise way or to define passageways. The
corridor divides the mowing area into a main
mowing area (A) and another mowing area (B).

Corridor

0000100066_003

The perimeter wire (2) is routed without interrup-
tions. It forms a corridor at the transition from the
main mowing area (A) to the other mowing

area (B).
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Wire loops (4) indicate to the robotic motor when
a corridor starts or ends.

A guide wire (3) must be installed in the middle
of the corridor.

A corridor must be followed by a starting point (5)
within the mowing area (B). Otherwise, the
robotic mower will not find its way from the main
mowing area (A) through the corridor to the other
mowing area (B). Starting points and their
approach frequency can be set using the

MY iIMOW® app.

There is no mowing within a corridor.
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8 Installing the Perimeter Wire

General requirements

¢ )
LSO x\!\,x\L B
2 C
a b }
4 4
y
X XX U g
( b g

> Make sure that the following conditions are ful-

filled:

— The minimum distance between the wire
loops (4) must be at leasta = 74 cm.

— The distance between the perimeter wires
(2) must be at least b = 55 cm.

— The distance to side obstacles must be at
leastc=15cm.
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> Make sure that the following conditions are ful-
filled:

— The guide wire (3) can be routed before the
corridor for a length of at least d = 37 cm
(length: 1x IMOW® ruler) in a straight line
and at a right angle (90°) to the corridor.

— The guide wire (3) can be routed after the
corridor for a length of at leaste =2 min a
straight line and at a right angle (90°) from
the corridor into the mowing area (B).

> If the distances and lengths cannot be com-
plied with, the mowing area (B) must be sepa-

rated from the main mowing area (A) and a

side area must be installed.
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8 Installing the Perimeter Wire

Installing a corridor
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> Guide the perimeter wire (2), as illustrated,
from the main mowing area (A) to the mowing
area (B).

> If the corridor is to be installed in an arc: Route
the perimeter wire (2) for a length of a = 74 cm
(length: 2x iIMOW® ruler) at the start and end
of the corridor and at a right angle (90°) to the
mowing area.

> Route the perimeter wire (2) clockwise around
the mowing area (B) and back to the corridor.

¢ )
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> Route the perimeter wire (2) parallel and
closely together for 37 cm (length: 1x iIMOW®
ruler) without the perimeter wires crossing
over each other.

> Route the perimeter wire (2) parallel at a dis-
tance of at least 55 cm toward the main mow-
ing area (A).
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> Route the perimeter wire (2) parallel and
closely together for 37 cm (length: 1x iMOW®
ruler) to the main mowing area (A) without the
perimeter wires crossing over each other.

> If the corridor is to be installed in an arc: Route
the perimeter wire (2) for a length of a = 74 cm
(length: 2x iIMOW® ruler) at the start and end
of the corridor and at a right angle (90°) to the
mowing area.

> Complete the routing of the wire on the main
mowing area (A).
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> Route the guide wire (3) on the main mowing
area (A) for a length of at least ¢ = 37 cm
(length: 1x iIMOW® ruler) in a straight line and
at a right angle (90°) to the corridor.

> Route the guide wire in the center of the corri-
dor.

> Route the guide wire (3) after the corridor for a

length of at least d = 2 m in a straight line and

at a right angle (90°) into the mowing area (B).

8.12 Inclines/slopes

The robot mower can navigate and mow inclines
up to 45%. With the Upgrade Kit 10, iMOW®
traction wheels gradients of up to 55 % can be
driven and mowed. The Upgrade Kit 10 is availa-
ble as a special accessory.
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9 Completing the Perimeter Wire Installation
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> If there is an incline/slope up to 27% within the
mowing area: Install perimeter wire normally.
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> If there is an incline/slope of more than 27%
within the mowing area: Install the perimeter
wire with a minimum distance a = 1.20 m
before and after the incline/slope.

> So that the robot mower can navigate the tran-
sition between level ground and the incline/
slope, the radius of the transition must be such
that for b = 1 m the distance to the ground
¢ = 10 cm must not be exceeded.

8.13 Side Area

The robot mower cannot reach an adjacent area
by itself. The customer must place the robot
mower in the adjacent area.

A guide wire must not be installed in an adjacent
area.
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> Route the perimeter wire (1) from the main
area (A) to the adjacent area (B).
Minimum distance to the perimeter wires
a=74cm

> Make sure that the length of the perimeter
wire (1) does not exceed 850 m.

> Route the perimeter wires (1) in parallel and
close to each other back to the mowing
area (A) without the perimeter wires crossing.

8.14 Small Mowing Area

The STIHL AKM 100 small area module must be
used for a small mowing area where less than
20 m of perimeter wire is required.

The STIHL AKM 100 stabilizes the wire signal
and is incorporated into the perimeter wire by
means of wire connectors.

9 Completing the Perimeter
Wire Installation

9.1 Completing the routing of the
perimeter wire

Docking station on the edge of the mowing area,
docking station on the edge of the lawn area

0000100243_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (2) with a fixing pin (3).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (2) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.
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9 Completing the Perimeter Wire Installation

English

0000100404_001

0000100251_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100245_001

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (5) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100246_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (6).

Docking station outside the mowing area

o
N
g
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> Route the perimeter wire (1) close to the
already routed perimeter wire and secure with
a fixing pin (2).

0458-012-9801-A

> Route the perimeter wire (1) parallel and
closely to the other perimeter wire for 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) back to the docking
station without crossing over the perimeter
wires.

> Route the perimeter wire (1) back to the edge
and further toward the base plate (3).

0000100244_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (3) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0000100415_001

e
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (5).

0000100424_001
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> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (6) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100416_001

™ E

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (7).

It is mandatory to define a starting point within
the mowing area at the conclusion of commis-
sioning. Otherwise, the robotic mower will not
find its way to the mowing area. Starting points
and their approach frequency can be set using
the MY iMOW® app.

Setting up the docking station in the center of the
mowing area

0000100252_001

> Route the perimeter wire (1) close to the
already routed perimeter wire.

> Route the perimeter wire (1) parallel and close
to the other perimeter wire back to the docking
station without crossing over the perimeter
wires.

> Route the perimeter wire (1) toward the front
around the base plate (3) at a distance of
37 cm (length: 1x iMOW® Ruler).
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9 Completing the Perimeter Wire Installation

0000100243_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (2) with a fixing pin (3).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (2) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0000100404_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (5) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100246_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (6).
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10 Installing Guide Wire

10 Installing Guide Wire
10.1 Installing guide wire

Take into account the position of all guide wires

when installing the perimeter wire.

> Take into account the general guidelines for
installing the guide wire [ 8.2.

the middle conduit (2) and feed the wire
through.

Push the guide wire (1) upward inside the
docking station.

0000100236_001

> Feed the guide wire (1) through until it pro-
trudes upward for a = 37 cm (length:
1x iMOW® Ruler).

0000100405_001

> Using the appropriate cable marker (3), mark
the guide wire (1) near the housing.
Marking will facilitate the subsequent connec-
tion to the correct terminal.
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0000100238_001

> Install the guide wire (1) in the base plate so
that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100406_001

> Attach the guide wire (1) directly at the base
plate (5) with a fixing pin (6).

0000100231

> Route the guide wire (1) forb=2min a
straight line and at a right angle (90°) from the
docking station to the mowing area.

> Route the guide wire (1) to the wire loop (7) at
the edge of the mowing area. The distance to
circumferential perimeter wire (8) must be at
least ¢ = 27.5 cm.

0000100069_001

> Route the guide wire diagonally on inclines.

The distance to the perimeter wire must be at
least c = 27.5 cm.
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0000100230_001

> Route guide wire (1) for at least e = 37 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) in a straight line and
at a right angle (90°) to the wire loop (7).

> Route the guide wire (1) through the center of
the wire loop (7).

> Using a wire cutter, cut through the guide
wire (1) at the end of the wire loop (7) and
make all wire ends the same length.

0000100233_001

> Insert the ends of the perimeter wires (8) and
the guide wire (1) into the wire connector (9)
up to the limit stop.
Do not strip the wire ends.

> Press the wire connector (1) together up to the
limit stop with a pair of pliers.

0000100231_001

> Route the perimeter wires (8) and guide
wire (1) in parallel and close to each other
without the wires touching.

> Secure the wires using additional fixing pins.
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11 Electrically connecting the docking station
11 Electrically connecting the
docking station

Connecting perimeter wire and
guide wire

11.1

0000100247_001

0000100248_001

> Strip a = 10 mm of the wire ends.
> Twist wire strands so that no individual strands
stick out.

0000100250_001

> Assign the labeled wire ends to the respective

terminals.

Fold the lever of the corresponding termi-

nal (3) backward.

Insert the insulated wire end into the corre-

sponding terminal (3) and fold the lever for-

ward again to close.

> Secure the perimeter wires and guide wire in
the cable holders as shown and press toward
the right.

\

\
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11 Electrically connecting the docking station

0000100253_001

d N : =
> Fold the cover (4) toward the front.
The cover (4) engages with an audible and
noticeable click.

0000100293_001
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> Put on the hood (5).

The hood (5) engages with an audible click.

1.2

>

Routing the charging cable and
connecting the power supply

3
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> Route the charging cable (1) to the location of

the power supply (2).

Choose the power supply (2) location so that

the following conditions are met:

— The power supply (2) and the connecting
cable are outside of the mowing area.

— A suitable wall socket is within reach of the
power supply (2).

— The power supply (2) rests on a flat and not
permanently wet surface.

— The power supply (2) is installed elevated

above the ground in case it is exposed to

more protracted wet conditions.

If possible, protect the location against

adverse weather conditions and direct sun-

light.

Route the charging cable so that the following

conditions are met:

A\

A\
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— The charging cable (1) is outside of the
mowing area.

— The charging cable (1) is routed so that
people cannot trip over it.

— The charging cable (1) is not under tension
or tangled.

— The charging cable (1) is completely
unwound and is not under the docking sta-
tion.

— The charging cable (1) is not on a perma-
nently wet surface.

> Connect charging cable (1) with the plug (3) of
the power supply (2).

27 QTN
> Plug the mains plug (4) into a correctly instal-
led socket (5).
The LED on the docking station lights up
green.

11.3

Mounting the power supply on
a wall

The power supply can be mounted on a wall.

‘\

0000100290_001
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> Mount the power supply so that the following
conditions are met:
— Suitable fixing materials.
— The power supply is level.

Following distances are complied with:

— The power supply is outside of the
range (a) of possible electrical installa-
tions.

— A suitable socket is within reach of the
power supply.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

12 Charging the Robot Mower
121  Charging the robotic mower

0000100255_001

> Push the robot mower into the docking station
up to the limit stop.
The robot mower carries out a system start
and begins charging.

The charging time depends on various factors,
e.g. the battery temperature or the ambient tem-
perature. For optimum performance, note the
recommended temperature ranges, tH 23.7.

0000100425_001
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12 Charging the Robot Mower

The LED (1) on the docking station lights up
white. An LED (2) lights up white on the light strip
of the robot mower.

After the first charging, the robotic mower will
charge automatically in the future as soon as it
returns to the docking station after a mowing job.

Energy efficient charging

In order to charge the robotic mower's battery
with a minimum amount of energy, all of the
robotic mower's and docking station's unneces-
sary extra features besides the charging function
can be deactivated.

0000100426_001

XX 3

> If the theft protection function in the

MY iMOW® app is activated, deactivate the
theft protection.

Press the following key combination one after the
other:
> Press STOP (3).
The robot mower is stopped and locked
> Press and hold STOP (3) until the light
strip (4) fully lights up red.
> Press STOP (3).
The light strip (4) flashes twice. The device
lock of the robot mower is activated.
> Press and hold STOP (3) until the light
strip (4) fully lights up red and finally flashes
red twice.
"Energy efficient charging" mode is activated.
The robot mower's battery is fully charged. All
extra functions are deactivated.

After charging is complete, the robot mower must
be activated so that it is operational again:
> Press START (5).

The robotic mower is operational.

13 Closing Bluetooth® Radio
Interface

13.1  Setting up the Bluetooth®-radio
interface

The robotic mower regularly emits a Bluetooth®
signal in order to be able to connect with a
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14 Light patterns on the robot mower and charging station English

mobile device. In delivered condition, the radio — Error message.

interface is not password protected. Blue light pattern — on rear light strip (3):

> Download the MY iMOW® in the app store of — The robotic mower is receiving a system
your mobile device and create an account. update or the system is restarting.

> Add the robotic mower to the account. If the ambient animation is activated via the

> Follow the instructions on the screen and "MY iIMOW®" app, the front light strip (2) per-
secure the Bluetooth® radio interface with a manently lights UF; white when the robotic
password. . . . mower is moving. The ambient animation is
After the password is assigned, the mobile shown for 20 seconds if there is a change of
device is authorized to control and configure status.

the robot mower.

14.2 LED on the docking station

An additional mobile device can only be author-
ized by entering the selected password. In this

way, the robot mower is secured against unau-
thorized access.

14 Light patterns on the robot
mower and charging sta-
tion

14.1  Light strips on the robot mower

The LED (1) indicates the docking station sta-

tus and faults.

LED (1) lights up white:

— The docking station is operational.

— The robot mower is in the docking station
without active mowing.

— The robot mower is charging without active
mowing.

The LED (1) lights up green.

— The robot mower is being partially
recharged during mowing.

LED (1) lights up red.

— There is a fault.

LED (1) lights up blue:

— Communication with the robot mower.

15 Operating and Adjusting
the Robot Mower

The matrix display (1) and light strips (2 and 3) 15.1 Control Panel
indicate the robotic mower's status and errors. ’

\
\
0000099841_001

The matrix display (1) and front light strip (2)

are only active during a change of status and

light up for 20 seconds.

White light pattern:

— No active mowing.

Green light pattern:

— Mowing job is active.

— The rear light strip (3) shows the progress of
the mowing job.

Red light pattern:

— Device lock is active.

0000099962_001
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Use the pushbuttons (1 to 5) to operate the
robotic mower's basic functions. The full scope of
functions is available in the MY iMOW® app.

Starting the Mowing Process

> Press START (3).
The robot mower starts mowing and later
automatically returns to the docking station.

Stopping the mowing process and locking the
robot mower
> Press STOP (1).
The robot mower and the mowing unit stop.
The robot mower is locked.

Sending the robot mower to the docking station
> Press HOME (4).
The robot mower returns to the docking sta-
tion.

Unlocking the robot mower
> Press LOCK (2).
> Press the displayed key combination.

Accessing information

> Press INFO (5).
The robotic mower reports audible information
about the current status.

15.2 The MY iMOW®

The MY iMOW® app is required for the conven-

ient use of the robotic mower. The robotic mower

can be operated and configured via the

MY iIMOW® app. The robotic mower can be con-

nected to a mobile device via a wireless network

connection (WLAN) and mobile phone connec-

tion or Bluetooth®. The robotic mower can be

operated and configured from a desktop com-

puter using the MY iMOW® web app.

Main functions:

— Starting and stopping the mowing process

Mowing plan

— Configuring mowing times (with an assistant
or manually)

— Configuring starting points (optional)

— Selecting zones (optional)

Setting the cutting height

— Remote access to the robotic mower via a
wireless network connection (WLAN)

— Remote access to the robotic mower via a
mobile phone connection.

— Support
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16 Stopping the robot mower and activating the device lock

16 Stopping the robot mower
and activating the device
lock

Stopping the robot mower and
activating the device lock

A WARNING

® The robot mower may unintentionally be

switched on if the robot mower is not stopped

and shut down by activating the device lock as

described in this User Manual. This may result

in serious injury to people and damage to

property.

> Stop the robot mower and activate the
device lock during transport, storage, clean-
ing, servicing and repair or when there is
changed or unusual behavior.

16.1

0000100291_001

\

Press STOP (1).

The robot mower is stopped and locked.

> Press and hold STOP (1) until the light

strip (2) fully lights up red.

Press STOP (1).

The light strip (2) flashes twice. The device
lock of the robot mower is activated. The robot
mower can be transported, stored, cleaned or
serviced.

\

17 Transporting

17.1  Transporting the robot mower
> Stop the robot mower and activate the device
lock.
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18 Storing

Carrying the robot mower

0000099953_001

> Wear work gloves made of robust material.
> Carry the robot mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).

Transporting the robot mower in a vehicle
> Secure the robot mower so that it does not tip
over and cannot move.

17.2  Transporting the Battery

The battery has been installed in the robot

mower and must only be removed by a STIHL

authorized dealer.

> Check that the battery is in a safe condition.

> Pack the battery in packaging in such a way
that it cannot move inside the packaging.

> Secure the packaging so that it cannot move.

The battery is subject to the Carriage of Danger-
ous Goods regulations. The battery is classified

as UN 3480 (lithium ion batteries) and has been
tested pursuant to UN Manual Tests and Criteria
Part Ill, Subsection 38.3.

The transport regulations can be found at
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Storing
18.1  Preparing the robotic mower for
storage

STIHL recommends when the robotic mower is
not used for longer periods of time, e.g., winter
break, to put it into "hibernation”. Hibernation
deactivates all unnecessary extra functions of
the robotic mower and ensures a low discharge
of the battery.
> If the theft protection function in the
MY iIMOW® app is activated, deactivate the
theft protection.
> If the robotic mower's state of charge is below
50%: charge the robotic mower until its state
of charge exceeds 50%.
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> Remove the robotic mower from the docking
station.

Press the following key combination one after the
other:
> Press STOP (1).
The robot mower is stopped and locked.
> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red.
Press STOP (1).
The light strip (2) flashes twice. The device
lock of the robot mower is activated.
> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red and finally flashes
red twice.
The hibernation mode is activated. All extra
functions are deactivated.

v

After the winter break, the robot mower must be
activated so that it is operational again:
> Move robot mower to the mowing area.
> Press START (3).
The "hibernation" mode is deactivated and the
robotic mower is once again operational.

18.2  Storing the robotic mower
> Store the robotic mower so that the following
conditions have been met:
— The robot mower is out of the reach of chil-
dren.
— The robotic mower is clean and dry.
— The robotic mower is in an enclosed space.
— The robotic mower's battery is charged.
— Do not store the robotic mower outside of
the specified temperature limits, £ 23.6.
— The robotic mower cannot tip over.
— The robotic mower cannot roll away.
— The robot mower is horizontal on its wheels.
— No objects are placed on the robot mower.

The robot mower can also be stored on a wall
holder. The wall holder is available as an acces-
sory.
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NOTICE

m |f the robotic mower is not stored as described
in this User Manual, the battery may become
deeply discharged and irreparably damaged.
> Charge the battery of the robotic mower

before storage.

18.3  Storing the docking station,

charging cable and power sup-
ply
During longer periods of non-use, e.g. in winter,
the docking station, charging cable and power
supply may remain in the mowing area.
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.
> Protect the mains plug against weather condi-
tions.
> Clean all components.

0000101180_001

25

> Cover the docking station, e.g., with a large
pail or a mortar bucket.

0000101181_001

> Secure the pail or mortar bucket to the ground
with pegs.

Dismantling the docking station, charging cable
and power supply

To store the wall holder available as an acces-

sory, or if covering is not possible, the docking

station, charging cable and power supply can

also be removed.

> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.

> Clean all components.

> Disconnect the charging cable from the dock-
ing station and power supply and coil it.
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19 Cleaning

> Remove power supply and coil up connecting
cable.

> Disconnect perimeter wire and guide wire from
the docking station.

> Grease wire ends to protect against corrosion
and weather conditions.

> Remove the docking station.

19 Cleaning
19.1

Cleaning the Robot Mower

A WARNING

® The cutting edges of the blades are sharp.
There is a risk of cutting oneself.
> Wear work gloves made of robust material.

> Stop the robot mower and activate the device
lock.

0000100282_001

> Grip the robotic mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).

> Place the robot mower on its side and secure
it against falling over.

> Check the plug (3) of the diagnostic socket for
damage and tight fit.

> If the blade disk (4) is heavily soiled, remove
the blade disk (4).

0000100283_001

> Remove the dirt with a wooden rod or a soft
brush. If necessary, use a ph-neutral deter-
gent. STIHL recommends STIHL Multiclean.

> Rinse off loose dirt with a gentle water jet.

> Clean the underside of the robotic mower with
a damp cloth.

> Clean the charging contacts (5) with a damp
cloth.

> Clean the hood and control panel with a damp
cloth.
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20 Maintenance

19.2  Cleaning the docking station,
power supply, charging cable
and plug connections

> Disconnect the power supply's mains plug

from the wall outlet.

> Clean the docking station, power supply and

charging cable with a damp cloth.
> If necessary, remove built-up dirt with a soft
brush.

> Clean plug connections with a dry lint-free

cloth.
> If necessary, remove built-up dirt with a
brush.

20 Maintenance

20.1  Visual inspection
> Regularly check the robot mower:
— Cleanliness of the charging contacts
— Check the hood and protective strip for
damage
— Check that the wheels run smoothly
— Check the blades for damage, wear, cracks
and smooth running.

0000100420_001

— Check the blade disk for damage and wear.

— If the wear marks (1) are worn through
and holes are formed: Replace the mow-
ing unit.

0000102542_001

English
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— Check the plug (3) of the diagnostic socket
for damage and tight fit.

20.2

A WARNING

® The cutting edges of the blades are sharp.
There is a risk of cutting oneself.
> Wear work gloves made of robust material.

Replacing blades

> Stop the robot mower and activate the device
lock.

0000100258_001

> Grip the robotic mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).
> Turn the robot mower on its back.

0000100285_001

— Check the L-pins (2) for damage and wear.
— If the L-pins (2) are more than half-worn:
Replace the mowing unit.
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> Press and hold the lever (3).
> Rotate the nut (4) counterclockwise until it can
be removed.
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21 Repairing

0000100286_001

0000100422_001

> Remove the nut (4).
> Remove the blade disk (5).

> Attach new blades (8). Insert only one blade
per L-pin (9).

0000100287_001

0000100419_001
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Push the blade carrier (6) in the direction indi-
cated by the arrow &',

The blade carrier (6) is unlocked.

> Remove the blade carrier (6).

0000100284_001

0000100421_001
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Clean, blade disk (5), blade carrier (6) and
nut (4).
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> Put on the blade carrier (6).

Push the blade carrier (6) in the direction of
the arrow © and make sure that all three
arms (10) underneath the L-pins (9) are posi-
tioned.

The blade carrier (6) is locked.

Position the blade disk (5) on the robot mower.
Press and hold the lever (3).

Turn the nut (4) clockwise.

Release the lever (3) and tighten nut (4)
securely clockwise.

The levers (3) engage audibly.

\
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21 Repairing

21.1 Repairing the robotic mower,
battery, mowing unit, docking
station and power supply

Users cannot repair the robotic mower, battery,
docking station and power supply themselves.

Damaged or worn blades and the mowing unit
can be replaced.
> If the robotic mower, battery, docking station,
charging cable, power supply or connecting
cable is damaged: Do not use the robotic
mower, battery, docking station, charging
cable, power supply or connecting cable and
contact a STIHL authorized dealer.
> If a blade is damaged or worn:
> Stop the robot mower and activate the
device lock.
> Replace all blades. The blades cannot be
re-sharpened.
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22 Troubleshooting

> If the blade disk or the L-pins on the blade disk
are damaged or worn:
> Stop the robotic mower and activate the

device lock.

> Replace the mowing unit.

> If warning labels are illegible or damaged:
Have the warning labels replaced by a STIHL
authorized dealer.

21.2  Extending or repairing perime-

ter wire or guide wire

The perimeter wire or guide wire can be exten-
ded or repaired using wire connectors.

Wire connectors are filled with gel to prevent pre-

mature wear or corrosion of the wire ends.

> Make sure that the overall length of the perim-
eter wires does not exceed the maximum
length of 850 m.

0000100060_001

22 Troubleshooting
22.1

English

> Insert the wire ends (2) into the wire connec-
tors (1).
Do not strip the wire ends.

> Press the wire connector (1) together up to the
limit stop with a pair of pliers.

0000100242_001

Troubleshooting the robotic mower

> Route perimeter wires at least for a length of
a =5 cm parallel and close together without
the perimeter wires crossing over each other.

docking station.

Proceed as follows for troubleshooting:

> Follow the instructions in the MY iMOW® app.
or

Most faults are indicated in the MY iMOW® app and by red light patterns on the robotic mower or

> Press the INFO pushbutton on the control panel and follow the audible instructions.

back to the
docking station.

Fault Light strips on |Cause Remedy

the robot

mower or

docking station
The robot mower The battery is dischar-[> Make sure that the length of the perime-
stops on the way ged. ter wire does not exceed 850 m.

v

Optimize routing of the guide wire.
Install another guide wire within the
mowing area.

Carry the robot mower to the docking
station for charging.

If possible, in a mowing area with a
slope, position the docking station in the
lower area of the slope.

v

v

A\

The robot mower [llluminated
fails to start the [strips light up
mowing process |blue.

as expected.

restarting.

The robot mower is > Wait until the restart has been comple-

ted.
The robot mower then automatically
starts the mowing process.

0458-012-9801-A
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English 23 Specifications

Fault Light strips on |Cause Remedy
the robot
mower or
docking station

Light strips light| There is a fault on the [> Make sure that the perimeter wire or

up red. perimeter wire or guide wire is undamaged.

The LED on the|guide wire. > Make sure that the perimeter wire or
docking station guide wire is correctly connected to the
lights up red. docking station.

> Make sure that the perimeter wire and
guide wire are correctly connected to the
wire connector.

Follow the instructions in the MY iMOW®

v

app.
The robotic Light strips light| There is a fault in the |> Make sure that the charging contacts on
mower is not up red. robot mower, battery, the docking station and robotic mower
charging. The LED on the |power supply or are clean.
docking station |docking station. > Follow the instructions in the MY iMOW®
lights up red. app.
> If the fault persists: Do not attempt to fur-
ther charge the robotic mower, remove
the mains plug of the connecting cable
from the socket outlet and contact a
STIHL authorized dealer.
23 Specifications ~ Active time 1000 m? (per week) *
. - iIMOW® 5.0 EVO: 35 h
23.1 STIHL iMOW® 5.0 EVO, ) - iIMOW® 6.0 EVO: 30 h
6.0 EVO, 7.0 EVO Robotic — iIMOW® 7.0 EVO: 20 h
Mower — Maximum length of the perimeter wire: 850 m
— Maximum gradient: 45%
Specifications
— Cutting width: 28 cm Bluetooth®
— Cutting height - electric: 20 mm to 60 mm — Data connection: Bluetooth® 5.1. The mobile
— Speed of the blade disk: 2400 rpm device must be compatible with Bluetooth®
- Mowing speed Low Energy 5.0 and support Generic Access
- iIMOW® 5.0 EVO: 0.5 m/s Profile (GAP).
- iIMOW® 6.0 EVO: 0.5 m/s — Frequency band: ISM band 2.4 GHz
— iIMOW® 7.0 EVO: 0.5 m/s — Maximum RF power transmitted: 1 mW
_ Dimensions: — Signal range: approx. 10 m. The signal
— Height: 291 mm strength depends on the ambient conditions
— Width: 525 mm and the mobile device. The signal range can
— Length: 705 mm vary greatly depending on local conditions and
— Weight: the receiver used. The range may be percepti-
- iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg bly reduced inside enclosed rooms and
~ IMOW® 6.0 EVO: 15 kg through metal barriers (such as walls, shelves

or cases).
— Requirements for the operating system of the
mobile device: See info.myimow.stihl.com

— iMOW® 7.0 EVO: 16 kg
Protection class: IlI
Degree of protection: IP56

— Maximum mowing area: Radio network (WLAN)
- iIMOW® 5.0 EVO: 1500 m? — Network standard: IEEE 802.11b/g/n
— iIMOW® 6.0 EVO: 3000 m2 — Frequency band: 2.4 GHz
— iIMOW® 7.0 EVO: 5000 m2 — Maximum RF power transmitted: 100 mW

2Under ideal conditions (few obstacles, simple geometry and low gradients in garden, moderate
growth of lawn)
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23 Specifications

Mobile phone connection
— Format of the SIM card: eSIM
— Frequency bands
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Radiated maximum transmission power: 2 W
— Average data volume per month: see FAQs at
https://support.stihl.com

23.2 Blades

— Number of blades: 3

23.3  STIHL AAI battery

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

— Battery technology: lithium-ion

— Voltage: 36 V

— Capacity in Ah: see rating label

— Energy content in Wh: see rating label

— Weight in kg: see rating label

23.4 Docking station and power sup-
ply

Docking station
— Protection class: IlI
— Degree of protection: IPX5
— Weight: 4.0 kg
— Perimeter wire and guide wire
— Voltage: 42V DC
— Frequency range: 1.4 kHZ to 20 kHz

Power supply
— Market-dependent versions:

— DM160E-420A

— DM160E-420AS

— DM160K-420A

— DM160S-420A

— DM210E-420A

— DM210E-420AS

— DM210K-420A

— DM210S-420A
— Weight:

— Version 160 W: 1.6 kg

— Version 210 W: 2.0 kg
— Rated voltage: See rating plate
— Frequency: see rating plate
— Rated power: see rating plate
— Charging current: See rating plate
— Protection class: Il
— Degree of protection: IP 67

0458-012-9801-A
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23.5 Extension Cords

If an extension cord is used, the cross sectional
area of its conductors must meet the following
minimum requirements — depending on the line
voltage and length of the extension cord:

If rated voltage on the rating label is 220V to

240V:

— Cord length up to 20 m: AWG 15/ 1.5 mm?

— Cord length 20 m up to 50 m: AWG 13/
2.5 mm?

If rated voltage on the rating label is 100V to

127V:

— Cord length up to 10 m: AWG 14 /2.0 mm?

— Cord length 10 m up to 30 m: AWG 12/
3.5 mm?

23.6 Temperature limits

A WARNING

® The battery in the robot mower is not protec-

ted against all environmental conditions. If the

battery is exposed to certain environmental

conditions, it may catch fire or explode. This

may result in serious injury to people and

damage to property.

> Do not charge the battery below 5°C or
above 40°C.

> Do not use the robot mower below 5°C or
above 40°C.

> Do not use the docking station and power
supply below 5°C or above 40°C.

> Do not store the robot mower below 0°C or
above 40°C.

> Do not store the docking station and power
supply below - 20°C or above 60°C.

23.7 Recommended temperature

ranges

For optimum performance of the battery installed
in the robot mower and of the docking station
and power supply, observe the following temper-
ature ranges:
— Charging: 5°C to 40°C
— Use: 5°C to 40°C
— Storage of robot mower: 0°C to 40°C
— Storage of docking station and power supply: -

20°C to 60°C

If the battery is charged, used or stored outside
the recommended temperature ranges, perform-
ance may be reduced.
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23.8

The K value for the sound power level is 2 dB(A).

— Sound power level measured according to
2000/14 EC: 59 dB(A).

— Sound power level guaranteed according to
2000/14 EC: 61 dB(A).

239 REACH

REACH is an EC regulation and stands for the
Registration, Evaluation, Authorisation and
Restriction of Chemical substances.

Noise values

For information on compliance with the REACH
regulation see www.stihl.com/reach.

24 Spare Parts and Accesso-
ries

241 Spare parts and accessories

STIHL These symbols indicate original STIHL
5 spare parts and original STIHL acces-
sories.

STIHL recommends the use of original STIHL
spare parts and accessories.

Despite ongoing market observation, STIHL is
unable to judge the reliability, safety and suitabil-
ity of other manufacturers' spare parts and
accessories; accordingly, STIHL cannot warrant
for the use of those parts.

Original STIHL spare parts and original STIHL
accessories are available from STIHL dealers.

25 Disposal

251 Disposal of the robot mower

Contact local authorities or a STIHL authorized
dealer for information on disposal.

Improper disposal can be harmful to health and
pollute the environment.

The robot mower contains a built-in rechargeable

battery, which must be disposed of separately.

> Return the robot mower to a STIHL authorized
dealer for disposal.
The STIHL authorized dealer will remove the
built-in battery from the robot mower for sepa-
rate disposal.

> Take STIHL products including packaging to a
suitable collection point for recycling in accord-
ance with local regulations.

> Do not dispose with domestic waste.
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26 EC Declaration of Con-
formity
STIHL iMOW® 5.0 EVO,

6.0 EVO, 7.0 EVO Robotic
Mower

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Germany

26.1

declares under our sole responsibility that
Designation: Robotic mower

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serial number: IA01

Designation: Docking station

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: Docking station

— Serial number: IA01

conforms to the specifications of the Directives
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU and has been developed and built in
compliance with the versions of the following
standards valid at the production date:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Participating notified body: VDE Pruf- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, No. 0366, has verified the
conformity in accordance with Annex Ill Mod-

ule B of the Directive 2014/53/EU and has issued
the following EU type examination certificate:
40055521.

The technical documents are stored at
ANDREAS STIHL AG & Co. KG Product Appro-
val.

The year of construction, the country of manufac-
ture and the machine number are shown on the
robotic mower.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG
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27 UKCA Declaration of Conformity

I

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA Declaration of Con-
formity

STIHL iMOW® 5.0 EVO,
6.0 EVO, 7.0 EVO Robotic
Mower

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Germany

declares under our sole responsibility that
Designation: Robotic mower

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serial number: |1A01

Designation: Docking station

— Manufacturer's brand: STIHL

— Type: Docking station

— Serial number: |1A01

conforms to the specifications of the UK regula-
tions The Restriction of the Use of Certain Haz-
ardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012, Supply of Machi-
nery (Safety) Regulations 2008, Electromagnetic
Compatibility Regulations 2016 and has been
developed and built in compliance with the ver-
sions of the following standards valid at the pro-
duction date: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 VV3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

The technical documentation is stored at
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

0458-012-9801-A
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The year of construction, the country of manufac-
ture and the machine number are shown on the
robotic mower.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

I

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Addresses

www.stihl.com

29 Open Source Software
29.1 Open source software

This product contains copyright protected open
source software that has been published by the
respective copyright holders under certain
license terms such as GNU General Public
License (GPL), GNU Lesser General Public
License (LGPL), Apache License or similar licen-
ses. If copyright protected notes, terms of use or
license terms are contained in this User Manual
that contradict the terms of an applicable open
source license, they are not used in the User
Manual. The use and dissemination of the con-
tained open source software is subject exclu-
sively to the respective open source license.
Insofar as the applicable license grants you the
right to the source code of this software and/or
other additional data, you can obtain the source
code from us during a period of three years after
our last delivery of the product and if the license
terms require it for as long as we offer customer
support for the product. To obtain the complete
corresponding source code from us, you can
send your request with information of the product
name, serial number and version of the corre-
sponding software to the following address:
ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open Source
Team/Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblin-
gen, Germany. We reserve the right to charge
you the costs of the data carrier as well as ship-
ping costs. You can find additional information at
the following website: https://open-
source.stihl.com

indice
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1  Prélogo
Distinguidos clientes,

Nos alegramos de que se hayan decidido

por STIHL. Desarrollamos y confeccionamos
nuestros productos en primera calidad y con
arreglo a las necesidades de nuestros clientes.
De esta manera conseguimos elaborar produc-
tos altamente fiables incluso en condiciones de
esfuerzo extremas.

STIHL también presta un Servicio Postventa de
primera calidad. Nuestros comercios especializa-
dos garantizan un asesoramiento e instrucciones
competentes asi como un amplio asesoramiento
técnico.

STIHL se declara expresamente a favor de tratar
la naturaleza de forma sostenible y responsable.
Estas instrucciones de servicio pretenden asis-
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1 Prélogo

tirle para hacer un uso ecoldgico y seguro de su
producto STIHL durante toda su vida util.

Le agradecemos su confianza y le deseamos
que disfrute de su producto STIHL.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANTE: LEER ANTES DE USARY
GUARDAR.

2 Informaciones relativas a
estas instrucciones para la
reparacion

2.1 Documentacién vigente

Las normas de seguridad locales estan en vigor.

> Ademas de este manual de instrucciones, se
deben leer detenidamente y con maxima aten-
cion los siguientes documentos:

— Informacion de seguridad sobre acumulado-
res STIHL y productos con acumulador
incorporado: www.stihl.com/safety-data-
sheets

Encontrara mas informacion sobre el robot corta-
césped STIHL, los accesorios compatibles y las
preguntas frecuentes en support.stihl.com,
info.myimow.stihl.com o en un distribuidor espe-
cializado STIHL.

La marca verbal Bluetooth® y el simbolo Blue-
tooth® (logotipos) son marcas comerciales regis-
tradas y son propiedad de Bluetooth SIG, Inc.
Cualquier uso de esta marca verbal/simbolo por
parte de STIHL se realiza bajo licencia.

El robot cortacésped esta equipado con una
interfaz inalambrica Bluetooth®, una interfaz de
red inalambrica y una interfaz de telefonia movil.
Se deben respetar las restricciones de funciona-
miento locales (por ejemplo, en aviones u hospi-
tales).

2.2 Marca de las indicaciones de
advertencia en el texto

A PELIGRO

® | aindicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar lesiones graves o la muerte.
> Con las medidas mencionadas se pueden
evitar lesiones graves o mortales.

0458-012-9801-A
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3 Sinopsis

A roverTENCIA

m | aindicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar lesiones graves o la muerte.
> Con las medidas mencionadas se pueden

evitar lesiones graves o mortales.

espaniol

INDICACION

m | a indicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar dafios materiales.
> Con las medidas mencionadas se pueden
evitar dafios materiales.

2.3 Simbolos en el texto

Este simbolo remite a un capitulo de este
manual de instrucciones.

L

3 Sinopsis
3.1 Robot cortacésped

0000099354 _001

1 Punto de agarre delantero
El robot cortacésped se puede levantar y
transportar agarrandolo simultaneamente por
los puntos de agarre delantero y trasero.

2 Contactos de carga
Los contactos de carga conectan el robot cor-
tacésped con la estacion de carga.

3 Sensores de ultrasonido
Los sensores de ultrasonido detectan obsta-
culos.

4 Cubierta
La cubierta estd montada de forma elastica y
mediante un sensor de impacto se detectan
los obstaculos en la superficie de corte.

5 Ruedas motrices
Las ruedas motrices impulsan el robot corta-
césped.

6 Tira luminosa
La tira luminosa indica el estado del robot.

0458-012-9801-A
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7 Punto de agarre trasero
El robot cortacésped se puede levantar y
transportar agarrandolo simultdneamente por
los puntos de agarre delantero y trasero.

8 Regleta protectora
La regleta protectora protege al usuario con-
tra objetos despedidos hacia arriba y contra
el contacto con las cuchillas.

9 Pantalla de matriz
La pantalla de matriz indica el estado del
robot cortacésped.

10 Panel de mando
El panel de mando contiene los pulsadores y
el sensor de lluvia.

3.2 Panel de mando

\
0000099355_001

1 Tira luminosa
La tira luminosa indica el estado del robot y
muestra qué combinacion de teclas hay que
pulsar para realizar una accion determinada.

2 Pulsador "STOP"
Este pulsador detiene el robot y el meca-
nismo de corte. Este pulsador sirve también
para activar el bloqueo de la maquina.

3 Pulsador "CIERRE"
Este pulsador desbloquea el robot en relaciéon
con una combinacion de teclas indicada.

4 Pulsador "START"
Este pulsador inicia el servicio de corte.

5 Pulsador "CASA"
Este pulsador envia de vuelta el robot a la
estacion de carga o bien interrumpe el trabajo
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de corte actual si el robot esta en la estacion
de carga.

6 Pulsador "INFO"
Este pulsador hace que el robot comunique
verbalmente la informacién relativa al estado
actual.

7 Sensor de lluvia
El sensor de lluvia reacciona a la humedad.
Segun el ajuste, el robot cortacésped puede
tener en cuenta las condiciones del entorno
en su plan de corte.

3.3 Mecanismo de corte

0000099827_002

1 Disco de corte
El disco de corte sirve para fijar las cuchillas.

2 PernoenlL
Los pernos en L sirven para enganchar las
cuchillas.

3 Cuchillas
Las cuchillas cortan la hierba.

4 Palanca
Las palancas aseguran las tuercas.

5 Tuerca
La tuerca fija el disco de corte.

# Rotulo de potencia con niumero de maquina

3.4 Estacién de carga y fuente de
alimentacion

0000099356_001

1 Enchufe de red
La clavija conecta el cable de conexién a una
toma de corriente.
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3 Sinopsis

2 Cable de conexion
El cable de conexién conecta la fuente de ali-
mentacion al enchufe de red.

3 Fuente de alimentacién
La fuente de alimentaciéon suministra energia
a la estacion de carga.

4 Cable de carga
El cable de carga conecta la fuente de ali-
mentacion a la estacion de carga.

5 Enchufe
El enchufe conecta el cable de carga a la
estacion de carga.

6 Cubierta
La cubierta tapa la estacion de carga y pro-
tege la electronica interior.

7 LED
El LED indica el estado de la estacion de
carga.

8 Contactos de carga
Los contactos de carga conectan la estacion
de carga al robot cortacésped.

9 Plataforma
La plataforma es la base de la estacion de
carga.

10 Canal de alambres
En el canal de alambres del centro se tiende
el alambre conductor.

11 Canal de alambres
En los canales de alambres del exterior se
tiende el alambre delimitador.

# Rétulo de potencia con nimero de maquina

I

12 Clavos para la tierra
Los cuatro clavos para la tierra fijan la esta-
cion de carga en el suelo.

0000099831_001
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4 Indicaciones relativas a la seguridad
3.5 iMOW® Ruler y kit de instala-
cion

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
El Ruler facilita el tendido de cables y sirve
para mantener la distancia correcta.

Kit de instalacién

El kit de instalacion se necesita para poner en
marcha el robot cortacésped y no esta incluido
en el volumen de suministro del robot. Los kits
de instalacion adecuados se pueden adquirir
como accesorio para los diferentes tamafios de
jardin.

espafiol
3.6 Simbolos

Los simbolos pueden encontrarse en el robot
cortacésped, en la estacion de carga, la fuente
de alimentacion o el acumulador y significan lo
siguiente:
Este simbolo indica el diametro del disco
de corte.

Este simbolo indica el sentido para

desenclavar el portacuchillas al cam-
biar las cuchillas.
Este simbolo indica el sentido para
enclavar el portacuchillas al cambiar
las cuchillas.

IE‘ Clase de proteccién 2, aislamiento doble.

No echar este producto a la basura
domestica.

El dato junto al simbolo indica el contenido
de energia del acumulador segun la espe-
cificacion del fabricante de las células. El
contenido de energia disponible en la apli-
cacion es mas bajo.

1 LED luce en rojo. El acumulador esta
§Z§ demasiado caliente o demasiado frio.
|

I

|

0000099833_001

1 Clavo de fijacién
El clavo de fijacion fija el alambre delimitador
y el alambre conductor.

2 Conector de cable
El conector de alambres une los extremos de
estos.

3 Marcadores de cables
Los marcadores de cables sirven para marcar
los extremos de los cables en el interior de la
estacion de carga. Estos facilitan la asigna-
cion de los extremos de los cables para
conectarlos al borne correcto.

4 Rollo de alambre
El rollo de alambre se necesita para el ten-
dido del alambre delimitador y el alambre
conductor.

0458-012-9801-A

4 LED parpadean en rojo. Hay una
averia en el acumulador.

4 Indicaciones relativas a la
seguridad

4.1 Simbolos de advertencia

Los simbolos de advertencia en el robot corta-
césped, en la estacion de carga, la fuente de ali-
mentacion o el acumulador montado significan lo
siguiente:

Tener en cuenta las indicaciones de
seguridad y sus respectivas medidas.

Leer detenidamente y con maxima
atencion el manual de instrucciones y

guardarlo.

Tener en cuenta las indicaciones de
A seguridad relativas a los objetos que
&A pueden salir despedidos y sus respecti-
vas medidas.

® Mantener la distancia de seguridad.
W\
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No tocar el disco con las cuchillas
cuando est4 girando.

No subirse al robot cortacésped ni sen-
tarse en él.

Parar el robot cortacésped durante el
transporte, el almacenamiento, la lim-
pieza, el mantenimiento, la reparacion
0 si se percibe un cambio en el funcio-
namiento y activar el bloqueo del
mismo.

Mantener a los nifios apartados del
robot cortacésped y de la superficie de
corte.

Mantener a los animales apartados del
robot cortacésped y de la superficie de
corte.

No sumergir el acumulador en liquidos.

Proteger el acumulador del calor y el
fuego.

@D [k

4.2 Uso previsto

El robot cortacésped
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO sirve
para cortar hierba y hacer mulching.

La estacion de carga STIHL y la fuente de ali-
mentacion suministrada DM160X-420X o
DM210X-420X cargan el robot cortacésped
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

El robot, la estacién de carga y la fuente de ali-
mentacion se pueden utilizar bajo la lluvia.

El robot cortacésped recibe energia de un acu-
mulador STIHL AAI. El acumulador esta mon-
tado en el robot y solo lo puede desmontar un
distribuidor especializado STIHL.

El robot cortacésped se puede configurar y
manejar por medio de la app "MY iMOW®".

A ADVERTENCIA

m | as estaciones de carga, las fuentes de ali-
mentacion y los acumuladores no autorizados
por STIHL para el robot cortacésped pueden
originar incendios y explosiones. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones graves o mortales y
se pueden producir dafios materiales.
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» Utilizar el robot cortacésped con el acumu-
lador STIHL AAI montado.

> Cargar el robot cortacésped
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
en la estacion de carga STIHL y una fuente
de alimentacion STIHL DM160X-420X o
DM210X-420X.

® En el caso de que el robot cortacésped, el

acumulador, la estacion de carga o la fuente

de alimentacion no se utilicen de forma ade-

cuada, las personas pueden sufrir lesiones

graves o mortales y se pueden producir dafos

materiales.

> Utilizar el robot cortacésped, la estacion de
carga y la fuente de alimentacion tal y
como se especifica en este manual de ins-
trucciones.

4.3 Requisitos para el usuario

A ADVERTENCIA

® | os usuarios no instruidos no pueden detectar
ni calcular los peligros del robot cortacésped,
la estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion. El usuario u otras personas pueden sufrir
lesiones graves o mortales.

> Leer detenidamente y con maxima
atencion el manual de instrucciones
y guardarlo.

> En el caso de prestar el robot, la estacion
de carga o la fuente de alimentacion a otra
persona: entregarle el manual de instruc-
ciones.

> Asegurarse de que el usuario cumpla los
siguientes requisitos:

— El usuario esta descansado.

— El usuario tiene capacidad fisica, sen-
sorial y psiquica para manejar el robot
cortacésped, la estacion de carga y la
fuente de alimentacién y trabajar con
ellos. Si la capacidad del usuario para
ello esta limitada corporal, sensorial o
mentalmente, solo podra trabajar con
este robot bajo supervisién o tras haber
sido instruido por una persona respon-
sable. Esto incluye también todos los
trabajos con el robot cortacésped y en
este mismo, en la estacion de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de
carga y en el alambre conductor y el
alambre delimitador.

— El usuario puede detectar ni calcular los
peligros del robot cortacésped, la esta-
cion de carga y la fuente de alimenta-
cion.
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— El usuario es mayor de edad o se esta
formando profesionalmente bajo tutela
en el marco de las normativas naciona-
les.

— El usuario ha recibido instrucciones de
un distribuidor especializado STIHL o
de una persona especializada antes de
trabajar por primera vez con el robot
cortacésped, la estacion de carga y la
fuente de alimentacion.

— El usuario no esta afectado por alcohol,
medicamentos o drogas.

— Durante la instalacién, el manejo, la lim-
pieza, el mantenimiento y el transporte
del robot cortacésped, mantener el
equilibrio, adoptar una postura segura y
no correr.

— Los conceptos "manejo”, "uso" y "utili-
zacion" abarcan todos los trabajos en el
robot cortacésped, la estacion de carga,
la fuente de alimentacion, el cable de
carga, el alambre conductor y el alam-
bre delimitador, asi como todos los
accesorios del iIMOW®.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

44 Ropa y equipamiento
A ADVERTENCIA

® Durante el tendido del alambre delimitador o
el alambre conductor y al fijar la estacion de
carga, pueden salir despedidos objetos a gran
velocidad hacia arriba al introducir golpeando
los clavos de fijacion o los ganchos en la tie-
rra. El operario puede resultar lesionado.
> Ponerse gafas protectoras muy pegadas.
Las gafas protectoras adecuadas estan
verificadas segun la norma EN 166 o segun
las normativas nacionales y se pueden
adquirir en un comercio con la correspon-
diente marcacion.

> Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.

® Durante el trabajo de corte pueden salir obje-
tos despedidos hacia arriba a alta velocidad.
El operario puede resultar lesionado.
> Si hay que pisar la superficie de corte

durante el trabajo:
— Utilizar pantalones largos de material
resistente.
— Llevar calzado resistente y cerrado con
suela antideslizante.

m | a ropa inadecuada se puede quedar atra-

pada en madera, matorrales y en el robot. Los
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usuarios que no lleven ropa adecuada pueden
resultar gravemente lesionados.

> Usar ropa cefida.

> Quitarse pafiuelos y joyas.

® Durante la limpieza, el mantenimiento o el
transporte, el usuario puede entrar en con-
tacto con las cuchillas. El operario puede
resultar lesionado.
> Utilizar guantes de trabajo de material

resistente.

m Sij el usuario lleva calzado no apropiado, se
puede resbalar. El operario puede resultar
lesionado.
> Si hay que pisar la superficie de corte

durante el trabajo: llevar calzado resistente
y cerrado con suela antideslizante.

4.5 Sector de trabajo y entorno

451 Robot cortacésped y superficie de

corte

A ADVERTENCIA

® | as personas ajenas, los nifios y los animales
no pueden detectar ni calcular los peligros del
robot cortacésped y los objetos despedidos
hacia arriba. Las personas ajenas al trabajo,
los nifios y los animales pueden sufrir lesiones
graves, y se pueden producir dafios materia-
les.
® > Mantener alejados de la superficie
I ﬂ de corte a personas ajenas, a los
> nifios y los animales durante el tra-
bajo de corte.
> En caso de utilizar el robot cortacésped en
superficies de acceso publico: acordonar la
superficie de corte y colocar una sefial con
el texto de advertencia "jAtencion!" jCorta-
césped automatico! Mantener alejados y
vigilados a los nifios y los animales. Obser-
var las normativas locales.
> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con el robot cortacésped.
> Cercar la superficie de corte con un alam-
bre delimitador tal y como se describe en
este manual de instrucciones. Las superfi-
cies a excluir de la actividad del robot corta-
césped se han de limitar utilizando el alam-
bre delimitador.
No trabajar con el robot cortacésped en
superficies de grava o gravilla.
® | as personas pueden tropezar con el alambre
delimitador, el alambre conductor o los clavos
de fijacion. Las personas pueden sufrir lesio-
nes y se pueden producir dafios materiales.

v
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> Tender el alambre delimitador y el alambre
conductor plano en el suelo.

> Introducir los clavos de fijacion en el suelo
golpeando hasta el tope.

m En el caso de trabajar en la superficie de corte
con una maquina o una herramienta de jardin,
la herramienta puede tocar el alambre delimi-
tador, el alambre conductor o los clavos de
fijacién y se pueden dafiar. Los objetos pue-
den salir despedidos hacia arriba a alta veloci-
dad. Las personas pueden sufrir lesiones y se
pueden producir dafios materiales.
> No trabajar en la zona del alambre delimita-

dor o el alambre conductor con una
maquina o una herramienta de jardin.

® | os componentes eléctricos del robot pueden
generar chispas. En entornos facilmente infla-
mables o explosivos, las chispas pueden pro-
vocar incendios y explosiones. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> No manejar el robot en un entorno facil-

mente inflamable ni en un entorno explo-
sivo.
® Como consecuencia de un temporal, el robot
cortacésped se puede dafiar o puede haber
objetos en la superficie de corte. El robot cor-
tacésped puede encontrarse en un estado
inseguro y durante el trabajo se pueden des-
pedir hacia arriba objetos a alta velocidad. Las
personas pueden sufrir lesiones graves o mor-
tales y se pueden producir dafios materiales.
> Después de un temporal, comprobar que el
robot cortacésped se encuentre en un
estado seguro.

> Controlar el estado de la superficie de corte
y quitar los objetos existentes en la misma.

452

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

m | as personas ajenas a la maquina, los nifios y
los animales no pueden detectar ni calcular
los peligros que encierra el acumulador. Las
personas ajenas, los nifios y los animales
pueden sufrir graves lesiones.
> Mantener alejados a personas ajenas, a los
nifos y los animales.

> No dejar el acumulador sin vigilancia.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con el acumulador.

m E| acumulador no esta protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
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esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, este puede prender fuego, explo-
tar o dafarse de forma irreparable. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones y se pueden produ-
cir dafios materiales.

> Proteger el acumulador del calor y el
fuego.
> No tirar los acumuladores al fuego.

> No cargar, utilizar ni guardar el acumulador
a temperaturas que excedan las indicadas,
1 23.6.

> No sumergir el acumulador en liqui-
dos.

> Mantener el acumulador apartado de
pequefos objetos metalicos.

> No someter el acumulador a alta presion.

> No someter el acumulador a microondas.

> Proteger el acumulador contra productos
quimicos y sales.

453 Estacion de carga y fuente de alimen-

tacion

A ADVERTENCIA

® | as personas ajenas, los nifios y los animales
no pueden detectar ni calcular los peligros de
la estacion de carga, la fuente de alimentacion
ni de la corriente eléctrica. Las personas aje-
nas, los nifios y los animales pueden sufrir
lesiones graves o mortales.
> Mantener alejados a personas ajenas, a los
ninos y los animales.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con la estacion de carga o la fuente
de alimentacion.
m | a estacion de carga y la fuente de alimenta-
cién no estan protegidas contra todas las
influencias del entorno. Si la estacién de carga
o la fuente de alimentacién estan expuestas a
determinadas influencias del entorno, la esta-
cién de carga o la fuente de alimentacién pue-
den incendiarse o explotar. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves y se pueden produ-
cir dafios materiales.
> No poner en servicio la estacién de carga y
la fuente de alimentacién en un entorno
facilmente inflamable ni explosivo.

> No utilizar ni guardar la estacién de carga y
la fuente de alimentacién a temperaturas
que excedan las indicadas, L 23.6.

> En el caso de tormentas o si hay peligro de
rayos, desacoplar la fuente de alimentacion
de la red.
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m | as personas pueden tropezar con la estaciéon
de carga, el cable de carga, la fuente de ali-
mentacion o el cable de conexion. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones y pueden dafarse
la estacién de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion o el cable de conexion.
> Poner la estacion de carga y la fuente de

alimentacién en un lugar bien visible.
> Tender planos el cable de conexion vy el
cable de carga en el suelo.

® | airradiacion directa del sol puede calentar
mucho la carcasa de la fuente de alimenta-
cion. El usuario puede quemarse.

> No tocar la fuente de alimentacion si

esta caliente.

4.6 Estado seguro

4.6.1 Robot cortacésped

El robot cortacésped se encuentra en un estado

seguro, cuando se cumplen las siguientes condi-

ciones:

— El robot esta intacto.

— Los elementos de mando funcionan y no han

sido modificados.

Las cuchillas estan correctamente montadas e

intactas.

— Se han montado accesorios originales de
STIHL para este robot cortacésped.

— Los accesorios estan montados correcta-
mente.

A ADVERTENCIA

® En un estado que no sea seguro, es posible

que ciertos componentes ya no funcionen

correctamente y se desactiven dispositivos de

seguridad. Las personas pueden sufrir lesio-

nes graves o mortales.

> Trabajar con un robot intacto y operativo.

> No modificar el robot cortacésped.

> Si el panel de mando no funciona: no traba-
jar con el robot cortacésped.

> Montar accesorios originales de STIHL
para este robot cortacésped.

> Montar las cuchillas tal y como se especi-
fica en este manual de instrucciones.

> Montar los accesorios tal y como se especi-
fica en este manual de instrucciones o en el
manual de instrucciones del accesorio
correspondiente.

> No introducir objetos en las aberturas del
robot cortacésped.

> No unir nunca los contactos de carga con
objetos de metal ni cortocircuitarlos.
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» Sustituir los rotulos de indicacion que estén
desgastados o dafiados.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

46.2 Mecanismo de corte

El mecanismo de corte se encuentra en un

estado seguro cuando se cumplen las siguientes

condiciones:

— Las cuchillas, el disco de corte, el portacuchi-
llas, la palanca y la tuerca estan intactos.

— Las marcas de desgaste en el disco de corte
no presentan roce por desgaste.

— Los pernos en L del disco de corte no estan
desgastados mas de la mitad.

— Las cuchillas no estan deformadas.

— Las cuchillas estan montadas correctamente.

A ADVERTENCIA

m Si el estado no es suficientemente seguro, se

pueden soltar piezas de las cuchillas que pue-

den salir despedidas. Las personas pueden

sufrir lesiones graves.

> Trabajar con cuchillas intactas, un disco de
corte intacto, un portacuchillas intacto, una
palanca y una tuerca intactas.

> Si las marcas de desgaste estan desgasta-
das por el roce y se han originado agujeros:
sustituir el mecanismo de corte.

> Silos pernos en L estan desgastados hasta
mas de la mitad: sustituir el mecanismo de
corte.

> Montar las cuchillas correctamente.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

46.3

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

El acumulador se encuentra en un estado

seguro cuando se cumplen las siguientes condi-

ciones:

— El acumulador esta intacto.

— El acumulador esta limpio y seco.

— El acumulador funciona y no se ha modifi-
cado.

A ADVERTENCIA

® En un estado inseguro, el acumulador ya no
puede funcionar de forma segura. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones graves.
> Trabajar con un acumulador que no esté
defectuoso y que funcione bien.
> No cargar un acumulador dafiado o defec-
tuoso.

Acumulador
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> Si el acumulador esta sucio: limpiarlo.

> Si el acumulador estd mojado o hiumedo:
dejar que se seque.

> No modificar el acumulador.

> No introducir objetos en las aberturas del
acumulador.

> No unir nunca los contactos eléctricos del
acumulador con objetos de metal ni corto-
circuitarlos.

> No abrir el acumulador.

> Sustituir los rétulos de indicacion que estén
desgastados o dafiados.

® De un acumulador dafiado puede salir liquido.

En caso de que el liquido entre en contacto

con la piel o los ojos, se pueden irritar.

> Evitar el contacto con el liquido.

> Si se ha producido contacto con la piel,
lavarse las zonas de la piel afectadas con
agua abundante y jabén.

> Si se ha producido contacto con los ojos,
enjuagarlos durante, al menos, 15 minutos
con agua abundante y acudir al médico.

® Un acumulador dafiado o defectuoso puede

oler, echar humo o arder de forma poco

corriente. Las personas pueden sufrir lesiones

graves o mortales y se pueden producir dafios

materiales.

> Si el acumulador huele o echa humo de
forma poco corriente: no utilizar el acumula-
dor y mantenerlo alejado de materiales
inflamables.

> Si el acumulador se estda quemando: apa-
garlo con un extintor o agua.

4.6.4 Estacién de carga, cable de carga,
fuente de alimentacién y cable de
conexién

La estacion de carga, el cable de carga, la

fuente de alimentacion, el cable de conexion y

las uniones por enchufe se encuentran en un

estado seguro si se cumplen las siguientes con-
diciones:

— La estacion de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion y
las uniones por enchufe estan intactos.

— La estacion de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion y
las uniones por enchufe estan limpios.

— Se han montado accesorios originales STIHL
para esta estacion de carga.

— Los accesorios estan montados correcta-
mente.

— La estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion no estan cubiertas durante el trabajo.
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A ADVERTENCIA

® Sjno se da un estado de seguridad suficiente,

es posible que ciertos componentes ya no fun-

cionen de forma segura y se desactiven dispo-

sitivos de seguridad. Las personas pueden

sufrir lesiones graves o mortales.

» Utilizar una estacién de carga intacta, un

cable de carga intacto, una fuente de ali-

mentacion intacta, un cable de conexion

intacto y uniones por enchufe intactas.

Si la estacién de carga, la fuente de alimen-

tacién o las uniones por enchufe estan

sucias: limpiarlas.

> No modificar la estacion de carga, el cable

de carga, la fuente de alimentacion, el

cable de conexién ni las uniones por

enchufe.

No introducir objetos en las aberturas de la

estacién de carga ni en la fuente de alimen-

tacion.

Evitar que los contactos eléctricos de la

estacion de carga, la fuente de alimenta-

cién y las uniones por enchufe entren en

contacto con objetos de metal y no cortocir-

cuitarlos.

No abrir la estacion de carga ni la fuente de

alimentacion.

No cubrir la estacion de carga ni la fuente

de alimentacion.

> No enterrar la fuente de alimentacién en la
tierra.

> No sentarse en la estacion de carga.

No ponerse de pie sobre la plataforma de la

estacion de carga.

A\

A\

A\

A\

A\

A\

4.7 Servicio de corte

A ADVERTENCIA

m | as cuchillas del disco en giro pueden cortar
al operario. El operario puede sufrir lesiones
graves.

> No tocar el disco de corte ni las
cuchillas cuando estén girando.

> En el caso de que el operario se
acerque al robot durante el trabajo o
antes de que realice ajustes en la
maquina: pulsar la tecla "STOP".

> No volcar ni levantar el robot corta-
césped durante el trabajo.

> Si el disco de corte o las cuchillas
estan bloqueados por un objeto:
parar el robot y activar el bloqueo
del mismo. No quitar hasta entonces
el objeto.
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> Mantener a los nifios apartados del
@ robot cortacésped y de la superficie

de corte.

> Mantener a los animales apartados
g del robot cortacésped y de la super-
e ficie de corte.

> No subirse o sentarse en el robot y

no transportar nifos, animales u
objetos en el mismo.

m Sj el robot cortacésped cambia durante el tra-
bajo o se comporta de forma no habitual,
puede que el robot no se encuentre en un
estado que permita trabajar con seguridad.
Las personas pueden sufrir lesiones graves y
se pueden producir dafios materiales.
> Pulsar la tecla "STOP" y activar el bloqueo

del mismo. Acudir a un distribuidor especia-
lizado STIHL.

m Sj durante el trabajo de corte chocan las
cuchillas contra un objeto extrafio, este o par-
tes del mismo se podrian dafar o salir despe-
didas a alta velocidad. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> Quitar cualquier objeto extrafio de la super-

ficie de corte.
> Quitar las cuchillas rotas o los trozos de
estas de la superficie de corte.

m Al pulsar la tecla de "STOP", el disco con las
cuchillas sigue girando todavia durante un
breve periodo de tiempo. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves.
> Esperar hasta que el disco de corte deje de

girar.

m Sj durante el servicio de corte chocan las
cuchillas con un objeto duro, pueden produ-
cirse chispas y danarse las cuchillas. En
entornos facilmente inflamables, las chispas
pueden provocar incendios. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> No trabajar en un entorno facilmente infla-

mable.
> Asegurarse de que las cuchillas se encuen-
tren en un estado seguro.

A PELIGRO

m Sj se trabaja con el robot cortacésped cerca

de cables conductores de corriente, las cuchi-

llas pueden entrar en contacto con dichos

cables y dafarlos. Las personas pueden sufrir

lesiones graves o mortales.

> No trabajar con el robot cortacésped cerca
de cables conductores de corriente.

0458-012-9801-A
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4.8 Cargar
A ADVERTENCIA

® Durante la carga, una fuente de alimentacion

dafiada o defectuosa puede oler o echar

humo de forma no acostumbrada. Las perso-

nas pueden sufrir lesiones y se pueden produ-

cir dafios materiales.

> Desacoplar el enchufe de red de la toma de
corriente.

La fuente de alimentacion se puede sobreca-

lentar e incendiarse si la disipacion de calor es

insuficiente. Las personas pueden sufrir lesio-

nes graves o mortales y se pueden producir

dafos materiales.

> No cubrir la fuente de alimentacion.

4.9 Realizar las conexiones eléctri-

cas

El contacto con componentes conductores de
corriente puede producirse por las siguientes
causas:

— El cable de conexion o el cable de prolonga-

cion esta dafado.

— El enchufe a la red del cable de conexion o

del cable de prolongacion esta dafado.

— La caja de enchufe no esta correctamente ins-

talada.

A PELIGRO

m E| contacto con componentes conductores de

corriente puede producir una descarga eléc-
trica. El usuario puede sufrir lesiones graves o
mortales.
> Asegurarse de que el cable de conexion y
el enchufe de la red no estén dafiados.
Si el cable de conexion o el cable de
AN prolongacion estan dafados:
‘maﬁ\ > No tocar los puntos dafiados.
> Desenchufar el cable de la red eléc-
trica de la toma de corriente.
> Asir los cables y sus enchufes de la red con
las manos secas.
> Insertar el enchufe de la red en una caja de
enchufe instalada y asegurada correcta-
mente con un contacto de proteccion.
> Si la caja de enchufe se encuentra en el
exterior de un edificio: asegurarse de que
dicha caja esté homologada para su uso en
el exterior.
> Conectar la fuente de alimentacion por
medio de un interruptor protector de
corriente de fuga (30 mA, 30 ms).
> En el caso de conectar o desacoplar el
cable de conexién o el cable de prolonga-
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cién: asir siempre el enchufe y no tirar del
cable.
m Un cable de prolongacién dafiado o no ade-
cuado puede provocar una descarga eléctrica.
Las personas pueden sufrir lesiones graves o
mortales.
> Emplear un cable de prolongacién con la
seccion de cable correcta, £ 23.5.

> Utilizar un cable de prolongacion protegido
contra salpicaduras y homologado para su
uso en el exterior.

> Proteger del agua la union por enchufe
entre la fuente de alimentacion y el cable
de prolongacion.

> Utilizar un cable de prolongacion que posea
las mismas propiedades que el cable de
conexion de la fuente de alimentacion.

A ADVERTENCIA

® Una tension de red o una frecuencia de red
errénea puede originar sobretensién en la
fuente de alimentacion. La fuente de alimenta-
cién se puede dafar.
> Asegurarse de que la tensién y la frecuen-

cia de la red eléctrica coincidan con las

indicaciones que figuran en la placa de

caracteristicas de la fuente de alimenta-
cion.

m Si |a fuente de alimentacion esta conectada a
una caja de enchufes multiples, durante la
carga se pueden sobrecargar los componen-
tes eléctricos. Los componentes se pueden
calentar y provocar un incendio. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> Asegurarse de que los datos de potencia

4 Indicaciones relativas a la seguridad

> Tender los cables y el cable de carga y
marcarlos para que las personas no pue-
dan tropezar con ellos.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no se tensen ni se enreden.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no se dafien, se doblen, se
aplasten ni se rocen.

> Proteger los cables y el cable de carga del
calor, el aceite y los productos quimicos.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no permanezcan sobre una
base mojada.

Si hay cables eléctricos y tubos que discurran

por la pared, estos se pueden daifar si se

monta la fuente de alimentacion en dicha
pared. El contacto con cables eléctricos puede
producir una descarga eléctrica. Las personas
pueden sufrir lesiones graves y se pueden
producir dafos materiales.

> Asegurarse de que no discurran cables
eléctricos ni tubos por el lugar previsto de
la pared.

> Montar la fuente de alimentacién en una
pared tal y como se especifica en este
manual de instrucciones.

Si se conecta la fuente de alimentacién a un

alternador, no se puede garantizar permanen-

temente la alimentacion de corriente y el robot
cortacésped no puede funcionar de forma
adecuada. Las oscilaciones de la alimentacién
de corriente pueden dafar la fuente de ali-
mentacion.

> Conectar la fuente de alimentacion a una
caja de enchufe debidamente montada.

de la caja de enchufes multiples no se vean 4.10 TransPorte
sobrepasados por los datos que figuran en 4.101
la placa de caracteristicas de la fuente de
alimentacion sumados a los datos de todos
los aparatos eléctricos conectados a dicha
caja.
m Un cable de conexién, un cable de prolonga-
cién o uno de carga tendidos errbneamente se
pueden dafar, pudiendo ademas tropezar per-
sonas con ellos. Las personas pueden sufrir
lesiones graves y se pueden producir dafios
materiales.
> Tender los cables y el cable de carga por
fuera de la superficie de corte.

> Tender y marcar los cables y el cable de
carga, de manera que no se dafen al tra-
bajar con una maquina o una herramienta
de jardin.

Robot cortacésped

A ADVERTENCIA

® Durante el transporte, el robot cortacésped
puede volcarse o moverse. Las personas pue-
den sufrir lesiones y se pueden producir
dafos materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
@ el bloqueo del mismo.

> Asegurar el robot cortacésped con correas,
correas tensoras o con una red, de manera
que no pueda volcar ni moverse.

104 0458-012-9801-A



4 Indicaciones relativas a la seguridad
4.10.2  Acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

® E| acumulador no esta protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, puede dafarse y se pueden pro-
ducir dafios materiales.

> No transportar un acumulador dafiado.

m Durante el transporte, el acumulador puede
volcarse o moverse. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> Empaquetar el acumulador en el embalaje,

de manera que no pueda moverse.
> Asegurar el embalaje, de manera que no
pueda moverse.

4.10.3  Estacion de carga y fuente de alimen-
tacién

A ADVERTENCIA

® Durante el transporte, la estacién de carga o
la fuente de alimentacién puede volcar o
moverse. Las personas pueden sufrir lesiones
y se pueden producir dafios materiales.
> Desacoplar el enchufe de red de la toma de
corriente.

> Sacar el robot cortacésped de la estacion
de carga.

> Asegurar la estacién de carga y la fuente
de alimentacién con correas, correas tenso-
ras o con una red, de manera que no pue-
dan volcar ni moverse.
m E| cable de conexién y el cable de carga no se
han disefiado para transportar la fuente de ali-
mentacion o la estacion de carga. De hacerlo,
se pueden dafar el cable de conexion, la
fuente de alimentacion, el cable de carga o la
estacion de carga.
> Desacoplar el cable de carga de la fuente
de alimentacion y la estacion de carga y
enrollarlo.

> Agarrar la estacién de carga por la plata-
forma y sujetarla.

> Enrollar el cable de conexion y fijarlo en la
fuente de alimentacion.

> Agarrar la fuente de alimentacion por la
carcasa Y sujetarla.
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411  Almacenamiento
4111 Robot cortacésped

A ADVERTENCIA

m | os nifios no pueden detectar ni calcular los
peligros del robot cortacésped. Los nifios pue-
den resultar lesionados gravemente.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

> Guardar el robot cortacésped fuera del
alcance de los nifios.
® | os contactos eléctricos del robot cortacésped
y los componentes metalicos se pueden
corroer por la humedad. El robot puede
danarse.
> Guardar el robot cortacésped limpio y seco.
m Sj antes de guardar el robot cortacésped no
se ha activado el bloqueo de la maquina, el
robot se podria conectar de forma accidental
con lo que se pondria en movimiento el robot.
Las personas pueden sufrir lesiones graves y
se pueden producir dafios materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

® | a cubierta y los puntos de agarre no estan
previstos para colgar de ellos el robot. Se pue-
den desactivar los dispositivos de seguridad y
el robot cortacésped se puede dafiar.
> Guardar el robot cortacésped tal y como se
especifica en este manual de instrucciones.

4.11.2 Acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

® | os nifios no pueden detectar ni calcular los
peligros que encierra el acumulador. Los
nifos pueden resultar lesionados gravemente.
> Guardar el acumulador fuera del alcance
de los nifios.
® E| acumulador no estéa protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, puede dafarse de forma irrepa-
rable.
> Guardar el acumulador limpio y seco.
> Guardar el acumulador en un espacio
cerrado.
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> No guardar el acumulador a temperaturas
que excedan las indicadas, [ 23.6.

411.3  Estacién de carga y fuente de alimen-
tacion

A ADVERTENCIA

® | os nifos no pueden detectar ni calcular los
peligros de una estacion de carga o una
fuente de alimentacion. Los nifios pueden
sufrir lesiones graves o mortales.
> Sacar el robot cortacésped de la estacion

de carga.
> Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion fuera del alcance de los nifios.

m | 3 estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion no estan protegidas contra todas las
influencias del entorno. Si la estacion de carga
o la fuente de alimentacién no estan protegi-
das contra determinadas influencias ambien-
tales, se pueden dafar tanto la estacion de
carga como la fuente de alimentacion.
> Sacar el robot cortacésped de la estacion

de carga.

Si la fuente de alimentacion esta caliente:

dejarla que se enfrie.
Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion limpias y secas.
> Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion en un local cerrado.

> No guardar la fuente de alimentacion a
temperaturas que excedan las indicadas,
1 23.6.
m E| cable de conexién y el cable de carga no se
han disefiado para transportar la fuente de ali-
mentacion o la estacion de carga. De hacerlo,
se pueden dafar el cable de conexion, la
fuente de alimentacion, el cable de carga o la
estacioén de carga.
> Desacoplar el cable de carga de la fuente
de alimentacion y la estacion de carga y
enrollarlo.

> Agarrar la estacién de carga por la plata-
forma y sujetarla.

> Enrollar el cable de conexion y fijarlo en la
fuente de alimentacion.

> Agarrar la fuente de alimentacion por la
carcasa Yy sujetarla.

\

\

4,12 Limpieza, mantenimiento y
reparaciéon

A ADVERTENCIA

m Sj durante la limpieza, el mantenimiento o la
reparacion no esta activado el bloqueo del
robot cortacésped, este se puede conectar de
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4 Indicaciones relativas a la seguridad

forma accidental. Las personas pueden sufrir
lesiones graves y se pueden producir dafios
materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
@ el bloqueo del mismo.

Los detergentes agresivos, la limpieza con
una hidrolimpiadora de alta presion o la lim-
pieza con objetos puntiagudos, afilados o de
metal pueden dafar el robot cortacésped. En
el caso de que no se limpie debidamente el
robot, pueden dejar de funcionar correcta-
mente los componentes y desactivarse los
dispositivos de seguridad. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves.
> Limpiar el robot cortacésped tal y como se
especifica en este manual de instrucciones.
Los detergentes agresivos, la limpieza con
una hidrolimpiadora de alta presion o la lim-
pieza con objetos puntiagudos, afilados o de
metal pueden dafar la estacion de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion,
el cable de carga, asi como sus uniones por
enchufe. En el caso de que no se limpien
debidamente la estacion de carga, la fuente
de alimentacion, el cable de conexion, el cable
de carga, asi como sus uniones por enchufe,
pueden dejar de funcionar correctamente los
componentes y desactivarse los dispositivos
de seguridad. Las personas pueden sufrir
lesiones graves.
> Desenchufar la fuente de alimentacion.
> Limpiar la estacion de carga, la fuente de
alimentacion, el cable de conexion, el cable
de carga, asi como sus uniones por
enchufe, tal y como se especifica en este
manual de instrucciones.
En el caso de que no se realice correctamente
el mantenimiento o la reparacion del robot cor-
tacésped, la estacion de carga o la fuente de
alimentacion, pueden dejar de funcionar
correctamente los componentes y desacti-
varse los dispositivos de seguridad. Las per-
sonas pueden sufrir lesiones graves o morta-
les.
> No realizar por si mismo el mantenimiento
y la reparacion del robot cortacésped, la
estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion.
> En el caso de que haya que realizar el
mantenimiento o la reparacion del robot
cortacésped, la estacion de carga o la
fuente de alimentacion: acudir a un distri-
buidor especializado STIHL.
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5 Descripcion del funcionamiento

> Realizar el mantenimiento de las cuchillas
tal y como se especifica en este manual de
instrucciones.

® Durante la limpieza o el mantenimiento del
mecanismo de corte, el operario se puede cor-
tar con los filos de las cuchillas. El operario
puede resultar lesionado.
> Utilizar guantes de trabajo de material

resistente.

m Sj el cable de conexion de la fuente de ali-
mentacion esta defectuoso o dafiado:
> Sustituir la fuente de alimentacién.

m Sj el tapdn de la hembrilla para el diagnéstico
no esta correctamente asentado en la parte
inferior del robot cortacésped, puede penetrar
humedad y suciedad en el robot. El robot
puede danarse.
> Comprobar el asiento del tapén cada vez

que se limpie y se cambien las cuchillas.
> No trabajar con un robot al que le falte el
tapoén o lo tenga dafiado.

5 Descripcion del funciona-
miento
5.1 Descripcién del funcionamiento

0000099956_001

El robot cortacésped corta la hierba en orbitas
elegidas aleatoriamente. Para que el robot corta-
césped detecte los limites de la superficie de
corte, hay que tender un alambre delimitador (1)
alrededor de la superficie de corte.

El alambre delimitador (1) transmite una sefal al
robot cortacésped. La sefal la genera la esta-
cion de carga.

El robot cortacésped detecta los objetos (2) fijos
en la superficie de corte por medio de sensores
de ultrasonido y un sensor de impacto.

En cuanto el robot detecta un obstaculo fijo (2),
reduce su marcha, choca con el objeto y sigue
luego en otra direccién.

Las zonas (3) por las que el robot no debera
transitar y los objetos con los que no debera

0458-012-9801-A

espafiol

chocar se han de delimitar del resto de la super-
ficie de corte con el alambre delimitador (1).

Cuando el robot cortacésped detecta una zona
delimitada (3), reduce su marcha y sigue luego
en otra direccion.

En el modo de servicio, el robot sale automatica-
mente de la estacion de carga y corta la hierba.

El manejo del robot cortacésped se realiza por
medio de la app "MY iMOW®" y las teclas del
panel de mando del robot. Las tiras luminosas y
la pantalla de matriz en el robot cortacésped, asi
como una emision de voz generada artificial-
mente, informan sobre el estado actual del robot.

0000100412_001

Si el estado de carga del acumulador es bajo, el
robot busca el alambre conductor (4) mas cer-
cano durante el servicio de corte. Si se detecta
un alambre conductor (4), el robot cortacésped
se guia por dicho alambre para volver automati-
camente a la estacion de carga. La estacion de
carga vuelve a cargar el acumulador. En la
superficie de corte se tiene que haber tendido al
menos un alambre conductor (4). Se pueden
tender un maximo de tres alambres conductores.
Si se quiere interrumpir el servicio de corte o car-
gar el acumulador, el robot cortacésped se
puede enviar directamente de vuelta a la esta-
cion de carga por medio de la app

"MY iIMOW®®" o la tecla "CASA".

FS
v
3

0000099824_001

En un alambre conductor (4) se pueden colocar
hasta tres puntos de inicio (5). El robot puede ir
de forma sistematica al respectivo punto de ini-
cio y comenzar desde alli el trabajo de corte.
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Con el alambre conductor (4), la superficie de
corte se puede dividir en varias zonas (por ejem-
plo: Ay B). Las zonas se definen mediante un
punto de inicio (5). Desde el punto de inicio
seleccionado, el robot cortacésped se puede
guiar a la zona deseada, hacia la izquierda o la
derecha. El robot puede trabajar entonces en la
zona seleccionada. Los puntos de inicio y las
zonas se gestionan desde la app "MY iMOW®" y
se pueden tener en cuenta en el plano de corte.

¢

@

0000100413_001

Si en la superficie de corte hay un paso estre-
cho (6), el robot pasa por alli, en tanto se pueda
mantener una distancia minima determinada
entre los alambres delimitadores. Si no se
alcanza la distancia minima, se ha de tender un
alambre conductor (7) por el paso estrecho (6).
El alambre conductor (7) dirige entonces el robot
por el paso estrecho (6) hacia un punto de ini-
cio (8). Desde el punto de inicio (8), el robot cor-
tacésped puede trabajar en la superficie de corte
que se encuentra detras del paso estrecho (6).
La frecuencia con la que el robot se dirige al
punto de inicio (8) se puede gestionar desde la
app "MY iMOW®" y se puede tener en cuenta en
el plano de corte.

6 Preparar la superficie de
corte y el robot cortacés-
ped

6.1 Planificar y preparar la superfi-
cie de corte

Antes de poner en marcha el robot cortacésped,
hay que planificar y preparar la superficie de
corte. Con ello se facilita una instalacion robusta,
asi como un funcionamiento discreto y se elimi-
nan posibles fuentes de perturbacion.

Planificar la superficie de corte

> Familiarizarse con el tema de la estacién de
carga y el tendido de cables en los siguientes
capitulos.

> Transmitir informacién sobre el propio jardin:
— Contorno de la superficie de corte
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6 Preparar la superficie de corte y el robot cortacésped

— Posicion de la estacién de carga

— Recorrido del alambre delimitador (observar
las distancias respecto del borde y las pen-
dientes descritas para el tendido de los
cables)

— Recorrido del alambre conductor / alambres
conductores (al menos uno; como maximo,
tres)

Preparar la superficie de corte

3
8
2
8
8
8
8
8
8
8
8

> Quitar los objetos que se encuentren en la
superficie.

> Quitar los metales, materiales magnéticos,
conductores eléctricos y los alambres delimi-
tadores viejos.

> Cortar primero el césped con un cortacésped
a la altura de corte que luego se ajuste tam-
bién para el trabajo con el robot cortacésped.
La altura de corte estandar ajustada en el
robot cortacésped es de a = 6 cm.

> Nivelar los agujeros y los desniveles mas pro-
nunciados.

> Si el suelo esta duro y seco, regar ligeramente
la superficie de corte para facilitar la introduc-
cion de los clavos de fijacion.

0000100288_001

> Debido a su tipo de construccién, un robot
cortacésped deja una franja de hierba sin cor-
tar a lo largo de superficies no transitables.
Esta franja se puede aprovechar p. ej. para
sembrar flores y crear una superficie de flora-
cion para los insectos.

0458-012-9801-A



7 Colocar la estacion de carga

0000099825 001 | /

> Si se desea cortar la hierba a lo largo de
superficies no transitables sin dejar bordes:
colocar piedras o placas para bordes de cés-
ped, a lo largo de esta superficie, de un ancho
de al menos a =24 cm.

6.2 Preparar el robot cortacésped

para el trabajo

> Quitar el embalaje y los seguros para el trans-
porte.

> Asegurarse de que los siguientes componen-
tes se encuentren en un estado seguro:
— Robot cortacésped, £1 4.6.1
— Mecanismo de corte, 11 4.6.2
— Acumulador, d14.6.3
— Estacion de carga y fuente de alimentacion,

464

> Colocar la estacion de carga, E17

> Tender el alambre delimitador, d 8

> Finalizar el tendido del alambre delimitador, £
9.1

> Tender el alambre conductor, EJ 10.1

> Realizar la conexion eléctrica de la estacion
de carga, @ 11.1

> Cargar el robot cortacésped, [d 12.1

> Conectar la interfaz inalambrica Bluetooth®,
0113.1

> Si no se pueden realizar estos pasos: no utili-
zar el robot y acudir a un distribuidor especiali-
zado STIHL.

7  Colocar la estacion de
carga
71 Especificaciones generales

= |-
WEFI |\;6?

L
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> Elegir el lugar para la estacion de carga, de

manera que se cumplan las siguientes condi-

ciones:

— El cable de carga (1) se puede tender fuera
de la zona de corte hacia una caja de
enchufe adecuada.

— La estacion de carga y la fuente de alimen-
tacion se encuentran en un lugar bien visi-
ble.

— La estacion de carga esta en la superficie
de corte mas grande o en la que se corta
con mas frecuencia.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
influencias meteorolégicas y en la sombra.

— Si es posible: la estacion de carga esta den-
tro del campo de recepcion de una red ina-
lambrica (conexion WLAN).

— Si es posible: la estacion de carga esta en
una superficie de corte con pendiente, en la
zona mas baja de la misma.

Fv

5

0000099849_001

> Alinear la estacién de carga, de manera que

se cumplan las siguientes condiciones:

— La estacién de carga esta sobre una super-
ficie llana.

— La abertura de la estacion de carga esta
orientada hacia delante, en el sentido de la
superficie de corte.

— La estacién de carga esta alineada en hori-
zontal y no en lateral, ni inclinada hacia
delante o hacia atras.

— La plataforma no estd abombada y esta
plana en el suelo.

7.2 Posicionar la estacién de carga

La posicién de la estacion de carga esta en fun-
cion del lugar previsto y su entorno.
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> Elegir el lugar y colocar la estacion de carga
tal y como se especifica.

Colocar la estacién de carga en la superficie de
corte

0000100240_001

La estacion de carga esta en el borde de la
superficie de corte, en una pared, y el alambre
conductor (1) se puede tender en linea recta a
=2 m, desde la estacion de carga por la superfi-
cie de corte.

0000099844_001

La estacion de carga esta en el borde de la
superficie de corte. La superficie contigua es
transitable y el alambre conductor (1) se puede
tender en linea recta a = 2 m, desde la estacion
de carga por la superficie de corte.

0000100241_001

La estacion de carga esta en parte en un arriate
y en parte en la superficie de corte, y el alambre
conductor (1) se puede tender en linea recta a
=2 m, desde la estacion de carga por la superfi-
cie de corte.
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7 Colocar la estacion de carga

0000099845_001

La estacion de carga esta en parte en una

superficie transitable y en parte en la superficie

de corte, y el alambre conductor (1) se puede

tender en linea recta a = 2 m, desde la estacién

de carga por la superficie de corte.

> Preparar la estacién de carga, 1 7.3.

> Colocar la estacion de carga en la superficie
de corte, A 7 .4.

Colocar la estacion de carga fuera de la superfi-
cie de corte

0000099846_001

La estacion de carga esta fuera de la superficie
de corte.

La distancia lateral hasta la superficie contigua
tiene que ser de a=15cm.

La distancia del borde delantero de la estacion
de carga respecto de la superficie de corte tiene
que ser de almenos b =2 m.

Para esta variante, al finalizar la puesta en mar-
cha, se tiene que fijar sin falta un punto de ini-
cio (1) en la superficie de corte. El robot corta-
césped inicia entonces el trabajo desde este
punto y no directamente desde la estacion de
carga. Los puntos de inicio se pueden ajustar
por medio de la app "MY iMOW®". La frecuencia
con la que se aborda el punto de inicio (1) se
tiene que ajustar en la app al 100%.
> Preparar la estacion de carga, 1 7.3.
> Colocar la estacion de carga fuera de la
superficie de corte, 1 7.5.
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7 Colocar la estacion de carga

Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte

0000099847_001

La estacion de carga se posiciona en el centro
de la superficie de corte como una "isla".

En esta variante, el alambre delimitador se
tiende alrededor de la estacion de carga y luego
se empuja hacia atras hasta el borde de la
superficie de corte. El alambre conductor se
empuja hacia delante hasta el borde de la super-
ficie de corte.

La distancia lateral hasta las superficies conti-
guas tiene que ser de al menos a = 37 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler).

La distancia del borde trasero de la estacion de
carga hasta el borde de la superficie de corte
tiene que ser de al menos b =2 m.

El alambre conductor (1) se tiene que poder ten-

der en linea recta ¢ = 2 m, desde la estacion de

carga por la superficie de corte.

> Preparar la estacion de carga, 1 7.3.

> Colocar la estacion de carga en el centro de la
superficie de corte, (1 7.6.
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7.3 Preparar la estacién de carga

Conectar el cable de carga

INDICACION

® Estando las uniones por enchufe y los cables

de carga montados, estos estan protegidos

para que no se contaminen, p. €j., con polvo y

suciedad. Si las uniones por enchufe estan

sucias, la estacion de carga puede sufrir fallos

de funcionamiento.

> Proteger de la suciedad las uniones por
enchufe que estén al descubierto.

> Limpiar las uniones por enchufe sucias tal y
como se especifica en este manual de ins-
trucciones.

0000100046_001

El cable de carga se puede conectar de forma
estandar por detras.

0000100401_001

Si la estacion de carga se encuentra junto a una
pared, el cable de carga también se puede ten-
der por debajo de la plataforma. El cable de
carga se puede sacar de debajo de la plataforma
por la izquierda o la derecha.

0000099954_001

= //% =
> Dobilar la cubierta (1) un poco hacia fuera por
ambos lados y quitarla hacia arriba.
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7 Colocar la estacion de carga

0000100292_001

0000100049_001

> Oprimir el bloqueo de seguridad (2) y abrir la
cubierta (3).

0000100047_001

> Si la estacion de carga se tiene que conectar
por detras:
> Insertar el enchufe (4) en la entrada (5) y
guiar el cable de carga (6).
El cable de carga (6) se desliza hacia arriba
en el interior de la estacion de carga.

2,

carga esté
junto a una pared o el cable de carga se tenga
que sacar de debajo de la plataforma por un
lado:
> En el lado deseado de la plataforma, abrir el
borde en la posicién (A) y desbarbarlo.
> Recortar una abertura (B) en el centro de la
plataforma y desbarbarla.
> Insertar el enchufe (4) en la abertura (B) y
empuijar el cable de carga (6).
El cable de carga (6) se desliza hacia arriba
en el interior de la estacion de carga.

112

cable (7).

> Insertar el enchufe (4).
Se percibe y se oye encastrar el enchufe (4)
en ambos lados.

Fijar la estacion de carga

il
)

> Fijar la estacion de carga en el suelo con cua-
tro clavos (8) adecuados para la tierra.

0000099826_001

Introducir el alambre delimitador

el SN N
> Insertar el principio del alambre (9) en la
entrada (10) derecha y empujarlo.

El alambre delimitador (9) se desliza hacia
arriba en el interior de la estacion de carga.

0000099959_001

0458-012-9801-A



7 Colocar la estacion de carga

> Seguir introduciendo el alambre delimitador
hasta que sobresalga a = 37 cm (longitud:
1x iMOW® Ruler) por arriba.

0000100402_001

o

> Marcar el principio del alambre (9) cerca de
caja con un marcador (11) adecuado.
La marca facilita luego la conexion al borne
correcto.

7.4 Colocar la estacién de carga
en la superficie de corte

0000099960_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (2).

0000100294_001

forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

Si la estacién de carga estéa junto a una pared:

0458-012-9801-A
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0000099961_001

> Sacar el alambre delimitador (1) 37 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler) de la plataforma (3) por
un lado.

> Llevar el alambre delimitador (1) en paralelo a
la plataforma (3) hacia el borde de la superfi-
cie de corte y mantener una distancia de
37 cm respecto de la pared (longitud:
1x iIMOW® Ruler).

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, Ed 8.

Si la estacién de carga esta en una superficie
contigua y transitable:

0000100296_001

> Sacar el alambre delimitador (1) 37 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler) de la plataforma (3) por
un lado.

> Llevar el alambre delimitador (1) en paralelo a
la plataforma (3) hacia el borde de la superfi-
cie de corte.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, I 8.

Si la estacién de carga se encuentra en parte en
un arriate y en parte en la superficie de corte:

0000099964_001
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> Sacar el alambre delimitador (1) de la plata-
forma (3) por un lado y mantener una distan-
cia de 37 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) en
paralelo al arriate.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, £ 8.

Si la estacion de carga esta en parte en la super-
ficie transitable y en parte en la superficie de
corte:

0000100397_001

> Sacar el alambre delimitador (1) de la plata-
forma (3) por un lado y tenderlo a lo largo de
la superficie transitable.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, £ 8.

75

Colocar la estacién de carga
fuera de la superficie de corte

8
8
8
8
g

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (2).

0000100295_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

7 Colocar la estacion de carga

0000099966_001

> Llevar el alambre delimitador (1) hacia delante
a la superficie de corte.
La distancia correcta respecto del borde de la
superficie de corte depende de si se puede
transitar por el borde de la superficie de corte
o si se tiene que mantener una distancia de
a = 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler).

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, Ed 8.

7.6

Colocar la estacién de carga
en el centro de la superficie de
corte

0000099960_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-

0000100294_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

PENS
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8 Tender el alambre delimitador

0000100048_001

> Apartar el alambre delimitador (1) al menos
37 cm de la plataforma (3) por un lado (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler).

> Llevar el alambre delimitador (1) a una distan-
cia de al menos a = 2 m detras de la plata-
forma (3).

> Llevar el alambre delimitador (1) centrado por
detras de la estacién de carga hacia el borde
de la superficie de corte.
La distancia correcta respecto del borde de la
superficie de corte se ha de observar en fun-
cion de la superficie contigua.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, [ 8.

0458-012-9801-A
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8 Tender el alambre delimita-

8.1

dor
Especificaciones generales

Comprobar el recorrido del alambre delimitador y
el alambre conductor en la superficie de corte

0000099843_001

>

Asegurarse de que a lo largo del alambre deli-
mitador y el alambre conductor la superficie
de corte esta plana y exenta de obstaculos en
las siguientes amplitudes:

Alambre delimitador (1)

— hacia fuera: a = 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler)
— hacia dentro: b =1,2m

Alambre conductor (2)

— ala derecha, en sentido de marcha hacia la
estacion de carga: a = 37 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler)

— alaizquierda, en sentido de marcha hacia
la estacion de carga: c=1,2m

Tender el alambre delimitador

>

Tender el alambre delimitador en sentido

horario comenzando por la estacion de carga.

No doblar, cortar, tensar o cruzar el alambre

delimitador.

Asegurarse de que el alambre delimitador no

se cruce con un alambre conductor.

> Excepcion: al instalar un pasillo, el alambre
conductor se tiene que cruzar con el delimi-
tador.

Mantener una distancia de 1 m respecto de

otros alambres delimitadores de otras instala-

ciones de robot cortacésped cercanas.

Asegurarse de que la longitud del alambre

delimitador no sobrepase los 850 m.
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> No tender el alambre delimitador y el alambre
conductor en diferentes profundidades.

Fijar el alambre delimitador y el alambre conduc-
tor

0000100053_001

‘ I‘\ ‘ %
> Fijar el alambre delimitador y el alambre con-
ductor con los clavos de fijacion, de manera
que se cumplan las condiciones siguientes:

— La distancia entre los clavos de fijacion es
de a =1 m, como maximo.

— El alambre delimitador y el alambre conduc-
tor estan tendidos de forma plana en todos
los puntos del suelo.

— Los clavos de fijacion estan completamente
hundidos.

Tender un alambre de reserva

El alambre de reserva facilita las correcciones en
el tendido de alambre y proporciona un margen
para futuras adaptaciones.

Ejemplos:

— Se amplia un arriate y se tiene que delimitar
de nuevo.

— Los matorrales y los arbustos crecen por lo
que el alambre delimitador se tiene que tender
haciendo un rodeo mas amplio alrededor de la
maleza.

— El alambre delimitador se ha cortado dema-
siado corto en la estacién de carga y no se
puede conectar.

Se pueden planear una o varias reservas de
alambre y tenderlo.

de a =1 m en paralelo y arrimado a 2 clavos
de fijacion sin que los alambres delimitadores
se crucen.
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8 Tender el alambre delimitador

> Fijar el alambre de reserva en el centro con
otros dos clavos.

8.2 Planificar el alambre conductor
y establecer el punto de cone-
Xion en el alambre delimitador

El tendido del alambre conductor o de varios
alambres conductores se ha de planificar de
antemano con esmero. Al tender el alambre deli-
mitador se ha de tener ya en cuenta la posicion
de todos los alambres conductores. Se tiene que
tender al menos un alambre conductor, pero se
pueden tender también tres.

0000100239_001

Un alambre conductor (1) cumple las siguientes

funciones:

— Orientacion para volver a la estacion de
carga (2)

— Dirigirse a un punto de inicio (3)

— Dividir la superficie de corte en zonas (A y B)

El alambre conductor (1) se tiende por la superfi-
cie de corte, comenzando por la estacion de
carga (2), y se conecta al alambre delimitador
perimetral (4) en un lugar lo mas alejado posible.
10

0000100423_001
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8 Tender el alambre delimitador espafol

> Planificar el alambre conductor, de manera
que se cumplan las siguientes condiciones:

— El alambre conductor se tiende en linea recta
a =2 m, desde la estacion de carga hasta la
superficie de corte.

— La distancia minima entre el alambre conduc-
tor y el alambre delimitador perimetral es de
b=27,5cm

— El alambre conductor se tiende en linea recta
y en angulo recto con una distancia minima de
¢ = 37 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) hasta el
alambre delimitador y luego se conecta.

0000100229_003

Al instalar el alambre delimitador perimetral (4),

se ha de establecer el punto de conexién para el

alambre conductor:

> Fijar el alambre delimitador (4) en el lugar pre-
visto con un clavo de fijacién (5).

> Tender el alambre delimitador (4) con un

bucle de una longitud de d = 15 cm y fijarlo

con otro clavo adecuado (5).

Cortar el alambre delimitador (4) por el

extremo del bucle, p. ej., con unos alicates de

\

0000100417_004.

corte lateral.
Los extremos de los cables se conectan con
— El alambre conductor no se puede cruzar con el alambre conductor al finalizar la instalacion.
una conexién de la superficie restringida. m10 _ o
— El alambre conductor no se debera conectar > Seguir tendiendo el alambre delimitador (4) en
en un rincon al alambre delimitador. torno a la superficie de corte.
— El alambre conductor no se debera conectar .
o = 8.3 Rincones
al alambre delimitador en una superficie res-
tringida. Rincones de un angulo superior a 90°

— El alambre conductor no se debera cruzar con
un alambre delimitador.
Excepcion: al instalar un pasillo, el alambre
conductor se tiene que cruzar con el delimita-
dor.

— El alambre conductor no debera estar doblado
ni tensado y no se debera cruzar sobre si
mismo.

Los rincones de un angulo de 90° se pueden
dividir en dos rincones de un angulo de 45°. De
esta manera, el robot cortacésped modifica su
direccion en esta zona de forma mas regular y
dando menos sacudidas.
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> Tender 37 cm del alambre delimitador en el

rincon (longitud: 1x iMOW® Ruler) de forma
transversal.

Rincones cénicos de un angulo < 90°

Dividir los rincones conicos de un angulo < 90°
en dos rincones. De esta manera, el robot corta-
césped modifica su direccion en este lugar de
forma mas regular y dando menos sacudidas.

—
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> Asegurarse de que los rincones conicos no
tengan un angulo inferior a 90°.
> Si el angulo es inferior a 90°: dividir el angulo.
> Conformar un rincon de un angulo superior
a 90°. Tender luego el alambre delimitador
en linea recta, en una longitud de al menos
37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler).
> Conformar luego un rincon de un angulo
superior a 90°. Tender luego en linea recta
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8 Tender el alambre delimitador

el alambre delimitador, en una longitud de
al menos 37 cm (longitud: 1x IMOW®
Ruler).

8.4 Superficie transitable

Por las superficies existentes al lado mismo de
la superficie de corte puede pasar el robot corta-
césped siempre que la diferencia de altura entre
ambas superficies no supere 1,5 cm. La base
tiene que ser firme y estar exenta de obstaculos.
Ejemplos:

— Terraza

— Camino pavimentado

— Bordillos de césped o placas

Gracias a la pequefa distancia del alambre deli-
mitador respecto de la superficie transitable, es
posible cortar la hierba sin dejar bordes.

0000100057_001

> Tender el alambre delimitador sin distancia y
en paralelo a la superficie transitable.
La diferencia maxima de altura entre la super-
ficie transitable y la superficie de corte es de
a=15cm

8.5 Superficie no transitable

Una superficie no es transitable si hay obstacu-
los que sobresalgan del suelo en la superficie de
corte, si la base no esta firme o es muy irregular
y si la diferencia de altura entre la superficie de
corte y la superficie contigua es superior a

1,5 cm.

Ejemplos:

— Muro o valla

— Setos o arbustos con ramas muy bajas

— Jardin de piedras o camino de gravilla

— Suelo con muchas raices o irregular
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0000099948_001

0000100063_001

> Tender el alambre delimitador a una distancia
de 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo respecto de la superficie no transitable.

> En el caso de que la superficie no transitable
se encuentre en la superficie de corte: acotar
la superficie no transitable.

8.6 Superficie de agua

Respecto de superficies de agua hay que mante-
ner una mayor distancia en el caso de que el
agua no esté delimitada de la superficie de corte
por algun obstaculo fijo que tenga una altura de
10 cm, como minimo.

Ejemplos:

— Estanque de jardin

— Piscina

— Arroyo o corriente de agua

N

0000100062_001

.

> Tender el alambre delimitador a una distancia
de a =1 m en paralelo respecto de la orilla.

> Si la superficie de agua esta en la superficie
de corte: delimitar la superficie de agua res-
tringiendo dicha superficie.

8.7

Respecto de los bordes de caida hay que man-
tener una mayor distancia del alambre, en el
caso de que el borde no esté separado de la
superficie de corte por un obstaculo fijo de 10 cm
de alto, como minimo.

Ejemplos:

— Escaleras

— Muro de contencion

— Pendiente escalonada

Borde de caida

0458-012-9801-A

> Tender el alambre delimitador a una distancia
de a =1 m en paralelo respecto del borde de
caida.

8.8 Superficie restringida

Las zonas en la superficie de corte por las que

no puede o no debe transitar el robot cortacés-

ped se han de delimitar como superficies restrin-

gidas.

Ejemplos:

— Atrriate sin un borde fijo y una altura de 10 cm,
como minimo

— Estanque de jardin o piscina sin un borde fijo
y una altura de 10 cm, como minimo

— Obstaculos que no se deberan tocar

— Obstéaculos que no estan bastante fijos

— Obstéaculos de menos de 10 cm de altura

Para realizar un servicio de corte robusto, las
zonas restringidas no deberian presentar formas
abombadas hacia dentro.

0000100055_001

b
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> Pasar el alambre delimitador (1) hacia la

superficie restringida apartandolo del borde.

Asegurarse de mantener las siguientes medi-

das para la superficie restringida:

— Distancia minima respecto de otros alam-
bres delimitadores a = 55 cm

— Distancia del alambre b = 37 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler) (para superficies de agua
y bordes de caida b =1 m)

— Diadmetro minimo de la superficie restrin-
gida, 74 cm

0000100232_001

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
zona que se quiere aislar.

> Tender el alambre delimitador (1) en paralelo
y arrimado al borde sin que se crucen los
alambres delimitadores.

8.9 Obstaculo fijo

Un obstaculo fijo en la superficie de corte no se
tiene que delimitar con una superficie restringida
si dicho obstaculo tiene una altura de 10 cm,
como minimo. Los sensores de ultrasonido y el
sensor de impacto detectan el obstaculo.

|

> No hay que delimitar obstaculos fijos de una
altura de al menos a = 10 cm.

0000100064_001
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8.10 Paso estrecho
e . e
1"/ b
a
1 g
YU Y RS YA S
{ g

El robot cortacésped transita por todos los pasos

estrechos mientras exista una distancia

minima (a) entre los alambres delimitadores (1).

> Tender el alambre delimitador (1) tal y como
se muestra en la imagen y asegurarse de
mantener las medidas siguientes:

— Distancia minima entre los alambres delimita-
dores (1) en el paso estrecho: a=2m

— Si el paso estrecho se limita con obstaculos
laterales: observar adicionalmente una distan-
cia de b = 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)

> Sino se alcanza la distancia minimaa =2 m
entre los alambres delimitadores (1):
Tender un alambre conductor por el centro del
paso estrecho.

Paso estrecho con alambre conductor
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Un alambre conductor (2) guia de forma precisa
el robot cortacésped por un paso estrecho en
tanto se observe una distancia minima (a) entre
los alambres delimitadores (1).

Para finalizar el servicio, se ha de establecer un
punto de inicio (3) detras del paso estrecho y la
frecuencia con la que se aborda. En otro caso, el
robot no sabra transitar por el paso estrecho.
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8 Tender el alambre delimitador

Los puntos de inicio se pueden ajustar por

medio de la app "MY iMOW®".

> Tender el alambre delimitador (1) tal y como
se muestra en la imagen y asegurarse de
mantener las medidas siguientes:

— Distancia minima entre los alambres delimita-
dores (1) en el paso estrecho: a = 55 cm

— Si el paso estrecho se delimita con obstaculos
laterales: observar adicionalmente una distan-
cia de b = 37 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler)

> Tender el alambre conductor (2) en el centro
del paso estrecho.

> Si no se alcanza la distancia lateral b = 37 cm
(longitud: 1x iIMOW® Ruler): instalar un pasillo
para poder dirigir el robot cortacésped a otra
superficie de corte [ 8.11 o delimitar la zona
del paso estrecho de la superficie de corte.

8.11

Descripcién del funcionamiento

I
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Mediante un pasillo (1) se pueden superar pasos
estrechos o instalar las travesias sistematica-
mente. El pasillo divide la superficie de corte en
una superficie de corte principal (A) y en otra
superficie de corte (B).

Pasillo

0000100066_003

El alambre delimitador (2) se tiende sin ninguna
interrupcion. Este forma el pasillo entre la super-
ficie de corte principal (A) y la zona de corte (B).
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Los bucles de alambre (4) le comunican al robot
que comienza o termina un pasillo.

En el centro del pasillo hay que tender un alam-
bre conductor (3).

0458-012-9801-A
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Por detras de un pasillo se tiene que fijar obliga-
toriamente un punto de inicio (5) en la zona de
corte (B). En otro caso, el robot cortacésped no
encontrara el pasillo que lleva desde la superfi-
cie principal de corte (A) a otras superficies de
corte (B). Los puntos de inicio y la frecuencia
con la que se abordan se pueden ajustar por
medio de la app "MY iMOW®".

En el interior de un pasillo no se corta la hierba.

Especificaciones generales
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> Asegurarse de que se cumplan las siguientes
condiciones:
— La distancia minima entre los bucles de
alambre (4) es de a = 74cm, como minimo.
— La distancia entre los alambres delimitado-
res (2) es de b =55 cm, como minimo.
— La distancia respecto de obstaculos latera-
les es de ¢ = 15 cm, como minimo.

0000101478_001
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0000101524_001
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> Asegurarse de que se cumplan las siguientes
condiciones:

— El alambre conductor (3) se puede guiar por
delante del pasillo en una longitud de al
menos d = 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) en linea recta y en angulo recto (90°)
hacia el pasillo.

— El alambre conductor (3) se puede guiar por
detras del pasillo en una longitud de al
menos e = 2 m en linea recta y en angulo
recto (90°) hacia la zona de corte (B).

> En el caso de no poderse mantener las distan-
cias y las longitudes, la zona de corte (B) se
ha de delimitar de la superficie de corte princi-
pal (A) y se ha de instalar una superficie
anexa.
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Tender el pasillo
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0000100067_001

> Pasar el alambre delimitador (2) desde la
superficie de corte principal (A) hasta la super-
ficie de corte (B) tal como se muestra en la
imagen.

> Si el pasillo se tiende en forma de arco: tender
el cable delimitador (2) en una longitud de a =
74 cm (longitud: 2x iIMOW® Ruler), al principio
y al final del pasillo, en linea recta y en angulo
recto (90°) respecto de la superficie de corte.

> Guiar el cable delimitador (2) en sentido hora-
rio alrededor de la zona de corte (B) y de
vuelta al pasillo.

.
\ )

0000101477_001

V

> Tender el cable delimitador (2) en una longitud
de 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo y arrimado, sin que se crucen los cables
delimitadores.
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8 Tender el alambre delimitador

Llevar el cable delimitador (2) hacia la superfi-
cie de corte principal (A) a una distancia de al
menos 55 cm en paralelo.

Tender el cable delimitador (2) en una longitud
de 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo y arrimado a la superficie de corte princi-
pal (A), sin que se crucen los cables delimita-
dores.

Si el pasillo se tiende en forma de arco: tender
el cable delimitador (2) en una longitud de a =
74 cm (longitud: 2x IMOW® Ruler), al principio
y al final del pasillo, en linea recta y en angulo
recto (90°) respecto de la superficie de corte.
Finalizar el tendido del cable en la superficie
de corte principal (A).
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0000099969_001

Tender el cable conductor (3) en la superficie
de corte principal (A) en una longitud de al
menos ¢ = 37 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)
en linea recta y en angulo recto (90°) respecto
del pasillo.

> Tender el cable conductor en el centro del

pasillo.

> Tender el alambre conductor (3) por detras del

8.12

pasillo en una longitud de al menos d =2 m en
linea recta y en angulo recto (90°) en la super-
ficie de corte (B).

Subidas y bajadas

El robot puede transitar por subidas de hasta un
45 % cortando la hierba. Con el kit de actualiza-
cién 10, IMOW®, |as ruedas motrices pueden
transitar por subidas de hasta un 55 % y cortar la
hierba. El kit de actualizacién 10 se puede
adquirir como accesorio.

0458-012-9801-A



9 Finalizar el tendido del alambre delimitador
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0000100399_001

0000099951_001

> Si las subidas o bajadas de hasta un 27 % se
encuentran dentro de la superficie de corte:
tender el alambre delimitador como siempre.

I/
o
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0000100068_001

> Si dichas subidas y bajadas superan el 27 % y
estan dentro de la superficie de corte: tender
el alambre delimitador delante y detras de las
mismas observando una distancia de al
menos a = 1,20 m.

> Para que el robot pueda pasar del terreno
llano a la subida / bajada, el radio de paso
tiene que estar disefiado, de manera que en
una longitud de b = 1 m no se sobrepase la
distancia de ¢ = 10 cm respecto del suelo.

8.13  Superficie anexa

Una superficie anexa no la puede transitar por si
solo el robot cortacésped. El cliente debera colo-
car el robot en la superficie anexa.

En una superficie anexa no se debera tender
ningun alambre conductor.

0458-012-9801-A

> Llevar el alambre delimitador (1) desde la
superficie principal (A) a la superficie
anexa (B) y tenderlo.
Distancia minima respecto de los alambres
delimitadores a = 74 cm
> Asegurarse de que la longitud del alambre
delimitador (1) no sobrepase los 850 m.
Llevar de vuelta el alambre delimitador (1) a la
superficie de corte (A) en paralelo y a poca
distancia sin que se crucen dichos alambres.

8.14  Superficie de corte pequeia

En una superficie de corte pequefia, en la que
se requiere un alambre delimitador de menos de
20 m, se tiene que utilizar el médulo de superfi-
cie pequena STIHL AKM 100.

EI STIHL AKM 100 estabiliza la sefal del alam-
bre y se integra en el alambre delimitador con
conectores de alambres.

9 Finalizar el tendido del
alambre delimitador

9.1 Finalizar el tendido del alambre
delimitador

v

Estacién de carga, en el borde de la superficie
de corte; estacién de carga, en el borde del cés-
ped

0000100243_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (2) misma con un clavo (3) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (2) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.
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9 Finalizar el tendido del alambre delimitador

0000100404_001

0000100251_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (5) izquierdo y empujarlo.

El extremo del cable (1) se empuja hacia arriba

en el interior de la estacion de carga.

0000100246_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (6) adecuado.

Estacion de carga fuera de la superficie de corte

o
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8

> Pasar el alambre delimitador (1) muy cerca
del alambre delimitador que estéa ya tendido y
sujetarlo con un clavo de fijacion (2).

124

> Tender el alambre delimitador (1) muy cerca 'y
en paralelo respecto del otro alambre delimita-
dor, en una longitud de 37 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler) y de vuelta a la estacion de
carga sin que se crucen dichos alambres.

> Llevar el alambre delimitador (1) de vuelta al
borde y seguir hacia la plataforma (3).

0000100244_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (3) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100415_001

forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (5).

0458-012-9801-A



9 Finalizar el tendido del alambre delimitador

0000100424_001

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (6) izquierdo y empujarlo.

El extremo del cable (1) se empuja hacia arriba

en el interior de la estacion de carga.

0000100416_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (7) adecuado.

Para finalizar la puesta en marcha, se ha de
colocar sin falta un punto de inicio en la superfi-
cie de corte. De lo contrario, el robot cortacés-
ped no encontrara la superficie de corte. Los
puntos de inicio y la frecuencia con la que se
abordan se pueden ajustar por medio de la app
"MY iMOW®".

Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte

0000100252_001

0458-012-9801-A
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> Pasar el alambre delimitador (1) muy cerca
del alambre delimitador que ya esta tendido.

> Tender el alambre delimitador (1) muy cerca y
en paralelo respecto del otro alambre delimita-
dor y de vuelta a la estacion de carga sin que
se crucen dichos alambres.

> Pasar hacia delante el alambre delimitador (1)
en una longitud de 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) alrededor de la plataforma (3).

0000100243_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (2) misma con un clavo (3) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (2) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100404_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

AR -

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (5) izquierdo y empujarlo.

El extremo del cable (1) se empuja hacia arriba

en el interior de la estacién de carga.
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10 Tender el alambre conductor

0000100246_001

0000100405_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (6) adecuado.

10 Tender el alambre conduc-
tor
10.1  Tender el alambre conductor

Al tender el alambre delimitador se ha de tener

ya en cuenta la posicion de todos los alambres

conductores.

> Observar las indicaciones generales relativas
al tendido del alambre conductor E1 8.2.

AR NS g

L

> Introducir el extremo del principio del alambre
conductor (1) en el orificio de guia central (2) y
seguir empujandolo.
El alambre conductor (1) se desliza hacia
arriba en el interior de la estacion de carga.

0000100236_001

> Seguir empujando el alambre conductor (1)
hasta que sobresalga por arriba una longitud
del mismo de a = 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler).

126

> Marcar el alambre conductor (1) cerca de la
caja con un marcador de cables (3) adecuado.
La marca facilita luego la conexién al borne
correcto.

0000100238,

> Tender el alambre conductor (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

0000100406_001

> Fijar el alambre conductor (1) directamente a
la plataforma (5) con un clavo de fijacién (6).

0000100237,

> Llevar el alambre conductor (1) en una longi-
tud de b =2 my en angulo recto (90°) desde
la estacion de carga hasta la superficie de
corte.

0458-012-9801-A



11 Realizar la conexion eléctrica de la estacion de carga

> Llevar el alambre conductor (1) hacia el bucle
de alambre (7) situado en el borde de la
superficie de corte. La distancia respecto del
alambre delimitador perimetral (8) tiene que
ser de al menos ¢ = 27,5 cm.

0000100069_001

> En pendientes, tender el alambre conductor
en diagonal. La distancia hasta el alambre

delimitador debera ser de al menos
c=27,5cm.

0000100230_001

> Llevar el alambre conductor (1) en una longi-
tud de al menos 37 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) en linea recta y en angulo recto (90°)
hasta el bucle de alambre (7).

Tender el alambre conductor (1) pasandolo
por el centro del bucle de alambre (7).

Cortar el alambre conductor (1) en el extremo
del bucle de alambre (7) con unas tenazas
adecuadas para ello y dejar todos los extre-
mos del alambre a la misma longitud.
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0000100233_001

> Introducir los extremos de los alambres delimi-
tadores (8) y del alambre conductor (1) en el
conector de alambres (9) hasta el tope.
En los extremos de los alambres no se debera
eliminar el aislamiento.

> Comprimir el conector de alambres (1) hasta
el tope con unas tenazas.

0458-012-9801-A
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0000100231_001

> Llevar los alambres delimitadores (8) y el
alambre conductor (1) en paralelo y a poca
distancia sin que se crucen.

> Fijar los alambres con mas clavos de fijacion.

11 Realizar la conexion eléc-
trica de la estacion de
carga

Conectar el alambre delimita-
dor y el alambre conductor

11.1

0000100247_001

~

> Tensar ligeramente los extremos del alam-
bre (1) y cortarlos a lo largo del borde (2) con
uno alicates de corte lateral.

0000100248_001

> Quitar a = 10 mm del aislamiento en los extre-
mos del alambre.

> Retorcer los hilos de modo que no sobresalga
ningun hilo.
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11 Realizar la conexion eléctrica de la estacion de carga

0000100250_001

> Asignar los extremos de alambre rotulados
sus correspondientes bornes.

> Abrir la palanca del correspondiente borne (3)

hacia atras.

> Introducir el extremo pelado del alambre en el

a

correspondiente borne (3) y abatir la palanca

hacia delante para cerrar.

> Fijar los alambres delimitadores y el alambre

conductor en los soportes de cables tal y
como se muestra en la imagen y oprimirlos
hacia el lado derecho.

11.2 Tender el cable de carga y
conectar la fuente de alimenta-
cién

0000099971_001
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0000100253_001

> Abatir la cubierta (4) hacia delante.
La cubierta (4) encastra de forma audible y
perceptible.
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0000100293_001

> Colocar la cubierta (5).
La cubierta (5) se oye encastrar.
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> Tender el cable de carga (1) hacia el lugar de
la fuente de alimentacion (2).

> Elegir el lugar para la fuente de alimenta-
cion (2), de manera que se cumplan las
siguientes condiciones:

— La fuente de alimentacion (2) y el cable de
conexion se encuentran fuera de la superfi-
cie de corte.

— Hay una caja de enchufe adecuada al
alcance de la fuente de alimentacién (2).

— La fuente de alimentacion (2) se encuentra
sobre una base plana que no esté mojada
continuamente.

— La fuente de alimentacion (2) se ha mon-
tado a distancia del suelo para el caso de
que tenga que estar expuesta a situaciones
de humedad prolongada.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
inclemencias meteoroldgicas y en la som-
bra.

> Tender el cable de carga, de manera que se

cumplan las siguientes condiciones:

— El cable de carga (1) se encuentra fuera de
la superficie de corte.

— El cable de carga (1) esta tendido, de
manera que no pueda tropezar nadie.

— El cable de carga (1) no esta tensado ni
enredado.

— El cable de carga (1) no esta desenrollado
por completo y no esta debajo de la esta-
cion de carga.

— El cable de carga (1) no se encuentra sobre
una base mojada continuamente.

> Conectar el cable de carga (1) al enchufe (3)

de la fuente de alimentacion (2).
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12 Cargar el robot cortacésped

0000100254_001

_ W

> Insertar el enchufe de la red (4) en una caja
de enchufe (5) correctamente instalada.
EI LED luce en verde en la estacion de carga.

11.3  Montar la fuente de alimenta-

cion en una pared

La fuente de alimentacion se puede montar en
una pared.

‘\

0000100290_001

> Montar la fuente de alimentacion, de manera
que se cumplan las siguientes condiciones:
— Se utiliza un material de fijacion adecuado.
— La fuente de alimentacion esta en posicion
horizontal.

Se han de observar las siguientes distan-

cias:

— La fuente de alimentacion se encuentra
fuera de la zona (a) de posibles instala-
ciones eléctricas.

— Hay una caja de enchufe adecuada al
alcance de la fuente de alimentacion.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
influencias meteoroldgicas y en la sombra.

0458-012-9801-A
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12 Cargar el robot cortacés-
ped

12.1  Cargar el robot cortacésped

0000100255_001

> Empujar el robot cortacésped en la estacién
de carga hasta el tope.
El robot realiza un arranque del sistema y se
carga.

El tiempo de carga depende de distintos facto-
res, p. €j. la temperatura del acumulador o la
temperatura ambiente. Respetar los margenes
de temperatura recomendados para lograr un
rendimiento 6ptimo, [ 23.7.

0000100425_001

EI LED (1) en la estacion de carga luce en
blanco. En la tira luminosa del robot cortacésped
un LED (2) luce en blanco.

Tras la primera carga, el robot se cargara auto-
maticamente en adelante, en cuanto haya regre-
sado a la estacién de carga tras finalizar el tra-
bajo de corte.

Carga eficiente energéticamente

Para cargar el acumulador del robot cortacésped
utilizando la menor cantidad de energia posible,
ademas de la funcién de carga, se pueden
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desactivar en el robot y en la de estaciéon de
carga todas las funciones adicionales que no
sean necesarias.

0000100426_001

> Si esta activada la funcién "proteccion contra
robo" en la app "MY iIMOW®": desactivar la
funcién "proteccion contra robo".

Pulsar sucesivamente la siguiente combinacion

de teclas:

> Pulsar "STOP" (3).
El robot cortacésped se para y se bloquea

> Pulsar "STOP" (3) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (4) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (3).
La tira luminosa (4) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped.

> Pulsar "STOP" (3) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (4) luzca por
completo en rojo y, luego, parpadee dos
veces en rojo.
El modo "Carga eficiente energéticamente”
esta activado. El acumulador del robot se
carga por completo. Todas las funciones adi-
cionales estan desactivadas.

Tras el proceso de carga se ha de activar el
robot para que vuelva a estar listo para el servi-
cio:
> Pulsar la tecla "START" (5).

El robot esta listo para el servicio.

13 Conectar la interfaz ina-
lambrica Bluetooth®

Establecer una interfaz inalam-
brica Bluetooth®

El robot cortacésped emite regularmente una

sefial Bluetooth® para poder comunicarse con un

terminal movil. La interfaz inalambrica no esta

protegida por una clave en el estado de suminis-

tro.

> Descargar la aplicacién "MY iMOW®" en la
App Store del terminal mévil y crear una
cuenta.
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13 Conectar la interfaz inalambrica Bluetooth®

> Afadir el robot cortacésped a la cuenta.

> Seguir las instrucciones en la pantalla y ase-
gurar la interfaz inalambrica Bluetooth® con
una clave.
Tras afadir la contrasefia, el terminal movil
estara autorizado para manejar y configurar el
robot cortacésped.

Se puede autorizar otro terminal movil solo si se
introduce la clave elegida. De esta manera, el
robot esta asegurado contra el acceso no autori-
zado.

14 Patrén luminoso en el
robot cortacésped y en la
estacion de carga

Tiras luminosas en el robot cor-
tacésped

14.1

0000099841_001

La pantalla de matriz (1) y las tiras lumino-
sas (2 y 3) indican el estado del robot y las
averias.

La pantalla de matriz (1) y la tira luminosa

delantera (2) solo estan activas durante un

cambio de estado y lucen durante 20 segun-

dos.

Patron luminoso blanco:

— El trabajo de corte no esta activo.

Patron luminoso verde:

— El trabajo de corte esta activo.

— La tira luminosa trasera (3) indica el pro-
greso del trabajo de corte.

Patrén luminoso rojo:

— El bloqueo de la maquina esta activado.

— Mensaje de averia.

0458-012-9801-A




15 Manejar y ajustar el robot cortacésped

Patron luminoso azul - en la tira luminosa tra-

sera (3):

— El robot recibe una actualizacién del sis-
tema o el sistema se reinicia.

Si la "animacién ambiental" esta activada a
través de la aplicacion "MY iMOW®", |a tira de
luz frontal (2) luce permanentemente en
blanco cuando el robot cortacésped esta en
movimiento. Cuando cambia el estado, la "ani-
macion ambiental" se desvanece durante 20
segundos.

14.2 LED en la estacion de carga

EI LED (1) indica el estado de la estacion de

carga y las averias.

EI LED (1) luce en blanco:

— La estacion de carga esta lista para el tra-
bajo.

— El robot esta en la estacion de carga sin

estar activado el trabajo de corte.

El robot se carga sin estar activado el tra-

bajo de corte.

EI LED (1) luce en verde:

— El robot se recarga durante el trabajo de
corte.

EI LED (1) luce en rojo:

— Hay una averia.

EI LED (1) luce en azul:

— Comunicacién con el robot.

15 Manejar y ajustar el robot
cortacésped

15.1 Panel de mando

\
0000099962_001
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Mediante los pulsadores (1 hasta 5) se pueden
gestionar las funciones basicas del robot. El
volumen de funciones completo esta disponible
en la app "MYi MOW®",

Iniciar el trabajo de corte

> Pulsar "START" (3).
El robot inicia el trabajo de corte y luego
vuelve automaticamente a la estacion de
carga.

Parar el proceso de corte y bloquear el robot cor-
tacésped
> Pulsar "STOP" (1).
El robot y el mecanismo de corte se paran. El
robot cortacésped se bloquea.

Enviar el robot cortacésped a la estacién de
carga
> Pulsar "CASA" (4).

El robot vuelve a la estacion de carga.

Desbloquear el robot cortacésped
> Pulsar "CIERRE" (2).
> Pulsar la combinacion de teclas indicada.

Solicitar informacién

> Pulsar "INFO"(5).
El robot cortacésped emite informaciones
acusticas sobre el estado actual.

152  App "MY iMOWe"

Para poder usar el robot de forma confortable,
es necesario utilizar la app "MY iMOW®". Por
medio de la app "MY iMOW®", se puede manejar
y configurar el robot cortacésped. El robot se
puede conectar a un terminal mévil por medio de
una conexion inalambrica (WLAN) y una cone-
xién de telefonia mévil o por Bluetooth®. El robot
se puede manejar y ajustar con un ordenador de
escritorio por medio de la pagina web
"MY iMOW®"®",
Funciones principales:
— Iniciar y parar el trabajo de corte
— Plan de corte
— Ajustar los tiempos de trabajo (por medio de
un asistente o manualmente)
— Colocar puntos de inicio (opcional)
— Seleccionar las zonas (opcional)
— Ajustar la altura de corte
— Acceso remoto al robot por medio de una
conexion inaldambrica (WLAN)
— Acceso remoto al robot por medio de una
conexion de telefonia movil.
— Ayudas
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16 Parar el robot cortacésped
y activar el bloqueo del
mismo

Parar el robot cortacésped y
activar el bloqueo del mismo

=S

A roverTENCIA

m Si el robot cortacésped no se para tal y como
se describe en este manual de instrucciones y
se activa el bloqueo de la maquina, el robot se
puede conectar de forma accidental. Las per-
sonas pueden sufrir lesiones graves y se pue-
den producir dafios materiales.
> Parar el robot cortacésped durante el trans-

porte, el almacenamiento, la limpieza, el
mantenimiento, la reparacion o si se per-
cibe un cambio en el funcionamiento y acti-
var el bloqueo del mismo.

16.1

0000100291_001

> Pulsar "STOP" (1).
El robot cortacésped se para y se bloquea.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (1).
La tira luminosa (2) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped. El
robot cortacésped se puede transportar, guar-
dar, limpiar o realizarle el mantenimiento.

17 Transporte

17.1  Transportar el robot cortacés-
ped

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.
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Llevar el robot cortacésped

0000099953_001

> Ponerse guantes de trabajo de material resis-
tente.

> Llevar el robot por el asidero delantero (1) y el
asidero trasero (2).

Transportar el robot cortacésped en un vehiculo
> Asegurar el robot, de manera que no pueda
volcar ni moverse.

17.2  Transportar el acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

> Asegurarse de que el acumulador se encuen-
tre en un estado que permita trabajar con
seguridad.

> Empaquetar el acumulador en el embalaje, de
manera que no pueda moverse dentro del
embalaje.

> Asegurar el embalaje, de manera que no
pueda moverse.

El acumulador esta sujeto a los requisitos del
transporte de mercancias peligrosas. El acumu-
lador esta clasificado como UN 3480 (baterias
de iones de litio) y se ha comprobado segun el
manual de comprobaciones y criterios UN,
parte lll, capitulo 38.3.

Las disposiciones de transporte se indican en
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Almacenamiento

18.1  Preparar el robot cortacésped

para guardarlo

STIHL recomienda poner el robot cortacésped
en una especie de "hibernacion" durante las
pausas prolongadas de funcionamiento, p. ;.
paron invernal. La "hibernacion" desactiva todas
las funciones adicionales no necesarias del robot
cortacésped y garantiza una descarga minima
del acumulador.

0458-012-9801-A
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18 Almacenamiento

> Si esta activada la funcién "proteccién contra
robo" en la app "MY iIMOW®": desactivar la
funcién "proteccion contra robo".

> Si el estado de carga del robot es inferior al
50%: cargar el robot hasta que se haya alcan-
zado una carga superior al 50%.

0000101525_001

> Sacar el robot de la estacion de carga.

Pulsar sucesivamente la siguiente combinacion

de teclas:

> Pulsar "STOP" (1).
El robot cortacésped se para y se bloquea.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (1).
La tira luminosa (2) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo y, luego, parpadee dos
veces en rojo.
El modo "hibernacién” esta activado. Todas
las funciones adicionales estan desactivadas.

Tras el parén invernal se ha de activar el robot
cortacésped para volver a dejarlo listo para el
funcionamiento:
> Poner el robot cortacésped en la superficie de
corte.
> Pulsar la tecla "START" (3).
El modo "hibernacién" esta desactivado y el
robot esta de nuevo listo para el servicio.

18.2 Guardar el robot cortacésped

> Guardar el robot, de manera que se cumplan
las siguientes condiciones:

El robot esta fuera del alcance de los nifios.

El robot esta limpio y seco.

El robot esta en un espacio cerrado.

El acumulador del robot esta cargado.

El robot no se ha guardado fuera de los

limites de temperatura indicados, [ 23.6.

— El robot no puede volcar.

— El robot no puede irse rodando.

— El robot esta en posicion horizontal sobre
las ruedas.

0458-012-9801-A
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— Encima del robot no hay ningtn objeto.

El robot cortacésped también se puede guardar
en un soporte de pared. El soporte de pared se
puede adquirir como accesorio.

INDICACION

m Si el robot cortacésped no se ha guardado tal
y como se especifica en este manual de ins-
trucciones, el acumulador se puede descargar
profundamente vy, por ello, dafiarse de forma
irreparable.
> Cargar el acumulador del robot antes de

guardarlo.

18.3  Guardar la estacién de carga,

el cable de carga y la fuente de
alimentacion

En el caso de hacer pausas operativas largas,

p. ej. descanso invernal, la estacién de carga, el

cable de carga y la fuente de alimentacion pue-

den permanecer en la superficie de corte.

> Desenchufar la fuente de alimentacion.

> Proteger el enchufe de la red de las inclemen-
cias meteorologicas.

> Limpiar todos los componentes.

0000101180_001

0000101181_001

> Fijar el cubo o la tina de mortero al suelo con
clavos para la tierra.

Desmontar la estaciéon de carga, el cable de
carga y la fuente de alimentacién

Para guardar la estacion de carga en el soporte
de pared, adquirible como accesorio, 0 si no es
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posible taparla, se puede desmontar la estacion

de carga, el cable de carga y la fuente de ali-

mentacion.

> Desenchufar la fuente de alimentacion.

> Limpiar todos los componentes.

> Separar el cable de la estacion de carga y la
fuente de alimentacion y enrollarlo.

> Desmontar la fuente de alimentacién y enrollar
el cable de conexion.

> Separar el alambre delimitador y el alambre
conductor de la estacion de carga.

> Engrasar los extremos de los cables para pro-
tegerlos de la corrosion y de los efectos
meteorologicos.

> Desmontar la estacién de carga.

19 Limpiar

19.1  Limpiar el robot cortacésped

A ADVERTENCIA

m | os filos de corte de las cuchillas estan afila-
dos. El usuario se puede cortar.
> Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.

0000100282_001

> Asir el robot por el punto de agarre delan-
tero (1) y por el trasero (2).

> Colocar el robot de lado y asegurarlo para que
no caiga.

> Examinar el tapon (3) de la hembrilla para
diagndsticos en cuanto a dafios y asiento
firme.

> Si el disco de corte (4) estd muy sucio: des-
montar dicho disco (4).
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0000100283_001

> Quitar la suciedad con una varilla de madera o
con un cepillo blando. Si es necesario, utilizar
un detergente de pH neutro. STIHL reco-
mienda STIHL Multiclean.

> Enjuagar la suciedad suelta con un chorro de
agua suave.

> Limpiar la parte inferior del robot con un pafo
himedo.

> Limpiar los contactos de carga (5) con un
pafio humedo.

> Limpiar la cubierta y el panel de mando con
un pafio hiumedo.

19.2 Limpiar la estacién de carga, la

fuente de alimentacion, el
cable de carga y las uniones

por enchufe
> Desenchufar la fuente de alimentacion.
> Limpiar la estacion de carga, la fuente de ali-
mentacion y el cable de carga con un pafio
hamedo.
> Si es necesario: quitar la suciedad persis-
tente con un cepillo blando.
> Limpiar las uniones por enchufe con un pafio
seco y sin pelusas.
> Si es necesario: quitar la suciedad persis-
tente con un pincel.

20 Mantenimiento

20.1  Control visual
> Examinar periédicamente el robot cortacés-
ped:
— La limpieza de los contactos de carga
— Examinar si esta dafiada la cubierta y la
regleta protectora
— Comprobar la suavidad de movimiento del
motor
— Comprobar las cuchillas en cuanto a dafos,
desgaste, fisuras y suavidad de movi-
miento.

0458-012-9801-A
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0000100420_001

0000100258_001

— Comprobar el disco de corte en cuanto a
danos y desgaste.
— Silas marcas de desgaste (1) estan des-
gastadas por el roce y se han originado
agujeros, sustituir el mecanismo de corte.

> Asir el robot por el punto de agarre delan-
tero (1) y por el trasero (2).
> Poner el robot boca arriba.

0000100285_001

0000102542_001

nada.

— Comprobar los pernos en L (2) en cuanto a
danos y desgaste.

— Silos pernos en L (2) estan desgastados

hasta mas de la mitad, sustituir el meca-
nismo de corte.

>

rio hasta que se pueda quitar.

Presionar la palanca (3) y mantenerla presio-

Desenroscar la tuerca (4) en sentido antihora-

0000100286_001

v

Quitar la tuerca (4).
Quitar el disco de corte (5).

0000100056_001

— Examinar el tapon (3) de la hembrilla para
diagnosticos en cuanto a dafos y asiento
firme.

20.2 Cambiar las cuchillas

A rovertENCIA

m | os filos de corte de las cuchillas estan afila-
dos. El usuario se puede cortar.
> Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.

0000100287_001

la flecha &'

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.

0458-012-9801-A

El portacuchillas (6) se desbloquea.
Quitar el portacuchillas (6).

Deslizar el portacuchillas (6) en el sentido de
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Las palancas (3) se oyen encastrar.

21 Reparacion

21.1 Reparar el robot cortacésped,
el acumulador, el mecanismo
de corte, la estacién de carga y
la fuente de alimentacién

0000100284_001

El usuario no puede realizar por si mismo la
reparacion del robot cortacésped, el acumulador,
la estacion de carga y la fuente de alimentacion.

Las cuchillas dafadas o desgastadas y el meca-

nismo de corte se pueden cambiar.

> Si estan dafados el robot cortacésped, el acu-
mulador, la estacién de carga, el cable de
carga, la fuente de alimentacion o el cable de
conexion: no utilizar ni el robot ni los demas
componentes mencionados y acudir a un dis-
tribuidor especializado STIHL.

> Limpiar el disco de corte (5), el portacuchi- > Si una cuchilla esta desgastada o dafada:
llas (6) y la tuerca (4). > Parar el robot cortacésped y activar el blo-
queo del mismo.

» Cambiar todas las cuchillas. Las cuchillas
no se pueden afilar.

Si el disco de corte o el perno en L en dicho

disco estan dafiados o desgastados:

> Parar el robot cortacésped y activar el blo-
queo del mismo.

> Sustituir el mecanismo de corte.

> Su hubiera rétulos ilegibles o dafiados: encar-
gar su sustitucion a un distribuidor especiali-
zado STIHL.

0000100421_001

\

0000100422_001

> Enganchar las cuchillas nuevas (8). Colocar
solo una cuchilla por perno en L (9).

21.2  Prolongar o reparar el alambre
delimitador o el alambre con-
ductor

El alambre delimitador o el alambre conductor se

puede prolongar o reparar mediante conectores
de alambres.

Los conectores de alambres estan rellenos de
gel a fin de evitar el desgaste prematuro o la

0000100419_001

> Colocar el portacuchillas (6). corrosion de los extremos de los alambres.

> Deslizar el portacuchillas (6) en el sentido de > Asegurarse de que la longitud total del alam-
la flecha © y asegurarse de que los tres bra- bre delimitador no supere un maximo de
zos (10) estén posicionados debajo de los 850 m.

pernos en L (9).

El portacuchillas (6) esta bloqueado.

Asentar el disco de corte (5) en el robot.
Presionar la palanca (3) y mantenerla presio-
nada.

Enroscar la tuerca (4) en sentido horario.
Soltar las palancas (3) y apretar firmemente la
tuerca (4) en sentido horario.
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22 Subsanar las perturbaciones
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> Comprimir el conector de alambres (1) hasta
el tope con unas tenazas.

0000100060_001

> Introducir los extremos de los alambres (2) en

el correspondiente conector (1).

En los extremos de los alambres no se debera

eliminar el aislamiento.

0000100242_001

> Tender los alambres delimitadores, en una

longitud de al menos a =5 cm, en paraleloy a
poca distancia sin que se crucen dichos alam-
bres.

22 Subsanar las perturbaciones

221

Subsanar las anomalias del robot cortacésped

La mayoria de las averias se indican en la app "MY iMOW®" y a través de patrones luminosos rojos
en el robot o en la estacion de carga.

Para subsanar las averias, proseguir como sigue:
> Seguir las instrucciones en la app "MY iMOW®".

o
> Pulsar la tecla "INFO" en el panel de mando y seguir las instrucciones acusticas.

Averia

Tiras luminosas
en el robot cor-
tacésped o en
la estacion de
carga

Causa

Remedio

El robot cortacé-
sped se para
durante la mar-
cha de vuelta a
la estacion de
carga.

El acumulador esta
descargado.

>

Asegurarse de que la longitud del
alambre delimitador no sobrepase los
850 m.

Optimizar el tendido del alambre con-
ductor.

Tender otro alambre conductor en la
superficie de corte.

Llevar el robot a la estacion de carga
para cargarlo.

Si es posible: colocar la estacion de
carga en una superficie de corte con
pendiente, en la zona inferior de la
misma.

El robot no inicia
el trabajo de
corte como de
costumbre.

0458-012-9801-A

Las tiras lumi-
nosas lucen en
azul.

El robot realiza un
nuevo arranque.

>

Esperar a que finalice el nuevo arran-
ue.

El robot inicia luego el trabajo de corte

automaticamente.

Las tiras lumi-
nosas lucen en
rojo.

EILED en la
estacion de
carga luce en
rojo.

Hay una averia en el
alambre delimitador o
en el alambre conduc-
tor.

>

Asegurarse de que el alambre delimita-
dor y el alambre conductor no presenten
danos.

Asegurarse de que el alambre delimita-
dor o el alambre conductor esté conec-
tado correctamente a la estacion de
carga.
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23 Datos técnicos

Averia

Tiras luminosas
en el robot cor-
tacésped o en
la estacién de
carga

Causa

Remedio

>

v

Asegurarse de que el alambre delimita-
dor y el alambre conductor estén conec-
tados correctamente a los conectores
correspondientes.

Seguir las instrucciones en la app

"MY iMOW®",

carga luce en
rojo.

El robot no se Las tiras lumi- |Hay una averia en el |> Asegurarse de que estén limpios los
carga. nosas lucen en |robot, el acumulador, contactos de carga en la estacion de
rojo. la fuente de alimenta- carga y en el robot.

EILED enla cién o en la estacién  |> Seguir las instrucciones en la app
estacion de de carga. "MY iMOW®",

Si la averia persiste: no intentar seguir
cargando el robot, desenchufar el cable

de conexioén de la red y acudir a un dis-
tribuidor especializado STIHL.

- iIMOW® 7.0 EVO: 20 h

— Longitud maxima del alambre delimitador:
850 m

— Subida méaxima: 45%

23 Datos técnicos

23.1  Robot cortacésped STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

Datos técnicos

— Ancho de corte: 28 cm

— Altura de corte - eléctrica: de 20 mm a 60 mm

Numero de revoluciones del disco de corte:

2400 rpm

Velocidad de corte

- iMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s

- iMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s

- iMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s

Medidas:

— Alto: 291 mm

— Ancho: 525 mm

— Longitud: 705 mm

Peso:

— iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg

— iIMOW® 6.0 EVO: 15 kg

— iIMOW® 7.0 EVO: 16 kg

Clase de proteccion: Il

Tipo de proteccion: IP56

Superficie de corte maxima:

— iMOW® 5.0 EVO: 1500 m?

— iMOW® 6.0 EVO: 3000 m?

— iMOW® 7.0 EVO: 5000 m?

— Tiempo de actividad 1000 m? (por semana) 3
- iIMOW® 5.0 EVO: 35h
- iMOW® 6.0 EVO: 30 h

Bluetooth®

— Conexién de datos: Bluetooth® 5.1. El terminal
movil tiene que ser compatible con Bluetooth®
Low Energy 5.0 y con Generic Access Pro-
file (GAP).

Banda de frecuencia: banda ISM 2,4 GHz
Potencia max. de transmision emitida: 1 mW
Alcance de la sefal: aprox. 10 m. La potencia
de la sefial depende de las condiciones
ambientales y del terminal movil. El alcance
puede variar enormemente en funcion de las
condiciones externas, incluido el receptor utili-
zado. Dentro de espacios cerrados y a traves
de barreras metalicas (por ejemplo, paredes,
estanterias, maletas) el alcance puede ser
considerablemente inferior.

Para los requerimientos al sistema operativo
del terminal movil: véase info.myi-
mow.stihl.com

Red inaldambrica (WLAN)

— Red estandar: IEEE 802.11b/g/n

— Banda de frecuencia: 2,4 GHz

— Potencia max. de transmision emitida:
100 mW

Conexién movil
— Formato de la tarjeta SIM: eSIM
— Bandas de frecuencia

3En condiciones ideales (pocos obstaculos, geometria sencilla, asi como pocas pendientes en el jar-
din, crecimiento moderado de la hierba)
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23 Datos técnicos

— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Potencia max. de transmisién emitida: 2 W
— Volumen medio de datos por mes: véase FAQ
en https://support.stihl.com

23.2 Cuchillas
— Cantidad de cuchillas: 3

23.3  Akku STIHL AAI

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

— Tecnologia de acumulador: iones de litio

— Tension: 36 V

— Capacidad en Ah: véase la placa de caracte-
risticas

— Contenido de energia en Wh: véase la placa
de caracteristicas

— Peso en kg: véase la placa de caracteristicas

23.4 Estacién de carga y fuente de
alimentacion

Estacién de carga

— Clase de proteccion: 11l

— Tipo de proteccion: IPX5

— Peso: 4,0 kg

— Alambre delimitador y alambre conductor
— Tension: 42 V d.c.
— Gama de frecuencias: 1,4 kHZ a 20 kHz

Fuente de alimentacién
— Ejecuciones en funcién del mercado:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Peso:
— Ejecucion 160 W: 1,6 kg
— Ejecucion 210 W: 2,0 kg
— Tension nominal: véase la placa de caracteris-
ticas
— Frecuencia: véase la placa de caracteristicas
— Potencia nominal: véase la placa de caracte-
risticas
— Corriente de carga: véase la placa de caracte-
risticas
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— Clase de proteccion: Il
— Tipo de proteccion: IP 67

23.5 Cables de prolongacion

Cuando se utiliza un cable de prolongacion, los
hilos del cable, independientemente de la ten-
sién y la longitud del cable de prolongacion, tie-
nen que tener al menos las siguientes seccio-
nes:

Si la tensién nominal en el rétulo de potencia es
de 220 V hasta 240 V:
— Longitud de cable hasta 20 m:
AWG 15/1,5 mm?
— Longitud de cable 20 m hasta 50 m:
AWG 13/2,5 mm?

Si la tensién nominal en el rétulo de potencia es
de 100 V hasta 127 V:
— Longitud de cable hasta 10 m:
AWG 14/2,0 mm?
— Longitud de cable 10 m hasta 30 m:
AWG 12/3,5 mm?

23.6 Limites de temperatura

A rovertENCIA

® E| acumulador en el robot cortacésped no esta
protegido contra todas las influencias del
entorno. Si el acumulador esta expuesto a
determinadas influencias del entorno, puede
incendiarse o explotar. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> No cargar el acumulador a una temperatura
inferior a + 5 °C o superior a + 40 °C.
> No utilizar el robot cortacésped a una tem-
peratura inferior a + 5 °C o superior a
+40 °C.
> No utilizar la estacion de carga ni el robot
cortacésped a una temperatura inferior a
+ 5 °C o superior a + 40 °C.
> No guardar el robot cortacésped a una tem-
peratura inferior 0 °C o superior a + 40 °C.
> No utilizar la estacion de carga y la fuente
de alimentacién a una temperatura inferior
a - 20 °C o superior a + 60 °C.

23.7

Margenes de temperatura

recomendados
Para lograr un rendimiento 6ptimo del acumula-
dor montado en el robot cortacésped, la estacion
de carga y la fuente de alimentacion, observar
los siguientes margenes de temperatura:
— Cargar: +5°Ca+40°C
— Utilizar: +5°Ca+40°C
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— Guardar el robot cortacésped: + 0 °C a
+40°C

— Guardar la estacién de carga y la fuente de
alimentacion: - 20 °C a + 60 °C

Si el acumulador se carga, se utiliza o se guarda
fuera de los margenes de temperatura recomen-
dados, se puede reducir el rendimiento.

23.8 Valores de sonido

El valor K para el nivel de potencia acustica es

de 2 dB(A).

— Nivel de potencia acustica medido segun
2000/14 CE: 59 dB(A).

— Nivel de potencia acustica garantizado segun
2000/14 CE: 61 dB(A).

239 REACH

REACH designa una ordenanza CE para el
registro, evaluacion y homologacién de produc-
tos quimicos.

Para informaciones para cumplimentar la orde-
nanza REACH, véase www.stihl.com/reach .

24 Piezas de repuesto y acce-

sorios
241 Piezas de repuesto y acceso-
rios
STIHL Estos simbolos caracterizan las piezas
&), de repuesto STIHL y los accesorios

originales STIHL.

STIHL recomienda emplear piezas de
repuesto STIHL y accesorios originales STIHL.

Las piezas de repuesto y los accesorios de fabri-
cantes externos no pueden ser evaluados por
STIHL en lo que respecta a su fiabilidad, seguri-
dad y aptitud pese a una observacion continua
del mercado por lo que STIHL tampoco puede
responsabilizarse de su aplicacion.

Las piezas de repuesto y los accesorios origina-
les STIHL se pueden adquirir en un distribuidor
especializado STIHL.

25 Gestion de residuos

25.1  Gestionar el robot cortacésped

como residuo

La administracion municipal o los distribuidores
especializados STIHL ofrecen informacion sobre
la gestion de residuos.

Una gestion indebida puede dafar la salud y el
medio ambiente.
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El robot cortacésped contiene un acumulador

montado, que se ha de gestionar como residuo

por separado.

> Llevar el robot cortacésped a un distribuidor
especializado STIHL para gestionarlo como
residuo.
El distribuidor especializado STIHL gestiona
por separado el reciclaje del acumulador mon-
tado del robot cortacésped.

> Llevar los productos STIHL incluido el emba-
laje a un punto de recogida adecuado para el
reciclado con arreglo a las prescripciones
locales.

> No echarlos a la basura doméstica.

26 Declaracién de conformi-
dad UE
Robot cortacésped STIHL

iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Alemania

26.1

declara, como Unico responsable, que

Tipo de construccion: Robot cortacésped

— Marca: STIHL

- Modelo: iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Identificacion de serie: 1AO1

Tipo de construccion: Estacién de carga

— Marca: STIHL

— Modelo: Estacion de carga

— Identificacion de serie: IAO1

corresponde a las prescripciones habituales de
las directrices 2006/42/CE, 2011/65/UE,
2006/66/CE, 2014/53/UE y que se ha desarro-
llado y fabricado en cada caso conforme a las
versiones validas en la fecha de produccion de
las siguientes normas: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

0458-012-9801-A
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27 Declaracion de conformidad UKCA

Organismo participante mencionado: VDE Priif-
u. Zertifizierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, ha
comprobado la conformidad segun el anexo I,
modulo B de la directriz 2014/53/UE y ha exten-
dido el siguiente certificado de examen UE de
tipo: 40055521.

La documentacion técnica se conserva en la
homologacion de productos de
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

El afio de construccion, el pais de fabricacion y
el numero de maquina figuran en el robot corta-
césped.

Waiblingen, 16/02/2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

AtentamenteMl%“’

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 Declaracion de conformi-
dad UKCA
Robot cortacésped STIHL

iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Alemania

declara, como Unico responsable, que

Tipo de construccion: Robot cortacésped

— Marca: STIHL

— Modelo: iIMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Identificacion de serie: I1AO01

Tipo de construccion: Estacion de carga

— Marca: STIHL

— Modelo: Estacion de carga

— Identificacion de serie: I1AO01

cumple las disposiciones pertinentes de las
regulaciones del Reino Unido The Restriction of
the Use of Certain Hazardous Substances in
Electrical and Electronic Equipment Regulations
2012, Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008, Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 y que se ha desarrollado y fabricado en

0458-012-9801-A
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cada caso conforme a las versiones de las nor-
mas siguientes vigentes en la fecha de produc-
cion: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,

EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

La documentacion técnica se conserva en
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

El afio de construccion, el pais de fabricacion y
el numero de maquina figuran en el robot corta-
césped.

Waiblingen, 16/02/2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

AtentamenteM(%“'

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Direcciones

www.stihl.com

29 Software open source
29.1  Software open source

Este producto contiene Open Source Software
protegido por derechos de autor, que ha sido
publicado por el respectivo autor cumpliendo
determinadas condiciones de licencia, como p.
ej. la "GNU General Public License" (GPL), la
"GNU Lesser General Public License" (LGPL), la
"Apache License" o licencias equivalentes. Si en
este manual de instrucciones figuran las indica-
ciones sobre los derechos de autor, las condicio-
nes de uso o las condiciones de licencia que
contradigan la aplicacion de la licencia de cédigo
abierto, estas no se aplican. La utilizacion y
divulgacion del software de cédigo abierto conte-
nido aqui, estan sometidas exclusivamente a la
respectiva licencia del cédigo abierto. En tanto la
licencia en cuestion le conceda el derecho al
cédigo fuente de este software y/o a otros datos
adicionales, puede usted requerir las condicio-
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nes de la licencia durante un espacio de tiempo
de tres afos, después de nuestro ultimo suminis-
tro del producto y mientras nosotros ofrezcamos
asistencia al cliente para el producto. Para obte-
ner de nosotros el correspondiente cédigo fuente
completo, puede usted enviar su solicitud indi-
cando el nombre del producto, el nimero de
serie, asi como la version del respectivo soft-
ware, a la siguiente direccion: ANDREAS STIHL
AG & Co. KG, Open Source Team/Officer, Post-
fach 17 71, 71307 Waiblingen, Germany. Nos
reservamos el derecho de cargarle los gastos
del soporte de datos, asi como los gastos de
envio. Encontrara mas informacién en la
siguiente pagina web: https://open-
source.stihl.com
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1 Forord

Hej!

Tack for att du valt en produkt fran STIHL. Vi
utvecklar och tillverkar produkter av mycket hog
kvalitet som uppfyller vara kunders behov. Darfor
ar vara produkter mycket sékra &ven nér de
belastas mycket.

STIHL ger aven en forstklassig service. Hos vara
aterforsaljare far du kompetent radgivning och
instruktioner samt tekniska rad.

STIHL stravar efter att arbeta pa ett satt som ar
sa hallbart och ansvarsfullt mot naturen som
mojligt. Denna bruksanvisning ar till for att hjalpa
dig att anvanda din STIHL produkt pa ett sékert
och miljovanligt satt dver lang tid.

Vi uppskattar ditt fértroende for oss och 6nskar
dig lycka till med din STIHL-produkt.

(e o

Dr Nikolas Stihl

VIKTIGT! LAS BRUKSANVISNINGEN INNAN
DU ANVANDER PRODUKTEN OCH SPARA
DEN.

2 Information bruksanvis-
ningen
2.1 Aktuella dokument

Folj de lokala sékerhetsforeskrifterna.
> Las foljande kompletterande dokument till den
har bruksanvisningen, se till att du forstatt dem
och sparar dem:
— Sakerhetsforeskrifter for batterier och pro-
dukter med inbyggda batterier fran STIHL:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Mer information om STIHL robotgrasklippare,
kompatibla tillbehér och Vanliga fragor och svar
finns pa support.stihl.com, info.myimow.stihl.com
eller hos en STIHL-aterférsaljare.

Ordmérket Bluetooth® och symbolerna fér Blue-
tooth® (logotyperna) ar registrerade varumarken
och ags av Bluetooth SIG, Inc. All anvandning av
dessa ordmarken/symboler fran STIHLs sida
sker under licens.

Robotgréasklipparen ar utrustad med ett Blue-
tooth®-granssnitt, tradlést natverk och en mobil-

0458-012-9801-A
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3 Oversikt

telefonforbindelse. Lokala driftrestriktioner
(exempelvis i flygplan eller pa sjukhus) maste
observeras.

2.2 Varningar i texten

A Fara

® Varnar for faror som leder till allvarliga skador
eller dodsfall.
> Med atgarderna kan man forhindra allvar-
liga skador eller dodsfall.

svenska

5 Drivhjul

Det ar drivhjulen som driver robotgrasklippa-
ren.

6 Ljusindikator

Ljusindikatorn visar robotgrasklipparens sta-
tus.

A VARNING

® Varnar for faror som kan leda till allvarliga ska-
dor eller dodsfall.
> Med atgarderna kan man forhindra allvar-
liga skador eller dodsfall.

0000099822_001

OBS!

® Varnar for faror som kan leda till materialska-
dor.
> Med atgarderna kan man forhindra materia-
Iskador.

23 Symboler i texten

"!H Denna symbol hanvisar till ett kapitel i
==l denna bruksanvisning.

3  Oversikt
3.1 Robotgrasklippare

0000099354_001

1 Fraémre greppstalle
Genom att greppa i det framre och bakre
greppstallet samtidigt kan robotgrasklipparen
lyftas och transporteras.

2 Laddningskontakter
Laddningskontakterna férbinder robotgra-
sklipparen med dockningsstationen.

3 Ultraljudssensorer
Ultraljudssensorerna kanner av hinder.

4 Kapa
Kapan ar fjadrad och via en stotsensor detek-
teras hinder i klippomradet.

0458-012-9801-A

7 Bakre greppstélle
Genom att greppa i det framre och bakre
greppstallet samtidigt kan robotgrasklipparen
lyftas och transporteras.

8 Skyddslist
Skyddslisten skyddar anvandaren mot fore-
mal som slungas upp och fran att komma i
kontakt med klingorna.

9 Matrisdisplay
Matrisdisplayen visar robotgrasklipparens sta-
tus.

10 Mandverpanel
Pa mandverpanelen finns tryckknapparna och
regnsensorn.

3.2 Mandéverpanel

/

\
0000099355_001

1 Ljusindikator
Ljusindikatorn visar robotgrasklipparens sta-
tus och signalerar vilka knappkombinationer
som ska anvandas vid vilka atgarder.

2 Tryckknappen "STOPP”
Med tryckknappen stoppar man robotgrasklip-
paren och klippaggregatet. Med tryckknappen
aktiverar man aven enhetssparren.
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3

Tryckknappen "LAS”

Tryckknappen laser upp robotgrasklipparen
vid anvandning av angiven knappkombina-
tion.

Tryckknappen "START”
Med tryckknappen startar man klippningen.

Tryckknapp "HEM”

Med denna tryckknapp aker robotgrésklippa-

ren tillbaka till dockningsstationen eller avbry-
ter det aktuella klippjobbet nar robotgrasklip-

paren star i dockningsstationen.

Tryckknapp "INFO”
Med denna tryckknapp kommunicerar robot-
grasklipparen sin aktuella status.

Regnsensor

Regnsensorn reagerar pa fukt. Beroende pa
instalining kan robotgrasklipparen ta hansyn
till vaderférhallandena i sitt klippschema.

3.3 Klippaggregat

0000099827_002

Knivbricka

Knivbrickan ar till for att fasta klingorna pa.
L-bultar

L-bultarna &r till for att fasta klingorna.
Klingor

Det ar klingorna som klipper graset.

Spak

Spaken skyddar muttern.

Mutter

Muttern haller fast knivbrickan.

Typskylt med serienummer

34 Dockningsstation och nétdel

0000099356_001
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3 Oversikt

1 Elkontakt
Elkontakten forbinder anslutningsledningen till
eluttaget.

2 Anslutningskabel
Anslutningskabeln férbinder natdelen med
elkontakten.

3 Natdel
Natdelen forser dockningsstationen med
energi.

4 Laddkabel
Laddningskabeln férbinder natdelen med
dockningsstationen.

5 Kontakt
Kontakten férbinder laddningskabeln med
dockningsstationen.

6 Kapa
Kapan tacker dockningsstationen och skyd-
dar elektroniken innanfor.

7 LED-lampa
LED-lampan visar dockningsstationens sta-
tus.

8 Laddningskontakter
Laddningskontakterna foérbinder docknings-
stationen med robotgrasklipparen.

9 Bottenplatta
Bottenplattan &r basen pa dockningsstatio-
nen.

10 Kabelkanal
Styrtraden dras i den mittersta kabelkanalen.

11 Kabelkanal
| de utanpaliggande kabelkanalerna dras
begransningsslingan.

# Typskylt med serienummer

I

12 Markspik
Med de fyra markspikarna satts docknings-
stationen fast i marken.

0000099831_001

0458-012-9801-A



4 Sakerhetsanvisningar

3.5 iMOW® Ruler och installations-
kit

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Ruler underlattar trdddragningen och ar till for
att sakerstalla ratt avstand.

Installationskit

Det kravs ett installationskit for idrifttagningen av
robotgrasklipparen, vilket inte medféljer leveran-
sen av robotgrasklipparen. Det finns olika instal-
lationskit att tillga som tillbehor for olika trad-
gardsstorlekar.

I

|

%]

0000099833_001

1 Fastspik
Fastspiken faster begransningsslingan och
styrtraden i marken.

2 Kabelkoppling
Kabelkopplingen forbinder tradéndar med
varandra.

3 Kabelmarkér
Kabelmarkoérerna anvands for att marka tra-
dandarna inuti dockningsstationen. De under-
lattar kopplingen av tradéandarna vid anslut-
ning till ratt klamma.

4 Trédrulle
Tradrullen behovs for att dra begransnings-
slingan och styrtraden.

3.6 Symboler

Symbolerna kan finnas pa robotgrasklipparen,
dockningsstationen, natdelen eller det inbyggda
batteriet och har féljande innebord:

0458-012-9801-A
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Denna symbol anger knivbrickans diame-
ter.

Denna symbol anger riktning for upp-

lasning av knivhallare vid klingbyte.

Denna symbol anger riktning for las-

ning av knivhallare vid klingbyte.
IE‘ Skyddsklass 2, dubbelisolerad.

K Slang inte produkten i hushallsavfallet.

teriets energiinnehall enligt batteritillverka-
rens specifikation. Energiinnehallet som
finns under anvandningen ar lagre.

1 LED-lampa lyser rott. Batteriet ar for
§2 g varmt eller for kallt.
|

Iﬂl Informationen bredvid symbolen anger bat-

B 4 LED-lampor blinkar rétt. Fel pa batte-
i 59 riet.

4  Sékerhetsanvisningar
41 Varningssymboler

Varningssymbolerna pa robotgrasklipparen,
dockningsstationen, natdelen eller det inbyggda
batteriet har féljande innebord:

Folj sékerhetsanvisningarna och vidta
ratt atgarder.

L&s bruksanvisningen, se till att du har
forstatt den och spara den.

\

B>E

Folj sékerhetsanvisningarna for foremal
som kan slungas ivag och atgarderna
for att forebygga detta.

Hall sakerhetsavstand.

-
}

Vidror inte roterande knivbricka med
klingor.

o | Stall eller satt dig inte pa robotgrasklip-
paren.

Stoppa robotgrasklipparen vid trans-
port, forvaring, rengoéring, underhall,
reparation eller vid férandrat eller

Lo/ B >
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ovanligt beteende och aktivera enhets-
sparren.

Hall barn borta fran robotgrasklipparen
och klippomradet.

Hall djur borta fran robotgrasklipparen
och klippomradet.

Doppa inte batteriet i vatska.

Skydda batteriet mot varme och eld.

PRR®

Avsedd anvandning

Robotgrasklipparen
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
anvands for att klippa och kompostera gras.

Ladda robotgrasklipparen

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO med
STIHL dockningsstation och den medféljande
natdelen DM160X-420X eller DM210X-420X.

Robotgrasklipparen, dockningsstationen och nat-
delen kan anvandas i regn.

Robotgrasklipparen drivs med ett STIHL AAl-bat-
teri. Batteriet &r inbyggt i robotgrasklipparen och
far bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

Robotgrasklipparen kan konfigureras och mano-
vreras via appen "MY iMOW®”.

A VARNING

m Dockningsstationer, natdelar och batterier som
inte ar godkanda av STIHL for robotgrasklip-
paren kan orsaka brand och explosion. Detta
kan orsaka allvarliga personskador eller dods-
fall och sakskador kan uppsta.
> Anvand robotgrasklipparen med det

inbyggda STIHL AAl-batteriet.
> Ladda robotgrasklipparen
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
med STIHL dockningsstation och en STIHL
natdel DM160X-420X eller DM210X-420X.
® Om robotgrasklipparen, batteriet, docknings-
stationen eller natdelen inte anvands pa avsett
satt kan det leda till allvarliga personskador,
dodsfall eller materialskador.
> Anvand robotgrasklipparen, dockningssta-
tionen och natdelen enligt anvisningarna i
denna bruksanvisning.
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4 Sakerhetsanvisningar
4.3 Krav pa anvandaren

A VARNING

® Anvandare som inte utbildats kanner inte till
farorna med robotgrasklipparen, dockningssta-
tionen och natdelen. Anvandaren eller andra
personer kan skadas allvarligt eller férolyckas.

> Las bruksanvisningen, se till att du
har forstatt den och spara den.

> Om robotgrasklipparen, dockningsstationen
eller nétdelen 1dmnas vidare till en annan
person ska bruksanvisningen medfélja.

> Se till att anvandaren uppfyller féljande
krav:

— Anvandaren ar utvilad.

— Anvandaren ar i skick, bade fysiskt,
motoriskt och mentalt att anvanda
robotgrasklipparen, dockningsstationen
och natdelen. Om anvandaren har ned-
satt fysisk, motorisk eller mental kapaci-
tet far anvandaren endast arbeta med
robotgrasklipparen under uppsikt av
eller enligt instruktioner fran en ansvarig
person. Detta omfattar dven alla arbe-
ten med och pa robotgrasklipparen,
dockningsstationen, natdelen, laddka-
beln, styrtraden och begrénsnings-
slingan.

— Anvandaren kan inse och forsta ris-
kerna med robotgrasklipparen, dock-
ningsstationen och natdelen.

— Anvéandaren ar myndig eller utbildas i ett
arbete under tillsyn, i enlighet med
nationella bestdmmelser.

— Anvandaren har instruerats av en
STIHL-aterforséljare eller en annan sak-
kunnig person innan denne anvander
robotgrasklipparen, dockningsstationen
och nétdelen for forsta gangen.

— Anvandaren ar inte paverkad av alko-
hol, medicin eller droger.

— Se till att behalla jamvikten vid installa-
tion, mandvrering, rengdring, underhall
och transport av robotgrasklipparen och
se till att den star sakert och inte aker
ivag.

— Begreppen "mandvrering” och "anvand-
ning* innefattar alla arbeten pa robot-
grasklipparen, dockningsstationen, nat-
delen, laddkabeln, styrtraden och
begransningsslingan samt pa alla
iMOW®-tillbehdr.

0458-012-9801-A



4 Sakerhetsanvisningar

> Om nagot ar oklart: Kontakta en STIHL-
aterforsaljare.

44 Kladsel och utrustning

A VARNING

® Nar begransningsslingan eller styrtraden ska

dras och dockningsstationen sattas fast, kan

foremal slungas upp i hdg hastighet nér fasts-

pikarna eller markhakarna slas ner i marken.

Anvandaren kan skadas.

> Anvand tatt sittande skyddsglasdgon.
Skyddsglasdgonen ska vara kontrollerade
enligt EN 166 eller nationella bestammelser
och vara korrekt markta nar de saljs.

> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-
rial.

m Foremal kan slungas ivag med hdg hastighet
under klippningen. Anvandaren kan skadas.
> Om klippomradet betrads under klipp-

ningen:
— Anvéand langbyxor av slitstarkt material.
— Anvand stabila, heltdckande skor med
halksaker sula.

m Olamplig kladsel kan fastna i trd, grenar och
robotgrasklipparen. Anvandaren kan skadas
allvarligt om olampliga klader anvands.
> Anvand tatt sittande klader.
> Ta av sjalar och smycken.

m Under rengoring, underhall och transport kan
anvandaren komma i kontakt med klingorna.
Anvandaren kan skadas.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-

rial.

® Anvandaren kan halka om olampliga skor
anvands. Anvandaren kan skadas.
> Om klippomradet betrads under klipp-

ningen: Anvand stabila, heltdckande skor
med halksaker sula.

45 Arbetsomrade och omgivning
451 Robotgrasklippare och klippomrade

A VARNING

= Utomstaende personer, barn och djur kan inte
uppfatta och bedéma farorna med robotgra-
sklippare och féremal som slungas ivag.
Utomstaende personer, barn och djur kan ska-
das allvarligt och materiella skador kan upp-
sta.

> Utomstaende personer, barn och
I ﬂ djur maste hallas pa avstand fran
A d

klippomradet under klippningen.

> Om robotgrasklipparen anvands i offentliga
miljer: sparra av klippomradet och se till
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att skyltar med texten "Varning! Automatisk
grasklippare! Hall djur och barn pa avstand
och under uppsikt!” stalls upp. Beakta
lokala foreskrifter.

> Se till att barn inte kan leka med robotgra-
sklipparen.

> Faststall klippomradet med hjalp av
begransningsslingan enligt beskrivningen i
denna bruksanvisning. Avgréansa ytor fran
klippomradet som robotgrasklipparen inte
ska klippa pa med begraénsningsslingan.

> Anvand inte robotgrasklipparen pa ytor av
grus.

Det finns risk att manniskor snubblar pa

begransningsslingan, styrtraden eller fastspi-

karna. Detta kan orsaka personskador och

sakskador.

> Se till att begrénsningsslingan och styrtra-
den dras sa att de ligger platt pa marken.

> Sla i fastspikarna helt i marken.

Om du anvander ett motordrivet tradgardsred-

skap eller ett manuellt tradgardsredskap i

klippomradet kan redskapet traffa och skada

begransningsslingan, styrtraden eller fastspi-

karna. Féremal kan slungas ivdg med hog

hastighet. Detta kan orsaka personskador och

sakskador.

> Anvand inte motordrivna eller manuella
tradgardsredskap i nérheten av begréns-
ningsslingan eller styrtraden.

Elektriska komponenter pa robotgrasklipparen

kan orsaka gnistor. Gnistorna kan orsaka

brand eller explosion i brandfarlig eller explo-

siv milj6. Detta kan orsaka allvarliga persons-

kador eller dodsfall och sakskador kan uppsta.

> Anvand inte robotgrasklipparen i brandfarlig
eller explosiv miljo.

Efter ett ovader kan robotgrasklipparen vara

skadad eller foremal ligga i klippomradet.

Robotgrasklipparen kan vara i ett osakert till-

stand och féremal kan slungas upp under

klippningen. Detta kan orsaka allvarliga per-

sonskador eller dodsfall och sakskador kan

uppsta.

> Kontrollera att robotgrasklipparen ar i sakert
skick efter ovader.

> Kontrollera status pa klippomradet och
avlagsna foremal fran ytan.

45.2 Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

A VARNING

m Utomstaende personer, barn och djur forstar

inte och kan inte bedéma farorna med batte-
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riet. Utomstaende personer, barn och djur kan

skadas allvarligt.

> Utomstaende personer, barn och djur
maste hallas pa avstand.

> Lamna inte batteriet utan uppsikt.

> Se till att barn inte kan leka med batteriet.

m Batteriet ar inte skyddat mot all paverkan fran
omgivningen. Batteriet kan bérja brinna, explo-
dera eller skadas irreversibelt om det utsatts
for viss paverkan fran omgivningen. Detta kan
orsaka allvarliga personskador och materia-
Iskador.

> Skydda batteriet mot varme och eld.

> Kasta inte batteriet i eld.

> Ladda, anvand och férvara inte batteriet
utanfér de angivna temperaturgranserna,
3 23.6.

> Doppa inte batteriet i vatska.

> Hall batteriet borta fran sma metalldelar.

> Utsatt inte batteriet for hogt tryck.

> Utsatt inte batteriet for mikrovagor.

> Skydda batteriet mot kemikalier och salter.

453 Dockningsstation och natdel

A VARNING

m Utomstaende personer, barn och djur kanner
inte till farorna med dockningsstationen, nat-
delen och elektrisk strom. Utomstaende perso-
ner, barn och djur kan skadas allvarligt eller
dddas.
> Utomstaende personer, barn och djur

maste hallas pa avstand.
> Se till att barn inte kan leka med docknings-
stationen eller natdelen.
® Dockningsstationen och natdelen &r inte skyd-
dade mot all paverkan fran omgivningen. Om
dockningsstationen eller natdelen utsétts for
viss paverkan fran omgivningen kan de antan-
das eller explodera. Detta kan orsaka allvar-
liga personskador och materialskador.
> Anvand inte dockningsstationen och natde-
len i brandfarlig eller explosiv milj6.

> Anvand och férvara inte dockningsstationen
och natdelen utanfér de angivna tempera-
turgranserna, 3 23.6.

> Dra ut natdelens kontakt till elnatet fore
ovéader eller om det ar risk for aska.

m Det finns risk att snubbla dver dockningsstatio-
nen, laddkabeln, natdelen eller anslutningska-
beln. Personer kan skadas och dockningssta-
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tionen, laddkabeln, natdelen eller anslutnings-

kabeln kan skadas.

» Stall dockningsstationen och natdelen pa
ett val synligt stalle.

> Se till att anslutningskabeln och laddkabeln
ligger platt mot marken.

m Vid direkt solljus kan natdelens hdlje bli
mycket hett. Anvandaren kan branna sig.

c > Vidror inte en het natdel.

46

4.6.1 Robotgrésklippare

Robotgrasklipparen ar saker att anvanda nar fol-
jande villkor ar uppfyllda:

— Robotgrasklipparen &r oskadad.

— Mandéverdonen fungerar och ar oféréandrade.
Klingorna ar korrekt monterade och oskadade.
Originaltillbehér fran STIHL anvands for denna
robotgrasklippare.

— Tillbehdret ar korrekt monterat.

A VARNING

m V/id icke-saker anvandning fungerar eventuellt
inte komponenterna och sakerhetsanordning-
arna korrekt. Personer kan skadas allvarligt
eller férolyckas.
> Anvand bara robotgrasklippare som ar

oskadade och funktionsdugliga.
> Gor inga andringar pa robotgrasklipparen.

Om mandverpanelen inte fungerar: anvand

inte robotgrasklipparen.

Anvand originaltilloehor fran STIHL for den

har robotgrasklipparen.

Montera klingorna enligt anvisningarna i

den har bruksanvisningen.

Montera tillbehdr enligt anvisningarna i den

har bruksanvisningen eller enligt tillbehdrets

bruksanvisning.

Stick inte in foremal i halen pa robotgra-

sklipparen.

Lat inte laddkontakterna komma i kontakt

med metallféremal eftersom det kan leda till

kortslutning.

Byt ut utslitna eller skadade informations-

skyltar.

> Om nagot ar oklart: Kontakta en STIHL-
aterforsaljare.

4.6.2 Klippaggregat

Klippaggregatet ar i sakert bruksskick nar fol-

jande villkor uppfylls:

— Klingorna, knivbrickan, knivhallaren, spaken
och muttern &r i intakt skick.

Saker anvandning

A\

A\

A\

A\

A\

A\

A\
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4 Sakerhetsanvisningar

— Slitagemarkeringarna pa knivbrickan ar inte
genomnétta.

— L-bultarna pa knivbrickan har inte slitits ner
mer an till halften.

— Klingorna &r inte deformerade.

— Klingorna ar korrekt monterade.

A VARNING

m | ett osakert tillstand kan delar av klingorna
lossna och slungas ivég. Personer kan skadas
allvarligt.
> Anvand alltid klingor, knivbricka, méathallare,

spak och mutter som ar i intakt skick.
> Om slitagemarkeringarna &r genomnotta
och hal har uppstatt: Byt klippaggregat.
> Om L-bultarna ar nedslitna till mer an half-
ten: Byt klippaggregat.

Montera klingorna pa rétt satt.

Om nagot ar oklart: Kontakta en STIHL-

aterforsaljare.

4.6.3 Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.
Batteriet ar sakert att anvanda nar féljande upp-
fylls:

— Batteriet ar oskadat.

— Batteriet &r rent och torrt.

— Batteriet fungerar och har inte modifierats.

A VARNING

®m Om batteriet inte ar i ett sékert skick kan det
inte langre fungera pa ett sakert satt. Personer
kan skadas allvarligt.
> Arbeta bara med ett oskadat och funge-

rande batteri.
> Ladda inte trasiga eller skadade batterier.

Rengér batteriet om det &r smutsigt.

Lat batteriet torka om det ar blétt eller fuk-

tigt.

> GOr inga &ndringar pa batteriet.

Stick inte in féremal i halen pa batteriet.

Lat inte de elektriska kontakterna pa batte-

riet komma i kontakt med metallféremal

eftersom det kan leda till kortslutning.

> Oppna inte batteriet.

Byt ut utslitna eller skadade informations-

skyltar.

m Det kan lacka ut vatska ur ett trasigt batteri.
Om vatskan kommer i kontakt med huden eller
6gonen kan huden eller 6gonen bli irriterade.
> Undvik kontakt med vatskan.
> Om du fatt vatska pa huden: Tvatta de

berdrda stéllena med rikligt med vatten och
tval.

\

\

\

\

\

\

\
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> Vid kontakt med 6gonen: Skolj 6gonen med
rikligt med vatten i minst 15 minuter och
kontakta lakare.
m Ett trasigt eller skadat batteri kan lukta kons-
tigt, ryka eller brinna. Detta kan orsaka allvar-
liga personskador eller dodsfall och sakskador
kan uppsta.
> Om batteriet luktar konstigt eller ryker:
Anvand inte batteriet och hall det borta fran
bréannbart material.

> Om batteriet borjar brinna, forsok att slacka
branden med en brandslackare eller vatten.

46.4 Dockningsstation, laddkabel, natdel
och anslutningskabel
Dockningsstationen, laddkabeln, natdelen,
anslutningskabeln och kontakterna ar i ett sakert
skick om foljande villkor ar uppfyllda:

— Dockningsstationen, laddkabeln, natdelen,
anslutningskabeln och kontakterna ar oska-
dade.

— Dockningsstationen, laddkabeln, natdelen,
anslutningskabeln och kontakterna ar rena.

— Originaltillbehor fran STIHL for denna dock-
ningsstation &r monterade.

— Tillbehoret ar korrekt monterat.

— Dockningsstationen och natdelen &r inte 6ver-
tackta under drift.

A VARNING

m Vid icke séker anvandning fungerar eventuellt
inte komponenterna och sakerhetsanordning-
arna pa ett sékert satt. Personer kan skadas
allvarligt eller férolyckas.
> Anvand alltid dockningsstationer, laddkab-

lar, natdelar, anslutningskablar och kontak-
ter som ar oskadade.
> Om dockningsstationen, natdelen eller kon-
takterna ar smutsiga: rengor dockningssta-
tionen, natdelen och kontakterna.

Gor inga andringar pa dockningsstationen,

laddkabeln, natdelen, anslutningskabeln

och kontakterna.

Stick inte in foremal i halen pa docknings-

stationen eller natdelen.

Lat inte de elektriska kontakterna pa dock-

ningsstationen, natdelen och kontakterna

komma i kontakt med metallféremal efter-
som det kan leda till kortslutning.

Oppna inte dockningsstationen och natde-

len.

Tack inte éver dockningsstationen och nat-

delen.

> Grav inte ner natdelen i jorden.

> Sitt inte pa dockningsstationen.

v

v

v

v

v
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> Sta inte pa bottenplattan till dockningssta-

tionen.

4.7

Klippning
A VARNING

m Klingorna pa de roterande knivbrickorna kan
orsaka skarskador pa anvandaren. Det kan
leda till att anvandaren skadas allvarligt.

4 Sakerhetsanvisningar

> Arbeta inte i bréannbar miljo.
> Sakerstall att klingorna ar i ett sakert skick.

A FARA

® Om robotgrasklipparen anvands i narheten av
stromférande ledningar, kan klingorna komma
i kontakt med dem och skada dem. Personer
kan skadas allvarligt eller férolyckas.
> Anvand inte robotgrasklipparen i narheten

av stromférande kablar.
Om anvandaren gar néra robotgra- 4.8 Ladda
sklipparen under klippning eller om
anvandaren ska goéra installningar pa
enheten: tryck pa knappen "STOP”. A VARN I NG
Luta eller lyft inte robotgrasklipparen = Under laddningen kan det bildas lukt eller rok

Vidror inte knivbrickor och klingor
som roterar.

é g
nar klippning pagar.

> Om knivbrickan eller klingorna ar
blockerade av ett foremal: stoppa
robotgrasklipparen och aktivera

enhetssparren. Ta sedan bort fore-

malet.

> Hall barn borta fran robotgrasklippa-
@ ren och klippomradet.

ren och klippomradet.

S

> Sta eller satt dig inte pa robotgra-

sklipparen. Lat inte barn, djur eller
foremal aka med pa robotgrasklippa-

ren.
® Om robotgrasklipparen foréandras under arbe-
tet eller beter sig konstigt kan den vara i ett
felaktigt tillstand. Detta kan orsaka allvarliga
personskador och materialskador.
> Tryck pa knappen "STOP” och aktivera
enhetssparren. Kontakta en STIHL-aterfor-
saljare.
= Om klingorna tréffar ett frammande foremal
under klippningen kan klingorna eller delar av
dessa skadas eller slungas ivag i hdg hastig-
het. Detta kan orsaka personskador och sak-
skador.
> Ta bort frammande féremal fran klippomra-
det.
> Ta bort skadade klingor eller delar av dessa
fran klippomradet.

= Nar man trycker pa "STOP” roterar knivbrickan

med klingorna en liten stund efterat. Personer
kan skadas allvarligt.
> Vanta tills knivbrickan har slutat rotera.

m Om klingorna traffar ett hart fremal under
klippningen kan gnistor bildas och klingorna
skadas. Gnistorna kan orsaka brand i bréann-
bar milj6. Detta kan orsaka allvarliga persons-
kador eller dodsfall och sakskador.
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> Hall djur borta fran robotgrasklippa-

om natdelen ar trasig eller defekt. Detta kan
orsaka personskador och sakskador.
> Dra ut kontakten ur eluttaget.

m Natdelen kan dverhettas och orsaka brand om
varmen inte avleds korrekt. Detta kan orsaka
allvarliga personskador eller dédsfall och sak-
skador kan uppsta.
> Tack inte dver natdelen.

4.9 Elanslutning

Det kan uppsta kontakt med stromférande kom-

ponenter av foljande orsaker:

— Anslutningskabeln eller férlangningskabeln ar
skadad.

— Anslutningskabelns eller férlangningskabelns
kontakt ar skadad.

— Eluttaget ar inte korrekt installerat.

A FARA

m Kontakt med strémférande komponenter kan
leda till elstét. Anvandaren kan skadas allvar-
ligt eller forolyckas.
> Kontrollera att kablar och kontakter ar oska-

dade.

Om anslutningskabeln eller férlang-

ningskabeln ar defekt eller skadad:

> Ror inte vid det skadade stéllet.
> Dra ut kontakten ur eluttaget.

> Ta endast i kabeln och elkontakten med
torra hander.

> Anslut elkontakten till ett korrekt installerat
och sékert uttag med skyddskontakt.

> Om eluttaget befinner sig utanfér en bygg-
nad: sakerstall att eluttaget ar godkant for
utomhusbruk.

> Anslut natdelen via en jordfelsbrytare
(30 mA, 30 ms).

> Nar anslutningskabeln eller férlangningska-
beln ska anslutas eller kopplas loss: greppa
alltid tag i kontakten och dra inte i kabeln.

[eRSEN
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4 Sakerhetsanvisningar

® En skadad eller olamplig férlangningskabel

kan orsaka elstétar. Personer kan skadas all-

varligt eller férolyckas.

> Anvand en forlangningskabel med ratt
ledartvarsnitt, £d 23.5.

> Anvand en férlangningskabel som ar skyd-
dad mot vattenstank och I1amplig fér utom-
husbruk.

> Skydda eluttag mellan natdel och férlang-
ningskabel fran vatten.

> Anvand en férlangningskabel som har
samma egenskaper som natdelens anslut-
ningskabel.

A VARNING

m Fel natspanning eller fel natfrekvens leda till
Overspanning i natdelen. Natdelen kan ska-
das.
> Kontrollera att elnatets natspanning och

natfrekvens motsvarar uppgifterna pa nat-
delens typskyilt.
® Om natdelen ansluts till ett grenuttag kan
elektriska komponenter dverbelastas under
laddningen. De elektriska komponenterna kan
Overhettas och orsaka brand. Detta kan
orsaka allvarliga personskador eller dodsfall
och sakskador kan uppsta.
> Séakerstall att de maximala effektangivel-
serna pa grenuttaget inte dverskrids av
effekten pa typskylten for natdelen tillsam-
mans med effekten hos alla 6vriga elekt-
riska apparater som ar anslutna till grenut-
taget.
m En felaktigt dragen anslutningskabel, férlang-
ningskabel eller laddkabel kan skadas och
man kan snubbla pa dem. Detta kan orsaka
allvarliga personskador och materialskador.
> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de befinner sig utanfor klippomradet.

> Dra och mérk ut anslutningskabeln och
laddkabeln sa att de inte kan skadas vid
anvandning av tradgardsredskap.

> Dra och mérk ut anslutningskabeln och
laddkabeln sa att ingen kan snubbla.

> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de inte spanns eller fastnar.

> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de inte kan skadas, vikas, krossas eller
noétas.

> Skydda anslutningskabeln och laddkabeln
fran varme, olja och kemikalier.

> Dra anslutningskabeln och laddkabeln sa
att de inte ligger pa ett underlag som ar
konstant vatt.

®m Om det finns elektriska ledningar och rér i vag-
gen kan dessa skadas om natdelen monteras
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péa vaggen. Kontakt med elektriska ledningar

kan leda till en elektrisk stét. Detta kan orsaka

allvarliga personskador och materialskador.

> Kontrollera att det inte finns nagra elekt-
riska ledningar och ror i vaggen pa det
avsedda stéllet.

> Montera natdelen pa vaggen enligt beskriv-
ningen i denna bruksanvisning.

® Om natdelen ar ansluten till en generator kan

stromforsorjningen inte garanteras hela tiden

och funktionen kan férsamras. Svangningarna

i stromforsorjningen kan gora att natdelen ska-

das.

> Anslut bara natdelen till ett uttag som ar
korrekt installerat.

410 Transport
4.10.1 Robotgrasklippare

A VARNING

® Robotgrasklipparen kan vélta eller rora sig
under transporten. Detta kan orsaka persons-
kador och sakskador.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
vera enhetssparren.

» Sakra robotgrasklipparen med spannrem-
mar, balten eller ett nat sa att den inte kan
falla eller komma i rérelse.

4.10.2 Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

A VARNING

m Batteriet &r inte skyddat mot all paverkan fran

omgivningen. Batteriet kan skadas och sak-

skador kan uppsta om batteriet utsatts for spe-

cifik miljopaverkan.

> Transportera inte batteriet om det ar ska-
dat.

m Batteriet kan valta eller réra sig under trans-
porten. Detta kan orsaka personskador och
sakskador.
> Se till att batteriet inte kan rora sig i for-

packningen.
> Se till att forpackningen inte kan réra sig.

4.10.3  Dockningsstation och natdel

A VARNING

® Dockningsstationen eller natdelen kan valta
eller réra sig under transporten. Detta kan
orsaka personskador och sakskador.
> Dra ut kontakten ur eluttaget.
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> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningssta-
tionen.

> Sakra dockningsstationen och natdelen
med spannremmar, bélten eller ett nat sa
att de inte kan falla eller komma i rérelse.

® Bar inte natdelen eller dockningsstationen i

anslutningskabeln och laddkabeln. Anslut-

ningskabeln, natdelen, laddkabeln eller dock-

ningsstationen kan skadas.

> Lossa laddkabeln fran natdelen och dock-
ningsstationen och linda upp den.

> Grip tag i dockningsstationen pa bottenplat-
tan och hall fast.

> Linda upp anslutningskabeln och fast den i
natdelen.

> Grip tag i natdelen i huset och hall fast den.

411
4111 Robotgrésklippare

A VARNING

® Barn kan inte forsta och bedéma farorna med
robotgrasklippare. Barn kan skadas allvarligt.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
vera enhetssparren.
> Forvara robotgrasklipparen utom rackhall

for barn.

m De elektriska kontakterna pa robotgrasklippa-
ren och metalldelarna kan korrodera pa grund
av fukt. Robotgrasklipparen kan skadas.
> Forvara robotgrasklipparen pa en ren och

torr plats.

® Om enhetssparren inte har aktiverats fore for-
varing av robotgrasklipparen kan robotgra-
sklipparen slas pa av misstag och borja réra
pa sig. Detta kan orsaka allvarliga personska-
dor och materialskador.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
vera enhetssparren.

Forvaring

m Kapan och greppstallena &r inte till for att
hanga upp robotgrasklipparen i. Sakerhets-
anordningarna kan sluta fungera och robotgra-
sklipparen kan skadas.
> Forvara robotgrasklipparen enligt anvis-

ningarna i denna bruksanvisning.

4.11.2  Batteri

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterférsaljare.
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A VARNING

® Barn kan inte forstad och bedéma farorna med
batteriet. Barn kan skadas allvarligt.
> Forvara batteriet utom rackhall for barn.

m Batteriet &r inte skyddat mot all paverkan fran
omgivningen. Batteriet kan skadas irreparabelt
om det utsatts for viss paverkan fran omgiv-
ningen.

» Forvara batteriet pa en ren och torr plats.

> Forvara batteriet i ett stdngt utrymme.

> Forvara inte batteriet utanfor de angivna
temperaturgrénserna, [ 23.6.

4.11.3  Dockningsstation och natdel

A VARNING

® Barn kanner inte till och kan inte bedéma
farorna med en dockningsstation eller en nat-
del. Barn kan skadas allvarligt eller dodas.
> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningssta-
tionen.
> Forvara dockningsstationen och natdelen
utom rackhall for barn.
® Dockningsstationen och natdelen ar inte skyd-
dade mot all paverkan fran omgivningen.
Dockningsstationen eller natdelen kan skadas
om de utsatts for viss miljopaverkan.
> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningssta-
tionen.
> Om natdelen &r varm: lat den svalna.
> Forvara dockningsstationen och natdelen
pa en ren och torr plats.
> Forvara dockningsstationen och natdelen i
ett stdngt utrymme.
> Forvara inte natdelen utanfor de angivna
temperaturgréanserna, & 23.6.
® Bar inte natdelen eller dockningsstationen i
anslutningskabeln och laddkabeln. Anslut-
ningskabeln, natdelen, laddkabeln eller dock-
ningsstationen kan skadas.
> Lossa laddkabeln fran natdelen och dock-
ningsstationen och linda upp den.
> Grip tag i dockningsstationen péa bottenplat-
tan och hall fast.
> Linda upp anslutningskabeln och fast den i
natdelen.
> Grip tag i natdelen i huset och hall fast den.

412 Rengoring, underhall och repa-

ration

A VARNING

® Om robotgrasklipparens enhetssparr inte ar
aktiverad under rengoring, underhall eller
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5 Funktionsbeskrivning

reparation kan robotgrasklipparen plétsligt
starta. Detta kan orsaka allvarliga personska-
dor och materialskador.

> Stoppa robotgrasklipparen och akti-
. vera enhetssparren.

m Skarpa rengdringsmedel, rengdring med hog-
tryckstvatt eller rengéring med spetsiga eller
vassa, metalliska foremal kan skada robotgra-
sklipparen. Om robotgrasklipparen inte ren-
gors korrekt slutar eventuellt komponenterna
och sakerhetsanordningarna att fungera. Per-
soner kan skadas allvarligt.
> Rengor robotgrasklipparen enligt anvisning-

arna i den har bruksanvisningen.

m Skarpa rengdringsmedel, rengdring med hog-
tryckstvatt eller rengéring med spetsiga eller
vassa, metalliska foremal kan skada dock-
ningsstationen, natdelen, anslutningskabeln,
laddkabeln och kontakterna till dessa. Om
dockningsstationen, natdelen, anslutningska-
beln, laddkabeln och kontakterna till dessa
inte rengors pa ratt satt kan vissa komponen-
ter inte fungera korrekt och sakerhetsanord-
ningar forsattas ur funktion. Personer kan ska-
das allvarligt.
> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.
> Rengor dockningsstationen, natdelen,

anslutningskabeln, laddkabeln 16vblasen
och laddkabeln pa det satt som beskrivs i
denna bruksanvisning.
® Om robotgrasklipparen, dockningsstationen
eller natdelen inte underhalls eller repareras
korrekt slutar eventuellt komponenterna och
sakerhetsanordningarna att fungera. Personer
kan skadas allvarligt eller férolyckas.
> Underhall eller reparera inte robotgrasklip-
paren, dockningsstationen och natdelen
sjalv.

> Om robotgrasklipparen, dockningsstationen
eller natdelen maste underhallas eller repa-
reras: Kontakta en STIHL-aterforsaljare.

> Utfor underhall pa klingorna enligt beskriv-
ningen i denna bruksanvisning.

m Vid rengoring eller underhall av klippaggrega-
tet kan man skara sig pa de vassa kanterna
pa klingorna. Anvandaren kan skadas.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-

rial.

® Om natdelens anslutningskabel ar defekt eller
trasig;
> Byt ut natdelen.

= Om diagnosuttagens pluggar pa robotgrasklip-
parens undersida inte sitter korrekt kan det
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komma in fukt och smuts i robotgrasklipparen.

Robotgrasklipparen kan skadas.

> Kontrollera hur pluggarna sitter vid varje
rengoring och vid varje klingbyte.

> Anvand inte robotgrasklippare vars pluggar
saknas eller ar skadade.

5  Funktionsbeskrivning
5.1 Funktionsbeskrivning

0000099956_001

Robotgrasklipparen klipper graset enligt slump-
massigt utvalda vagar. For att robotgrasklipparen
ska veta var granserna for klippomradet gar
maste en begransningsslinga (1) dras omkring
klippomradet.

Begransningsslingan (1) éverfor en signal till
robotgrasklipparen. Signalen genereras av dock-
ningsstationen.

Fasta hinder (2) i klippomradet registreras av
robotgrasklipparen med hjalp av ultraljudssenso-
rer och en stotsensor.

Om robotgrasklipparen upptacker ett fast hin-
der (2) sénker den hastigheten, stéter emot det
fasta hindret och aker sedan vidare i en annan
riktning.

Omraden (3), som robotgrasklipparen inte far
aka i och hinder som den inte far stéta emot
maste avgransas fran resten av klippomradet
med en begransningsslinga (1).

Nar robotgrasklipparen registrerar ett avgransat
omradet (3) séanker den hastigheten och aker
sedan vidare i en annan riktning.

| klippningslaget Idmnar robotgrasklipparen dock-
ningsstationen automatiskt och klipper graset.

Robotgrasklipparen mandvreras via appen

"MY iMOW®” och knapparna pa mandverpanelen
pa robotgrasklipparen. Ljusindikatorn och matris-
displayen pa robotgrasklipparen och ett artificiellt
genererat sprakmeddelande informerar om
robotgrasklipparens aktuella status.
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0000100412_001

Om batterinivan ar lag soker robotgrasklipparen
efter narmaste styrtrad (4) under klippningen.
Om en styrtrad (4) hittas aker robotgrasklipparen
automatiskt tillbaka till dockningsstationen med
hjélp av styrtraden. Pa dockningsstationen lad-
das batteriet igen. Det maste finnas minst en
styrtrad (4) dragen i klippomradet. Hogst tre styr-
tradar far dras. Om klippningen ska avbrytas
eller batteriet laddas kan robotgrasklipparen
skickas direkt tillbaka till dockningsstationen via
appen "MY iMOW®” eller med tryckknappen
"Hem®.

-
¢ By L

0000099824_001

Pa en styrtrad (4) kan man stalla in upp till tre
startpunkter (5). Robotgrasklipparen kan aka till
en specifik startpunkt och borja klippa darifran.

Med hjalp av styrtraden (4) kan klippomradet
delas in i flera zoner (exempelvis A och B).
Zonerna definieras med en startpunkt (5). Med
utgangspunkt i den valda startpunkten kan robot-
grasklipparen styras at vanster eller hoger till
onskad zon. Darefter kan robotgrasklipparen
klippa specifikt i den valda zonen. Startpunkter
och zoner hanteras i appen "MY iIMOW®” och
kan tas med i berakningen i klippschemat.

¢

0000100413_001
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6 Gora klippomradet och robotgrasklipparen redo for anvandning

Om det finns en trang passage (6) i klippomradet
klipper robotgrasklipparen i denna passage om
ett visst minimiavstand mellan begréansnings-
slingorna halls. Om minimiavstandet inte uppratt-
halls maste en styrtrad (7) dras genom den
tranga passagen (6). Styrtraden (7) leder sedan
robotgrasklipparen genom den tranga passa-
gen (6) och fram till en startpunkt (8). Fran den
nya startpunkten (8) kan robotgrasklipparen
klippa klippomradet efter den tranga passa-

gen (6). Hur ofta robotgrasklipparens start-

punkt (8) justeras kan styras i appen

"MY iMOW®” och laggas in i klippschemat.

6 Gora klippomradet och
robotgrasklipparen redo for
anvandning

6.1 Planera och férbereda klippom-
radet

Innan robotgrasklipparen tas i drift maste klipp-
omradet planeras och férberedas. Det mojliggor
en stabil installation och en problemfri drift och
eventuella felkallor atgardas.

Planera klippomradet
> Satt dig in beskrivningarna for dockningssta-
tionen och traddragningen i nastfoljande kapi-
tel.
> Qverfor informationen till den egna tradgar-
den:
— Klippomradets kontur
— Dockningsstationens position
— Begransningsslingans placering (observera
de atergivna avstanden fran kant till kant
och exemplen pa traddragning)
— Styrtradens/styrtradarnas placering (minst
en, max. tre)

Forbereda klippomradet

oy

> Avlagsna foremal som ligger i vagen.

> Ta bort metalliskt, magnetiskt och elektriskt
ledande material och gamla begrénsnings-
slingor.

e
C

0000099957_001
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7 Uppratta dockningsstation

> Klipp grasmattan med en grasklippare i den
klipphojd som sedan aven stélls in for robot-
grasklipparens drift. Den standardméssigt
installda klipphdjden pa robotgrasklipparen ar
a=6cm.

> Jamna till hal och storre ojamnheter.

> Om marken ar hard och torr: vattna klippytan
latt sa att det blir Iattare att sla i fastspikar.

0000100288_001 |

> Robotgrasklipparens konstruktion gor att den
lamnar en remsa med oklippt gras langs med
alla ytor som inte gar att kora pa. Dessa rem-
sor kan t.ex. anvandas for att sa blomfréer och
skapa ett blomrikt omrade for insekter.

\/

0000099825_001

> Om man inte vill ha grasremsor som kant pa
icke korbara ytor: lagg kantstenar eller plattor
med en bredd pa minst a = 24 cm langs dessa
ytor.

6.2 Férbereda robotgrasklipparen

fér anvéndning
Ta bort férpackningsmaterial och transport-
sakringar.
> Kontrollera att féljande komponenter befinner
sig i sakert skick:
— Robotgréasklippare, 01 4.6.1
— Klippaggregat, (1 4.6.2
— Batteri, (1 4.6.3
— Dockningsstation och natdel, (1 4.6.4
> Uppratta dockningsstation, 1 7
> Dra begransningsslinga, 1 8
> Slutféra dragning av begrénsningsslinga, I
9.1
> Dra styrtrad, 3 10.1
Ansluta dockningsstationen till stromforsorj-
ningen, E311.1

\

\
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> Ladda robotgrasklipparen, Ed 12.1

> Ansluta till Bluetooth®-granssnitt, 0 13.1

> Om stegen inte kan genomféras: Anvand inte
robotgrasklipparen och uppsok en STIHL-ater-
forsaljare.

7  Uppratta dockningsstation
71 Allmé&nna anvisningar

o

&

0000099842_001

> Valj placering av dockningsstationen sa att fol-
jande villkor ar uppfyllda:

— Laddkabeln (1) kan dras utanfér klippomra-
det till 1dmpligt eluttag.

— Dockningsstationen och néatdelen star pa ett
val synligt stalle.

— Dockningsstationen star i det klippomrade
som ar storst eller som klipps oftast.

— Om modjligt: placeringen ger skydd fran
vaderpaverkan och direkt solljus.

— Om mojligt: dockningsstationen star inom
mottagningsomradet for ett tradlost natverk
(WLAN-anslutning).

— Om mdjligt: dockningsstationen star i ett
klippomrade med lutning langst ner i en
sluttning.

Fv

0000099849_001
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> Uppratta dockningsstationen sa att foljande

villkor &r uppfyllda:

— Dockningsstationen star pa ett plant under-
lag.

— Dockningsstationens 6ppning pekar framat i
riktning mot klippomradet.

— Dockningsstationen ar vagratt placerad och
lutar inte at sidan, framat eller bakat.

— Bottenplattan bojer sig inte och ligger plant
mot marken.

7.2 Placera dockningsstationen

Dockningsstationens ratta position beror pa var

placeringen &r planerad och pa omgivningen dar.

> Valj placering och uppréatta dockningsstationen
enligt beskrivningen.

Stélla upp dockningsstation i klippomradet

0000100240_001

Dockningsstationen star pa kanten av klippomra-
det mot en vag och styrtraden (1) kan dras med
en langd pa a = 2 m rakt fran dockningsstationen
till klippomradet.

0000099844_001

Dockningsstationen star i kanten av klippomra-
det. Det gar att kora pa den angransande ytan
och styrtraden (1) kan dras pa en langd av a = 2
m rakt fran dockningsstationen till klippytan.
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7 Uppratta dockningsstation

0000100241_001

Dockningsstationen star delvis i en rabatt och
delvis i klippomradet och styrtraden (1) kan dras
med en langd pa a = 2 m rakt fran dockningssta-
tionen till klippomradet.

0000099845_001

Dockningsstationen star delvis i en korbar yta

och delvis i klippomradet och styrtraden (1) kan

dras med en langd pa a = 2 m rakt fran dock-

ningsstationen till klippomradet.

> Forbereda dockningsstationen, 1 7.3.

> Stall upp dockningsstationen i klippomradet,
m7.4.

Uppréatta dockningsstation utanfér klippomradet

0000099846_001

Dockningsstationen star utanfor klippomradet.

Sidoavstandet till angréansande ytor maste vara
minst a = 15 cm.

Avstandet fran den framre kanten pa docknings-
stationen till klippomradet maste vara minst
b=2m.

Vid denna variant maste man faststélla en start-
punkt (1) i klippomradet som avslutning pa idrift-
tagningen. Robotgrasklipparen startar da klipp-
ningen fran denna punkt och inte direkt fran
dockningsstationen. Startpunkter kan stéllas in
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7 Uppratta dockningsstation

via appen "MY iMOW®”. Startpunktens startfrek-

vens (1) maste sattas pa 100 % i appen.

> Forbereda dockningsstationen, E17.3.

> Uppratta dockningsstation utanfor klippomra-
det, A7.5.

Uppratta dockningsstation i mitten av klippomra-
det

0000099847_001

Dockningsstationen placeras som en ”6” i mitten
av klippomradet.

Vid denna variant leds begransningsslingan runt
dockningsstationen och bak till kanten av klipp-
omradet. Styrtraden leds framat mot kanten pa
klippomradet.

Sidoavstandet till angréansande ytor maste vara
minst a = 37 cm (langd: 1x IMOW® Ruler).

Avstandet fran den bakre kanten av docknings-
stationen till kanten pa klippomradet maste
uppga till minst b =2 m.

Styrtraden (1) maste kunna dras med en langd

pa c = 2 m rakt fran dockningsstationen till klipp-

omradet.

> Forbereda dockningsstationen, E17.3.

> Stalla upp dockningsstation i mitten av klipp-
omradet, 1 7.6.

0458-012-9801-A
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7.3 Foérbereda dockningsstationen
Ansluta laddkabeln

OBS!

m | addkabelns kontakter ar skyddade mot smuts
och damm i monterat tillstdnd. Om kontak-
terna &r smutsiga kan det uppsta driftstor-
ningar pa dockningsstationen.
> Skydda 6ppna kontakter mot smuts.
> Rengdr smutsiga kontakter enligt anvisning-

arna i den har bruksanvisningen.

0000100046_001

Laddkabeln kan anslutas bakifran som standard.

0000100401_001

Om dockningsstationen star direkt mot en vagg
kan laddkabeln aven dras under bottenplattan.
Laddkabeln kan dras at vanster eller hoger ut
fran bottenplattan.

0000099954_001

den i en uppatgaende rorelse.
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7 Uppratta dockningsstation

0000100292_001

,
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0000100049_001

> Tryck pa sparrspaken (2) och 6ppna skyd-
det (3).

0000100047_001

> Om dockningsstationen ska anslutas bakifran:
> Stick in kontakten (4) i genomféringen (5)
och folj efter med laddkabeln (6).
Laddkabeln (6) skjuts sedan uppat inuti
dockningsstationen.

végg eller om laddkabeln ska foras at sidan

under bottenplattan:

> Oppna och grada av kanten pa énskad sida
av bottenplattan i Iage (A).

> Skar ut och grada av en 6ppning (B) i mitten
av bottenplattan.

> Stick in kontakten (4) i dppningen (B) och
folj efter med laddkabeln (6).
Laddkabeln (6) skjuts sedan uppat inuti
dockningsstationen.

158

> Satt i kontakten (4).
Kontakten (4) hakar fast pa bada sidor, vilket
gar att hora och se.

Sétta fast dockningsstationen

il
)

> Satt fast dockningsstationen med fyra marks-
pikar (8) i marken.

0000099826_001

Fora in begrénsningsslinga

N

> Stick in tradanden (9) i den hogra genomfor-
ingen (10) och fortsatt mata pa.
Begrénsningsslingan (9) skjuts uppat inne i
dockningsstationen.

0000099959_001

> Fortsatt mata pa begrénsningsslinga tills den
uppgar till en langd som skjuter ut a = 37 cm
(Iangd: 1x iIMOW® Ruler) ovanfor.
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7 Uppratta dockningsstation

0000100402_001

> Mark ut var trédanden (9) ar narmast kapan
med passande kabelmarkeringspenna (11).
Méarkningen underlatter anslutning till ratt
klamma senare.

7.4 Upprétta dockningsstation i
klippomradet

oz

> Dra begransningsslingan (1) pa ett sadant satt
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (2).

0000099960_001

0000100294_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

Om dockningsstationen star mot en vagg:

0000099961_001

> For undan begransningsslingan (1) 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) &t sidan fran botten-
plattan (3).

0458-012-9801-A
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> For begransningsslingan (1) parallellt med bot-
tenplattan (3) mot kanten av klippomradet och
hall avstandet 37 cm till vaggen (langd:
1x iIMOW® Ruler).

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, [ 8.

Om dockningsstationen star pa en angrénsande
yta som gar aft kora pa:

0000100296_001

> For undan begransningsslingan (1) 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) at sidan fran botten-
plattan (3).

> For begransningsslingan (1) parallellt med bot-
tenplattan (3) mot kanten av klippomradet.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, 1 8.

Om dockningsstationen delvis star i en rabatt
och delvis i klippomradet:

0000099964_001

> For undan begransningsslingan (1) fran bot-
tenplattan (3) at sidan och hall avstandet
37 cm (langd: 1x IMOW® Ruler) parallellt med
rabatten.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, [ 8.

Om dockningsstationen delvis star pa en kdrbar
yta och delvis i klippomradet:

159



svenska

0000100397_001

> For undan begransningsslingan (1) fran bot-
tenplattan (3) at sidan och dra slingan langs
med den kdrbara ytan.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, E1 8.

7.5 Upprétta dockningsstation
utanfor klippomradet

g
8
8
8
8

> Dra begransningsslingan (1) pa ett sadant satt
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (2).

0000100295_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

0000099966_001

> For begransningsslingan (1) framat mot klipp-
omradet.
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7 Uppratta dockningsstation

Ratt avstand till kanten pa klippomradet beror
pa om kanten ar korbar eller om ett avstand
pé a = 37 cm (l&ngd: 1x iIMOW® Ruler) maste
hallas.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, L 8.

7.6 Upprétta dockningsstation i mit-
ten av klippomradet

0000099960_001

= S >

> Dra begransningsslingan (1) pa ett sadant satt
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (2).

0000100294_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

0000100048_001

> For undan begransningsslingan (1) minst
37 cm (langd: 1x IMOW® Ruler) fran botten-
plattan (3) at sidan.
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8 Dra begransningsslinga

> Dra begransningsslingan (1) sa att det ar ett
avstand pa minst a = 2 m bakom bottenplat-
tan (3).

> For begransningsslingan (1) i mitten bakom
dockningsstationen till kanten pa klippomra-
det.
Beroende pa den angransande ytan maste ratt
avstand hallas till kanten av klippomradet.

> Dra begransningsslingan (1) medsols runt
klippomradet, [ 8.

8 Dra begrénsningsslinga
8.1 Allm&nna anvisningar

Testa begransningsslingans och styrtraddens
dragning i klippomradet

0000099843_001

> Kontrollera att klippomradet langs begrans-
ningsslingan och styrtraden ar jamnt och sa
fritt fran hinder som mojligt enligt féljande
matt:
Begransningsslinga (1)
— ytterméatt: a = 37 cm (langd: 1x IMOW®
Ruler)
— innermatt: b=1,2m
Styrtrad (2)
— at hoger i korriktningen mot dockningsstatio-
nen: a = 37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler)
— at vanster i korriktningen mot dockningssta-
tionen:c=1,2m

Dra begransningsslinga

> Dra begransningsslingan medurs med borjan i
dockningsstationen.

> Se till att begrénsningsslingan inte veckas,
kapas, spanns eller korsas.
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> Sakerstall att begransningsslingan inte korsar
en styrtrad.
> Undantag: vid installation av en gangvag
maste styrtraden korsa begrénsnings-
slingan.
> Hall ett avstand pa minst 1 m till begréans-
ningsslingor som tillhér intilliggande robotgra-
sklipparinstallationer.
> Sakerstall att begransningsslingans langd inte
Overskrider 850 m.
> Begransningsslingan och styrtraden far inte
dras sa att de ligger pa olika djup.

Féasta begrénsningsslinga och styrtrad

0000100053_001

iLil} — al AN
> Satt fast begransningsslingan och styrtraden

med fastspikarna sa att féljande villkor ar upp-

fyllda:

— Avstandet mellan fastspikarna ar hogst
a=1m.

— Begransningsslingan och styrtraden ligger
platt mot marken overallt.

— Fastspikarna ar helt forsankta.

Dra reservtrad

Reservtrad underlattar korrigeringar vid traddrag-
ning och ger utrymme for senare anpassningar.
Exempel:

— En rabatt gors bredare och maste avgrénsas
pa nytt.

— Buskar och plantor véxer och begransnings-
slingan maste ledas i en storre bage runt
véaxten.

— Begrénsningsslingan kapades for kort vid
dockningsstationen och kan inte kopplas ihop.

Det gar att planera och dra en eller flera reserv-
tradar.

i

0000100058_001
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> Dra begransningsslinga med en langd pa
a = 1 m parallellt och tatt intill och anvand 2
fastspikar, utan att begransningsslingorna kor-
sar varandra.

> Fast reservtraden i mitten med ytterligare tva
fastspikar.

8.2 Planera styrtrad och placera ut
anslutningsstéllen i begrans-
ningsslingan

Dragningen av styrtraden eller styrtradarna

maste planeras noga i férvag. Redan nar

begransningsslingan dras maste man ta hansyn

till placeringen av alla styrtradar. Minst en och
hogst tre styrtradar far dras.

0000100239_001 |

En styrtrad (1) har féljande funktioner:

— Orienteringshjalp vid atergang till docknings-
stationen (2)

— For att styra mot en startpunkt (3)

— For att dela in klippomradet i zoner (A och B)

Styrtraden (1) dras fran dockningsstationen (2)
genom klippomradet och ansluts till den omgi-
vande begransningsslingan (4) pa ett stalle som
ligger sa langt bort som mojligt. &1 10

0000100423_001 |

90°(

8 Dra begransningsslinga

> Planera styrtradens placering sa att foljande
villkor ar uppfyllda:

— Styrtraden dras med en langd pa a = 2 m rakt
fran dockningsstationen till klippomradet.

— Minimiavstandet mellan styrtraden och den
omgivande begransningsslingan ar
b=275cm

— Styrtraden leds med ett minimiavstand pa

¢ =37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler) rakt och i

rat vinkel till begransningsslingan och ansluts.
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Styrtraden far inte korsa ett sparromrade.
Styrtraden far inte anslutas till begréansnings-
slingan i ett horn.

Styrtraden far inte anslutas till begréansnings-
slingan i ett horn.

Styrtraden far inte korsa en begransnings-
slinga.

Undantag: vid installation av en gangvag
maste styrtraden korsa begransningsslingan.
— Styrtraden far inte vara veckad eller spand och
far inte placeras sa den korsar sig sjalv.

0000100229_003

Vid installation av den omgivande begransnings-

slingan (4) maste anslutningsstallet for styrtraden

faststéllas:

> Satt fast begransningsslingan (4) pa de
avsedda stallena med en fastspik (5).

0458-012-9801-A



8 Dra begransningsslinga

> Lagg begransningsslingan (4) som en égla
med en langd pa d = 15 cm och fast med ytter-
ligare en fastspik (5).

> Kapa begransningsslingan (4) i anden pa tra-
déglan, t.ex. med en avbitartang.
| slutet av installationen kopplas tradandarna
ihop med styrtraden. 1 10

> Fortsatt dra begransningsslinga (4) runt klipp-
omradet.

8.3 Horn

Horn med en vinkel pa 90°

Horn med en vinkel pa 90° kan delas in i tva
hérn med en vinkel pa 45° vardera. Det gor att
robotgrasklipparen andrar riktning pa de har stal-
lena pa ett jamnare och mindre ryckigt satt.

0000100400_001

med en langd pa minst 37 cm (langd:
1x iIMOW® Ruler).

Spetsiga hérn med en vinkel pa < 90°

Dela in spetsiga horn med en vinkel pa < 90° i
tva horn. Det gor att robotgrasklipparen éndrar
riktning pa de hér stéllena pa ett jamnare och
mindre ryckigt satt.

0458-012-9801-A
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> Sakerstall att vinkeln inte blir mindre &n 90°
vid spetsiga horn.
> Om vinkeln blir mindre an 90°: dela in vinkeln.
> Skapa ett hdérn med en vinkel som ar storre
an 90°. Dra sedan begransningsslingan
med en langd pa minst 37 cm (langd:
1x iIMOW® Ruler) rakt fram.
> Skapa sedan ett horn med en vinkel som ar
storre &n 90°. Dra sedan begransnings-
slingan med en langd pa& minst 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) rakt fram.

8.4 Koérbar yta

Robotgrasklipparen kan koéra pa ytor som ligger
precis intill klippomradet om hojdskillnaden mel-
lan den korbara ytan och klippomradet inte ar
mer an 1,5 cm. Underlaget maste vara fast och
fritt fran hinder.

Exempel:

— Terrass

— Asfalterad vag

— Kantstenar eller plattor intill grasmatta

Om avstandet mellan begrénsningsslingan och
den korbara ytan halls sa litet som méjligt blir det
mindre synliga kanter efter klippningen.

0000100057_001

163



svenska

> Dra begransningsslingan parallellt med den
korbara ytan utan nagot avstand.
Maximal héjdskillnad mellan kdrbar yta och
klippomrade ara = 1,5 cm

8.5 Ej kérbar yta

En yta ar inte kérbar om det hamnar hinder nara

marken i klippomradet, om underlaget inte ar fast

eller om det ar mycket ojdmnt och om héjdskill-

naden mellan klippomradet och den angran-

sande ytan ar stérre an 1,5 cm.

Exempel:

— Mur eller staket

— Hackar eller buskar med grenar som sticker ut
langt ner

— Stenparti eller grusad gang

— Underlag med mycket rétter eller andra ojamn-
heter

0000099948_001

> Dra begransningsslingan med ett avstand pa
37 cm (langd: 1x iIMOW® Ruler) parallellt med
den icke korbara ytan.

> Om den ej kdrbara ytan befinner sig inom
klippomradet: avgransa den ej kdrbara ytan
med en sparryta.

8.6 Vattenparti

Till vattenpartier maste ett storre tradavstand hal-
las om vattenpartiet inte ar avgransat fran klipp-
omradet med ett fast och minst 10 cm hogt hin-
der.

Exempel:

— Tradgardsdamm

— Pool

— Back eller vattendrag

0000100062_001
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8 Dra begransningsslinga

> Dra begransningsslingan med ett avstand pa
a = 1 m parallellt med vattenomradet.

> Om vattenpartiet ligger inom klippomradet:
avgransa vattenpartiet med en sparryta.

8.7 Fallkanter

Till fallkanter maste ett storre tradavstand hallas
om fallkanten inte &r avgrénsad fran klippomra-
det med ett fast och minst 10 cm hogt hinder.
Exempel:

— Trappa

— Stédmur

— Graderad sluttning

0000100063_001

> Dra begransningsslingan med ett avstand pa
a =1 m parallellt med fallkanten.

8.8 Sparryta

Omraden inom klippomradet som robotgrasklip-
paren inte kan eller far kéra pa maste avgransas
med en sparryta.

Exempel:

— Rabatt utan en fast ram som &r minst 10 cm
hog

Tradgardsdamm eller pool utan en fast ram
som ar minst 10 cm hdg

— Hinder som inte far vidréras

— Hinder som inte ar tillrackligt fasta

— Hinder som &r lagre &n 10 cm

For en stabil klippning ska sparrytorna inte ha en
konkav form.

0458-012-9801-A



8 Dra begransningsslinga

0000100055_001

b

> Dra begransningsslingan (1) fran kanten och i
riktning mot spéarrytan. Sakerstall att féljande
matt beaktas for sparrytan:

— Minimiavstand till andra begrénsnings-
slingor a = 55 cm

— Tradavstand b = 37 cm (Iangd: 1x IMOW®
Ruler) (vid vattenpartier och fallkanter
b=1m)

— minsta diameter pa sparrytan 74 cm

0000100232_001

> Dra begransningsslingan (1) runt omradet som
ska avgransas.

> Dra begransningsslingan (1) parallellt och tatt
intill tillbaka till kanten utan att begransnings-
slingorna korsar varandra.

8.9 Fast hinder

Ett fast hinder i klippomradet maste inte avgran-
sas med en sparryta om hindret &r minst 10 cm

0458-012-9801-A
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hogt. Hindret detekteras da av ultraljudssenso-
rerna och stétsensorn.

0000100064_001

> Ett fast hinder med en héjd pa minsta = 10 cm
maste inte avgransas.

8.10 Tranga passager
)]
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Robotgrasklipparen kan kéra i alla tranga passa-

ger sa lange den haller minimiavstandet (a) mel-

lan begransningsslingorna (1).

> Dra begransningsslingan (1) enligt illustratio-
nen och sakerstall att féljande matt halls:

— Minimiavstand mellan begransningssling-
orna (1) i den trdnga passagen: a=2m

— Om den tranga passagen avgransas av hinder
pa sidorna: Lagg till ett avstand pa b = 37 cm
(Iangd: 1x iMOW® Ruler)

> Om minimiavstandet a = 2 m mellan begrans-
ningsslingorna (1) underskrids:
Dra en styrtrad i mitten genom den tranga
passagen.
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Trang passage med styrtrad

L1 3

i

0000100418_001

En styrtrad (2) styr robotgrasklipparen genom
den tranga passagen, sa lange minimiavstan-
det (a) mellan begransningsslingorna (1) beak-
tas.

Som avslutning pa idrifttagningen maste efter

den tranga passagen en startpunkt (3) och dess

startfrekvens stéllas in. Annars hittar inte robot-

grasklipparen ratt vag genom den tranga passa-

gen. Startpunkter kan stéllas in via appen

"MY iMOW®”.

> Dra begransningsslingan (1) enligt illustratio-
nen och sakerstall att féljande matt halls:

— Minsta avstand mellan begrénsningssling-
orna (1) i den trdnga passagen: a = 55 cm

— Om den trdnga passagen omges av hinder pa
sidorna: rakna dven med ett avstand pa
b = 37 cm (langd: 1x iIMOW® Ruler)

> Dra styrtraden (2) i mitten av den trdnga pas-
sagen.

> Om sidoavstandet b = 37 cm (langd:
1x iIMOW® Ruler) underskrids: skapa en korri-
dor genom vilken du kan leda robotgrasklippa-
ren till ett annat klippomrade 1 8.11 eller
avgransa den tranga passagen fran klippom-
radet.
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8 Dra begransningsslinga
8.1

Funktionsbeskrivning

I
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Med en korridor (1) kan tranga passager hante-
ras specifikt eller dvergangar skapas. Korridoren
delar in klippomradet i ett huvudklippomrade (A)
och ytterligare ett klippomrade (B).

Korridor

0000100066_003

Begransningsslingan (2) dras utan avbrott. Den
skapar korridoren vid dvergangen fran huvud-
klippomradet (A) till det 6vriga klippomradet (B).
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Tradoglor (4) signalerar till robotgrasklipparen att
en korridor borjar eller slutar.

Mitt i korridoren maste man dra en styrtrad (3).

Efter en korridor maste man placera ut en start-
punkt (5) i klippomradet (B). Annars hittar inte
robotgrasklipparen ratt vag fran huvudklippomra-
det (A) genom korridoren till det andra klippomra-
det (B). Startpunkter och deras startfrekvens kan
stéllas in via appen "MY iMOW®”,

Inne i korridoren sker ingen klippning.

Allmanna anvisningar
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8 Dra begransningsslinga

> Se till att foljande villkor ar uppfyllda:
— Minsta avstand mellan traddglorna (4) ar
minst a = 74 cm.
— Avstandet mellan begransningsslingorna (2)
ar minst b = 55 cm.
— Avstandet till hinder pa sidorna:ar minst

c=15cm
s Bl
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> Se till att féljande villkor &r uppfyllda:

— Styrtraden (3) kan dras framfor korridoren
med en langd pa minst d = 37 cm (langd: 1x
iMOW® Ruler) rakt och i rét vinkel (90°) mot
korridoren.

— Styrtraden (3) kan ledas bort efter korrido-
ren med en langd pa minst e = 2 m rakt och
i rat vinkel (90°) fran korridoren i klippomra-
det (B).

> Om det inte gar att halla sig inom dessa
avstand och langder maste man avgrénsa

klippomradet (B) fran huvudklippomradet (A)

och skapa en sidoyta.

Skapa korridor

CEEE S U ESH GO

b—2
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Sosscgaa=agasc

C

0000100067_001

> Dra begransningsslingan (2) fran huvudklipp-

omradet (A) till det andra klippomradet (B)

enligt bilden.

> Om korridoren dras i bage: Lagg begrans-
ningsslingan (2) med en langd pa a = 74 cm

0458-012-9801-A
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(langd: 2x IMOW® Ruler) rakt och i rat vinkel
(90°) till klippomradet i borjan och slutet av
korridoren.

> Dra begransningsslingan (2) medurs runt
klippomradet (B) och tillbaka till korridoren.

0000101477_001
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> Dra begransningsslingan (2) med en langd pa
37 cm (langd: 1x iIMOW® Ruler) parallellt och
tatt intill tillbaka till kanten utan att begrans-
ningsslingorna korsar varandra.

> Dra begranssningsslingan (2) med ett avstand
pa minst 55 cm parallellt i riktning mot huvud-
klippomradet (A).

> Dra begransningsslingan (2) med en langd pa
37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler) parallellt och
tatt intill tillbaka till huvudklippomradet (A) utan
att begransningsslingorna korsar varandra.

> Om korridoren dras i bage: Lagg begrans-
ningsslingan (2) med en langd pa a = 74 cm
(langd: 2x IMOW® Ruler) rakt och i rat vinkel
(90°) till klippomradet i borjan och slutet av
korridoren.

> Avsluta traddragningen i huvudklippomra-
det (A).
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8 Dra begransningsslinga

90°

A
<
T 3
20

|/
o
(1]
000100068_001

0000099969_001

> Dra styrtraden (3) i huvudklippomradet (A)
med en langd pa minst ¢ = 37 cm (langd: 1x
iMOW® Ruler) rakt och i rét vinkel (90°) mot
korridoren.

> Dra styrtraden mitt i korridoren.

> Led styrtraden (3) efter korridoren med ett
avstand pa minst d = 2 m rakt och i rat vinkel
(90°) i klippomradet (B).

8.12  Backar/sluttningar

Robotgrasklipparen klarar att kéra och klippa pa
lutningar pa upp till 45 %. Med uppgraderingssat-
sen 10, iIMOW® draghjul kan robotgrasklipparen
kora och klippa pa lutningar pa upp till 55 %.
Uppgraderingssatsen 10 finns tillgénglig som till-
behor.

> Om det finns en backe/sluttning pa over 27 %
inom klippomradet: dra begrénsningsslingan
med ett avstand a = minst 1,20 m fére och
efter backen/sluttningen.

> For att robotgrasklipparen ska kunna kora pa
overgangen mellan plan mark och backe/slutt-
ning maste dvergangens radie vara av den
storleken att avstandet till marken ¢ = 10 cm
inte 6verskrids pa en stracka avb =1 m.

8.13 Sidoyta

Robotgrasklipparen kan inte aka till en sidoyta pa
egen hand. Kunden maste placera den dar
manuellt.

Pa en sidoyta far det inte finnas nagon styrtrad
dragen.

D ——,
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> Om det finns en backe/sluttning pa upp till
27 % inom klippomradet: dra begrénsnings-
slingan pa vanligt satt.
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> Dra begransningsslingan (1) fran huvudomra-
det (A) till sidoytan (B).
Minimiavstand till begransningsslingorna
a=74cm

> Sakerstall att I1angden pa begransnings-
slingan (1) inte 6verstiger 850 m.

> For tillbaka begransningsslingan (1) till klipp-
omradet (A) parallellt och tatt intill utan att
begransningsslingorna dverlappar varandra.

0458-012-9801-A



9 Slutféra dragning av begransningsslinga

8.14 Litet klippomrade

Vid ett litet klippomrade, dar det kravs mindre an
20 m begransningsslinga, maste modulen for
mindre ytor STIHL AKM 100 anvandas.

STIHL AKM 100 stabiliserar tradsignalen och
kopplas ihop med begransningsslingan med
hjalp av kabelkopplingar.
9  Slutféra dragning av
begransningsslinga
9.1 Slutféra dragning av begrans-
ningsslinga

Dockningsstation i utkanten av klippomradet,
dockningsstation i utkanten av grésytan

0000100243_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (2) med en fastspik (3).

> Mat upp tva ganger bredden pa bottenplat-
tan (2) av begrénsningsslingan (1) och kapa
den sedan med en avbitartang.

0000100404_001

i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (4).

0000100245_001
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> Stoppa in begransningsslingan (1) i den
vanstra genomfdringen (5) och fortsatt mata
pa.

Tradanden (1) skjuts uppat inne i dockningssta-

tionen.

0000100246_001

> Mark tradanden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (6).

Dockningsstation utanfor klippomradet

0000100249_001

> Dra begransningsslingan (1) tatt intill redan
dragen begransningsslinga och satt fast den
med en fastspik (2).

0000100251_001

> Dra 37 cm av begransningsslingan (1) nara
och parallellt med den andra begransnings-
slingan (langd: 1x iIMOW® Ruler) tillbaka till
dockningsstationen, utan att begransnings-
slingorna éverlappar varandra.

> Dra begransningsslingan (1) tillbaka till kanten
och vidare till bottenplattan (3).
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0000100244_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (3) med en fastspik (4).

> Mat upp tva ganger bredden pa bottenplat-
tan (3) med begransningsslingan (1) och kapa
sedan begransningsslingan (1) med en avbi-
tartang.

0000100415_001

att
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (5).

0000100424_001

> Stoppa in begransningsslingan (1) i den
vanstra genomféringen (6) och fortsatt mata
pa.

Tradanden (1) skjuts uppat inne i dockningssta-

tionen.

0000100416_001
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> Mark tradanden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (7).
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9 Slutféra dragning av begrénsningsslinga

Som avslutning pa idrifttagningen maste en start-
punkt for klippomradet faststallas. Annars kan
robotgrasklipparen inte hitta till klippomradet.
Startpunkter och deras startfrekvens kan stéllas
in via appen "MY iMOW®”,

Uppréatta dockningsstation i mitten av klippomra-
det

0000100252_001

> Dra begransningsslingan (1) tatt intill den
redan dragna begransningsslingan.

> Dra begransningsslingan (1) nara och paral-
lellt med den andra begransningsslingan till-
baka till dockningsstationen, utan att begrans-
ningsslingorna dverlappar varandra.

> Led begransningsslingan (1) med ett avstand
pa 37 cm (langd: 1x iMOW® Ruler) runt bot-
tenplattan (3) och framat.

0000100243_001

> Fixera begransningsslingan (1) direkt pa bot-
tenplattan (2) med en fastspik (3).

> Mat upp tva ganger bredden pa bottenplat-
tan (2) av begransningsslingan (1) och kapa
den sedan med en avbitartang.
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10 Dra styrtrad
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0000100404_001

Vgl

att
i bottenplattan att den ligger platt i kabelkana-
len och ar fixerad av hakarna (4).

0000100245_001

> Stoppa in begransningsslingan (1) i den
vanstra genomféringen (5) och fortsatt mata
pa.

Tradanden (1) skjuts uppat inne i dockningssta-

tionen.

0000100246_001

> Mark tradanden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (6).

10 Dra styrtrad
10.1  Dra styrtrad

Redan nar begransningsslingan dras maste man

ta hansyn till placeringen av alla styrtradar.

> Beakta allmanna specifikationer fér dragning
av styrtraden 1 8.2.

0458-012-9801-A

> Stick in styrtraddens ande (1) i den mellersta
genomfdringen (2) och folj efter med traden.
Styrtraden (1) skjuts uppat inne i docknings-
stationen.

0000100236_001

> Fortsatt mata styrtraden (1) tills den sticker ut
a = 37 cm (I&ngd: 1x iMOW® Ruler) upptill.

0000100405_001

> Mark ut styrtraden (1) narmast huset med pas-
sande kabelmarkeringspenna (3).
Markningen underlatter anslutning till ratt
klamma senare.

pa ett sadant satt i botten-
plattan att den ligger platt i kabelkanalen och
fixeras av hakarna (4).
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0000100406_001

> Fast styrtraden (1) direkt i bottenplattan (5)
med en fastspik (6).

> Dra styrtraden (1) med langden b = 2 m rakt
och i rat vinkel (90°) fran dockningsstationen
till klippomradet.

> For styrtraden (1) till tradoglan (7) i kanten av
klippomradet. Avstandet till den omgivande
begransningsslingan (8) maste vara minst
c=27,5cm.

0000100069_001

> Dra styrtraden diagonalt i backar. Avstandet till

begransningsslingan maste vara minst
c=27,5cm.

0000100230_001

> Dra styrtraden (1) med minst langden 37 cm
(langd: 1x iIMOW® Ruler) rakt och i rat vin-
kel (90°) till traddglan (7).
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11 Elanslutning av dockningsstation

> Dra styrtraden (1) genom mitten av tradog-
lan (7).

> Kapa styrtraden (1) i anden av traddglan (7)
med en avbitartang och se till att alla tradan-
dar har samma langd.

0000100233_001

> Stick in &ndarna pa begransningsslingorna (8)
och styrtraden (1) sa langt det gar i kabelkopp-
lingen (9).

Tradandarna far inte avisoleras.

> Tryck ihop kabelkopplingen (1) sa mycket det

gar med en tang.

0000100231_001

> Placera begrénsningsslingorna (8) och styrtra-
den (1) parallellt och tatt intill varandra utan att
tradarna korsar varandra.

> Fast tradarna med fler fastspikar.

11 Elanslutning av docknings-
station

Ansluta begransningsslinga
och styrtrad

11.1

Y/
//7/
0000100247_001
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> Spann tradandarna (1) latt och skar till dem
langs kanten (2) med en avbitartang.

0458-012-9801-A



11 Elanslutning av dockningsstation

0000100248_001

> Avisolera tradéndarna till en langd pa
a=10mm.
> BOoj ner tradstrangarna sa att inga star upp.

0000100250_001

A\

Tilldela de mérkta tradandarna till de olika
klammorna.

» Oppna spaken till respektive klamma (3)
bakat.

Stick in den avisolerade tradénden i motsva-
rande klamma (3) och féll tillbaka spaken for
att sténga.

> Fixera begransningsslingor och styrtrad i
kabelhallarna enligt illustrationen och tryck
dem mot hdger sida.

A\

0000100253_001

> Fall fram skyddet (4).
Skyddet (4) hakar pa plats, vilket gar att hora
och se.

0000100293_001

> Satt pa kapan (5).
0458-012-9801-A
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Kapan (5) hakar pa plats, vilket gar att hora.

11.2 Draladdkabeln och ansluta

natdelen

0000099971_001

> Dra laddkabeln (1) till stallet dar natdelen (2)
ar placerad.

> Valj placering av natdelen (2) sa att féljande

villkor &r uppfyllda:

— Natdelen (2) och anslutningsledningen
befinner sig utanfor klippomradet.

— Det finns ett lampligt eluttag inom rackhall
for natdelen (2).

— Natdelen (2) ligger pa ett jamnt och inte
konstant vatt underlag.

— Natdelen (2) har lyfts upp fran marken om
den kan utsattas for langvarig vata.

— Om madjligt: placeringen ger skydd fran
vaderpaverkan och direkt solljus.

Dra laddkabeln sa att foljande villkor ar upp-

fyllda:

— Laddkabeln (1) befinner sig utanfor klippom-
radet.

— Laddkabeln (1) ar dragen sa att ingen kan
snubbla pa den.

— Laddkabeln (1) ar inte spand eller ihoptrass-
lad.

— Laddkabeln (1) ar inte ihoptrasslad och lig-
ger inte under dockningsstationen.

— Laddkabeln (1) ligger inte pa ett konstant
vatt underlag.

> Koppla ihop laddkabeln (1) med kontakten (3)
till natdelen (2).

v
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000100254_001

tag (5).
LED-lampan pa dockningsstationen lyser
grént.

11.3  Montera natdelen pa vaggen

Nétdelen kan monteras pa en vagg.

0000100290_001

> Montera natdelen enligt féljande:
— Lampligt fastsattningsmaterial anvands.
— Natdelen ar vagrat.
Féljande avstand bibehalls:
— Natdelen befinner sig utanfér omradet (a)
for mojliga elinstallationer.
— Ett lampligt eluttag finns inom rackhall for
natdelen.
— Om mgjligt: placeringen ger skydd fran
vaderpaverkan och direkt solljus.
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12 Ladda robotgrasklipparen

12 Ladda robotgrasklipparen

12.1 Ladda robotgrasklipparen

0000100255_001

> Skjut in robotgrasklipparen sa langt det gar i
dockningsstationen.
Robotgrasklipparen genomfér en systemstart
och laddas.

Laddningstiden beror pa olika faktorer som batte-
riets temperatur eller omgivningstemperaturen.
Folj de rekommenderade temperaturintervallen,
L 23.7, for optimal prestanda.

0000100425_001

LED-lampan (1) pa dockningsstationen lyser vit.
Pa ljusindikatorn pa robotgrasklipparen lyser en
LED-lampa (2) vitt.

Efter den forsta uppladdningen kommer robot-
grasklipparen i framtiden att laddas automatiskt
sa fort den atervander till dockningsstationen
efter avslutad klippning.

Energieffektiv laddning

For att ladda batteriet pa robotgrasklipparen sa
energieffektivt som magjligt kan man inaktivera
alla icke nodvandiga tillaggsfunktioner hos robot-
grasklipparen och dockningsstationen, férutom
laddningsfunktionen.

0458-012-9801-A



13 Ansluta till Bluetooth®-granssnitt

0000100426_001

> Om funktionen "st6éldskydd” ar aktiverad i
"MY iMOW®”: inaktivera stoldskyddet.

Tryck pa foljande tangentkombination efter var-

andra:

> Tryck pa "STOP” (3).
Robotgrasklipparen stoppas och sparras.

> Tryck pa "STOP* (3) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (4) lyser helt rott.

> Tryck pa "STOP” (3).
Ljusindikatorn (4) blinkar tva ganger. Robot-
grasklipparens enhetssparr ar aktiverad.

> Tryck pa "STOP* (3) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (4) lyser helt rétt och avslutningsvis
blinkar rott tva ganger.
Laget "energieffektiv laddning” ar aktiverat.
Robotgrasklipparens batteri laddas helt fullt.
Allt tillaggsfunktioner ar inaktiverade.

Efter laddningen maste robotgrasklipparen akti-

veras for att vara driftklar igen:

> Tryck pa knappen "START” (5).
Robotgrasklipparen ar klar for drift.

13 Ansluta till Bluetooth®-
granssnitt

13.1  Uppréatta Bluetooth®-gréansshnitt

Robotgréasklipparen séander regelbundet ut en

Bluetooth®-signal fér att kunna ansluta till en

mobil slutenhet. Granssnittet ar inte I6senords-

skyddat vid leverans.

> Ladda ner appen "MY iMOW®” fran App Store
pa mobilenheten och skapa ett konto.

> Lagg till robotgrasklipparen till kontot.

> Folj anvisningarna pa skarmen och skydda
Bluetooth®-granssnittet med ett [ésenord.
Nar 16senord har tilldelats ar den mobila slu-
tenheten behorig att styra och konfigurera
robotgrasklipparen.

For att 1agga till ytterligare en mobil slutenhet
maste det valda lI6senordet anges. Detta skyddar
robotgrasklipparen mot obehorig atkomst.

0458-012-9801-A
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14 Ljusmodnster pa robotgra-
sklippare och docknings-
station
Ljusindikator pa robotgrasklip-
paren

14.1

0000099841_001

Matrisdisplayen (1) och ljusindikatorerna (2
och 3) visar status for robotgrasklipparen och
eventuella stérningar.

Matrisdisplayen (1) och den framre ljusindika-

torn (2) &r bara aktiva vid statusvaxling och

lyser i 20 sekunder.

Vitt ljlusmonster:

— Ingen aktiv klippning.

Gront ljusmonster:

— En klippning ar aktiv.

— Den bakre ljusindikatorn (3) visar forloppet
for klippningen.

Rétt ljusmonster:

— Enhetssparren ar aktiv.

— Felmeddelande.

Blatt ljusmonster — pa bakre ljusindikatorn (3):

— Robotgrasklipparen genomgar en syste-
muppdatering eller systemet startar om.

Om du har aktiverat "Omgivningsanimation” i
appen "MY iMOW®” lyser den framre ljusindi-
katorn (2) med fast vitt sken nar robotgrasklip-
paren ar i rérelse. Vid statusbyte déljs "Omgiv-
ningsanimation” i 20 sekunder.
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14.2 LED-lampa pa dockningsstatio-

nen

LED-lampan (1) visar status fér dockningssta-

tionen och eventuella stérningar.

LED-lampan (1) lyser vitt:

— Dockningsstationen &r driftklar.

— Robotgréasklipparen star i dockningsstatio-
nen, ingen klippning pagar.

— Robotgrasklipparen laddas utan att nagon
klippning pagar.

LED-lampan (1) lyser gront:

— Robotgrasklipparen mellanladdas under en
klippning.

LED-lampan (1) lyser rétt:

— Det finns ett fel.

LED-lampan (1) lyser blatt:

— Kommunikation med robotgrasklipparen.

15 Anvanda och konfigurera
robotgrasklipparen

Manéverpanel

15.1

\
\
0000099962_001

Med tryckknapparna (1 till 5) kan robotgrasklip-
parens grundfunktioner styras. Samtliga funktio-
ner ar tiligéngliga via appen "MY iMOW®”,

Starta klippning

> Tryck pa "START” (3).
Robotgrasklipparen startar klippningen och
aker darefter automatiskt tillbaka till dock-
ningsstationen.

Stoppa klippningen och sparra robotgrasklippa-
ren
> Tryck pa "STOP” (1).
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15 Anvanda och konfigurera robotgrasklipparen

Robotgrasklipparen och klippaggregatet stop-
par. Robotgrasklipparen sparras.

Skicka robotgrasklipparen till dockningsstationen
> Tryck pa "HEM” (4).
Robotgrasklipparen aker tillbaka till docknings-
stationen.

Lésa upp robotgrésklipparen
> Tryck pa "LAS” (2).
> Tryck pa anvisad tangentkombination.

Inhdmta information

> Tryck pa "INFO” (5).
Robotgrasklipparen avger da ljudsignaler som
information om aktuell status.

152  Appen’MY iMOW®

For att kunna anvanda robotgrasklipparen pa ett

bekvamt satt kravs anvandning av appen

"MY iMOW®”. Via appen "MY iMOW®” kan robot-

grasklipparen mandvreras och stéllas in. Robot-

grasklipparen kan anslutas till en mobil slutenhet

via en tradlos natverksforbindelse (WLAN) och

mobiltelefonférbindelse eller via Bluetooth®. Fran

en stationar dator kan robotgrasklipparen mano-

vreras och stallas in via den webbaserade appen

"MY iMOW®”,

Huvudfunktioner:

— Starta och stoppa klippning

Klippschema

— Stélla in klipptider (via en assistent eller
manuellt)

— Faststélla startpunkter (valfritt)

— Valja zoner (valfritt)

Stélla in klipphojd

Fjarratkomst till robotgrasklipparen via tradlos

natverksforbindelse (WLAN)

Fjarratkomst till robotgrasklipparen via en

mobiltelefonforbindelse.

— Support

16 Stoppa robotgrasklipparen
och aktivera enhetssparren

Stoppa robotgrasklipparen och
aktivera enhetssparren

16.1

£
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17 Transport

A VARNING

® Om robotgrasklipparen inte stoppas enligt

beskrivningen i denna bruksanvisning och inte

inaktiveras med hjélp av enhetssparren kan

robotgrasklipparen slas pa oavsiktligt. Detta

kan orsaka allvarliga personskador och mate-

rialskador.

> Stoppa robotgrasklipparen vid transport,
forvaring, rengoring, underhall, reparation
eller vid férandrat eller ovanligt beteende
och aktivera enhetssparren.

0000100291_001

> Tryck pa "STOP” (1).
Robotgrasklipparen stoppas och sparras.

> Tryck pa "STOP* (1) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (2) lyser helt rott.

> Tryck pa "STOP” (1).
Ljusindikatorn (2) blinkar tva ganger. Robot-
grasklipparens enhetssparr ar aktiverad.
Robotgrasklipparen kan transporteras, férva-
ras, rengoras eller underhallas.

17 Transport

17.1  Transportera robotgrasklippa-
ren
> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera

enhetssparren.

Béra robotgréasklipparen

0000099953_001

> Anvand arbetshandskar av slitstarkt material.
> Bar robotgréasklipparen i det framre greppstal-
let (1) och det bakre greppstallet (2).

0458-012-9801-A
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Transportera robotgréasklipparen i ett fordon
> Sakra robotgrasklipparen sa att den inte valter
eller kan flytta pa sig.

17.2 Transportera batteriet

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far

bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

> Kontrollera att batteriet &r i ett sékert skick.

> Se till att batteriet inte kan rora sig i forpack-
ningen.

> Se till att férpackningen inte kan réra sig.

Batteriet maste transporteras som farligt gods.
Batteriet ar klassat som UN 3480 (litiumjonbatte-
rier) och har kontrollerats enligt FN:s handbok for
testning och kriterier del lll, avsnitt 38.3.

Transportforeskrifterna finns angivna pa
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Foérvaring

18.1 Forbereda robotgréasklipparen

for forvaring

STIHL rekommenderar att robotgrasklipparen far
ga i "vintervila” vid langre driftuppehall, t.ex.
under vinterhalvaret. Vid "vintervila” inaktiveras
alla tillaggsfunktioner hos robotgrasklipparen
som inte ar nddvandiga, vilket gor att batteriet
inte laddas ur sa fort.
> Om funktionen "stoldskydd” ar aktiverad i
appen "MY iMOW®”: inaktivera stdldskyddet.
> Om robotgrasklipparens laddningsniva ligger
under 50 %: Ladda robotgrasklipparen tills den
har natt en laddningsniva pa éver 50 %.

0000101525_001

> Ta ut robotgrasklipparen fran dockningsstatio-
nen.

Tryck pa foljande tangentkombination efter var-
andra:
> Tryck pa "STOP” (1).
Robotgrasklipparen stoppas och spéarras.
> Tryck pa "STOP* (1) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (2) lyser helt rott.

177


https://www.stihl.com/safety-data-sheets

svenska

> Tryck pa "STOP” (1).
Ljusindikatorn (2) blinkar tva ganger. Robot-
grasklipparens enhetssparr ar aktiverad.

> Tryck pa "STOP* (1) och hall kvar tills ljusindi-
katorn (2) lyser helt rétt och avslutningsvis
blinkar rétt tva ganger.
Laget "vintervila” &r aktiverat. Allt tillaggsfunk-
tioner ar inaktiverade.

Efter vinteruppehallet maste robotgrésklipparen
aktiveras for att bli driftklar igen:
> Placera robotgrasklipparen i klippomradet.
> Tryck pa knappen "START” (3).
Laget "vintervila” &r inaktiverat och robotgra-
sklipparen ar ater driftklar.

18.2  Férvara robotgrasklipparen
> Forvara robotgrasklipparen enligt féljande:
— Robotgrasklipparen ar utom rackhall for
barn.
— Robotgrasklipparen &r ren och torr.
— Robotgrasklipparen befinner sig i ett stangt
utrymme.
— Robotgrasklipparens batteri ar laddat.
— Robotgrasklipparen férvaras inom angivna
temperaturgranser, [ 23.6.
— Robotgrasklipparen kan inte valta.
— Robotgrasklipparen kan inte rulla ivag.
— Robotgrasklipparen star vagratt pa hjulen.
— Inga féremal har placerats pa robotgrasklip-
paren.

Robotgrasklipparen kan aven forvaras i en vagg-
hallare. Vagghallaren finns tillganglig som tillbe-
hor.

OBS!

® Om robotgrasklipparen inte forvaras enligt
beskrivningen i denna bruksanvisning kan bat-
teriet djupurladdas och darmed skadas irrepa-
rabelt.
> Ladda batteriet i robotgrasklipparen fére
forvaring.

18.3  Férvara dockningsstationen,

laddkabeln och natdelen

Vid langre driftuppehall, t.ex. under vintervilan,
kan dockningsstationen, laddkabeln och natde-
len stanna kvar i klippomradet.

> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.
> Skydda elkontakten mot vaderpaverkan.

> Rengo6r alla komponenter.
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19 Rengoring

0000101180_001

e N
> Tack dockningsstationen med en stor hink
eller en murbruksbalja.

0000101181_001

> Fixera hinken eller murbruksbaljan i marken
med maérlor.

Montera ned dockningsstation, laddkabel och
nétdel

Dockningsstationen, laddkabeln och natdelen

kan aven tas bort for forvaring pa vaggfastet som

finns som tillval, eller ifall det inte &r majligt att

tacka dver dem.

> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.

> Rengor alla komponenter.

> Ta loss laddkabeln fran dockningsstationen
och natdelen och linda upp den.

> Montera loss natdelen och linda upp anslut-
ningskabeln.

> Lossa begransningsslingan och styrtraden
fran dockningsstationen.

> Smorj in trdadandarna som skydd mot korro-
sion och vaderpaverkan.

> Demontera dockningsstationen.

19 Rengoring
19.1

Rengéra robotgréasklipparen

A VARNING

m Klingornas skarkanter ar vassa. Anvandaren
kan skara sig.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-
rial.

> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.

0458-012-9801-A



20 Underhall

0000100282_001

> Greppa tag i robotgrasklipparen pa det framre
greppstallet (1) och det bakre greppstallet (2).

> Stall robotgrasklipparen pa sidan och se till att
den inte kan tippa ner.

> Kontrollera att pluggarna (3) till diagnosutta-
gen inte &r skadade och att de sitter fast
ordentligt.

> Om knivbrickan (4) ar mycket smutsig: ta bort
knivbrickan (4).

0000100283_001

> Ta bort smutsen med en trapinne eller en mjuk
borste. Anvand ett pH-neutralt rengdringsme-
del vid behov. STIHL rekommenderar STIHL
Multiclean.

> Spola av |6s smuts med en tunn vattenstrale.

> Rengdr robotgrasklipparens undersida med en
fuktig trasa.

> Rengor laddkontakten (5) med en fuktig trasa.

> Rengor kapan och mandverpanelen med en
fuktig trasa.

19.2 Rengdra dockningsstation, nat-

del, laddkabel och kontakter

> Dra ut elkontakten till natdelen ur eluttaget.

> Rengor dockningsstationen, natdelen och
laddkabeln med en fuktig trasa.
> Ta vid behov bort smuts som sitter fast med

en mjuk borste.

> Rengor kontakterna med en torr, luddfri trasa.

> Ta vid behov bort smuts som sitter fast med

en pensel.
20 Underhall
20.1  Visuell kontroll

> Kontrollera regelbundet foljande pa robotgra-
sklipparen:

0458-012-9801-A
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— Att laddkontakten &r ren

— Kontrollera att kdpan och skyddslisten inte
ar skadade

— Kontrollera att hjulen gar latt

— Kontrollera att klingorna inte ar skadade,
slitna eller repiga, och att de gar latt.

—

0000100420_001

— Kontrollera att knivbrickan inte ar skadad
eller sliten.
— Om slitagemarkeringarna (1) &r genom-
nétta och hal har uppstatt ska du byta
klippaggregat.

0000102542_001

— Kontrollera att L-bultarna (2) inte ar skadade
eller slitna.
— Om L-bultarna (2) ar nedslitna till mer an
hélften ska du byta klippaggregat.

0000100056_001

— Kontrollera att pluggarna (3) till diagnosutta-
gen inte &r skadade och att de sitter fast
ordentligt.

Byta klingor

A VARNING

m Klingornas skarkanter ar vassa. Anvandaren
kan skara sig.
> Anvand arbetshandskar av slitstarkt mate-
rial.

20.2
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> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.

20 Underhall

0000100284_001

0000100258_001

Lossa alla gamla klingor (7).

> Greppa tag i robotgrasklipparen pa det framre
greppstéllet (1) och det bakre greppstallet (2).
> Lagg robotgrasklipparen uppochned.

0000100285_001

5 ¢

0000100421_001

Rengor knivbrickan (5), knivhallaren (6) och
muttern (4).

> Tryck och hall in spaken (3).
> Vrid muttern (4) moturs tills det gar att ta bort
muttern.

0000100422_001

\

Fast nya klingor (8). Satt bara in en klinga per
L-bult (9).

0000100286_001

> Ta av muttern (4).
> Ta av knivbrickan (5).

0000100419_001

0000100287_001

> Skjut knivhallaren (6) i pilens riktning &'.
Knivhallaren (6) lases upp.
> Ta av knivhallaren (6).

180

> Sétt tillbaka knivhallaren (6).

v
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Skjut knivhallaren (6) i pilens riktning © och
sakerstall att alla tre armar (10) &r placerade
under L-bulten (9).

Knivhallaren (6) ar last.

Satt fast knivbrickan (5) pa robotgrasklipparen.
Tryck och hall in spaken (3).

Lossa muttern (4) medurs.

Lossa spaken (3) och dra at muttern (4)
medurs.

Spakarna (3) hakar i, vilket gar att hora.
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21 Reparera

21 Reparera

21.1  Reparera robotgrasklippare,

batteri, klippaggregat, dock-
ningsstation och natdel

Anvandaren kan inte reparera robotgrasklippa-
ren, batteriet, dockningsstationen och natdelen
sjalv.
Skadade eller utslitna klingor och klippaggregat
kan bytas.
> Om robotgrasklipparen, batteriet, docknings-
stationen, laddkabeln, natdelen eller anslut-
ningskabeln ar skadade: Anvand inte robot-
grasklipparen, batteriet, dockningsstationen,
laddkabeln, natdelen eller natkabeln och kon-
takta en STIHL-aterférsaljare.
> Om en klinga ar skadad eller sliten:
> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.
> Byt alla klingor. Klingorna kan inte vassas i
efterhand.
> Om knivbrickan eller L-bultarna pa knivbrickan
ar skadade eller slitna:
> Stoppa robotgrasklipparen och aktivera
enhetssparren.
> Byt klippaggregat.
> Om informationsskyltarna ar olasliga eller ska-
dade: lat en STIHL-aterforsaljare byta ut infor-
mationsskyltarna.

21.2 Forlanga eller reparera
begrénsningsslinga eller styrt-
rad

Begransningsslingan eller styrtraden kan for-
langas eller repareras med hjélp av kabelkopp-
lingar.

22 Felavhjalpning
221
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Kabelkopplingarna ar fyllda med gel, for att und-

vika fortida slitage eller korrosion pa tradan-

darna.

> Séakerstall att totallangden pa begransnings-
slingorna inte 6verskrider maxlangden pa
850 m.

~~K

0000100060_001

> Stick in tradandarna (2) i kabelkopplingen (1
Tradandarna far inte avisoleras.

> Tryck ihop kabelkopplingen (1) sa mycket det
gar med en tang.

-

0000100242_001

> FOr begransningsslingorna parallellt och tatt
intill varandra i minst a = 5 cm, utan att
begransningsslingorna korsar varandra.

Atgéarda storningar pa robotgrasklipparen

eller dockningsstationen.

Gor fels6kning pa foljande satt:
> F&lj anvisningarna i appen "MY iMOW®”,
eller

De flesta stérningar rapporteras i appen "MY iMOW®"* och via réda ljusménster pa robotgrésklipparen

> Tryck pa knappen "INFO” pa mandverpanelen och folj ljudinstruktionerna.

Fel Ljusindikatorn (Orsak
pa robotgrés-
klipparen eller
dockningsstati-

onen

Atgérd

Robotgréasklippa-
ren blir stdende

0458-012-9801-A

Batteriet ar urladdat.

> Sakerstall att begransningsslingans
langd inte 6verskrider 850 m.
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23 Tekniska data

Fel

Ljusindikatorn
pa robotgrés-
klipparen eller
dockningsstati-
onen

Orsak

Atgard

pa vag tillbaka till
dockningsstatio-
nen.

v

Optimera dragningen av styrtraden.
Lagg ner ytterligare en styrtrad i klip-
pomradet.

Bar robotgrasklipparen till dockningssta-
tionen for laddning.

Om modjligt: stall dockningsstationen i ett
klippomrade med sluttningslage langst
ner i sluttningen.

v

v

\

Robotgrasklippa-
ren startar inte
som forvantat.

Ljusindikatorn
lyser blatt.

Robotgrasklipparen
startar om.

v

Vanta tills omstarten ar klar.
Darefter pabdrjar robotgrasklipparen
klippningen automatiskt.

Ljusindikatorn
lyser rott.
LED-lampan pa
dockningsstati-
onen lyser rott.

Det &r nagot fel pa
begransningsslingan
eller styrtraden.

v

Kontrollera att begransningsslingan och
styrtraden ar oskadade.

Sakerstall att begréansningsslingan eller
styrtraden ar korrekt ansluten till dock-
ningsstationen.

Sakerstall att begransningsslingan och
styrtraden ar korrekt ansluten till kabel-
kopplingen.

Folj anvisningarna i appen "MY iMOW®”.,

A\

A\

A\

Robotgréasklippa-
ren laddas inte.

Ljusindikatorn
lyser rott.
LED-lampan pa
dockningsstati-
onen lyser rott.

Det finns ett fel pa
robotgrasklipparen,
batteriet, natdelen
eller dockningsstatio-
nen.

\

Sakerstall att laddkontakterna pa dock-
ningsstation och robotgrasklippare ar
rena.

Folj anvisningarna i appen "MY iMOW®”.,
> Om felet fortfarande foreligger: fortsatt
inte att forsdka ladda robotgrasklipparen,
dra ut anslutningskabelns kontakt ur
uttaget och kontakta en STIHL-aterfor-
séljare.

\

23 Tekniska data
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Robotgrasklippare STIHL _
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,

7.0 EVO

Tekniska data

— Klippbredd: 28 cm

Klipphastighet

Klipphdjd — elektrisk: 20 mm till 60 mm
— Varvtal pa knivbrickan: 2400 varv/min

- iIMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
- iMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s

— Matt:

- iIMOW® 6.0 EVO: 15 kg
- iIMOW® 7.0 EVO: 16 kg

Skyddsklass: llI
Skyddsklass: IP56
Maximalt klippomrade:

- iIMOW® 5.0 EVO: 1500 m?
- iIMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iIMOW® 7.0 EVO: 5000 m?

Aktiv tid 1000 m? (per vecka) 4
- iIMOW® 5.0 EVO: 35 h

- iMOW® 6.0 EVO: 30 h
- iMOW® 7.0 EVO: 20 h

Maximal 1angd pa begrénsningsslingan: 850 m
Maximal lutning: 45 %

— Hojd: 291 mm
— Bredd: 525 mm
— Langd: 705 mm
— Vikt:
— IMOW® 5.0 EVO: 15 kg

Bluetooth®
— Dataanslutning: Bluetooth® 5.1. Den mobila
slutenheten maste vara kompatibel med Blue-

tooth® Low Energy 5.0 och stédja Generic
Access Profile (GAP).

4Under idealiska férhallanden (fa hinder, enkel geometri sdsom lite lutning i tradgarden, mattlig grastill-

vaxt)
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23 Tekniska data

— Frekvensband: ISM-band 2,4 GHz

— Avgiven maximal éverforingseffekt: 1 mwW

— Signalomrade: ca 10 m. Signalstyrkan &r
beroende av miljéférhallandena och den
mobila slutenheten. Réckvidden kan variera
kraftigt beroende pa yttre villkor, inklusive
anvand mottagarutrustning. | slutna utrymmen
och genom metalliska barriarer (exempelvis
véaggar, hyllor, 1ador) kan rackvidden vara
avsevart kortare.

— Krav pa operativsystemet for den mobila
enheten: se info.myimow.stihl.com

Tradlost natverk (WLAN)

— Natverksstandard: IEEE 802.11b/g/n

— Frekvensband: 2,4 GHz

— Avgiven maximal éverforingseffekt: 100 mW

Mobiltelefonfdrbindelse
— SIM-kortformat: e-SIM
— Frekvensband
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Avgiven maximal sdndningseffekt: 2 W
— Genomsnittlig méngd data per manad: se van-
liga fragor och svar pa https://
support.stihl.com

23.2 Klingor
— Antal klingor: 3

23.3 Batteri STIHL AAI

Batteriet ar inbyggt i robotgrasklipparen och far
bara monteras ut av en STIHL-aterforsaljare.

— Batteriteknik: litiumjoner

— Spéanning: 36 V

— Kapacitet i Ah: se typskylten

— Energiinnehall i Wh: se typskylten

— Vikt i kg: se typskylten

234 Dockningsstation och nétdel

Dockningsstation
— Skyddsklass: llI
— Skyddsklass: IPX5
— Vikt: 4,0 kg
— Begransningsslinga och styrtrad
— Spanning: 42V
— Frekvensomrade: 1,4 kHZ till 20 kHz

Natdel
— Marknadsberoende utféranden:
— DM160E-420A

0458-012-9801-A
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— DM160E-420AS
DM160K-420A
DM160S-420A

— DM210E-420A

— DM210E-420AS

— DM210K-420A

— DM210S-420A
— Vikt:

— Modell 160 W: 1,6 kg

— Modell 210 W: 2,0 kg
— Markspéanning: se typskylten
— Frekvens: se typskylten
— Markeffekt: se typskylten
— Laddstréom: se typskylten
— Skyddsklass Il
— Skyddsklass: IP 67

23.5 Forlangningskablar

Om en forlangningskabel anvands maste dess
ledningar ha atminstone foljande tvarsnitt,
beroende pa spanningen och langden pa for-
langningskabeln:

Om markspanningen pa typskylten ar 220 V ftill
240 V:

— Upp till 20 m lang kabel: AWG 15/ 1,5 mm?
— 20 till 50 m lang kabel: AWG 13 /2,5 mm?

Om mérkspénningen pa typskylten ar 100 V till
127 V:

— Upp till 10 m lang kabel: AWG 14 / 2,0 mm?
— 10 till 30 m lang kabel: AWG 12/ 3,5 mm?

23.6 Temperaturgranser

A VARNING

m Batteriet i robotgrasklipparen ar inte skyddat
mot all paverkan fran omgivningen. Batteriet
kan borja brinna eller explodera om det utsatts
for viss paverkan fran omgivningen. Detta kan
orsaka allvarliga personskador och materia-
Iskador.
> Batteriet far inte laddas i temperaturer
under + 5 °C eller 6ver + 40 °C.

> Anvand inte robotgrasklipparen i temperatu-
rer under + 5 °C eller 6ver + 40 °C.

> Anvand inte dockningsstationen och natde-
len i temperaturer under + 5 °C eller éver
+40 °C.

> Forvara inte robotgrasklipparen i tempera-
turer under 0 °C eller 6ver + 40 °C.

> Forvara inte dockningsstationen och natde-
len i temperaturer under - 20 °C eller éver
+ 60 °C.
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23.7 Rekommenderade temperatu-

rintervall

Beakta foljande temperaturintervaller for optimal
prestanda pa det inbyggda batteriet, docknings-
stationen och néatdelen:
— Laddning: + 5 °C till + 40 °C
— Anvandning: + 5 °C till + 40 °C
— Forvaring robotgrasklippare: + 0 °C till + 40 °C
— Forvaring dockningsstation och natdel: - 20 °C

till + 60 °C

Om batteriet laddas, anvands eller forvaras utan-
for de rekommenderade temperaturintervallen
kan prestandan férsamras.

23.8 Bullervarden

K-faktorn for ljudeffektnivan ar 2 dB(A).

— Ljudniva uppmatt enligt 2000/14 EG: 59 dB(A).

— Ljudeffektniva garanterad enligt 2000/14 EG:
61 dB(A).

239 REACH

REACH ar en EG-férordning for registrering,
beddmning och godkénnande av kemikalier.

Information om REACH-direktivet finns pa
www.stihl.com/reach .

24 Reservdelar och tillbehor

24.1 Reservdelar och tillbehor

STIHL De har symbolerna kénnetecknar
STIHL-originaldelar och STIHL-origi-
naltillbehor.

STIHL rekommenderar att du anvander original-
delar och tillbehor fran STIHL.

Reservdelar och tillbehor fran andra tillverkare
kan inte utvarderas av STIHL i fraga om tillforlit-
lighet, sékerhet och lamplighet trots pagaende
marknadsobservation och STIHL kan inte
ansvara for anvandningen av dem.

Originaldelar och tillbehdr fran STIHL kan koépas
hos en STIHL-aterférsaljare.

25 Kassering
25.1 Kassera robotgrasklipparen

Information om kassering finns att fa hos kom-
munforvaltningen eller en STIHL-aterforsaljare.

Icke fackmannamassig kassering kan skada hal-
san och miljon.

Robotgrasklipparen innehaller ett inbyggt batteri
som maste kallsorteras separat.
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> Lamna in robotgrasklipparen till en STIHL-
aterforsaljare for kassering.
STIHL-aterforséljaren kasserar det inbyggda
batteriet separat fran robotgrasklipparen.

> Avfallshantera STIHLs produkter, inklusive for-
packningar, enligt lokala foreskrifter pa darfor
avsedd atervinningsstation.

> Slang inte produkten i hushallsavfallet.

26 EU-forsakran om overens-
stdmmelse

Grasklippare STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

intygar pa eget ansvar att

Konstruktionstyp: robotgrasklippare

— Fabrikat: STIHL

- Typ: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serieidentifiering: IA01

Konstruktionstyp: dockningsstation

— Fabrikat: STIHL

— Typ: dockningsstation

— Serieidentifiering: IA01

26.1

uppfyller de relevanta bestammelserna i direkt-
iven 2006/42/EG, 2011/65/EU, 2006/66/EG,
2014/53/EU och har konstruerats och tillverkats i
enlighet med de versioner av foljande standarder
som géllde vid tillverkningsdatumet:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Anmalt organ: VDE Prif- u. Zertifizierungsinstitut
GmbH, Nr. 0366, har kontrollerat konformiteten
enligt bilaga Il modul B i direktiv 2014/53/EU och
utfardat féljande EU-typgodkannande:
40055521.
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27 UKCA-konformitetsdeklaration

Den tekniska dokumentationen férvaras hos
avdelningen for produktgodkannande hos
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Tillverkningsar, tillverkningsland samt serienum-
mer star pa robotgrasklipparen.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

enligt fullmaktM(%"‘/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA-konformitetsdeklara-
tion
Grasklippare STIHL

iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO
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UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

intygar pa eget ansvar att

Konstruktionstyp: robotgrasklippare

— Fabrikat: STIHL

— Typ: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serieidentifiering: IA01

Konstruktionstyp: dockningsstation

— Fabrikat: STIHL

— Typ: dockningsstation

— Serieidentifiering: IA01

Overensstammer med relevanta bestdmmelser i
de brittiska foreskrifterna The Restriction of the
Use of Certain Hazardous Substances in Electri-
cal and Electronic Equipment Regulations 2012,
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008,
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
och har konstruerats och tillverkats i enlighet
med relevanta versioner av féljande standarder
som gallde vid tillverkningsdatumet:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),
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ETSIEN 301 511 V12.5.1 (2017-03),
ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),
ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Den tekniska dokumentationen férvaras hos
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Tillverkningsar, tillverkningsland samt serienum-
mer star pa robotgrasklipparen.

Waiblingen, 2023-02-16
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

enligt fuIImakM(%“'

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresser

www.stihl.com

29 Programvara med éppen
kallkod

Programvara med éppen kall-
kod

Denna produkt innehaller upphovsrattsskyddad
programvara med 6ppen kallkod som har slappts
av respektive upphovsman enligt vissa licensvill-
kor, t.ex. "GNU General Public License” (GPL),
"GNU Lesser General Public License” (LGPL),
"Apache License” eller liknande licenser. Om det
finns upphovsrattsmeddelanden, anvandarvillkor
eller licensvillkor i den har bruksanvisningen som
strider mot en tillamplig licens for 6ppen kallkod
galler inte dessa. Anvandning och spridning av
programvaran med 6ppen kallkod regleras
endast av den gallande licensen for 6ppen kall-
kod. Om licensen ifraga ger dig ratt till kallkoden
till den har programvaran och/eller ytterligare
data kan du erhalla dessa fran oss under tre ars
tid efter att vi senast levererade produkten till dig
och, om licensvillkoren sa kraver, sa lange vi
erbjuder kundsupport for produkten. For att fa
den fullstandiga géllande kallkoden fran oss kan
du skicka en begaran med angivelse av produkt-
namn, serienummer och version av programva-
ran ifraga till foljande adress: ANDREAS STIHL
AG & Co. KG, Open Source Team/Officer, Post-
fach 17 71, 71307 Waiblingen, Tyskland. Vi for-
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behaller oss ratten att debitera dig kostnaden for
datamediet samt fraktkostnaderna. Mer informa-
tion finns pa foljande webbplats: https://
opensource.stihl.com
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1  Alkusanat
Arvoisa asiakas,

kiitmme sinua STIHLin tuotteen valinnasta.
STIHL kehittaa ja valmistaa huippuluokan tuot-
teita pitden suunnittelun lahtokohtana asiakkai-
densa tarpeita. Nain pystymme tarjoamaan
asiakkaillemme tuotteita, jotka toimivat luotetta-
vasti myds darimmaisen vaativissa olosuhteissa.

STIHL tunnetaan myds erinomaisesta asiakas-
palvelustaan. Jalleenmyyjamme huolehtivat seka
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asiantuntevasta neuvonnasta ja opastuksesta
etta kattavien teknisten palvelujen tarjoamisesta.

STIHL on sitoutunut kestavaan ja vastuulliseen
vuorovaikutukseen luonnon kanssa. Taman kayt-
téohjeen tarkoituksena on auttaa sinua kaytta-
maan STIHL-tuotetta turvallisesti ja ymparistoys-
tavallisesti pitkan kayttéian ajan.

KiitdAmme sinua STIHLi& kohtaan osoittamastasi
luottamuksesta. Toivomme, etté olet tyytyvainen
hankkimaasi STIHL-tuotteeseen.

(e db

Tohtori Nikolas Stihl

TARKEAA! LUE OPAS ENNEN KAYTTOA JA
SAILYTA SE VASTAISTA KAYTTOA VARTEN.

2 Tietoja tasta kayttdohjeesta
2.1 Tuotetta koskevat asiakirjat

Paikallisia turvallisuusohjeita on noudatettava.
> Lue taman kayttdohjeen lisaksi myds seuraa-
vat oppaat varmistaen, etté olet ymmartanyt

niiden sisallon, ja sailyta ne:

— STIHL-akkuja ja sisaanrakennetuilla akuilla
varustettuja tuotteita koskevia turvallisuus-
tietoja: www.stihl.com/safety-data-sheets

Lisatietoja STIHL ruohonleikkuurobotista,
yhteensopivista lisdvarusteista ja usein kysy-
tyista kysymyksista saat osoitteista sup-
port.stihl.com, info.myimow.stihl.com tai STIHL-
erikoisliikkeesta.

Bluetooth®-merkki ja Bluetooth®-kuvamerkit
(logot) ovat Bluetooth SIG, Inc.:n rekisterdityja
tavaramerkkeja ja omaisuutta. STIHL kayttaa
naita sana- ja kuvamerkkeja lisenssioikeuksilla.

Ruohonleikkuurobotissa on Bluetooth®-radiolii-
tanta, radioverkkoliitantd ja matkapuhelinliitanta.
Paikallisia kayttorajoituksia (esimerkiksi lentoko-
neissa tai sairaaloissa) on noudatettava.
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3 Yleiskuva

2.2 Tekstin siséltdmien varoitusten

merkitseminen

A vaara

®m Tama teksti muistuttaa vaaroista, jotka johta-
vat vakavaan loukkaantumiseen tai jopa kuo-
lemaan.
> Tekstissa mainittujen toimenpiteiden avulla
on mahdollista valttda vakava loukkaantu-
minen tai jopa kuolema.

A VAROITUS

m Tama teksti muistuttaa vaaroista, jotka voivat
johtaa vakavaan loukkaantumiseen tai jopa
kuolemaan.
> Tekstissa mainittujen toimenpiteiden avulla

on mahdollista valttda vakava loukkaantu-
minen tai jopa kuolema.

HUOMAUTUS

®m Tama teksti muistuttaa vaaroista, jotka voivat
johtaa esinevahinkoihin.
> Tekstissa mainittujen toimenpiteiden avulla
on mahdollista valttda esinevahingot.

2.3
L]

Tekstissa kaytetyt symbolit

Tama merkki viittaa johonkin tdman kayt-
téohjeen lukuun.

3 Yleiskuva
3.1 Ruohonleikkuurobotti

0000099354_001

1 Tartuntakohdat edessa
Ruohonleikkuurobottia voidaan nostaa ja kul-
jettaa tarttumalla samanaikaisesti etu- ja taka-
kahvoista.

2 Latauskoskettimet
Latauskoskettimet yhdistavat ruohonleikkuu-
robotin telakointiasemaan.

3 Ultradanianturit
Ultradanianturit havaitsevat esteet.
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Kupu

Kupu on jousikiinnitteinen, ja térmaystunnistin
havaitsee esteet leikkuualueella.

Ajopyorat

Ajopyorat liikuttavat ruohonleikkuurobottia.
Valonauhat

Valonauha ilmaisee ruohonleikkuurobotin
tilan.

0000099822_001

Tartuntakohdat takana
Ruohonleikkuurobottia voidaan nostaa ja kul-
jettaa tarttumalla samanaikaisesti etu- ja taka-
kahvoista.

Suojalista

Suojalista suojaa kayttajaa ilmaan sinkoutu-
vilta siruilta ja esineiltd seka estaa kayttajaa
joutumasta kosketuksiin terien kanssa.
Matriisindytté

Matriisin@ytto ilmaisee ruohonleikkuurobotin
tilan.

10 Kayttdpaneeli

3.2

Ohjauspaneeli sisaltaa painikkeet ja sadetun-
nistimen.

Kayttopaneeli

\
0000099355_001

1

Valonauhat

Valonauha nayttaa ruohonleikkuurobotin tilan
ja osoittaa, mita painikeyhdistelmaa on pai-
nettava tiettya toimintoa varten.

Painike STOP

Painike pysayttaa ruohonleikkuurobotin ja
leikkurikoneiston. Painiketta kaytetdan myos
laitteen lukituksen aktivoimiseen.
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3 Painike LUKKO
Painike avaa ruohonleikkuurobotin lukituksen
yhdessa naytetyn painikeyhdistelman kanssa.

4 Painike START
Painike kaynnistaa ruohonleikkuun.

5 Painike KOTI
Painike saa ruohonleikkuurobotin palaamaan
telakointiasemaan tai peruuttaa nykyisen leik-
kuutydn, kun ruohonleikkuurobotti on tela-
kointiasemassa.

6 Painike INFO
Painikkeen avulla ruohonleikkuurobotti puhuu
tietoja senhetkisesta tilasta.

7 Sadetunnistin
Sadetunnistin reagoi kosteuteen. Asetuksesta
riippuen ruohonleikkuurobotti voi ottaa sddo-
losuhteet huomioon leikkuuaikataulussaan.

3.3 Leikkurikoneisto

0000099827_002

1 Terélevy

Teralevya kaytetaan terien kiinnittdmiseen.
2 L-puliit

L-pultit on tarkoitettu terien kiinnittamiseen.
3 Terét

Teréat leikkaavat ruohoa.
4 Vipu

Vivut varmistavat mutterin.
5 Mutteri

Mutteri kiinnittaa teralevyn.

# Koneen numerolla varustettu arvokilpi

3.4 Telakointiasema ja virtaldhde

0000099356_001
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3 Yleiskuva

1 Verkkopistoke
Verkkopistoke yhdistaa liitoskaapelin pistora-
siaan.

2 Liitoskaapeli
Liitoskaapeli yhdistaa virtalahteen verkkopis-
tokkeeseen.

3 Virtaldhde
Virtalahde toimii telakointiaseman energialah-
teena.

4 Latauskaapeli
Latauskaapeli yhdistaa virtalahteen telakoin-
tiasemaan.

5 Liitin
Pistoke yhdistaa latauskaapelin telakointiase-
maan.

6 Kupu
Kupu peittda telakointiaseman ja suojaa sen
sisélla olevaa elektroniikkaa.

7 LED-valo
LED-valo ilmaisee telakointiaseman tilan.
8 Latauskoskettimet
Latauskoskettimet yhdistavat telakointiase-
man ruohonleikkuurobottiin.
9 Pohjalevy
Pohjalevy on telakointiaseman perusta.
10 Kaapelikanava
Ohjauslanka asennetaan keskimmaiseen
kaapelikanavaan.
11 Kaapelikanava
Rajauslanka asennetaan ulkopuolella oleviin
kaapelikanaviin.

# Koneen numerolla varustettu arvokilpi

I

12 Maanaula
Nelja maanaulaa kiinnittavat telakointiaseman
maahan.

0000099831_001
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4 Turvallisuusohjeet

3.5 iMOWE® viivoitin ja asennus-
sarja

iMOW® viivain

0000099832_001

1 iIMOW® viivain
Viivain helpottaa langan asettamista ja auttaa
oikeiden etaisyyksien sailyttamisessa.

Asennussarja

Ruohonleikkuurobotin kayttéonottoon tarvitaan

asennussarja, joka ei sisally ruohonleikkuurobo-
tin toimitukseen. Sopivia asennussarjoja on saa-
tavana lisavarusteena eri kokoisiin puutarhoihin.

I

|

o 3> 5 B> DOP

0000099833_001

1 Kiinnitysnaula
Kiinnitysnaula kiinnittda rajauslangan ja
ohjauslangan maahan.
2 Lankaliitin
Lankaliitin yhdistaa lankojen paat toisiinsa.
3 Kaapelimerkki
Kaapelimerkkeja kaytetaan merkitsemaan
lankojen paat telakointiaseman sisalla. Ne
helpottavat johtimien paiden kohdentamista,
kun ne liitetaan oikeaan liittimeen.

4 Lankakela
Lankakelaa tarvitaan rajauslangan ja ohjaus-
langan asentamiseen.

3.6 Symbolit

Symbolit voivat olla ruohonleikkuurobotissa, tela-

kointiasemassa, virtalahteessa tai sisaénraken-
netussa akussa, ja ne tarkoittavat seuraavaa:

Taméa merkki iimoittaa terélevyn halkaisi-
jan.

0458-012-9801-A
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Tama merkki osoittaa, mihin suuntaan

teranpidikkeen lukitus on avattava teria
vaihdettaessa.

‘ @ Tama merkki osoittaa, mihin suuntaan

teranpidike on lukittava teria vaihdet-
taessa.

Kotelointiluokka 2, kaksinkertainen suojae-
ristys.

K Ala havita tuotetta talousjatteen mukana.

Symbolin vieressa oleva arvo ilmoittaa
akun energiasisallén kennovalmistajan
ilmoittamien tietojen perusteella. Kayttoti-
lanteessa kaytettavisséa oleva energiasi-
saltd on taté pienempi.
1 LED-valo palaa punaisena. Akku on
§Z§ liian kuuma tai liian kylma.

|

4 LED-valoa vilkkuu punaisina. Akussa
on hairid.

4  Turvallisuusohjeet
4.1 Varoitusmerkit

Ruohonleikkuuroboaittiin, telakointiasemaan, verk-
kolaitteeseen tai akkuun sijoitettujen varoitus-
merkkien merkitykset ovat seuraavat:

Noudata turvallisuusohjeita ja toimi nii-
den sisaltdmien ohjeiden mukaisesti.

Lue, ymmarra ja tallenna kayttéohjeet
mybhempaa kayttéa varten.

Noudata ilmaan sinkoutuvien sirujen ja
esineiden varalta annettuja turvallisuus-
ohjeita.

Sailyta turvallinen etaisyys.

Al koske pyérivaan teralevyyn.

e | Ala nouse ruohonleikkuurobotin paalle
tai istu sen paalla.

Pysayta ruohonleikkuurobotti kuljetuk-
sen, varastoinnin, puhdistuksen, huol-
lon, korjauksen ajaksi tai jos kayttayty-
minen muuttuu tai on epatavallista, ja
aktivoi laitteen lukitus.
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Pida lapset poissa ruohonleikkuurobo-
tista ja leikkuualueelta.

Pida elaimet poissa ruohonleikkuuro-
botista ja leikkuualueelta.

Ala upota akkua nesteisiin.

Suojaa akku kuumuudelta ja avotulelta.

4.2 Maaraystenmukainen kayttd

Ruohonleikkuurobotti

STIHL iMOW 5.0® EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO on
tarkoitettu ruohon leikkaamiseen ja multaami-
seen.

STIHL-telakointiasema ja mukana toimitettu

DM160X-420X- tai DM210X-420X-virtalahde
lataavat STIHL ruohonleikkuurobotin

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

Ruohonleikkuurobottia, telakointiasemaa ja verk-
kolaitetta voidaan kayttaa sateella.

Ruohonleikkuurobotin virtalahteena on

STIHL AAI -akku. Akku on sisdanrakennettu ruo-
honleikkuurobottiin, ja sen saa irrottaa vain
STIHL-erikoisliike.

Ruohonleikkuurobotti voidaan konfiguroida ja
sita kayttada MY iMOW®-sovelluksella.

A VAROITUS

m Telakointiasemien, virtalahteiden ja akkujen,
joita STIHL ei ole hyvéksynyt ruohonleikkuuro-
bottia varten, kdyttd voi aiheuttaa tulipalon tai
rajahdyksen. Seurauksena voi olla vakava tai
hengenvaarallinen loukkaantuminen ja esine-
vahinkoja.
> Kayta ruohonleikkuurobottia sisdanraken-
netulla akulla STIHL AAI.

> Lataa ruohonleikkuurobotti
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
STIHL telakointiasemalla ja STIHL virtalah-
teelld DM160X-420X tai DM210X-420X.

m Jos ruohonleikkuurobottia, akkua, telakointia-
semaa tai virtaldhdetta kaytetaan laitteille
maaritellysta kayttdtarkoituksesta poikkea-
vasti, seurauksena voi olla seka vakava tai
jopa hengenvaarallinen loukkaantuminen etta
omaisuusvahinkoja.

190

4 Turvallisuusohjeet

> Kayta ruohonleikkuurobottia, telakointiase-
maa ja virtaldhdetta tassa kayttéohjeessa
kuvatulla tavalla.

43 Kayttajaa koskevat vaatimukset

A VAROITUS

m Kayttaja ei kykene tunnistamaan eika arvioi-
maan ruohonleikkuurobottiin, telakointiase-
maan ja virtaldhteeseen liittyvia vaaroja, ellei
han ei ole saanut asianmukaista perehdytysta
laitteen kayttoon. Kayttaja tai sivulliset saatta-
vat loukkaantua vakavasti tai jopa hengenvaa-
rallisesti.

> Lue, ymmarra ja tallenna kayttdoh-
jeet myOhempaa kayttéa varten.

> Jos luovutat ruchonleikkuurobotin, telakoin-
tiaseman tai virtalahteen toiselle henkildlle:
Anna kayttdohje mukaan.

> Varmista, etta kayttaja tayttda seuraavat
ehdot:

— Kayttaja on valpas.

— Kayttaja kykenee fyysisten, aistinvarais-
ten ja henkisten kykyjensa puolesta
kayttdmaan ruohonleikkuurobottia, tela-
kointiasemaa ja virtalahdetta. Jos kayt-
tajalla on rajalliset fyysiset, sensoriset
tai henkiset kyvyt, han saa tyoskennella
ruohonleikkuurobotilla vain vastuuhenki-
I6n valvonnassa tai taman antamien
ohjeiden mukaan. Tahan sisaltyvat
myds kaikki tyét ruohonleikkuurobotin,
telakointiaseman, virtalahteen, lataus-
kaapelin seka ohjauslangan ja rajaus-
langan kanssa ja niihin liittyvat tyot.

— Kayttaja osaa tunnistaa ja arvioida ruo-
honleikkuurobottiin, telakointiasemaan
ja virtalahteeseen liittyvat vaarat.

— Kayttaja on taysi-ikainen tai kansallisten
maaraysten mukaisessa valvotussa
ammattikoulutuksessa.

— Kayttaja on saanut STIHL-erikoisliik-
keelta tai muulta asiantuntevalta henki-
16lté& perehdytyksen ruohonleikkuurobo-
tin, telakointiaseman ja virtaldhteen
kayttéon, ennen kuin han kayttaa niita
ensimmaista kertaa.

— Kayttaja ei ole alkoholin, 1adkkeiden tai
huumaavien aineiden vaikutuksen alai-
nen.

— Kun asennat, kaytat, puhdistat, huollat
ja kuljetat ruohonleikkuurobottia, pida
tasapaino ylla, varmista, etta sinulla on
tukeva jalansija, alaka juokse.
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— Termit "k&yttdminen", "kayttd" ja "toi-
minta" kasittavat kaiken ruohonleikkuu-
robotilla, telakointiasemalla, virtalah-
teelld, latauskaapelilla, ohjainlangalla ja
rajauslangalla seka kaikilla IMOW®-lisa-
varusteilla tehtavan tyon.

> Jos jokin asia on jaanyt sinulle epaselvaksi:
Ota yhteyttd STIHL-erikoisliikkeeseen.

Vaatetus ja varustus

A VAROITUS

® Rajauslangan tai ohjauslangan asentamisen ja
telakointiaseman kiinnittdmisen aikana kiinni-
tysnaulojen tai maakoukkujen iskeminen maa-
han voi aiheuttaa esineiden sinkoutumista ylos
suurella nopeudella. Kayttaja voi loukkaantua.
> Kayta tiiviisti istuvia suojalaseja. Sopivat
suojalasit on testattu standardin EN 166 tai
kansallisten maaraysten mukaisesti ja ne
ovat saatavana kaupassa vastaavilla mer-
kinnailla.
> Kayta kestavastad materiaalista valmistettuja
tydkasineita.
Erilaiset esineet saattavat sinkoutua leikkuu-
kayton aikana ilmaan suurella nopeudella.
Kayttaja voi loukkaantua.
> Jos ruohonleikkuualueelle mennaan leik-
kuun aikana:
— Kayta kestavasta materiaalista valmis-
tettuja pitkia housuja.
— Kayta tukevia, umpinaisia ja karkeapoh-
jaisia jalkineita.
Sopimattomat vaatteet saattavat tarttua kiinni
puihin, risuihin ja ruohonleikkuurobotiin. Kayt-
taja voi loukkaantua vakavasti, mikali han ei
ole pukeutunut sopivaan tydvaatetukseen.
> Kayta tiukasti kehoa vasten istuvaa vaate-
tusta.
> Riisu huivit ja korut yltasi.
Puhdistamisen, huollon ja kuljetuksen aikana
kayttaja voi joutua kosketuksiin terien kanssa.
Kayttaja voi loukkaantua.
> Kayta kestavastad materiaalista valmistettuja
tydkasineita.
Kayttaja voi liukastua, mikali han ei kayta sopi-
via ty¢jalkineita. Kayttaja voi loukkaantua.
> Jos ruohonleikkuualueelle menn&an ruo-
honleikkuun aikana: Kayta tukevia, umpi-
naisia ja karkeapohjaisia jalkineita.
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4.5 Tybskentelyalue ja ymparistd
451 Ruohonleikkuurobotti ja leikkuuala

A VAROITUS

Sivulliset, lapset ja elaimet eivat kykene tun-
nistamaan eivatka arvioimaan ruohonleikkuu-
robotista ja ilmaan nousevista kappaleista
aiheutuvia vaaroja. Sivulliset, lapset ja elaimet
saattavat loukkaantua vakavasti, minka liséksi
seurauksena voi olla materiaalivahinkoja.

> Pida sivulliset, lapset ja eldaimet
etaalla ruohonleikkuualueelta ruo-

I«ﬂ honleikkuun aikana.
> Jos ruohonleikkuurobottia kdytetaan alu-
eilla, joihin yleisolla on paasy: Sulje leikkuu-
alue ja aseta sinne kyltteja, joissa on varoi-
tusteksti "Varoitus! Automaattinen ruohon-
leikkuri! Pida lapset ja eldimet poissa ja
valvo!" . Noudata paikallisia maarayksia.

> Varmista, etteivat lapset voi leikkid ruohon-
leikkuuroboatilla.

> Maarittele leikkuualue rajauslangan avulla
tassa kayttoohjeessa kuvatulla tavalla.
Rajaa rajauslangalla alueet, joille ruohon-
leikkuurobotti ei saa ajaa tai joita ei saa lei-
kata leikkuualueelta.

» Ala kayta ruohonleikkuurobottia sora- tai
sepelipinnoilla.

Ihmiset voivat kompastua rajauslankaan,

ohjauslankaan tai kiinnitysnauloihin. Seurauk-

sena voi olla loukkaantuminen ja esinevahin-
koja.

> Aseta rajauslanka ja ohjauslanka tasaisesti
maahan.

> Lyo6 kiinnitysnaulat kokonaan maahan.

Jos leikkuualueella kaytetaan puutarhatydka-

lua tai -valinettd, tydkalu voi osua rajauslan-

kaan, ohjauslankaan tai kiinnitysnauloihin ja
vahingoittaa niité. Esineet voivat sinkoutua
tyéskentelyn aikana ilmaan suurella nopeu-
della. Seurauksena voi olla loukkaantuminen
ja esinevahinkoja.

» Ala tydskentele rajauslangan tai ohjauslan-
gan alueella puutarhalaitteella tai puutarha-
tyokalulla.

Ruohonleikkuurobotin sdhkbdosat voivat syn-

nyttéa kipindita. Kipinat voivat aiheuttaa hel-

posti syttyvassa tai réjahdysalttissa ymparis-
tossa tulipalon ja rajahdyksen. Seurauksena
voi olla vakava tai hengenvaarallinen louk-
kaantuminen ja esinevahinkoja.

» Ala kayta ruohonleikkuurobottia helposti
syttyvassa tai rajahdysalttissa ymparis-
tossa.
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®m Myrskyn seurauksena ruohonleikkuurobotti voi

vaurioitua tai leikkuualueella voi olla esineita.

Ruohonleikkuurobotti ei valttdmatta ole turval-

lisessa kunnossa, ja ruohonleikkuun aikana

saattaa sinkoutua esineitad. Seurauksena voi

olla vakava tai hengenvaarallinen loukkaantu-

minen ja esinevahinkoja.

> Tarkista ruohonleikkuurobotin turvallisuus
myrskyn jalkeen.

> Tarkista ruohonleikkuualueen kunto, poista
esineet leikkuualueelta.

452 Akku

Akku on sisaanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

A VAROITUS

m Sijvulliset, lapset ja eldimet eivat kykene tun-
nistamaan eivatka arvioimaan akusta aiheutu-
via vaaroja. Sivulliset, lapset ja eldimet saatta-
vat loukkaantua vakavasti.
> Pida sivulliset henkildt, lapset ja elaimet loi-

tolla.
> Ala jata akkua valvomatta.
> Varmista, etteivat lapset voi leikkia akulla.
m Akkua ei ole suojattu kaikilta ymparistoteki-

joilté. Jos akku altistuu tietyille ymparistévaiku-

tuksille, se voi syttya tuleen, rajahtaa tai vauri-
oitua peruuttamattomasti. Seurauksena voi
olla vakava loukkaantuminen ja aineellisia
vahinkoja.

> Suojaa akku kuumuudelta ja avotu-

lelta.
> Al4 heité akkua tuleen.

> Al3 lataa, kayta ja sailytd akkua maaritelty-
jen lampdtilarajojen ulkopuolella, Ed 23.6.
> Al upota akkua nesteisiin.

Pida akku etaalla metallisista pienesineista.
Al3 altista akkua suurelle paineelle.

Al altista akkua mikroaalloille.

Suojaa akku kemikaaleilta ja suoloilta.

453 Telakointiasema ja virtalahde

A VAROITUS

m Sjvulliset, lapset ja eldimet eivat kykene tun-
nistamaan eivéatka arvioimaan telakointiase-
masta, virtaldhteesta ja sdhkdvirrasta aiheutu-
via vaaroja. Sivulliset henkil6t, lapset ja elai-

yvyVvy

met saattavat loukkaantua vakavasti tai kuolla.

> Pida sivulliset henkildt, lapset ja eldimet loi-
tolla.
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> Varmista, etteivat lapset voi leikkia telakoin-
tiasemalla tai virtalahteella.

Telakointiasemaa ja virtaldhdetta ei ole suo-

jattu kaikilta ymparistotekijoilta. Telakointi-

asema ja virtalahde saattavat syttya tuleen tai

rajahtaa jos telakointiasema tai virtalahde

altistuu tietyille ymparistotekijoille. Seurauk-

sena voi olla vakava loukkaantuminen ja aine-

ellisia vahinkoja.

> Ala kayta telakointiasemaa ja virtalahdett
helposti syttyvassa tai rajahdysalttiissa
ymparistossa.

> Al kayta ja sailyta telakointiasemaa ja vir-
talahdettd maariteltyjen lampdtilarajojen
ulkopuolella, £d 23.6.

> Irrota virtalahde verkkovirrasta ennen
ukkosmyrskya tai jos on olemassa sala-
maniskun vaara.

Ihmiset voivat kompastua telakointiasemaan,

latauskaapeliin, virtaldhteeseen tai liitoskaape-

liin. Henkil6t voivat loukkaantua ja telakointi-

asema, latauskaapeli, virtaldhde tai litoskaa-

peli voivat vahingoittua.

> Sijoita telakointiasema ja virtaldhde helposti
nakyvaan paikkaan.

> Sijoita litoskaapeli ja latauskaapeli siten,
ettéa se kulkee kauttaaltaan lattiaa pitkin.

Suorassa auringonvalossa virtaldhteen kotelo

voi kuumentua erittdin kuumaksi. Kayttaja

altistuu talldin palovammoille.

c > Ala koske kuumaan virtalahteeseen.

Turvallinen toimintakunto

Ruohonleikkuurobotti

Ruohonleikkuurobotti on turvallisessa toiminta-
kunnossa, jos seuraavat edellytykset tayttyvat:

Ruohonleikkuurobotissa ei ole vaurioita.
Hallintalaitteet toimivat moitteettomasti, eika
hallintalaitteisiin ole tehty muutoksia.

Terat ovat oikein paikallaan ja vaurioitumatto-
mia.

Ruohonleikkuurobottiin on asennettu ainoas-
taan alkuperaisia STIHL-lisdvarusteita.
Lisavarusteet on asennettu oikein.

A VAROITUS

Jos laite ei ole turvallisessa toimintakunnossa,

osat saattavat toimia virheellisesti. Myos turva-

laitteet saattavat talldin lakata toimimasta.

Tama voi johtaa vakavaan tai hengenvaaralli-

seen loukkaantumiseen.

> Kayta ehjaa ja toimivaa ruohonleikkuurobot-
tia.
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> Ala tee ruohonleikkuurobottiin muutoksia.

> Jos ohjauspaneeli ei toimi: Al kayta ruo-
honleikkuurobottia.

> Asenna ruohonleikkuurobottiin ainoastaan
alkuperaisia STIHL-varusteita.

> Asenna terat tdman kayttdohjeen kuvauk-
sen mukaisesti.

> Asenna varusteet kayttdohjeen tai lisdva-
rusteen kayttdohjeen mukaisesti.

> Al tydnna esineita ruohonleikkuurobotissa
oleviin aukkoihin.

> Ala yhdista ja oikosulje latauskoskettimia
metalliesineilla.

> Uusi kuluneet tai vaurioituneet ohjekyltit.

> Jos jokin asia on jaanyt sinulle epaselvaksi:
Ota yhteyttd STIHL-erikoisliikkeeseen.

4.6.2 Leikkurikoneisto

Leikkurikoneisto on turvallisessa toimintakun-

nossa, jos seuraavat edellytykset tayttyvat:

— Terat, terélevy, teranpidike, vipu ja mutteri
ovat vahingoittumattomia.

— Kulumisen ilmaisevat merkinnat teralevyssa
eivat ole kuluneet lapi.

— Teralevyn L-pultit ovat kuluneet korkeintaan
puoliksi.

— Terat eivat ole vaantyneet.

— Terat on asennettu oikein.

A VAROITUS

m Jos terat eivat ole turvallisessa toimintakun-

nossa, terista saattaa irrota palasia, jotka voi-

vat sinkoutua ymparistéon. Seurauksena voi

olla vakava loukkaantuminen.

> TyOskentele vaurioitumattomilla terilld, vau-
rioitumattomalla terélevylla, vaurioitumatto-
malla terénpidikkeelld, vaurioitumattomalla
vivulla ja vaurioitumattomilla muttereilla.

> Jos kulumisen ilmaisevat merkinnat ovat
kuluneet ja niihin on tullut reikia, vaihda
leikkurikoneisto.

> Jos L-pultit ovat kuluneet yli puoleenvaliin
asti: vaihda leikkurikoneisto.

> Kiinnita terat oikein.

> Jos jokin asia on jaanyt sinulle epaselvaksi:
Ota yhteytta STIHL-erikoisliikkeeseen.

4.6.3 Akku

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-

tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

Akku on turvallisessa toimintakunnossa, jos seu-

raavat edellytykset tayttyvat:

— Akussa ei ole vaurioita.

— Akku on puhdas ja kuiva.

— Akku toimii moitteettomasti, eiké akussa ole
muutoksia.
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A VAROITUS

®m Akkua ei voida enda kayttaa turvallisesti,
mikali akku ei ole turvallisessa toimintakun-
nossa. Seurauksena voi olla vakava loukkaan-
tuminen.
> Kayta akkua vain, jos siina ei ole minkaan-
laisia vaurioita.
» Al4 lataa vaurioitunutta tai viallista akkua.
> Jos akku on likaantunut: Puhdista akku.
Jos akku on mérka tai kostea: anna akun
kuivua.
» Ala tee akkuun muutoksia.
Ala tydnna esineita akussa oleviin aukkoi-
hin.
Ala yhdist ja oikosulje akun séhkdkosketti-
mia metalliesineilla.
» Ala avaa akkua.
> Uusi kuluneet tai vaurioituneet ohjekyiltit.
® Vaurioituneesta akusta saattaa vuotaa nes-
tettad. Iho tai silmat voivat arsyyntya, jos iho tai
silmat joutuvat kosketuksiin nesteen kanssa.
> Valta joutumista kosketuksiin nesteen
kanssa.
Jos iho on joutunut kosketuksiin nesteen
kanssa: pese altistuneet ihoalueet runsaalla
vedelld ja saippualla.
Jos ainetta on joutunut silmiin: Huuhtele sil-
mia runsaalla vedella vahintddn 15 minuutin
ajan ja hakeudu laakariin.
® Vaurioituneesta tai viallisesta akusta voi pois-
tua outoja hajuja tai savua. Téllainen akku
saattaa my0s syttya tuleen. Seurauksena voi
olla vakava tai hengenvaarallinen loukkaantu-
minen ja esinevahinkoja.
> Jos akusta poistuu outoja hajuja tai savua:
Ala kéyta akkua ja pida se etaalla palavista
materiaaleista.
> Jos akku syttyy palamaan: Yritd sammuttaa
akku tulensammuttimella tai vedella.
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Telakointiasema, latauskaapeli, virta-

ldhde ja liitoskaapeli

Telakointiasema, latauskaapeli, virtalahde, liitos-

kaapeli ja pistokeliitdnnat ovat turvallisessa kun-

nossa, jos seuraavat ehdot tayttyvat:

— Telakointiasema, latauskaapeli, virtalahde, lii-
toskaapeli ja pistokeliitannat ovat vaurioitumat-
tomia.

— Telakointiasema, latauskaapeli, virtalahde, lii-
toskaapeli ja pistokeliitannat ovat puhtaat.

— Telakointiasemaan on asennettu vain siihen
tarkoitettuja STIHL-alkuperaisvarusteita.

— Lisavarusteet on asennettu oikein.

— Telakointiasema ja virtalahde eivat ole peitet-
tyja kayton aikana.
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A VAROITUS

m Jos laite ei ole turvallisessa toimintakunnossa,
osat eivat ehka toimi varmasti ja turvalaitteet
saattavat talldin lakata toimimasta. Tama voi
johtaa vakavaan tai hengenvaaralliseen louk-
kaantumiseen.
> Kayta vaurioitumatonta telakointiasemaa,

vaurioitumatonta latauskaapelia, vaurioitu-
matonta virtalahdetta, vaurioitumatonta lii-
toskaapelia ja vaurioitumattomia pistokelii-
tantoja.
> Jos telakointiasema, virtalahde tai pistokelii-
téannat ovat likaisia: Puhdista telakointi-
asema, virtalahde ja pistokeliitannat.
> Ala muuta telakointiasemaa, latauskaape-
lia, virtalahdetta, liitoskaapelia tai pistokelii-
tantoja.
> Al tydnna esineita telakointiasemassa ja
virtaldhteessa oleviin aukkoihin.
> Ala kytke tai oikosulje telakointiaseman, vir-
taldahteen ja pistokeliitantdjen sahkdkontak-
teja metalliesineilla.

Ala avaa telakointiasemaa ja virtalahdetta.

Ala peita telakointiasemaa ja virtalahdetta.

Ala hautaa virtaldhdettd maahan.

Ala istu telakointiaseman paalla.

Ala seiso telakointiaseman pohjalevyn

paalla.

YyY VY VY

4.7 Ruohonleikkuu
A VAROITUS

m Pygrivan teralevyn terat voivat aiheuttaa kayt-
tajalle viiltohaavoja. Kayttaja voi loukkaantua
vakavasti.

> Ala koske pydrivaan teralevyyn ja
teriin.

> Jos kayttaja lahestyy ruohonleikkuu-
robottia leikkuun aikana tai ennen
laitteen saatdjen tekemista: Paina
STOP-painiketta.

> Ala kallista tai nosta ruohonleikkuu-
robottia leikkuun aikana.

> Jos jokin esine jumittaa teralevyn tai
terat: Pysayta ruohonleikkuurobotti
ja aktivoi laitteen lukitus. Poista kap-
pale vasta taman jalkeen.

> Pida lapset poissa ruohonleikkuuro-
botista ja leikkuualueelta.

botista ja leikkuualueelta.
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A VAROITUS

> Pida elaimet poissa ruohonleikkuuro-

4 Turvallisuusohjeet

» Al3 kiipeile tai istu ruohonleikkuuro-
botin paalle alaka kuljeta lapsia, elai-
mlié tai esineitd ruohonleikkuurobo-
illa.

® Jos ruohonleikkuurobotissa ilmenee muutok-
sia tai ruohonleikkuurobotin kayttaytyminen
muuttuu tyéskentelyn aikana, ruohonleikkuuro-
botti ei ole enaa turvallisessa toimintakun-
nossa. Seurauksena voi olla vakava loukkaan-
tuminen ja aineellisia vahinkoja.
> Paina painiketta STOP ja aktivoi laitteen

lukitus. Ota yhteytta STIHL-erikoisliikkee-
seen.

m Jos terat osuvat ruohonleikkuun aikana vieraa-
seen esineeseen, ne tai niiden osat voivat
vaurioitua tai sinkoutua ylés suurella nopeu-
della. Seurauksena voi olla loukkaantuminen
ja esinevahinkoja.
> Poista vierasesineet ruohonleikkuualueelta.
> Poista rikkinaiset terat tai niiden osat leik-

kuualueelta.

® Kun STOP-painiketta painetaan, teralevy ja
terat jatkavat pyorimista vield lyhyen aikaa.
Seurauksena voi olla vakava loukkaantumi-
nen.
> Odota, kunnes teralevy ei enaa pyori.

m Jos terat osuvat kovaan esineeseen ruohon-
leikkuun aikana, voi syntya Kipindita ja terat
voivat vaurioitua. Kipinat voivat aiheuttaa hel-
posti syttyvassa ymparistossa tulipalon. Seu-
rauksena voi olla vakava tai hengenvaaralli-
nen loukkaantuminen ja esinevahinkoja.
> Ala tydskentele helposti syttyvassa ympa-

ristdssa.
> Varmista, etta terat ovat turvallisessa kun-
nossa.

A VAARA

= Jos ruohonleikkuurobottia kaytetaan jannitteis-
ten johtojen laheisyydessa, terat voivat joutua
kosketuksiin jannitteisten johtojen kanssa ja
vahingoittaa niitd. Tama voi johtaa vakavaan
tai hengenvaaralliseen loukkaantumiseen.
» Ala kéyta ruohonleikkuurobottia jannitteis-
ten johtojen laheisyydessa.

Lataaminen

® Vaurioitunut tai viallinen virtaldhde voi aiheut-
taa lataamisen aikana outoja hajuja ja savun
muodostumista. Seurauksena voi olla louk-
kaantuminen ja esinevahinkoja.
> Irrota verkkopistoke pistorasiasta.
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m Virtaldhde voi ylikuumentua ja aiheuttaa tulipa-
lon, mikali [Bmpo ei padse poistumaan lait-
teesta riittavan tehokkaasti. Seurauksena voi
olla vakava tai hengenvaarallinen loukkaantu-
minen ja esinevahinkoja.
> Al peita virtalahdett.

4.9 Sahkdliitdnnan yhdistdminen

Seuraavat tekijat voivat mahdollisesti aiheuttaa

kosketuksen jannitteisiin osiin:

— Liitoskaapeli tai jatkokaapeli on vaurioitunut.

— Liitoskaapelin tai jatkokaapelin verkkopistoke
on vaurioitunut.

— Pistorasiaa ei ole asennettu oikein.

A VAARA

m Jannitteisten osien koskettaminen saattaa
aiheuttaa sahkoiskun. Kayttaja voi loukkaan-
tua vakavasti tai jopa hengenvaarallisesti.
> Varmista, etté kaapeleissa ja niiden verkko-

pistokkeessa ei ole vaurioita.

Jos liitoskaapeli tai jatkokaapeli ovat
A\ vayrioituneet:
Amm\ > Ala koske vaurioituneeseen kohtaan.
> Irrota verkkopistoke pistorasiasta.
> Tartu kaapeleihin ja niiden verkkopistokkee-
seen ainoastaan kuivin kasin.
> Yhdista verkkopistoke asianmukaisesti
asennettuun ja suojattuun suojakosketti-
mella varustettuun pistorasiaan.
> Jos pistorasia sijaitsee rakennuksen ulko-
puolella: varmista, etta pistorasia on hyvak-
sytty ulkokayttoon.
> Kytke virtalahde vikavirtasuojakytkimen
kautta (30 mA, 30 ms).
Jos liitoskaapeli tai jatkojohto on kytketty tai
irrotettu: Tartu aina pistokkeeseen alaka
veda kaapelista.
® Vaurioitunut tai vaaranlainen jatkokaapeli voi
johtaa sahkdiskuihin. Tama voi johtaa vaka-
vaan tai hengenvaaralliseen loukkaantumi-
seen.
> Kayta vain jatkokaapelia, jonka poikkipinta-
ala on ohjeiden mukainen, I 23.5.
> Kayta roiskevesisuojattua ja ulkokayttédn
hyvaksyttya jatkojohtoa.
> Suojaa virtaldhteen ja jatkojohdon valinen
pistokeliitanta vedelta.
> Kayta jatkojohtoa, jolla on samat ominai-
suudet kuin virtaldhteen litoskaapelilla.

A VAROITUS

m Vaara verkkojannite tai vaara verkkotaajuus
voi johtaa virtalahteen ylijannitteeseen. Virta-
lahde voi vaurioitua.

v
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> Varmista, ettd sahkoverkon verkkojannite ja
verkkotaajuus vastaavat virtalahteen arvo-
kilvessa ilmoitettuja arvoja.

Jos virtaldahde on kytketty monipistorasiaan,

sahkdékomponentit voivat ylikuormittua latauk-

sen aikana. Komponentit voivat kuumentua ja

aiheuttaa tulipalon. Ihmiset voivat loukkaantua

vakavasti tai hengenvaarallisesti, ja seurauk-

sena voi olla omaisuusvahinko.

> Varmista, etta virtalahteen ja kaikkien moni-
pistorasiaan liitettyjen sahkolaitteiden arvo-
kilvessa olevat tehomaaritykset eivat ylita
monipistorasian tehomaarityksia.

Vaarin sijoitettu liitoskaapeli, jatkokaapeli tai

latauskaapeli voi vaurioitua ja ihmiset voivat

kompastua. Seurauksena voi olla vakava louk-

kaantuminen ja aineellisia vahinkoja.

> Reititd kaapelit ja latauskaapeli siten, etta
ne ovat leikkuualueen ulkopuolella.

> Aseta kaapelit jatkokaapeli ja latauskaapeli
siten, ettd ne eivat vaurioidu puutarhalait-
teella tai puutarhatydkalulla tydskennel-
taessa.

> Sijoita ja merkitse kaapelit ja latauskaapeli
siten, ettei niihin voi kompastua.

> Aseta kaapelit ja latauskaapeli siten, ettd ne
eivat ole kiredlla tai kiertyneita.

> Sijoita kaapelit ja latauskaapeli siten, etta
ne eivat vaurioidu, rikkoudu tai joudu puris-
tuksiin tai hankaudu.

> Suojaa kaapelit ja latauskaapeli kuumuu-
delta, dljylta ja kemikaaleilta.

> Aseta kaapelit ja latauskaapeli siten, ettd ne
eivat ole jatkuvasti maralla pinnalla.

Jos sdhkdjohdot ja putket on asennettu sei-

naan, ne voivat vaurioitua, kun virtaldhde

asennetaan seinaan. Kosketus sahkdjohtoihin

saattaa aiheuttaa séahkdiskun. Seurauksena

voi olla vakava loukkaantuminen ja aineellisia

vahinkoja.

> Varmista, ettei asennuspaikan kohdalla sei-
nassa ole sahkojohtoja tai putkia.

> Asenna virtaldhde seindan tdaman kayttooh-
jeen kuvauksen mukaisesti.

Jos virtalahde on kytketty generaattoriin, vir-

ransyottoa ei voida taata pysyvasti, eika ruo-

honleikkuurobotti voi toimia kunnolla. Virran-

syo6ton vaihtelut voivat vahingoittaa virtalah-

detta.

> Kytke virtaldhde vain asianmukaisesti asen-
nettuun pistorasiaan.
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410 Kuljettaminen
4.10.1 Ruohonleikkuurobotti

A VAROITUS

® Ruohonleikkuurobotti voi kaatua tai liikkua pai-
kaltaan kuljetuksen aikana. Seurauksena voi
olla loukkaantuminen ja esinevahinkoja.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-

voi laitteen lukitus.
> Varmista ruohonleikkuurobotti kiinnityshih-
noilla, voilla tai verkolla siten, ettei se paase
kaatumaan ja liikkumaan.

4.10.2  Akku

Akku on sisaanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

A VAROITUS

m Akkua ei ole suojattu kaikilta ymparistoteki-

joilta. Eraille ymparistotekijoille altistunut akku

saattaa vahingoittua. Tastéa voi olla seurauk-

sena esinevahinkoja.

> Al kuljeta vaurioitunutta akkua.

Akku voi kaatua tai liikkua paikaltaan kuljetuk-

sen aikana. Seurauksena voi olla loukkaantu-

minen ja esinevahinkoja.

> Pakkaa akku pakkaukseen niin, ettei se voi
liikkua paikaltaan.

> Kiinnita pakkaus siten, ettei se voi liikkua
paikaltaan.

410.3 Telakointiasema ja virtalahde

A VAROITUS

m Telakointiasema tai virtaldhde voi kaatua tai
likkua paikaltaan kuljetuksen aikana. Seu-
rauksena voi olla loukkaantuminen ja esineva-
hinkoja.
> |rrota verkkopistoke pistorasiasta.
> Poista ruohonleikkuurobotti telakointiase-
masta.

> Kiinnita telakointiasema ja virtalahde kiinni-
tyshihnoilla, véilla tai verkolla siten, ettei se
voi kaatua eika liikkua paikaltaan.

m | jitoskaapelia ja latauskaapelia ei ole tarkoi-
tettu virtaldhteen tai telakointiaseman kantami-
seen. Liitoskaapeli, virtaldhde, latauskaapeli ja
latausasema voivat vaurioitua.
> |rrota latauskaapeli virtaldhteesta ja tela-

kointiasemasta ja kelaa se ylds.
> Tartu telakointiasemaan pohjalevysta ja
pida siita tiukasti kiinni.
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> Kelaa liitoskaapeli kasaan ja kiinnita se vir-
talahteeseen.

> Tartu virtalahteeseen tukevalla otteella kot-
elosta kasin.

411  Sailytys
4.11.1 Ruohonleikkuurobotti

A VAROITUS

m | apset eivat kykene tunnistamaan eivatka
arvioimaan ruohonleikkuurobotista aiheutuvia
vaaroja. Lapset voivat loukkaantua vakavasti.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-

voi laitteen lukitus.
> Sailyta ruohonleikkuurobotti poissa lasten
ulottuvilta.

m Kosteus voi sydvyttda ruohonleikkuurobotin
sahkodkoskettimia ja metalliosia. Ruohonleik-
kuurobotti voi vaurioitua.

» Sailyta ruohonleikkuurobottia puhtaana ja
kuivana.

® Jos ruohonleikkuurobotin lukitusta ei aktivoida
ruohonleikkuurobotti kytkeytya vahingossa
paalle ja ruohonleikkuurobotti I&htee liikkeelle.
Seurauksena voi olla vakava loukkaantuminen
ja aineellisia vahinkoja.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-

voi laitteen lukitus.

m Kupua ja kahvoja ei ole tarkoitettu ruohonleik-
kuurobotin ripustamiseen. Turvalaitteet voivat
lakata toimimasta, ja ruohonleikkuurobotti voi
vaurioitua.
> Sailyta ruohonleikkuurobottia tdman kayt-

téohjeen kuvauksen mukaisesti.

4112  Akku

Akku on sisdaanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

A VAROITUS

m | apset eivat kykene tunnistamaan eivatka
arvioimaan akusta aiheutuvia vaaroja. Lapset
voivat loukkaantua vakavasti.

» Sailyta akku poissa lasten ulottuvilta.

m Akkua ei ole suojattu kaikilta ymparistoteki-
joilta. Eraiden ymparistotekijoiden vaikutuksille
altistunut akku saattaa vahingoittua korjaus-
kelvottomaksi.
> Sailyta akku puhtaana ja kuivana.
> Sailyta akku suljetussa tilassa.
> Ala sailyta akkua maaritettyjen lampétilara-

jojen ulkopuolella, &1 23.6.
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4.11.3

Telakointiasema ja virtalahde

A VAROITUS

412

Lapset eivat kykene tunnistamaan eivatka

arvioimaan telakointiasemasta ja virtalah-

teestd aiheutuvia vaaroja. Lapset voivat louk-

kaantua vakavasti tai jopa hengenvaarallisesti.

> Poista ruohonleikkuurobotti telakointiase-
masta.

> Sailyta telakointiasemaa ja virtalahdetta
poissa lasten ulottuvilta.

Telakointiasemaa ja virtaldhdetté ei ole suo-

jattu kaikilta ymparistotekijoilta. Eraille ympa-

riston vaikutuksille altistunut telakointiasema

tai virtaldhde saattaa vahingoittua.

> Poista ruohonleikkuurobotti telakointiase-
masta.

> Jos virtaldhde on Iammin: Anna virtaldhteen
jaéntya.

> Sailyta telakointiasema ja virtalahde puh-
taana ja kuivana.

> Sailyta telakointiasema ja virtalahde sulje-
tussa tilassa.

> Ala sailyta virtaldhdettd maaritettyjen lam-
poétilarajojen ulkopuolella, B 23.6.

Liitoskaapelia ja latauskaapelia ei ole tarkoi-

tettu virtaldhteen tai telakointiaseman kantami-

seen. Liitoskaapeli, virtaldhde, latauskaapeli ja

latausasema voivat vaurioitua.

> Irrota latauskaapeli virtaldhteesta ja tela-
kointiasemasta ja kelaa se yl6s.

> Tartu telakointiasemaan pohjalevysta ja
pida siita tiukasti kiinni.

> Kelaa liitoskaapeli kasaan ja kiinnitéa se vir-
taldhteeseen.

> Tartu virtaldhteeseen tukevalla otteella kot-
elosta kasin.

Puhdistus, huolto ja korjaus

A VAROITUS

m Jos ruohonleikkuurobotin lukitusta ei aktivoida
puhdistuksen, huollon tai korjauksen aikana,
ruohonleikkuurobotti voi kytkeytya tahatto-
masti paalle. Seurauksena voi olla vakava
loukkaantuminen ja aineellisia vahinkoja.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja akti-

voi laitteen lukitus.
Voimakkaat puhdistusaineet, korkeapainepe-
surilla peseminen tai teravat, metalliesineet
voivat vaurioittaa ruohonleikkuurobottia. Jos
ruohonleikkuurobottia ei puhdisteta kunnolla,
osat eivat ehka enaa toimi oikein ja turvalait-
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teet voivat kytkeytya pois kaytosta. Seurauk-

sena voi olla vakava loukkaantuminen.

> Puhdista ruohonleikkuurobotti tdméan kayt-
téohjeen kuvauksen mukaisesti.

Teravat puhdistusaineet, puhdistus korkeapai-

nepuhdistusaineella tai puhdistus piikkisilla tai

teravilla metalliesineilla voi vahingoittaa tela-

kointiasemaa, virtaldhdetta, litoskaapelia,

latauskaapelia ja niiden pistokeliitantéja. Jos

telakointiasemaa, virtalahdetta, liitoskaapelia,

latauskaapelia ja niiden pistokeliitantdja ei

puhdisteta kunnolla, komponentit eivat enaa

toimi kunnolla ja turvalaitteet voivat kytkeytya

pois paalta. Seurauksena voi olla vakava louk-

kaantuminen.

> Irrota virtalahteen verkkopistoke pistorasi-
asta.

> Puhdista telakointiasema, virtaldhde, liitos-
kaapeli, latauskaapeli ja niiden pistokeliitan-
nat tdssa kayttdohjeessa kuvatulla tavalla.

Jos ruohonleikkuurobottia, telakointiasemaa

tai virtalahdetta ei huolleta tai korjata asianmu-

kaisesti, komponentit eivat enaa toimi kunnolla

ja turvalaitteet voivat talléin lakata toimimasta.

Tama voi johtaa vakavaan tai hengenvaaralli-

seen loukkaantumiseen.

> Ala yrita itse huoltaa tai korjata ruohonleik-
kuurobottia, telakointiasemaa ja virtalah-
detta.

> Jos ruohonleikkuurobotti, telakointiasema ja
virtaldhde vaativat huoltoa tai korjaamista:
Ota yhteyttéd STIHL-erikoisliikkeeseen.

> Huolla terat tAman kayttdohjeen kuvauksen
mukaisesti.

Teravat terien leikkuureunat voivat aiheuttaa

kayttajalle viiltohaavoja leikkurikoneiston puh-

distuksen tai huoltamisen aikana. Kayttgja voi

loukkaantua.

> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja
tyokasineita.

Jos virtalahteen liitoskaapeli on viallinen tai

vaurioitunut:

> Vaihda virtaldhde.

Jos ruohonleikkuurobotin alapuolella olevan

diagnostiikkaliittimen tulppa ei ole kunnolla

paikallaan, kosteus ja lika voivat tunkeutua

ruohonleikkuurobotin sisdén. Ruohonleikkuu-

robotti voi vaurioitua.

> Tarkista tulpan istuvuus aina, kun puhdistat
sen ja vaihdat teran.

» Ala kayta ruohonleikkuurobottia, jos tulppa
puuttuu tai on vaurioitunut.
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5 Toiminnan kuvaus
5.1 Toimintakuvaus

0000099956_001

Ruohonleikkuurobotti leikkaa nurmen satunnai-
sesti valituilla poluilla. Jotta ruohonleikkuurobotti
tunnistaa leikkuualueen rajat, leikkuualueen
ymparille on asennettava rajauslanka (1).

Rajauslanka (1) lahettaa signaalin ruohonleik-
kuurobotille. Signaalin tuottaa telakointiasema.

Ruohonleikkurirobotti havaitsee leikkuualueella
olevat kiinteat esteet (2) ultradaniantureiden ja
térmaystunnistimen avulla.

Jos ruohonleikkuurobotti havaitsee kiinteén
esteen (2), se hidastaa vauhtia, térmaa kiinteaan
esteeseen ja jatkaa sitten toiseen suuntaan.

Alueet (3), joiden yli ruohonleikkuurobotti ei saa
ajaa, ja esteet, joihin se ei saa térmata, on rajat-
tava muusta leikkuualueesta rajauslangan (1)
avulla.

Jos ruohonleikkuurobotti havaitsee rajatun alu-
een (3), se hidastaa vauhtia ja jatkaa sitten toi-
seen suuntaan.

Leikkuukaytdssa ruohonleikkuurobotti poistuu
itsendisesti telakointiasemalta ja leikkaa ruohon.

Ruohonleikkuurobottia kaytetdan MY iMOW®-
sovelluksella ja ruohonleikkuurobotin ohjauspa-
neelin painikkeilla. Ruohonleikkuurobotin valo-
nauhat ja matriisindyttd seka keinotekoisesti tuo-
tettu puhe antavat tietoa ruohonleikkuurobotin
senhetkisesta tilasta.

0000100412_001

Jos akun varaus on vahissa, ruohonleikkuuro-
botti etsii leikkuun aikana 1dhimman ohjauslan-

198

5 Toiminnan kuvaus

gan (4). Kun ohjauslanka (4) havaitaan, ruohon-
leikkuurobotti ajaa sita pitkin automaattisesti
takaisin telakointiasemalle. Telakointiasema
lataa akun uudelleen. Leikkuualueelle on asetet-
tava vahintaan yksi ohjauslanka (4). Ohjauslan-
koja voidaan asettaa enintdan kolme. Jos ruo-
honleikkuu on keskeytettava tai akku ladattava,
ruohonleikkuurobotti voidaan myods lahettad suo-
raan takaisin telakointiasemalle MY iMOW®-
sovelluksen tai Koti-painikkeen kautta.

s By L

0000099824_001

Ohjauslankoihin (4) voidaan asettaa enintaan
kolme aloituskohtaa (5). Ruohonleikkuurobotti
voi suunnata kulloiseenkin aloituskohtaan ja
aloittaa leikkuun sielta.

Ohjauslangalla (4) leikkuualue voidaan jakaa
useisiin vyohykkeisiin (esimerkki: A ja B). Vy6-
hykkeet maaritelladn aloituskohdan (5) avulla.
Valitusta aloituskohdasta ruohonleikkuurobotti
voidaan ohjata vasemmalle tai oikealle halutulle
vybhykkeelle. Ruohonleikkuurobotti voi sitten lei-
kata nimenomaan valitulla alueella. Aloituskohtia
ja vydhykkeita hallitaan MY iMOW®®-sovelluk-
sella, ja ne voidaan sisallyttéda leikkuusuunnitel-
maan.

D |,
=R | 7 |

0

=]

0000100413_001

Jos leikkuualueella on kapeikko (6), ruohonleik-
kuurobotti kulkee kapeikon lapi, kunhan tietty
vahimmaisetaisyys rajauslankojen valilla sailyy.
Jos vahimmaisetaisyytta ei saavuteta, ohjaus-
lanka (7) on vedettava kapeikon (6) lapi. Téaman
jalkeen ohjauslanka (7) ohjaa ruohonleikkuuro-
bottia erityisesti kapeikon (6) lapi aloituskoh-
taan (8). Aloituskohdasta (8) ruohonleikkuuro-
botti voi leikata kapeikon (6) takana olevan leik-
kuualueen. Sita, kuinka usein ruohonleikkuuro-
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botti ohjataan aloituskohtaan (8), voidaan hallita
MY iIMOW®-sovelluksessa ja ottaa huomioon
leikkuusuunnitelmassa.

6 Leikkuualueen ja ruohon-
leikkuurobotin valmistelu
kayttovalmiiksi

6.1 Leikkuualueen suunnittelu ja
valmistelut

Ennen ruohonleikkuurobotin kdynnistamista leik-
kuualue on suunniteltava ja valmisteltava. Tama
mahdollistaa vakaan asennuksen seké huomaa-
mattoman toiminnan ja eliminoi mahdolliset hai-
ridlahteet.

Leikkuualan suunnittelu
> Tutustu telakointiaseman ja lankojen reitityk-
sen kuvauksiin seuraavissa luvuissa.
> Siirra tiedot omaan puutarhaan:
— Leikkuualueen aariviivat
— Telakointiaseman sijainti
— Rajauslangan kulku (noudata kuvattuja reu-
naetaisyyksia ja tapauskohtaisia ohjeita lan-
gan asettamisessa)
— Ohjauslangan/ohjauslankojen kulku (vahin-
taan yksi, enintdan kolme)

Leikkuualueen valmistelu

e
G
[

> Poista ympérilla olevat esineet.

> Poista metallit, magneettisesti ja sdhkda johta-
vat materiaalit ja vanhat rajauslangat.

> Leikkaa nurmikko ruohonleikkurilla siihen leik-
kuukorkeuteen, joka myéhemmin asetetaan
myd&s ruohonleikkuurobotin toimintaa varten.
Ruohonleikkuurobotin vakioleikkuukorkeu-
deksi on oletuksena asetettu a = 6 cm.

> Tasoita reiat ja karkeat epatasaisuudet.

> Jos maa on kova ja kuiva, kastele leikkuualue
kevyesti, jotta kiinnitysnaulat on helpompi
lyéda sisaan.

0458-012-9801-A
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> Rakenteensa vuoksi ruohonleikkuurobotti jat-

taa leikkaamattoman ruohokaistaleen alueille,
joille ei voida ajaa. Télle kaistaleelle voidaan
esimerkiksi kylvaa kukansiemenia, jotta hyon-
teisille voidaan luoda kukkiva alue.

0000099825_001

> Jos halutaan reunukseton leikkuu alueilla,

joille ei voida ajaa: Aseta naille alueille nurmi-
kon reunakivia tai -laattoja, joiden leveys on
vahintdéan a = 24 cm.

6.2 Ruohonleikkuurobotin valmis-

telu kaytté6a varten
Poista pakkausmateriaali ja kuljetusvarmistuk-
set.
Varmista, ettd seuraavat laitteet ovat turvalli-
sessa kunnossa:
— Ruohonleikkuurobotti, (1 4.6.1
— Leikkurikoneisto, 1 4.6.2
— Akku, d 4.6.3
— Telakointiasema ja virtalahde, E4 4.6.4

> Telakointiaseman sijoittaminen, 1 7
> Rajauslangan asettaminen, (1 8
> Rajauslangan asettelun loppuunsaattaminen,

moan

> Ohjauslangan asettaminen, 1 10.1
> Telakointiaseman sahkdliitannan yhdistami-

nen, &3 11.1
Ruohonleikkuurobotin lataaminen, E3 12.1

> Bluetooth®-radioliitannn sulkeminen, £ 13.1

Jos kuvattuja vaiheita ei voida suorittaa: Ala
kayta ruohonleikkuurobottia ja ota yhteys
STIHL-erikoisliikkeeseen.

199



suomi

7  Telakointiaseman sijoitta-
minen

71 Yleiset tiedot
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0000099842_001

> Valitse telakointiaseman sijainti siten, etta seu-
raavat ehdot tayttyvat:

— Latauskaapeli (1) voidaan vieda leikkuua-
lueen ulkopuolelle sopivaan pistorasiaan.

— Telakointiasema ja virtaldahde ovat helposti
nakyvalla paikalla.

— Telakointiasema sijoitetaan leikkuualueelle,
joka on suurin tai jota leikataan useimmin.

— Jos mahdollista: Paikka on suojassa saalta
ja varjossa.

— Jos mahdollista: Telakointiasema on langat-
toman verkon vastaanottoalueella (WLAN-
yhteys).

— Jos mahdollista: Telakointiasema on leik-
kuualueella, sijainti rinteen alaosassa.

Fv

¢ e

> Suuntaa telakointiasema siten, etta seuraavat

edellytykset tayttyvat:

— Telakointiasema on tasaisella alustalla.

— Telakointiasema on suunnattu eteenpain
siten, ettd sen aukko on leikkuualuetta kohti.

— Telakointiasema on suunnattu vaakasuo-
raan eika se ole kallistunut sivuttain, eteen-
tai taaksepain.

0000099849_001
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

— Pohjalevy ei taivu, ja se asettuu tasaisesti
maahan.

7.2 Telakointiaseman asettaminen
paikalleen

Telakointiaseman oikea sijainti riippuu suunnitel-

lusta paikasta ja sen ymparistosta.

> Valitse paikka ja asenna telakointiasema
kuvatulla tavalla.

Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueelle

0000100240_001

Telakointiasema seisoo niittoalueen reunalla sei-
naa vasten, ja ohjauslankaa (1) voidaan ohjata
suoraan telakointiasemalta leikkuualueelle

a = 2 m:n pituudelta.

0000099844_001

Telakointiasema on leikkuualueen reunalla. Vie-
reiselle alueelle voidaan ajaa ja ohjauslanka (1)
voidaan ohjata suoraan telakointiasemalta leik-

kuualueelle a = 2 m:n pituudelta.

0000100241_001

Telakointiasema on osittain kukkapenkissa ja
osittain leikkuualueella, ja ohjauslanka (1) voi-
daan ohjata suoraan telakointiasemalta leikkuu-
alueelle a = 2 m:n pituudelta.
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

0000099845_001

Telakointiasema on osittain ajettavan pinnan ja

osittain leikkuualueen paalla, ja ohjauslanka (1)

voidaan ohjata telakointiasemalta suoraan leik-

kuualueelle pituudeltaan a = 2 m.

> Telakointiaseman valmistelut, 4 7.3.

> Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualu-
eelle, A7.4.

Sijoita telakointiasema leikkuualueen ulkopuo-
lelle

0000099846_001

Telakointiasema on leikkuualueen ulkopuolella.

Sivuttaisen etaisyyden viereisille alueille on
oltava vahintédan a = 15 cm.

Telakointiaseman etureunan ja leikkuualueen
vélisen etaisyyden on oltava vahintaan b =2 m.

Téassa vaihtoehdossa aloituskohta (1) on pakko
asettaa leikkuualueelle, jotta kayttdénotto voi-
daan suorittaa loppuun. Ruohonleikkuurobotti
aloittaa sitten leikkaamisen tasta kohdasta eika
suoraan telakointiasemalta. Aloituskohdat voi-
daan asettaa MY iMOW®-sovelluksella. Aloitus-
kohdan (1) I1&8hestymistiheys on asetettava sovel-
luksessa 100 %:iin.
> Telakointiaseman valmistelut, 1 7.3.
> Sijoita telakointiasema leikkuualueen ulkopuo-
lelle, EA7.5.

0458-012-9801-A
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Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueen
keskelle

0000099847_001

Telakointiasema on sijoitettu "saarekkeeksi" kes-
kelle leikkuualuetta.

Tassa vaihtoehdossa rajauslanka johdetaan tela-
kointiaseman ympari taakse leikkuualueen reu-
naan. Ohjauslanka johdetaan eteenpain leikkuu-
alueen reunalle.

Sivuttaisen etaisyyden viereisille alueille on
oltava vahintaan a = 37 cm (pituus: 1x IMOW®
viivain).

Telakointiaseman takareunan ja leikkuualueen

reunan valisen etdisyyden on oltava vahintaan

b=2m.

Ohjauslanka (1) taytyy voida ohjata suoraan tela-

kointiasemalta leikkuualueelle ¢ = 2 m:n pituu-

delta.

> Telakointiaseman valmistelut, E17.3.

> Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueen
keskelle, 1 7.6.

7.3 Telakointiaseman valmistelut

Latauskaapelin yhdistdminen

HUOMAUTUS

m | atauskaapelin pistokeliitdnnat on asennet-
taessa suojattu likaantumiselta, esim. polylta
ja lialta. Jos pistokeliitannat ovat likaiset, tela-
kointiasemassa saattaa esiintya hairigita.
> Suojaa avoimet pistokeliitannat lialta.
> Puhdista likaantuneet pistokeliitannat

taman kayttéohjeen kuvauksen mukaisesti.
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

0000100046_001

0000100047_001

Latauskaapeli voidaan vakiona kytkea takapuo-
lelta.

0000100401_001

Jos telakointiasema sijoitetaan suoraan seinda
vasten, latauskaapeli voidaan myos asettaa poh-
jalevyn alle. Latauskaapeli voidaan johtaa ulos
pohjalevysta vasemmalla tai oikealla puolella.

0000099954_001

0000100292_001

> Paina lukkovipua (2) ja avaa suojus (3).

202

> Jos telakointiasema on liitettava takaa:
> Aseta pistoke (4) lapivientiin (5) ja pujota
latauskaapeli (6).
Latauskaapeli (6) tydnnetaan ylospain tela-
kointiaseman sisalla.

oy,

vasten tai jos latauskaapeli on tarkoitus vieda

sivusta pohjalevyn alle:

> Avaa ja poista reuna pohjalevyn halutulta
puolelta kohdassa (A).

> Leikkaa aukko (B) pohjalevyn keskelle ja
puhdista jaysteet.

> Aseta pistoke (4) aukkoon (B) ja pujota
latauskaapeli (6).
Latauskaapeli (6) tydnnetaan ylospain tela-
kointiaseman sisalla.

0000100049_001

\\

> Kiinnita latauskaapeli (6) kaapelipidikkee-
seen (7).

> Kytke pistoke (4) paikalleen.
Pistoke (4) kytkeytyy kuuluvasti ja selvasti
molemmilta puolilta.

0458-012-9801-A



7 Telakointiaseman sijoittaminen

Telakointiasema kiinnittdminen

il
(

> Kiinnita telakointiasema maahan neljalla maa-
naulalla (8).

0000099826_001

Rajauslangan asentaminen

0000099958_001

Nl N
> Tyonna johdon alkuosa (9) oikeanpuoleiseen
lapivientiin (10) ja johdata sita.
Rajauslanka (9) tydnnetaan ylospain telakoin-
tiaseman sisalla.

0000099959_001

LSS
> Saada Rajauslanka, kunnes se tydntyy ylos-
pain a = 37 cm:n pituudelta (pituus: 1x IMOW®
viivain).

0000100402_001

> Merkitse langan alku (9) Iahelle koteloa vas-
taavalla kaapelimerkilla (11).
Merkinta helpottaa mydhempaa liittamista
oikeaan liittimeen.

0458-012-9801-A
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74 Telakointiaseman sijoittaminen
leikkuualueelle

0000099960_001

> \ < /

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (2).

0000100294_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

Jos telakointiasema on sein&é vasten:

0000099961_001

> Veda 37 cm:n pituinen rajauslanka (1) (pituus:
1x IMOW® viivain) sivusuunnassa poispain
pohjalevysta (3).

> Aja rajauslanka (1) pohjalevyn (3) suuntaisesti
leikkuualueen reunaan ja pida 37 cm:n etéi-
syys seinasta (pituus: 1x IMOW® viivain).

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympérille
myotapaivaan, 0 8.

Jos telakointiasema sijaitsee viereisella alueella,
jonka yli voidaan ajaa:
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0000100296_001

> Veda 37 cm:n pituinen rajauslanka (1) (pituus:
1x iIMOW® viivain) sivusuunnassa poispéin
pohjalevysta (3).

> Aja rajauslanka (1) pohjalevyn (3) suuntaisesti
leikkuualueen reunaan.

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ymparille
myotapaivaan, Ed 8.

Jos telakointiasema on osittain kukkapenkissé ja
osittain niittoalueella:

0000099964 _001

> Ohjaa rajauslanka (1) poispéin pohjale-
vysta (3) ja pida 37 cm:n etaisyys (pituus:

1x iIMOW®®-viivain) kukkapenkin suuntaisesti.

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ymparille
myotapaivaan, B 8.

Jos telakointiasema on osittain ajokelpoisen pin-
nan ja osittain leikkuualueen paalla:

0000100397_001

> Ohjaa rajauslanka (1) pois pohjalevysta (3)
sivulle ja aseta se ajettavan pinnan suuntai-
sesti.

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ymparille
myotapaivaan, B 8.
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7 Telakointiaseman sijoittaminen

7.5 Sijoita telakointiasema leikkuu-
alueen ulkopuolelle

8
8
8

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (2).

0000100295_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

0000099966_001

> Ohjaa rajauslanka (1) eteenpain leikkuualu-
eelle.
Oikea etaisyys leikkuualueen reunaan riippuu
siitd, voidaanko leikkuualueen reunan yli ajaa
vai onko sailytettava etdisyys a = 37 cm
(pituus: 1x iIMOW® viivain).

> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympérille
myotapaivaan, 0 8.

0458-012-9801-A



8 Rajauslangan asettaminen

7.6 Telakointiaseman sijoittaminen
leikkuualueen keskelle

0000099960_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (2).

0000100294_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

0000100048_001

> Vie rajauslanka (1) vahintdan 37 cm:n (pituus:
1x iIMOW® viivain) paahan pohjalevyn (3)
sivusta.

> Ohjaa rajauslanka (1) vahintdan a = 2 m:n
etaisyydelle pohjalevyn (3) taakse.

> Ohjaa rajauslanka (1) keskelle telakointiase-
man taakse leikkuualueen reunaan.
Oikea etéisyys leikkuualueen reunaan on séi-
lytettéava viereisen alueen mukaan.

0458-012-9801-A
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> Aseta rajauslanka (1) leikkuualueen ympérille
myotapaivaan, 4 8.

8 Rajauslangan asettaminen
8.1 Yleiset tiedot

Rajauslangan ja ohjauslangan kulun tarkistami-
nen leikkuualueella

0000099843_001

> Varmista, ettd leikkuualue on tasainen ja mah-
dollisimman esteetdn rajauslankaa ja ohjaus-
lankaa pitkin seuraavilla leveyksilla:
Rajauslanka (1)
— ulospéin: a = 37 cm (pituus: 1x iIMOW® vii-
vain)
— sisdanpain: b=1,2m
Ohjauslanka (2)
— oikealle ajosuuntaan kohti telakointiasemaa:
a = 37 cm (pituus: 1x iIMOW® viivain)
— vasemmalle ajosuuntaan kohti telakointiase-
maa:c=12m

Rajauslangan asettaminen

> Aloita telakointiasemasta ja aseta rajauslanka

myotapaivaan.

Ala taivuta, leikkaa, venyta tai ylité rajauslan-

kaa.

> Varmista, ettei rajauslanka risted ohjauslan-

gan kanssa.

> Poikkeus: Kujaa asennettaessa ohjauslan-
gan on ylitettédva rajauslanka.

Pida vahintdan 1 m etaisyys viereisten leik-

kuurobottiasennusten rajauslankoihin.

> Varmista, ettei rajauslangan pituus ylita
850 m.

> Al4 aseta rajauslankaa ja ohjauslankaa eri
syvyyksiin.

\

\
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Rajauslangan ja ohjauslangan kiinnittdminen

0000100053_001

| \ : NS

> Kiinnita rajauslanka ja ohjauslanka kiinnitys-
nauloilla siten, ettd seuraavat ehdot tayttyvat:
— Kiinnitysnaulojen valinen etaisyys on enin-
tédna=1m.
— Rajauslanka ja ohjauslanka ovat kaikissa
kohdissa tasaisesti maassa.
— Kiinnitysnaulat ovat kokonaan upotettuja.

Lankavaran asettaminen

Lankavaraukset helpottavat lankojen asennuk-
sessa tehtavia korjauksia ja antavat liikkumava-
raa tuleville korjauksille.

Esimerkkeja:

— Kukkapenkkia laajennetaan, ja se on rajattava
uudelleen.

— Pensaat ja pensaikot kasvavat, ja rajauslanka
on johdettava laajemmassa kaaressa kasvin
ympaérille.

— Rajauslanka on leikattu liian lyhyeksi telakoin-
tiasemalla, eikd sita voida kytkea.

Yksi tai useampi lankavara voidaan suunnitella ja
asettaa.

0000100058_001

> Ohjaa rajauslanka pituudeltaana =1 m
yhdensuuntaisesti ja 1ahekkain 2 kiinnitysnau-
lan ympari ilman, etta rajauslangat risteavat.

> Kiinnita lankavara keskelle viela kahdella kiin-
nitysnaulalla.

8.2 Suunnittele ohjauslanka ja
aseta liitdntakohta rajauslan-
kaan

Ohjauslangan tai useamman ohjauslangan aset-
taminen on suunniteltava huolellisesti etukateen.
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8 Rajauslangan asettaminen

Jo rajauslankoja asennettaessa on otettava huo-
mioon kaikkien ohjauslankojen sijainti. Vahintaan
yksi ohjauslanka on asetettava, kolme ohjauslan-
kaa voidaan asettaa.

/

0000100239_001

Ohjauslanka (1) tayttaa seuraavat toiminnot:

— Suunnistus kotimatkaa varten telakointiase-
malle (2)

— Aloituskohtaan (3) ohjaus

— Jakaa leikkuualueen vyohykkeisiin (A ja B)

Ohjauslanka (1) vedetaan leikkuualueen lapi
telakointiasemasta (2) alkaen ja liitetdan rajaus-
lankaan (4) mahdollisimman kaukana olevaan
kohtaan. 4 10

P
7 o0

=<

0000100423 001

90°

> Suunnittele ohjauslanka siten, ettd seuraavat
ehdot tayttyvat:

— Ohjauslanka ohjataan suoraan telakointiase-
malta leikkuualueelle a = 2 m:n pituudelta.

— Ohjauslangan ja ympardivan rajauslangan
valinen vahimmaisetaisyys b = 27,5 cm

— Ohjauslanka ohjataan ja liitetdan suoraan ja

suorassa kulmassa rajauslankaan vahintaan

etaisyydelld ¢ = 37 cm (pituus: 1x iIMOW®-vii-

vain).
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8 Rajauslangan asettaminen

0000100417_004

— Ohjauslanka ei saa ylittda suljetun alueen
yhteytta.

— Ohjauslankaa ei saa yhdistda nurkassa
rajauslankaan.

— Ohjauslankaa ei saa yhdistaa rajoitetun alu-
een rajauslankaan.

— Ohjauslanka ei saa menna ristiin rajauslangan
kanssa.
Poikkeus: Kujaa asennettaessa ohjauslangan
on ylitettéava rajauslanka.

— Ohjauslanka ei saa olla mutkalla tai venynyt
eika se saa olla ristissa itsensa kanssa.

0000100229_003

Ymparikulkevaa rajauslankaa (4) asennettaessa

ohjauslangan liitAntakohtaa on siirrettava:

> Kiinnité rajauslanka (4) aiottuihin paikkoihin
kiinnitysnaulalla (5).

0458-012-9801-A
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> Aseta rajauslanka (4) silmukaksi, jonka pituus
on d = 15 cm, ja kiinnita se toisella kiinnitys-
naulalla (5).

> Leikkaa rajauslanka (4) lankasilmukan lopussa
esim. sivuleikkureilla.
Langanpaat kytketdan ohjauslankaan asen-
nuksen saattamiseksi loppuun. 3 10

> Siirra rajauslanka (4) kauemmaksi leikkuua-
lueen ympairille.

8.3 Nurkat

Nurkat, joiden kulma on 90°

Nurkat, joiden kulma on 90°, voidaan jakaa kah-
teen nurkkaan, joiden kulma on 45°. Taman seu-
rauksena ruohonleikkuurobotti muuttaa suuntaa
talla alueella tasaisemmin ja vdhemman nyki-
vasti.

> Aseta Rajauslanka poikittain nurkkaan vahin-
taan 37 cm:n pituiseksi (pituus: 1x iIMOW®-vii-
vain).

Kapenevat nurkat, joiden kulma on < 90°

Jaa kapenevat nurkat, joiden kulma on < 90°,
kahteen nurkkaan. Ruohonleikkuurobotti muut-
taa nain ollen suuntaa télla alueella tasaisemmin
ja vahemman nykivasti.
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> Varmista, ettd nurkka on vahintaan 90°, jos
nurkka on kapeneva.
> Jos kulma on alle 90°: Jaa kulma.
> Aseta nurkka, jonka kulma on yli 90°. Aseta
sitten rajauslanka suoraksi vahintaan
37 cm:n pituudelta (pituus: 1x iIMOW® vii-
vain).
> Aseta sitten nurkka, jonka kulma on yli 90°.
Aseta sitten rajauslanka suoraan vahintaan
37 cm:n pituiseksi (pituus: 1x iIMOW® vii-
vain).

8.4 Ajettava ala

Ruohonleikkuurobotti voi ajaa suoraan leikkuua-
lueeseen rajoittuvien alueiden yli, jos yliajettavan
alueen ja leikkuualueen valinen korkeusero on
enintdan 1,5 cm. Maaperan on oltava tukeva ja
esteeton.

Esimerkkeja:

— Terrassi

— Paallystetty tie

— Nurmikon reunakivet tai laatat

Pieni etaisyys rajauslangan ja leikattavan alueen
valillda mahdollistaa reunattoman leikkuun.

0000100057_001

> Aseta rajauslanka ajettavan alan suuntaisesti
ilman valeja.
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Ajettavan pinnan ja leikkuualueen valinen suu-
rin korkeusero on a = 1,5 cm

8.5 Ei ajokelpoinen alue

Alue ei ole ajokelpoinen, jos maan ldheisyydessa

olevat esteet tyontyvat leikkuualueelle, jos maa

ei ole tukeva tai on hyvin epéatasainen ja jos leik-

kuualueen ja viereisen alueen vélinen korkeu-

seroonyli 1,5 cm.

Esimerkkeja:

— Seina tai aita

— Pensasaita tai pensaat, joiden oksat kasvavat
matalalla

— Kalliopuutarha tai sorapintainen polku

Voimakkaasti juurtunut tai epatasainen maa

0000099948_001

> Aseta rajauslanka 37 cm:n etéisyydelle
(pituus: 1x iIMOW® viivain) sen alueen suuntai-
sesti, jonka yli ei voida ajaa.

> Jos ei ajokelpoinen alue sijaitsee leikkuualu-
eella: Rajoita ei ajokelpoinen alue sulkualu-
eella.

8.6 Vesialueet

Vesialueisiin on pidettava pidempi lankaetaisyys,
jos vesialuetta ei ole erotettu leikkuualueesta
kiintealla ja vahintaan 10 cm korkealla esteella.
Esimerkkeja:

— Puutarhalampi

— Uima-alla

— Puro tai vesireitti

0000100062_001

> Aseta rajauslanka a = 1 m:n etéisyydelle
ranta-alueen suuntaisesti.

> Jos vesialue on leikkuualueella: Rajoita vesi-
alue sulkualueella.

0458-012-9801-A



8 Rajauslangan asettaminen

8.7 Kuoppa-alueen reuna

Kuoppa-alueen reunoihin on pidettava pidempi
lankaetaisyys, jos kuoppa-alueen reunaa ei ole
erotettu leikkuualueesta vahintdan 10 cm kor-
kealla kiintealla esteella.

Esimerkkeja:

— portaat

— tukimuuri

— porrastettu rinne

0000100063_001

VA I
> Aseta rajauslanka a = 1 m:n etéisyydelle tor-
maysreunan suuntaisesti.

8.8 Suljetut alueet

Leikkuualueella olevat alueet, joiden yli ruohon-

leikkuurobotilla ei voi tai saa ajaa, on rajattava

suljetuiksi alueiksi.

Esimerkkeja:

— Kukkapenkki, jossa ei ole kiinteda ja vahintaan
10 cm korkeaa reunusta

— Puutarhalampi tai uima-allas, jossa ei ole kiin-
teda ja vahintdan 10 cm korkeaa reunusta

— Esteet, joihin ei saa koskea

— Esteet, jotka eivat ole riittdvan tukevia

— Alle 10 cm:n esteet

Kestavan leikkuun varmistamiseksi suljettujen
pintojen ei pitéisi olla sisdanpain kaarevia.

0000100055_001

b
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> Ohjaa rajauslanka (1) pois reunasta sukjettua

pintaa kohti. Varmista, etta suljetulla alalla

noudatetaan seuraavia mittoja:

— Vahimmaisetaisyys muihin rajauslankoihin
a=55cm

— Lankavali b = 37 cm (pituus: 1x iIMOW®-vii-
vain) (vesialueilla ja kuoppien reunoilla
b=1m)

— suljetun pinnan vahimmaishalkaisija 74 cm

0000100232_001

> Aseta rajauslanka (1) rajattavan alueen ympa-
rille.

> Johda rajauslangat (1) yhdensuuntaisesti ja
lahekkain takaisin reunaan asettamatta rajaus-
lankoja ristiin.

8.9 Kiinted este

Leikkuualueella olevaa kiinteda estetta ei tarvitse
rajata sulkualueella, jos este on vahintaan 10 cm
korkea. Ultradanianturit ja térmaystunnistin
havaitsevat esteen.

0000100064_001

> Kiinteda estetta, jonka korkeus on vahintaan
a =10 cm, ei tarvitse rajata.
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8.10 Kapeikko
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Ruohonleikkuurobotti kulkee kaikkien kapeikko-

jen lapi, kunhan rajauslankojen (1) valilla on

vahimmaisetaisyys (a).

> Aseta rajauslanka (1) kuvan mukaisesti ja var-
mista, ettd seuraavia mittoja noudatetaan:

— Rajauslankojen (1) valinen vahimmaisetaisyys
kapeikoissa: a=2m

— Jos kapeikkoa rajoittavat sivusuunnassa ole-
vat esteet: Lisaksi huomioon otetaan etaisyys
b = 37 cm (pituus: 1x IMOW® viivain)

> Jos rajauslankojen (1) valistd vahimmaisetai-
syyttd a = 2 m ei saavuteta:
Aseta ohjauslanka kapeikon keskelle.

Kapeikko ohjauslangalla
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Ohjauslanka (2) ohjaa ruohonleikkuurobottia
nimenomaan kapeikon lapi, kunhan rajausko-
jen (1) valinen véhimmaisetaisyys (a) sailyy.

Kayttdonoton loppuun saattamiseksi kapeikon

taakse on asetettava aloituskohta (3) ja sen

|ahestymistiheys. Muuten ruohonleikkuurobotti ei

|16yda tietdan kapeikon Iapi. Aloituskohdat voi-

daan asettaa MY iMOW®-sovelluksella.

> Aseta rajauslanka (1) kuvan mukaisesti ja var-
mista, ettd seuraavia mittoja noudatetaan:
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— Rajauslankojen (1) vahimmaisetéisyys kapei-
kossa: a =55 cm

— Jos kapeikkoa rajoittavat sivuttaiset esteet:
Otetaan liséksi huomioon etaisyys b = 37 cm
(pituus: 1x iIMOW®-viivaimen pituus)

> Aseta ohjauslanka (2) keskelle kapeikkoa.

> Jos sivuttainen etaisyys b = 37 cm (pituus:
1x iIMOW®-viivain) ei téyty: Asenna kuja, joka
ohjaa ruohonleikkuurobotin toiselle leikkuualu-
eelle X 8.11 tai erottaa kapeikkoalueen leik-
kuualueesta.

8.11

Toimintakuvaus

|
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Kujan ylittdminen tai ylityspaikkojen asentaminen
onnistuu kohdennetusti ylikaytavan (1) avulla.
Kuja jakaa leikkuualueen paaleikkuualuee-

seen (A) ja toiseen leikkuualueeseen (B).

Kuja

0000100066_003

Rajauslanka (2) asetetaan ilman katkoksia. Se
muodostaa kujan paaleikkuualueen (A) ja leik-
kuualueen (B) valissa.
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0000101523_001

Johdinsilmukat (4) ilmoittavat ruohonleikkuurobo-
tille, ettd kuja alkaa tai paattyy.

Ohjauslanka (3) on asetettava kujan keskelle.

Kujan jalkeen leikkuualueella (B) on asetettava
aloituskohta (5). Muuten ruohonleikkuurobotti ei
I0yda tietdan paaleikkuualueelta (A) kujan kautta
edelleen leikkuualueelle (B). Aloituskohdat ja nii-
den lahestymistiheys voidaan asettaa

MY iMOW® -sovelluksella.

Kujan sisalla ei leikata.

0458-012-9801-A



8 Rajauslangan asettaminen suomi
Yleiset tiedot Kujan asettaminen
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— Johdinsilmukoiden (4) valinen vahimmaise-
taisyys on vahintaan a = 74 cm.

— Rajauslankojen (2) valinen etaisyys on
vahintdan b = 55 cm.

— Etaisyys sivusuuntaisiin esteisiin on vahin-
tédnc=15cm.
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0000101524_001

{
> Varmista, ettd seuraavat edellytykset tayttyvat:
— Ohjauslanka (3) voidaan johtaa kujan eteen
vahintaan d = 37 cm:n pituiseksi (pituus 1x
iIMOW®-viivain) suoraksi ja suorassa kul-
massa (90°) kujaan ndhden.

— Ohjauslanka (3) voidaan johtaa kujan jal-
keen vahintdan e = 2 m pituudelta suoraan
ja suorassa kulmassa (90°) poispain kujasta
leikkuualueelle (B).

> Jos etdisyyksia ja pituuksia ei voida noudat-
taa, leikkuualue (B) on rajattava paaleikkuua-
lueesta (A) ja asennettava toissijainen alue.

0458-012-9801-A
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0000100067_001

N

> Ohjaa rajauslanka (2) kuvan mukaisella tavalla
paaleikkuualueelta (A) leikkuualueelle (B).

> Jos kuja asetetaan kaaressa: Aseta rajaus-
lanka (2) a = 74 cm (pituus: 2x IMOW®-viivain)
pituudelta kujan alkuun ja loppuun suoraan ja
suorassa kulmassa (90°) leikkuualueelle.

> Ohjaa rajauslanka (2) myotéapaivaan leikkuua-
lueen (B) ympari ja takaisin kujalle.

¢ 2

0000101477_001

~r v

> Johda rajauslangat (2) 37 cm:n pituiseksi
(pituus: 1x iIMOW®-viivain) yhdensuuntaisesti
ja lahekkain asettamatta rajauslankoja ristiin.

> Ohjaa rajauslanka (2) vahintaan 55 cm:n etai-
syydelle paaleikkuualueen (A) suuntaisesti.

> Johda rajauslangat (2) 37 cm:n pituiseksi
(pituus: 1x iIMOW®-viivain) yhdensuuntaisesti
ja lahekkain paaleikkuualueelle (A) asetta-
matta rajauslankoja ristiin.
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> Jos kuja asetetaan kaaressa: Aseta rajaus-
lanka (2) a = 74 cm (pituus: 2x IMOW®-viivain)
pituudelta kujan alkuun ja loppuun suoraan ja
suorassa kulmassa (90°) leikkuualueelle.

> Viimeistele lankojen asettaminen paaniittoalu-
eella (A).

B
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0000099969_001

90°

> Johda ohjauslanka (3) paaleikkuualueella (A)
vahintdan c = 37 cm:n pituiseksi (pituus 1x
iMOW®-viivain) suoraksi ja suorassa kulmassa
(90°) kujaan nahden.

> Aseta ohjauslanka kujan keskelle.

> Johda ohjauslanka (3) vahintdédand =2 m
pituudelta suoraan ja suorassa kulmassa (90°)
leikkuualueelle (B).

8.12  Luiskat/rinteet

Ruohonleikkuurobotti pystyy kulkemaan ja leik-
kaamaan jopa 45 %:n rinteitad. Upgrade Kit 10:n
avulla IMOW®-vetopyérilla voidaan kiivets ja lei-
kata jopa 55 %:n rinteitd. Upgrade Kit 10 on saa-
tavilla lisdvarusteena.

LY

=02

0000100399_001

> Jos leikkuualueella on enintdan 27 prosentin
kaltevuus: Aseta rajauslanka normaalisti.
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|/
o
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0000100068_001

> Jos leikkuualueella on yli 27 %:n nousu/lasku:
Aseta rajauslanka vahintdan 1,20 m:n etaisyy-
delle a = ennen ja jalkeen nousua/lasku.

> Jotta ruohonleikkuurobotti pystyisi kulkemaan
tasaisesta rinteesta ylamakeen tai alamakeen,
siirtyman sateen on oltava sellainen, etta
pituus b = 1 m ei ylité etaisyyttd maahan
c=10cm.

8.13

Ruohonleikkuubotti ei voi itse lahestya sivua-
luetta. Asiakkaan on sijoitettava ruohonleikkuuro-
botti sivualueelle.

Sivualueet

Ohjauslankoja ei saa asettaa sivualueelle.

Sl e

0000099951_001

> Ohjaa ja aseta rajauslanka (1) paaalueelta (A)
sivualueelle (B).
Vahimmaisetaisyys rajalankoihin a = 74 cm

> Varmista, ettei rajauslangan (1) pituus ylita
850 m.

> Ohjaa rajauslanka (1) yhdensuuntaisesti ja
lahekkain takaisin leikkuualueelle (A) ylitta-
méatta rajauslankaa.

0458-012-9801-A



9 Rajauslangan asettelun loppuunsaattaminen

8.14

Pienella leikkuualueella, jossa tarvitaan alle 20 m
rajauslankaa, on kaytettava STIHL AKM 100 -
pienialuemoduulia.

STIHL AKM 100 vakauttaa lankasignaalin ja on
integroitu rajauslankaan lankaliittimien avulla.

Pieni leikkuuala

9 Rajauslangan asettelun
loppuunsaattaminen

9.1 Rajauslangan asettelun lop-
puunsaattaminen

Telakointiasema leikkuualueen reunalla, tela-
kointiasema nurmikkoalueen reunalla

0000100243_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (2) kiinnitysnaulalla (3).

> Mittaa pohjalevyn (2) kaksi leveytta rajauslan-
gan (1) kanssa ja leikkaa rajauslanka (1) sitten
sivuleikkurilla pituuteensa.

0000100404_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (4).

0000100245_001

> Aseta rajauslanka (1) vasempaan lapivien-
tiin (5) ja tydnna sita.

0458-012-9801-A
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Langan paa (1) tydnnetaan yléspain telakointia-
seman sisalla.

0000100246_001

> Merkitse langan paa (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (6).

Telakointiasema leikkuualueen ulkopuolella

0000100249_001

> Ohjaa rajauslanka (1) lahelle jo asennettua
rajauslankaa ja kiinnita se kiinnitysnaulalla (2).

0000100251_001

> Ohjaa rajauslanka (1) lahelle ja yhdensuuntai-
sesti toisen rajauslangan kanssa 37 cm:n
pituudelta (pituus: 1x iIMOW®-viivain) takaisin
telakointiasemaan ilman, etté rajauslanka
menee ristiin.

> Ohjaa rajauslanka (1) takaisin reunaan ja
edelleen pohjalevyyn (3).

0000100244_001
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> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (3) kiinnitysnaulalla (4).

> Mittaa pohjalevyn (3) kaksi leveytta rajauslan-
gan (1) kanssa ja leikkaa rajauslanka (1) sitten
sivuleikkurilla pituuteensa.

0000100415_001

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (5).

0000100424_001

> Aseta rajauslanka (1) vasempaan lapivien-
tiin (6) ja tydnna sita.

Langan paa (1) tydnnetaan ylospain telakointia-

seman sisalla.

0000100416_001

‘ Ny P

> Merkitse langan paa (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (7).

Kayttéonoton loppuun saattamiseksi aloituskohta
on asetettava leikkuualueelle. Muuten ruohon-
leikkuurobotti ei 16yda tietd leikkuualueelle. Aloi-
tuskohdat ja niiden lahestymistiheys voidaan
asettaa MY iIMOW®-sovelluksella.
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Telakointiaseman sijoittaminen leikkuualueen
keskelle

0000100252_001

> Johda rajauslanka (1) kiintedsti jo asennettuun
rajauslankaan.

> Johda rajauslanka (1) lahelle ja yhdensuuntai-
sesti toisen rajauslangan kanssa takaisin tela-
kointiasemalle ylittdmatta rajauslankaa.

> Johda rajauslanka (1) eteenpain 37 cm:n etai-
syydelle (pituus: 1x iIMOW®-viivain) pohjale-
vyn (3) ympaéri.

0000100243_001

> Kiinnita rajauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (2) kiinnitysnaulalla (3).

> Mittaa pohjalevyn (2) kaksi leveytté rajauslan-
gan (1) kanssa ja leikkaa rajauslanka (1) sitten
sivuleikkurilla pituuteensa.

0000100404_001
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10 Ohjauslangan asettaminen

> Aseta rajauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se on tasaisesti kaapelikanavassa ja kiinnittyy
koukkuihin (4).

0000100245_001

AR -
> Aseta rajauslanka (1) vasempaan lapivien-
tiin (5) ja tydnna sita.
Langan paa (1) tydonnetaan ylospain telakointia-
seman sisalla.

0000100246_001

> Merkitse langan paa (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (6).

10 Ohjauslangan asettaminen
10.1

Jo rajauslankoja asennettaessa on otettava huo-

mioon kaikkien ohjauslankojen sijainti.

> Ota huomioon ohjauslangan asennusta koske-
vat yleiset vaatimukset. [ 8.2.

Ohjauslangan asettaminen

N e
> Aseta ohjauslangan (1) alku keskimmaiseen
|&pivientiin (2) ja ohjaa sita.
Ohjauslanka (1) tydnnetdan ylospain telakoin-
tiaseman sisaan.

0458-012-9801-A

suomi

0000100236_001

yléspéin a = 37 cm:n pituudelta (pituus:
1x iIMOW® viivain).

0000100405_001

> Merkitse ohjauslanka (1) lahelle koteloa sopi-
valla kaapelimerkilla (3).
Merkinta helpottaa myéhempaa liittamista
oikeaan liittimeen.
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> Aseta ohjauslanka (1) pohjalevyyn siten, etta
se asettuu tasaisesti kaapelikanavaan ja kiin-
nittyy koukkuihin (4).

0000100406_001

> Kiinnita ohjauslanka (1) suoraan pohjale-
vyyn (5) kiinnitysnaulalla (6).
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11 Telakointiaseman sahkoaliitdnnan yhdistdminen

0000100237_001/

~K

0000100233_001

> Ohjaa ohjauslanka (1) pituudeltaan b =2 m
suoraan ja suorassa kulmassa (90°) telakoin-
tiasemasta leikkuualueelle.

> Ohjaa ohjauslanka (1) leikkuualueen reunalla
olevaan lankasilmukkaan (7). Etaisyyden
ohjauslangasta (8) on oltava vahintaan
c=27,5cm.

0000100069_001

> Rinteisiin asennetaan ohjauslanka vinosti.

Etéisyyden rajauslankaan on oltava vahintaan
c=27,5cm.

0000100230_001

> Ohjaa ohjauslanka (1) vahintaan 37 cm:n pitui-
seksi (pituus: 1x IMOW®-viivain) suoraan ja
suorassa kulmassa (90°) lankasilmukkaan (7)
nahden.

> Aseta ohjauslanka (1) lankasilmukan (7) kes-
kelle.

> Katkaise ohjauslanka (1) lankasilmukan (7)
paahan sivuleikkurilla ja tuo kaikki langan paat
samanpituisiksi.
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> Tydnna rajauslangat (8) ja ohjauslangan (1)
paat johtoliittimeen (9) vasteeseen saakka.
Langanpaita ei saa kuoria.

> Paina lankaliitinta (1) yhteen pihdeilla vastee-
seen saakka.

0000100231_001

> Aja rajoituslangat (8) ja ohjauslanka (1) rinnak-
kain ja lahekkain ilman, ettad johdot menevat
ristiin.

> Kiinnita langat useammilla kiinnitysnauloilla.

11 Telakointiaseman sahkolii-
tannan yhdistaminen

Rajauslangan ja ohjauslangan
liittdminen

11.1

)
0000100247_001

> Kirista langan paat (1) hieman ja leikkaa ne
reunaa (2) pitkin sivuleikkurilla.
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11 Telakointiaseman sahkoaliitdnnan yhdistdminen

0000100248_001

> Kuori langan paat a = 10 mm:n pituisiksi.
> Kierra lankasaikeet niin, ettei yksikaan yksittai-
nen lankasaie tydnny ulos.

0000100250_001

> Maaritd merkittyjen johtojen paat vastaaviin
liittimiin.

> Avaa vastaavan kiinnikkeen vipu (3) taakse-
pain.

> Tydnna kuorittu johtimen paa vastaavaan liitti-
meen (3) ja kdanna vipu jalleen eteenpain sul-
keaksesi sen.

> Kiinnita rajauslangat ja ohjauslanka kaapelipi-
dikkeisiin kuvan mukaisesti ja tydnna ne
oikealle puolelle.

0000100253_001

d O~
> Taita suojus (4) eteenpain.
Suojus (4) kytkeytyy paikalleen kuuluvasti ja
tuntuvasti.

0000100293_001

‘ -
<1 % S /\

- >
> Aseta kupu (5) paikalleen.
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Kupu (5) napsahtaa kuuluvasti paikalleen.

11.2 Latauskaapelin yhdistaminen ja

virtaldhteen liittminen

0000099971_001

> Aseta latauskaapeli (1) virtalahteen (2) sijain-
tiin.

> Valitse virtaldhteen (2) paikka siten, etta seu-

raavat edellytykset tayttyvat:

— Virtalahde (2) ja liitantakaapeli sijaitsevat
leikkuualueen ulkopuolella.

— Sopiva pistorasia on virtaldhteen (2) ulottu-
villa.

— Virtalahde (2) on tasaisella ja ei pysyvasti
maralla alustalla.

— Virtalahde (2) on korotettu maanpinnasta,
jotta se voidaan altistaa pitkaaikaisemmalle
kosteudelle.

— Jos mahdollista: Paikka on suojassa saalta
ja varjossa.

Aseta latauskaapeli siten, ettd seuraavat edel-

lytykset tayttyvat:

— Latauskaapeli (1) on leikkuualueen ulkopuo-
lella.

— Latauskaapeli (1) on reititetty niin, etteivat
ihmiset voi kompastua siihen.

— Latauskaapeli (1) ei ole kirealla tai kierty-
neena.

— Latauskaapeli (1) on kokonaan kelattu auki
eika se ole telakointiaseman alla.

— Latauskaapeli (1) ei ole pysyvasti maralla
pinnalla.

> Liita latauskaapeli (1) virtalahteen (2) pistok-
keeseen (3).

v
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0000100254_001

asennettuun pistorasiaan (5).
Telakointiaseman LED-valo palaa vihreana.

11.3  Virtaldhteen asennus seindan

Virtalahde voidaan asentaa seindan.

‘\

0000100290_001

> Asenna virtaldhde siten, etta seuraavat edelly-
tykset tayttyvat:
— Kaytetaan asianmukaisia kiinnitysmateriaa-
leja.
— Virtalahde on vaakasuorassa.
Seuraavia etaisyyksia noudatetaan:
— Virtalahde sijaitsee mahdollisten sahké-
asennusten alueen (a) ulkopuolella.
— Sopiva pistorasia on virtaldhteen ulottu-
villa.
— Jos mahdollista: Paikka on suojassa saalta
ja varjossa.
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12 Ruohonleikkuurobotin
lataaminen

Ruohonleikkuurobotin lataami-
nen

12.1

0000100255_001

> Tydnna ruohonleikkuurobotti vasteeseen
saakka telakointiasemaan.
Ruohonleikkuurobotti kdynnistyy ja latautuu.

Latausaikaan vaikuttavat monet eri tekijat, kuten
akun lampétila ja ympariston l[ampétila. Noudata
suositeltuja lampdtila-alueita parhaan mahdolli-
sen suorituskyvyn varmistamiseksi, [ 23.7.

0000100425_001

LED-valo (1) vilkkuu telakointiasemassa valkoi-
sena. Ruohonleikkuurobotin valonauhassa oleva
LED-valo (2) palaa valkoisena.

Ensimmaisen latauksen jalkeen ruohonleikkuuro-
botti latautuu jatkossa automaattisesti, kun se
palaa telakointiasemaan leikkuutyén paatyttya.

Energiatehokas lataus

Robottiruohonleikkurin akun lataamiseksi mah-
dollisimman pienelld energiankulutuksella voi-
daan lataustoiminnon liséksi poistaa kaytosta

0458-012-9801-A



13 Bluetooth®-radioliitinnan sulkeminen

kaikki ruohonleikkuurobotin ja telakointiaseman
tarpeettomat lisatoiminnot.

0000100426_001

> Jos Varkaussuoja-toiminto on aktivoitu
MY iIMOW®-sovelluksessa: Poista Varkaus-
suoja-toiminto kaytosta.

Paina perakkain seuraavaa nappainyhdistelmaa:

> Paina painiketta STOP (3).
Ruohonleikkuurobotti pysaytetdan ja lukitaan

> Paina painiketta STOP (3) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (4) palaa taysin
punaisena.

> Paina painiketta STOP (3).
Valonauha (4) vilkkuu kahdesti. Ruohonleik-
kuurobotin laitteen lukitus on aktivoitu.

> Paina painiketta STOP (3) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (4) palaa kokonaan
punaisena ja vilkkuu lopuksi kahdesti punai-
sena.
Tila Energiatehokas lataus on aktivoitu. Ruo-
honleikkuurobotin akku on téaysin ladattu.
Kaikki lisdtoiminnot ovat poissa kaytosta.

Latauksen jalkeen ruohonleikkuurobotti on akti-

voitava, jotta ruohonleikkuurobotti on jalleen

kayttévalmis:

> Paina painiketta START (5).
Ruohonleikkuurobotti on kayttdvalmis.

13 Bluetooth®-radioliitannan
sulkeminen

13.1  Bluetooth®-radioliitinndn maa-
rittAminen

Ruohonleikkuurobotti lahettaa saanndllisesti

Bluetooth®-signaalin yhteyden pitdmiseksi mobii-

lipaatelaitteeseen. Radiorajapintaa ei ole toimi-

tettaessa suojattu salasanalla.

> Lataa MY iIMOW®-sovellus mobiililaitteen
sovelluskaupasta ja luo tili (Account).

> Lisaa ruohonleikkuurobotti tiliin.

> Noudata n&ytén ohjeita ja suojaa Bluetooth®-
radioliitdnta salasanalla.

0458-012-9801-A
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Kun salasana on annettu, mobiililaite valtuute-
taan ohjaamaan ja konfiguroimaan ruohonleik-
kuurobottia.

Toisen mobiililaitteen voi valtuuttaa vain syo6tta-
malla valitun salasanan. Ruohonleikkuurobotti on
siten suojattu luvattomalta kaytolta.

14 Ruohonleikkuurobotin ja
telakointiaseman valokuvio

14.1  Ruohonleikkuurobotin valonau-
hat

0000099841_001

Matriisinaytto (1) ja valonauhat (2 ja 3) ilmai-
sevat ruohonleikkuurobotin tilan ja hairiot.

Matriisindyttd (1) ja etummainen valonauha (2)

ovat aktiivisia vain tilanvaihdon aikana, ja ne

palavat 20 sekunnin ajan.

Valkoinen valokuvio:

— Ei aktiivista leikkuuta.

Vihred valokuvio:

— Leikkuu on kaynnissa.

— Takimmainen valonauha (3) ilmaisee leik-
kuuty®n edistymisen.

Punainen valokuvio:

— Laitteeni lukitus on aktiivinen.

— Hairiéilmoitus.

Sininen valokuvio - takimmaisessa valonau-

hassa (3):

— Ruohonleikkuurobotti saa jarjestelmapaivi-
tyksen tai jarjestelma kaynnistyy uudelleen.

Jos "Ympaéristdanimaatio" on aktivoitu "MY
iIMOW®"-sovelluksen kautta, etummainen
valonauha (2) palaa jatkuvasti valkoisena, kun
ruohonleikkuurobotti on liikkeessa. Kun tila
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muuttuu, "ymparistéanimaatio” himmenee
20 sekunnin ajaksi.

14.2 LED-valot telakointiasemassa

LED-valo (1) iimaisee telakointiaseman tilat ja

hairiot.

LED-valo (1) palaa valkoisena:

— Telakointiasema on kayttdvalmis.

— Ruohonleikkuurobotti seisoo telakointiase-
massa ilman aktiivista leikkuuta.

— Ruohonleikkuurobotti ladataan ilman aktii-
vista leikkuuta.

Vihrea LED-valo (1) palaa:

— Ruohonleikkuurobotti latautuu tilapaisesti
leikkuun aikana.

LED-valo (1) palaa punaisena:

— On ilmennyt hairio.

LED-valo (1) palaa sinisena:

— Viestinta ruohonleikkuurobotin kanssa.

15 Ruohonleikkuurobotin
kayttd ja saatd

15.1 Kayttdpaneeli

O\
\
0000099962_001

Ruohonleikkuurobotin perustoimintoja voidaan
kayttaa painikkeilla (1 - 5). Kaikki toiminnot ovat
kaytettavissa MY iMOW®-sovelluksella.

Aloita leikkuu

> Paina START (3).

Ruohonleikkuurobotti aloittaa leikkuun ja palaa
sitten automaattisesti telakointiasemaan.

220

15 Ruohonleikkuurobotin kaytt6 ja saato

Leikkuun lopettaminen ja ruchonleikkuurobotin

lukitseminen

> Paina painiketta STOP (1).
Ruohonleikkuurobotti ja leikkurikoneisto
pysahtyy. Ruohonleikkuurobotti lukitaan.

Ruohonleikkuurobotti Iahettdminen telakointiase-

malle

> Paina painiketta KOTI (4).
Ruohonleikkuurobotti ajaa takaisin latausase-
malle.

Ruohonleikkuurobotin vapauttaminen
> Paina painiketta LUKKO (2).
> Paina naytélla ndkyvaa nappainyhdistelmaa.

Tietojen hakeminen

> Paina painiketta INFO (5).
Ruohonleikkuurobotti antaa akustista tietoa
senhetkisesta tilasta.

15.2 MY iMOWP® -sovellus

Ruohonleikkuurobotin mukava kaytté edellyttaa
sovelluksen MY iIMOW® kayttda. Ruohonleikkuu-
robottia voidaan kayttaa ja saataa MY iMOW®-
sovelluksella. Ruohonleikkuurobotti voidaan
yhdistéaa mobiililaitteeseen langattoman verkko-
yhteyden (WLAN) ja matkapuhelinyhteyden tai
Bluetooth®:n kautta. Ruohonleikkuurobottia voi-
daan kayttaa ja saataa poytatietokoneelta
MY iMOW®-verkkosovelluksella.
Paatoiminnot:
— Leikkuun aloittaminen ja lopettaminen
— Leikkuusuunnitelma
— Aseta leikkuuajat (ohjatusti tai manuaali-
sesti)
— Aloituskohtien asettaminen (valinnainen)
— Vyoéhykkeiden valinta (valinnainen)
— Leikkuukorkeuden s&ataminen
Ruohonleikkuurobotin etakayttd langattoman
verkkoyhteyden (WLAN) valityksella
— Ruohonleikkuurobotin etékayttd matkapuhelin-
yhteyden valityksella
— Apuasetus

16 Pysayta ruohonleikkuuro-
botti ja aktivoi laitteen luki-
tus

Pysayta ruohonleikkuurobotti ja
aktivoi laitteen lukitus

16.1
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17 Kuljettaminen

A VAROITUS

m Jos ruohonleikkuurobottia ei ole pysaytetty
tassa kayttdohjeessa kuvatulla tavalla ja lait-
teen lukitusta aktivoitu, ruohonleikkuurobotti
voi kytkeytya tahattomasti paalle. Seurauk-
sena voi olla vakava loukkaantuminen ja aine-
ellisia vahinkoja.
> Pysayta ruohonleikkuurobotti kuljetuksen,

varastoinnin, puhdistuksen, huollon, kor-
jauksen ajaksi tai jos kayttaytyminen muut-
tuu tai on epatavallista, ja aktivoi laitteen
lukitus.

0000100291_001

> Paina painiketta STOP (1).
Ruohonleikkuurobotti pysaytetdan ja lukitaan.

> Paina painiketta STOP (1) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (2) palaa taysin
punaisena.

> Paina painiketta STOP (1).
Valonauha (2) vilkkuu kahdesti. Ruohonleik-
kuurobotin laitteen lukitus on aktivoitu. Ruo-
honleikkuurobotti voidaan kuljettaa, varas-
toida, puhdistaa tai huoltaa.

17 Kuljettaminen

17.1  Ruohonleikkuurobotin kuljetta-

minen
> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi laitteen
lukitus.

Ruohonleikkuurobotin kantaminen

0000099953_001

> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja
tyokasineita.

> Kanna ruohonleikkuurobottia etukahvasta (1)
ja takakahvasta (2).

0458-012-9801-A
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Ruohonleikkuurobotin kuljettaminen ajoneuvossa
> Varmista ruohonleikkuurobotti siten, ettei se
paase kaatumaan eikd muuten liikkumaan.

17.2  Akun kuljettaminen

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-

tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.

> Varmista, ettd akku on turvallisessa kunnossa.

> Pakkaa akku niin, ettei se voi liikkua paikal-
taan.

> Kiinnita pakkaus siten, ettei se voi liikkua pai-
kaltaan.

Akun kuljettamisen yhteydessa on noudatettava
vaarallisten tavaroiden kuljettamista koskevia
maarayksia. Akku kuuluu luokkaan UN 3480
(litiumioniakut), ja se on testattu YK:n kasikirjan
"Kokeet ja kriteerit" osan Il alakohdan 38.3
mukaisesti.

Kuljetusmaaraykset on ilmoitettu osoitteessa
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Sailytys

18.1  Ruohonleikkuurobotin valmis-

telu varastointia varten

STIHL suosittelee ruohonleikkuurobotin asetta-
mista Talvihorros-tilaan pidempien kayttokatko-
jen ajaksi, esim. talvitauon ajaksi. Talvihorros-tila
poistaa kaytosta kaikki ruohonleikkuurobotin tar-
peettomat lisdtoiminnot ja varmistaa, ettd akku
purkautuu vain vahan.
> Jos Varkaussuoja-toiminto on aktivoitu
MY iMOW®-sovelluksessa: Poista Varkaus-
suoja-toiminto kaytdsta.
> Jos ruohonleikkuurobotin lataustaso on alle
50 %: lataa ruohonleikkuurobottia, kunnes
lataustaso on yli 50 %.

0000101525_001

> Ota ruohonleikkuurobotti pois telakointiase-
masta.

Paina perakkain seuraavaa nappainyhdistelmaa:
> Paina painiketta STOP (1).
Ruohonleikkuurobotti pysaytetaan ja lukitaan.
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> Paina painiketta STOP (1) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (2) palaa taysin
punaisena.

> Paina painiketta STOP (1).
Valonauha (2) vilkkuu kahdesti. Ruohonleik-
kuurobotin laitteen lukitus on aktivoitu.

> Paina painiketta STOP (1) ja pida sita painet-
tuna, kunnes valonauha (2) palaa kokonaan
punaisena ja vilkkuu lopuksi kahdesti punai-
sena.
Talvihorros-tila on aktivoitu. Kaikki lisdtoimin-
not ovat poissa kaytosta.

Talvitauon jalkeen ruohonleikkuurobotti on akti-
voitava, jotta ruohonleikkuurobotti on jalleen
kayttovalmis:
> Aseta ruohonleikkuuroboitti leikkuualalle.
> Paina painiketta START (3).
Talvihorros-tila poistetaan kaytosta ja robotti-
ruohonleikkuri on jalleen kayttévalmis.

18.2 Ruohonleikkuurobotin varas-

tointi
> Sailyta ruohonleikkuurobotti siten, etta seuraa-
vat edellytykset tayttyvat:
— Ruohonleikkuurobotti on poissa lasten ulot-
tuvilta.
— Ruohonleikkuurobotti on puhdas ja kuiva.
— Ruohonleikkuurobotti on suljetussa tilassa.
— Ruohonleikkuurobotin akku on ladattu.
— Ruohonleikkuurobottia ei sailytetéd méaaritet-
tyjen lampdatilarajojen ulkopuolella, L 23.6.
— Ruohonleikkuurobotti ei paase kaatumaan.
— Ruohonleikkuurobotti ei paase vierimaan
pois.
— Ruohonleikkuurobotti seisoo vaakasuorassa
pyorillaan.
— Ruohonleikkuurobotin paalle ei ole asetettu
esineita.
Ruohonleikkuurobottia voidaan sailyttda myos
seinatelineessa. Seindkiinnike on saatavilla lisa-
varusteena.

HUOMAUTUS

® Jos ruohonleikkuurobottia ei sailytetd téassa
kayttdohjeessa kuvatulla tavalla, akku voi
syvapurkautua ja vaurioitua korjaamattomasti.
> Lataa ruohonleikkuurobotin akku ennen sen
varastointia.
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18 Sailytys

18.3 Telakointiaseman, latauskaa-
pelin ja virtaldhteen adapterin
sailytys

Pidempien kayttokatkojen, esim. talvitauon

aikana, telakointiasema, latauskaapeli ja virta-

lahde voidaan jattaa seisomaan leikkuualueelle.
> |rrota virtaldhteen verkkopistoke pistorasiasta.

> Suojaa verkkopistoke saalta.
> Puhdista kaikki osat.

0000101180_001

> Peita telakointiasema esim. isolla @mparilla tai

0000101181_001

> Kiinnita ampari tai laastiampari tapeilla maa-
han.

Telakointiaseman, latauskaapelin ja virtaldhteen
irrottaminen

Sailytysta varten lisavarusteena saatavassa sei-

nakiinnikkeessa tai jos peittdminen ei ole mah-

dollista, telakointiasema, latauskaapeli ja virta-

|&hde voidaan myos irrottaa.

> |rrota virtaldhteen verkkopistoke pistorasiasta.

> Puhdista kaikki osat.

> Irrota latauskaapeli telakointiasemasta ja virta-
l&hteesta ja kelaa se kokoon.

> Irrota virtaldhde ja kelaa liitoskaapeli kokoon.

Irrota rajauslanka ja ohjauslanka telakointiase-

masta.

> Voitele johdon paat korroosiolta ja sdalta suo-
jaamiseksi.

> Purkaa telakointiasema.

\
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19 Puhdistaminen

19 Puhdistaminen

19.1  Ruohonleikkuurobotin puhdis-

taminen

A VAROITUS

m Terien leikkuureunat ovat teravia. Kayttaja
altistuu tdman vuoksi viiltohaavoille.
> Kayta kestavasta materiaalista valmistettuja
tyokasineita.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi laitteen
lukitus.

0000100282_001

\

Tartu ruohonleikkuurobottiin etukahvasta (1) ja
takakahvasta (2).

Aseta ruohonleikkuurobotti kyljelleen ja var-
mista se kaatumisen varalta.

Tarkista diagnostiikkaliitannan tulpan (3) mah-
dolliset vauriot ja tiukka istuvuus.

Jos terdlevy (4) on voimakkaasti likaantunut:
irrota teralevy (4).

\

\

\

0000100283_001

> Irrota lika puutikulla tai pehmealla harjalla.
Kayta tarvittaessa pH-neutraalia puhdistusai-
netta. STIHL suosittelee STIHL Multicleania.

> Huuhtele irtonainen lika pois kevyella vesisuih-
kulla.

> Puhdista ruohonleikkuurobotin alaosa kos-
tealla liinalla.

> Puhdista latauskoskettimet (5) kostealla lii-
nalla.

> Puhdista kupu ja ohjauspaneeli kostealla lii-
nalla.

0458-012-9801-A
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19.2 Telakointiasema, virtaldhteen,
latauskaapelin ja pistokeliitén-
téjen puhdistaminen

> |rrota virtalahteen verkkopistoke pistorasiasta.

> Puhdista telakointiasema, virtaldhde ja lataus-

kaapeli kostealla liinalla.
> Tarvittaessa: Irrota pinttynyt lika pehmealla
harjalla.

> Puhdista pistokeliitdnnat kuivalla, nukkaamat-

tomalla liinalla.
> Tarvittaessa: Irrota pinttynyt lika siveltimella.

20 Huoltaminen

20.1 Silmamaarainen tarkastus
> Tarkista ruohonleikkuurobotti sadnndllisesti:
— Latauskoskettimien puhtaus
— Tarkista kupu ja suojalista vaurioiden
varalta
Tarkista pyorien herkkaliikkeisyys
Tarkista terien herkkaliikkeisyys ja tarkasta
ne vaurioiden, kulumisen ja halkeamien
varalta.

0000100420_001

— Tarkista teralevy vaurioiden ja kulumisen
varalta.
— Jos kulumisen ilmaisevat merkinnat (1)
ovat kuluneet ja niihin on tullut reikia,
vaihda leikkurikoneisto.

0000102542_001

— Tarkista L-pultit (2) vaurioiden ja kulumisen
varalta.
— Jos L-pultit (2) ovat kuluneet yli puoleen-
valiin asti, vaihda leikkurikoneisto.
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20 Huoltaminen

0000100056_001

0000100286_001

— Tarkista diagnostiikkaliitdnnan tulpan (3)
mahdolliset vauriot ja tiukka istuvuus.

20.2 Terien vaihto

A VAROITUS

m Terien leikkuureunat ovat teravia. Kayttaja
altistuu tdmén vuoksi viiltohaavoille.
> Kayta kestavastd materiaalista valmistettuja
tyokasineita.

> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi laitteen
lukitus.

0000100258_001

> Tartu ruohonleikkuurobottiin etukahvasta (1) ja
takakahvasta (2).
> Kaanna ruohonleikkuurobotti selalleen.

0000100285_001

> Paina vipua (3) ja pida painettuna.
» Kaanna muttereita (4) vastapaivaan, kunnes
se voidaan poistaa.
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> Poista mutteri (4).
> Poista teralevy (5).

0000100287_001

> Tydnna teranpidiketta (6) nuolen & suuntaan.
Teranpidikkeen (6) lukitus on avattu.
> Poista teranpidike (6).

0000100284_001

0000100421_001

v

Puhdista teralevy (5), teranpidike (6) ja mut-
teri (4).
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21 Korjaaminen

0000100422_001

> Kiinnité uudet terat (8). Aseta vain yksi tera L-
pulttia (9) kohti.

0000100419_001

> Aseta teranpidike (6) paikalleen.

> Tyénné veitsenpidikettd (6) nuolen suuntaan &
ja varmista, etta kaikki kolme vartta (10) ovat
L-pulttien (9) alapuolella.

Teranpidike (6) on lukittu.

Aseta teralevy (5) ruohonleikkuurobottiin.
Paina vipua (3) ja pida painettuna.

Kierra mutteri (4) paikalleen my6tapaivaan.
Vapauta vipu (3) ja kiristd mutteri (4) myota-
paivaan.

Vipu (3) lukittuu kuuluvasti paikalleen.

yvyVvYyYy

21 Korjaaminen

21.1  Ruohonleikkuurobotin, akun,
leikkurikoneiston, telakointiase-
man ja virtalédhteen korjaus

Kayttaja ei voi itse huoltaa eika korjata ruohon-
leikkuurobottia, akkua ja virtalahdetta.

Vaurioituneet tai kuluneet terat ja leikkurikoneisto

voidaan vaihtaa.

> Jos ruohonleikkuurobotti, akku, telakointi-
asema, latauskaapeli, virtalahde tai litoskaa-
peli on vaurioitunut: Al4 k&yté ruohonleikkuu-
robottia, akkua, telakointiasemaa, latauskaa-
pelia, virtalahdetta tai liitoskaapelia ja ota
yhteys STIHL-erikoisliikkeeseen.

> Jos tera on vaurioitunut tai kulunut:

0458-012-9801-A
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> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi lait-
teen lukitus.
> Vaihda kaikki terat. Teri& ei voida teroittaa
uudelleen.
> Jos terélevy tai teralevyn L-pultit ovat vaurioi-
tuneet tai kuluneet:
> Pysayta ruohonleikkuurobotti ja aktivoi lait-
teen lukitus.
> Vaihda leikkurikoneisto.
> Jos ohjekilvet ovat kuluneet epéaselviksi tai
vahingoittuneet, anna STIHL-erikoisliikkeen
vaihtaa ne.

21.2 Rajauslangan tai ohjauslangan

pidentadminen tai korjaaminen

Rajauslankaa tai ohjauslankaa voidaan pidentaa
tai korjata lankaliittimien avulla.

Johtoliittimet on taytetty geelilla, joka estéaa johti-

mien paiden ennenaikaisen kulumisen tai korroo-

sion.

> Varmista, ettei rajauslankojen kokonaispituus
ylitd 850 metrin enimmaispituutta.

0000100060_001

> Aseta langanpaat (2) lankaliittimeen (1).
Langanpaita ei saa kuoria.

> Paina lankaliitinta (1) yhteen pihdeilla vastee-
seen saakka.

0000100242_001

> Aja rajauslangat samansuuntaisesti ja lahek-
kain vahintaan pituudelta a = 5 cm asettamatta
rajauslankoja ristiin.
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22 Hairididen poistaminen
221

22 Hairididen poistaminen

Ruohonleikkuurobotin hairididen poistaminen

punaisilla valokuvioilla.

Toimi seuraavasti hairidn korjaamiseksi:
> Seuraa MY iMOW®-sovelluksen ohjeita.
tai

Useimmat hairiét iimoitetaan MY iMOW®-sovelluksessa ja ruohonleikkuurobotin tai telakointiaseman

> Paina ohjauspaneelin painiketta INFO ja noudata akustisia ohjeita.

Hairié Ruohonleikkuu- [Syy Korjaustoimenpide
robotin tai tela-
kointiaseman
valonauhat
Ruohonleikkuu- Akku on tyhja. > Varmista, ettei rajauslangan pituus ylita
robotti pysahtyy 850 m.
kotimatkan > Optimoi ohjauslangan sijoittelu.
aikana telakointi- > Aseta toinen ohjauslanka leikkuua-
asemalle. lueelle.
> Siirra ruohonleikkuurobotti telakointiase-
malle latausta varten.
> Jos mahdollista: Sijoita telakointiasema
leikkuualueelle, jossa on kaltevuus rin-
teen alaosassa.
Ruohonleikkuu- |Valonauhat Ruohonleikkuurobotti |> Odota kunnes uudelleenkaynnistys on
robotti ei aloita  |palavat sini- suorittaa aloituksen paattynyt.
leikkuuta odote- |[sena. uudelleen. Sen jalkeen ruohonleikkuurobotti aloittaa
tusti. leikkuun automaattisesti.
Valonauhat Rajauslangassa tai > Varmista, etta rajauslanka ja ohjaus-
palavat punai- |ohjauslangassa on lanka ovat vahingoittumattomia.
sena. vika. > Varmista, ettd rajauslanka tai ohjaus-
Latausaseman lanka on liitetty kunnolla telakointiase-
LED-valo palaa maan.
punaisena. > Varmista, ettd rajauslanka ja ohjaus-
lanka on liitetty kunnolla lankaliittimeen.
> Seuraa MY iMOW®-sovelluksen ohjeita.
Ruohonleikkuu- |Valonauhat Ruohonleikkuurobo- |> Varmista, etta telakointiaseman ja ruo-
robotti ei lataudu. |palavat punai- [tissa, akussa, virtaldh-| honleikkuurobotin latauskoskettimet ovat
sena. teessa tai telakointia- puhtaat.
Latausaseman |semassa on hairi6.  |> Seuraa MY iMOW®-sovelluksen ohjeita.
LED-valo palaa > Jos hairié jatkuu: Al yrita ladata ruohon-
punaisena. leikkuurobottia enempaa, irrota litoskaa-
peli verkkopistokkeesta ja ota yhteys
STIHL-erikoisliikkeeseen.

23 Tekniset tiedot

23.1  Ruohonleikkuurobotit STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

Tekniset tiedot

— Leikkuuleveys: 28 cm
— Leikkuukorkeus - séhkoisesti: 20 mm - 60 mm
— Teralevyn pyo6rimisnopeus: 2400 1/min
— Leikkuunopeus
- iMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
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- iMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s
Mitat:

— Korkeus: 291 mm

— Leveys: 525 mm

— Pituus: 705 mm

Paino:

— iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg
— IMOW® 6.0 EVO: 15 kg
— IMOW® 7.0 EVO: 16 kg
Suojausluokka: IlI
Suojausluokka: IP56
Suurin leikkuualue:

0458-012-9801-A




23 Tekniset tiedot

— IMOW® 5.0 EVO: 1500 m?

- iMOW® 6.0 EVO: 3000 m?

- iMOW® 7.0 EVO: 5000 m?
— Toiminta-aika 1000 m? (viikossa) °

— IMOW® 5.0 EVO: 35 h

— iIMOW® 6.0 EVO: 30 h

- iMOW® 7.0 EVO: 20 h
— Rajauslangan enimmaispituus: 850 m
— Suurin kaltevuus: 45 %

Bluetooth®

— Datayhteys: Bluetooth® 5.1. Mobiilipaatelait-
teen taytyy olla Bluetooth® Low Energy 5.0 -
yhteensopiva ja sen taytyy tukea Yleista kayt-
tooikeusprofiilia (GAP).

— Taajuuskaista: ISM-kaista 2,4 GHz

— Suurin sateilylahetysteho: 1 mW

— Signaalin kantama: n. 10 m. Signaalin vah-
vuus riippuu ymparistén olosuhteista ja mobiili-
laitteesta. Kantama saattaa vaihdella huomat-
tavan paljon ulkoisten olosuhteiden ja my6s
kaytetyn vastaanottolaitteen mukaan. Kan-
tama saattaa olla huomattavasti pienempi sul-
jetuissa tiloissa tai paikoissa, joissa on metal-
liesteita (esimerkiksi seinia, hyllyja, koteloita).

— Mobiilipaatelaitteen kayttéjarjestelman vaati-
mukset: katso info.myimow.stihl.com

Langaton verkko (WLAN)

— Verkkostandardi: IEEE 802.11b/g/n
— Taajuusalue: 2,4 GHz

— Suurin sateilylahetysteho: 100 mW

Matkapuhelinyhteys
— SIM-kortin formaatti: eSIM
— Taajuuskaistat
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Suurin lahetysteho: 2 W
— Keskimaarainen datan maara kuukaudessa:
katso UKK osoitteessa https://
support.stihl.com

23.2 Terat

— Terien lukumaara: 3

suomi

23.3  Akku STIHL AAI

Akku on sisdanrakennettu ruohonleikkuurobot-
tiin, ja sen saa irrottaa vain STIHL-erikoisliike.
— Akkutekniikka: Litiumioniakku

— Jannite: 36 V

— Kapasiteetti, Ah: katso arvokilpi

— Energiasisaltd, Wh: katso arvokilpi

Paino, kg: katso arvokilpi

23.4 Telakointiasema ja virtalahde

Telakointiasema
— Suojausluokka: 111
— Suojausluokka: IPX5
— Paino: 4,0 kg
— Rajauslanka ja ohjauslanka
— Jannite: 42V DC
— Taajuusalue: 1,4 kKHZ — 20 kHz

Virtaldhde
— Markkinoista riippuvat versiot:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Paino:
— Versio 160 W: 1,6 kg
— Versio 210 W: 2,0 kg
— Nimellisjannite: katso arvokilpi
— Taajuus: katso arvokilpi
— Nimellisteho: katso arvokilpi
— Latausvirta: katso arvokilpi
— Suojausluokka: Il
— Suojausluokka: IP 67

23.5 Jatkokaapelit

Jos laitteen yhteydessa kaytetdan jatkokaapelia,
jatkokaapelin johdinten paksuuden on taytettava
vahintdan seuraavat vaatimukset, jotka maaray-
tyvat verkkojannitteen ja jatkokaapelin pituuden

perusteella:

Jos nimellisjénnite arvokilvessa on 220 V -

240 V.

— Kaapelin pituus enintdan 20 m: AWG 15/
1,5 mm?

— Kaapelin pituus 20 m - 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

5lhanteellisissa olosuhteissa (vahan esteité, yksinkertainen geometria seka matalia rinteita puutar-

hassa, kohtalainen nurmikon kasvu)

0458-012-9801-A
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Jos nimellisjénnite arvokilvessa on 100 V -

127 V:

— Kaapelin pituus enintdan 10 m: AWG 14/
2,0 mm?

— Kaapelin pituus 10 m - 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

23.6 Lampdtilarajat

A VAROITUS

m Ruohonleikkuurobottia ei ole suojattu kaikilta
ymparistotekijoiltd. Akku saattaa syttya tuleen
tai rajahtaa altistuttuaan eraille ymparistoteki-
joille. Seurauksena voi olla vakava loukkaan-
tuminen ja aineellisia vahinkoja.
> Al4 lataa akkua lampétiloissa alle + 5 °C tai

yli + 40 °C.
> Al kéyta ruohonleikkuurobottia lampoti-
loissa alle + 5 °C tai yli + 40 °C.

Al kayta telakointiasemaa ja virtalahdetta

lampdtiloissa alle + 5 °C tai yli + 40 °C.

Ala sailyta ruohonleikkuurobottia lampéti-

loissa alle 0 °C tai yli + 40 °C.

Al3 sailyté telakointiasemaa ja virtalahdettd

lampétiloissa alle — 20 °C tai yli + 60 °C.

v

v

v

23.7  Suositellut IAmpétila-alueet

Jotta ruohonleikkuurobottiin, telakointiasemaan

ja virtalahteeseen asennettu akku toimisi opti-

maalisesti, noudata seuraavia lampétila-alueita:

— Lataaminen: +5°C ... + 40 °C

— Kaytté: +5°C ... +40°C

— Ruohonleikkuurobotin sailytys: + 0 °C ...
+40°C

— Telakointiaseman ja virtalahteen sailytys: —
20°C..+60°C

Jos akkua ladataan, kaytetaan tai varastoidaan
suositeltujen Idmpédtila-alueiden ulkopuolella,
suorituskyky voi heikentya.
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Aanitehotason laskennassa kéytettava korjaus-

kerroin on 2 dB(A).

— Aanentehotaso mitattu standardin 2000/14/EY
mukaan: 59 dB(A).

— EY:n direktiivin 2000/14/EY mukainen taattu
aanitehotaso: 61 dB(A).

23.9 REACH-asetus

REACH-asetuksella tarkoitetaan EY:n kemikaa-
lien rekisterdintia, arviointia ja lupamenettelyja
koskevaa asetusta.

Meluarvot
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24 Varaosat ja varusteet

Lisatietoja REACH-asetuksen vaatimusten tayt-
tamisesta on saatavissa osoitteesta
www.stihl.com/reach .

24 Varaosat ja varusteet

241 Varaosat ja varusteet

STIHL Alkuperaiset STIHL-varaosat ja alkupe-
&) raiset STIHL-varusteet tunnistaa naista
merkeista.

STIHL suosittelee kayttdmaan ainoastaan alku-
peraisia STIHL-varaosia ja alkuperaisia STIHL-
varusteita.

STIHL ei voi arvioida muiden valmistajien varao-
sia ja lisdvarusteita luotettavuuden, turvallisuu-
den ja sopivuuden suhteen jatkuvasta markkinoi-
den tarkkailusta huolimatta, eikd STIHL ei voi
taata niiden kayttoa.

Alkuperaisia STIHL-varaosia ja alkuperaisia
STIHL-varusteita on saatavissa STIHL-erikoisliik-
keesta.

25 Havittdminen

25.1 Ruohonleikkuurobotin havitta-

minen

Tietoja havittdmisestd saat paikallishallinnosta tai
STIHL-erikoisliikkeesta.

Epaasianmukainen havittaminen voi olla vahin-
gollista terveydelle ja saastuttaa ymparistoa.

Ruohonleikkuurobotti sisaltaa kiinteasti asenne-

tun akun, joka on havitettéava erikseen.

> Toimita ruohonleikkuurobotti STIHL-erikoisliik-
keelle havitettavaksi.
STIHL-erikoisliike havittda sisdanrakennetun
akun erillaan ruohonleikkuurobotista.

> Toimita STIHL-tuotteet, myds pakkaukset,
asianmukaiseen kerayspisteeseen kierratysta
varten paikallisten saéanndsten mukaisesti.

> Al havita talousjatteen mukana.

26 EU-vaatimustenmukai-
suusvakuutus
Ruohonleikkuurobotit STIHL

iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Saksa

26.1

0458-012-9801-A


https://www.stihl.com/reach

27 UKCA-vaatimustenmukaisuusvakuutus

vakuuttaa yksinomaisena vastuullisena, etta

Tuotetyyppi: Ruohonleikkuurobotit

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

— Sarjatunniste: 1A01

Tuotetyyppi: Telakointiasema

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: Telakointiasema

— Sarjatunniste: 1A01

vastaa soveltuvilta osin direktiivien 2006/42/EY,

2011/65/EU, 2006/66/EY, 2014/53/EU sdanndk-
sia ja tuote on kehitetty ja valmistettu seuraavien
standardien tuotteen valmistuspaivana voimassa
olevien versioiden mukaisesti: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,

EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Osallistuva ilmoitettu laitos: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, nro 0366, on todennut
vaatimustenmukaisuuden direktiivin 2014/53/EU
liitteen Il moduulin B mukaisesti ja antanut seu-
raavan EU-tyyppitarkastustodistuksen:
40055521.

Teknisten asiakirjojen sailytyksesta vastaa AND-
REAS STIHL AG & Co. KG:n tuotteiden lupame-
nettelyistd vastaava tuotehyvaksynnan osasto.

Valmistusvuosi, valmistusmaa ja koneen numero
on ilmoitettu ruohonleikkuurobotin paalla.

Waiblingen, 16.2.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

0458-012-9801-A
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7.0 EVO
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vakuuttaa yksinomaisena vastuullisena, etta

Tuotetyyppi: Ruohonleikkuurobotit

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

— Sarjatunniste: IA01

Tuotetyyppi: Telakointiasema

— Merkki: STIHL

— Tyyppi: Telakointiasema

— Sarjatunniste: IA01

on Yhdistyneen kuningaskunnan The Restriction
of the Use of Certain Hazardous Substances in
Electrical and Electronic Equipment Regulations
2012, Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008, Electromagnetic Compatibility Regulations
2016-asetusten asiaa koskevien saanndsten
mukainen, ja se on suunniteltu ja valmistettu val-
mistuspaivana voimassa olevien seuraavien
standardien versioiden mukaisesti:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Teknisten asiakirjojen sailytyksesta vastaa AND-
REAS STIHL AG & Co. KG.

Valmistusvuosi, valmistusmaa ja koneen numero
on ilmoitettu ruohonleikkuurobotin paalla.

Waiblingen, 16.2.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

229



dansk

I

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Yhteystiedot

www.stihl.com

29 Avoimen ldhdekoodin
ohjelmistot

Avoimen lahdekoodin ohjelmis-
tot

Tama tuote sisaltaa tekijanoikeussuojattuja avoi-
men l&hdekoodin ohjelmistoja, jotka tekijat ovat
julkaisseet tietyin lisenssiehdoin, kuten "GNU
General Public License" (GPL), "GNU Lesser
General Public License" (LGPL), "Apache
License" tai vastaavilla lisensseilla. Jos téssa
kayttdoppaassa on tekijanoikeusilmoituksia,
kayttdehtoja tai lisenssiehtoja, jotka ovat ristiri-
idassa jonkin sovellettavan avoimen lahdekoodin
lisenssin kanssa, niita ei sovelleta. Mukana ole-
vien avoimen l&hdekoodin ohjelmistojen kaytto ja
jakelu on yksinomaan kyseisen avoimen |&hde-
koodin lisenssin alaista. Silté osin kuin sovelletta-
vassa lisenssissd annetaan sinulle oikeus tdamén
ohjelmiston I&hdekoodiin ja/tai muihin lisatietoi-
hin, voit saada ne meiltd kolmen vuoden ajan
tuotteen viimeisen toimituksen jalkeen ja, jos
lisenssiehdot niin edellyttavat, niin kauan kuin
tarjoamme tuotteelle asiakastukea. Jos haluat
saada meilta tdydellisen lAhdekoodin, laheta
pyyntdsi seuraavaan osoitteeseen ja ilmoita tuot-
teen nimi, sarjanumero sekéa kyseisen ohjelmis-
ton versio: ANDREAS STIHL AG & Co. KG,
Open Source Team/Officer, Postfach 17 71,
71307 Waiblingen, Saksa. Pidatamme oikeuden
veloittaa sinulta tietovalineen kustannukset ja toi-
mituskulut. Lisatietoja saat seuraavilta verkkosi-
vustoilta: https://opensource.stihl.com
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1  Forord
Keere kunde
Vi er glade for, at du har valgt STIHL. Vi udvikler
og producerer vores produkter i topkvalitet efter
vores kunders behov. Dermed kan vi fremstille
produkter med hgj palidelighed, selv ved ekstrem
belastning.
STIHL star ogsa for topkvalitet, nar det drejer sig
om service. Vores fagpersonale garanterer kom-
petent radgivning og instruktion samt omfattende
teknisk hjeelp.
STIHL vedkender sig udtrykkeligt en baeredygtig
og ansvarsfuld omgang med naturen. Denne
brugsanvisning har til formal at hjaelpe dig med
at anvende dit STIHL-produkt med en lang leve-
tid pa en sikker og miljgvenlig made.
Vi takker for din tillid og haber, at du far stor g
gleede af dit STIHL-produkt. S
@W M :

<
&

Nikolas Stihl S

0458-012-9801-A
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2 Oplysninger om denne brugsvejledning

VIGTIGT! SKAL LASES F@R BRUG OG OPBE-
VARES.

2  Oplysninger om denne
brugsvejledning
2.1 Geeldende dokumenter

De lokale sikkerhedsforskrifter er gaeldende.
> Ud over denne brugsvejledning skal falgende
dokumenter laeses, forstas og opbevares:
— Sikkerhedsinformationer for STIHL batterier
og produkter med indbygget batteri:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Yderligere informationer om STIHL robotpleene-
klippere, kompatibelt tilbehgr og ofte stillede
spergsmal kan findes under support.stihl.com,
info.myimow.stihl.com eller hos en STIHL for-
handler.

Bluetooth®-ordmaerket og Bluetooth®-billedmaer-
ket (logoer) er registrerede varemaerker og tilhg-
rer Bluetooth SIG, Inc. Enhver anvendelse af
disse ordmaerker/billedmaerker fra STIHLs side
sker under licens.

Robotplaeneklipperen er med tradlgs Bluetooth®-
forbindelse, WiFi-forbindelse og en mobilne-
tveerksforbindelse. Lokale driftsindskraenkninger
(for eksempel i fly eller pa sygehuse) skal over-
holdes.

2.2 Markering af advarselshenvis-
ninger i teksten

A FARE

® Henvisningen ger opmaerksom pa farer, som
medfgrer alvorlige kvaestelser eller dgd.
> De naevnte foranstaltninger kan medfere
alvorlige kveestelser eller dgd.

A ADVARSEL

® Henvisningen henviser til farer, som kan med-
fore alvorlige kveestelser eller dad.
> De naevnte foranstaltninger kan medfgre
alvorlige kveestelser eller dgd.

dansk

23 Symboler i teksten

U!H Dette symbol henviser til et kapitel i denne
== brugsvejledning.

3  Oversigt
3.1 Robotplaeneklipper

0000099354_001

1 Forreste gribested
Robotpleeneklipperen kan laftes og transpor-
teres ved pa samme tid at gribe fast i det for-
reste og det bagerste gribested.

2 Opladningskontakter
Opladningskontakterne forbinder robotpleene-
klipperen med dockingstationen.

3 Ultralydssensorer
Ultralydssensoreren registrerer forhindringer.

4 Kappe
Kappen er lejret fiedrende, og der registreres
med en stgdsensor forhindringer pa arealet,
der skal slas.

5 Drivhjul
Drivhjulene seetter robotplaeneklipperen i
bevaegelse.

6 Lysstriber
Lysstriberne viser robotplaeneklipperens sta-
tus.

10

0000099822_001

BEMAERK

® Henvisningen henviser til farer, som kan med-
fgre materielle skader.
> De nzevnte foranstaltninger kan forhindre
materielle skader.

0458-012-9801-A

7 Bagerste gribested
Robotpleeneklipperen kan lgftes og transpor-
teres ved pa samme tid at gribe fast i det for-
reste og det bagerste gribested.

8 Beskyttelsesliste
Beskyttelseslisten beskytter brugeren mod
opslyngede genstande og mod kontakt med
klingerne.
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9 Matrixdisplay
Matrixdisplayet viser robotplaeneklipperens
status.

10 Betjeningsfelt
Betjeningsfeltet indeholder trykknapperne og
regnsensoren.

3.2 Betjeningsfelt

A

\
\
0000099355_001

1 Lysstriber
Lysstriberne viser robotpleeneklipperens sta-
tus og signalerer, hvilken tastekombination
der skal trykkes til en bestemt handling.

2 Trykknappen "STOP"
Trykknappen stopper robotplaeneklipperen og
klippemekanisme. Trykknappen aktiverer
ogsa maskinlasen.

3 Trykknappen "LAS"
Trykknappen laser robotpleeneklipperen op i
forbindelse med en vist tastekombination.

4 Trykknappen "START"
Trykknappen starter klippemekanismen.

5 Trykknappen "HUS"
Trykknappen lader robotplaeneklipperen kgre
tilbage til dockingstationen eller afbryder den
aktuelle slaning, hvis robotplaeneklipperen
star i dockingstationen.

6 Trykknappen "INFO"
Trykknappen far robotpleeneklipperen til at
sige informationer om den aktuelle status.

7 Regnsensor
Regnsensoren reagerer pa fugt. Afheengigt af
indstillingen kan robotpleeneklipperen tage
vejrforholdene med i betragtning i sin klippe-
plan.

232

3 Oversigt

3.3 Klippemekanisme

0000099827_002

Knivskive
Knivskivens funktion er at fastggre klingerne.

L-bolte

L-boltene bruges til at haenge knivene op
med.

Klinger

Klingerne slar graesset.

Arm

Armen holder mgtrikkerne fast.

Meatrik
Matrikkerne fastger knivskiven.

Ydelsesskilt med maskinnummer

34 Dockingstation og netdel

0000099356_001

Netstik

Netstikket forbinder tilslutningsledningen med
en stikdase.

Tilslutningsledning

Tilslutningsledningen forbinder nnetdelen
med netstikket.

Netdel

Netdelen forsyner dockingstationen med
energi.

Ladekabel

Ladekablet forbinder netdelen med dockin-
gstationen.

Stik

Stikker forbinder ladekablet med dockingstati-
onen.
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3 Oversigt

6 Kappe
Kappen daekker dockingstationen af og
beskytter elektronikken indeni.

7 LED
LED'en viser dockingstationens status.

8 Opladningskontakter
Opladningskontakterne forbinder dockingsta-
tionen med robotpleeneklipperen.

9 Bundplade

Bundpladen er dockingstationens fundament.

10 Kabelkanal
Guide-wiren fgres gennem kabelkanelen i
midten.

11 Kabelkanal
Afgraensningshegnet laegges ud i de yderste
kabelkanaler.

# Effektskilt med maskinnummer

0000099831_001

12 Jordsgm
De fire jordsgm fastger dockingstationen til
jorden.

3.5 iMOW® Ruler og installations-
saet

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
Ruler ggr det nemmere at fare kablerne og
anvendes til at holde den rigtige afstand.
Installationssast

Der kraeves et Installationsseet for at tage robot-
plaeneklipperen i brug, som ikke medfalger il
robotplaeneklipperen. Der kan fas passende
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installationsseet til forskellige havestarrelser som
tilbehgr.

T

1 Fikseringssgm
Fastgarelsesssmmet fastger afgraensnings-
hegnet og guide-wiren til jorden.

2 Kabelforbinder
Kabelforbinderen forbinder kablernes ender
med hinanden.

3 Kabelmarker
Kabelmarkgren anvendes til at markere kabe-
lenderne inde i dockingstationen. Den ger det
nemmere at identificerer kabelenderne til til-
slutning til den rigtige klemme.

4 Kabelrulle

Kabelrullen anvendes til at leegge afgraens-
ningshegnet eller guide-wiren ud.

3.6 Symboler

Symbolerne kan veere pa robotpleeneklipperen,
dockingstationen eller netdelen og betyder fal-
gende:

@ Dette symbol angiver knivskivens diameter.

Dette symbol viser, hvilken retning
knivholderen skal lgsnes, nar der skal
skiftes klinge.
Dette symbol viser, hvilken retning
knivholderen skal lases fast, nar der
skiftes klinge.

IE‘ Beskyttelsesklasse 2, dobbeltisoleret.

0000099833_001

Produktet ma ikke bortskaffes som hus-
holdningsaffald.

Angivelsen ved siden af symbolet henviser
til batteriets energiindhold iht. celleprodu-
centens specifikation. Det energiindhold,
som er til radighed for anvendelsen, er
lavere.

1 LED lyser rgdt. Batteriet er for varmt
%Z g eller for koldt.
I

4 LED'er blinker rgdt. Der er en fejl i

= & batteriet.
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4  Sikkerhedshenvisninger
4.1 Advarselssymboler

Advarselssymbolerne pa robotplaeneklipperen,
dockingstationen eller netdelen betyder fal-
gende:

Folg sikkerhedsanvisningerne og de til-
hgrende foranstaltninger.

Searg for, at denne brugsvejledning
leeses, forstas og opbevares.

A\ anstaitninger.

® Overhold sikkerhedsafstanden.

)
Bergr ikke den roterende knivskive
med klinger.

o | Kravl ikke op eller szet dig pa robotplee-

% neklipperen.

Stop robotpleeneklipperen, og aktivér
maskinlasen under transport, opbeva-
ring, renggring, vedligeholdelse, repa-
ration eller ved aendret eller usaedvan-
lig opfarsel.

Hold barn pa afstand af robotpleene-
klipperen og arealet, der skal slas.

Folg sikkerhedshenvisninger til opslyn-
o gede genstande og de tilsvarende for-

Hold dyr pa afstand af robotpleeneklip-
peren og arealet, der skal slas.

Batteriet ma ikke nedsaenkes i vaesker.

Beskyt batteriet mod varme og ild.

4.2 Tilsigtet anvendelse

Robotpleeneklipperen
STIHL iMOW ® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO bru-
ges til at klippe og findele grees.
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STIHL dockingstationen og den medfglgende
netdel DM160X-420X eller DM210X-420X lader
robotpleeneklipperen

STIHL iMOW ® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO op.

Robotpleeneklipperen, dockingstationen og net-
delen kan anvendes i regnvejr.

Robotpleeneklipperen forsynes med energi fra et
STIHL AAl-batteri. Batteriet er indbygget i robot-
plaeneklipperen og ma kun afmonteres af en
STIHL-forhandler.

Robotpleeneklipperen kan konfigureres og betje-
nes af appen “MY iMOW®",

A ADVARSEL

m Dockingstationer, netdele og batterier, som
ikke er godkendt af STIHL til robotpleeneklip-
peren, kan udlgse brande og eksplosioner.
Personer kan padrage sig alvorlige kveestelser
eller udsaettes for livsfare, og der kan opsta
materielle skader.
> Robotplaeneklipperen skal anvendes med
det indbyggede STIHL AAI batteri.

> Robotpleeneklipperen
STIHL iMOW ® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
skal oplades med STIHL-dockingstationen
og STIHL-netdelen DM160X-420X eller
DM210X-420X.

® Hyvis robotplaeneklipperen, batteriet, dockin-
gstationen eller netdelen ikke anvendes efter
hensigten, kan personer padrage sig alvorlige
kvaestelser eller udsaettes for livsfare, og der
kan opsta materielle skader.
> Anvend robotplaeneklipperen, dockingstati-

onen og netdelen, som det er beskrevet i
denne brugsvejledning.

43 Krav til brugeren

A ADVARSEL

® Brugere, der ikke er blevet instrueret, kan ikke
genkende eller vurdere de farer, som robot-
plaeneklipperen, dockingstationen og netdelen
udger. Brugeren eller andre personer kan
padrage sig alvorlige kveestelser eller udsaet-
tes for livsfare.

> Sgrg for, at denne brugsvejledning
leeses, forstas og opbevares.

> Hvis robotplaeneklipperen, dockingstationen
eller netdelen overdrages til en anden per-
son: Overdrag ogsa brugsvejledningen.

> Sorg for, at brugeren opfylder fglgende
krav:
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4 Sikkerhedshenvisninger

— Brugeren er udhvilet.

— Brugeren er fysisk, sensorisk og mentalt
egnet til at betjene og dermed arbejde
med robotpleeneklipperen, dockingstati-
onen og netdelen. Hvis brugeren har
fysiske, sensoriske eller mentale
begraensninger, ma brugeren kun
arbejde med robotplaeneklipperen under
opsyn eller efter anvisning fra en
ansvarlig person. Det omfatter ogsa al
arbejde med og pa robotplaeneklippe-
ren, dockingstationen, netdelen, lade-
kablet og guide-wiren og afgraensnings-
hegnet.

— Brugere kan genkende og vurdere de
farer, som robotpleeneklipperen, dockin-
gstationen og netdelen udger.

— Brugeren er myndig, eller brugeren
uddannes under opsyn til et erhverv
efter nationale forskrifter.

— Brugeren har faet instruktionen fra en
STIHL-forhandler eller en anden sag-
kyndig person, inden vedkommende
anvender robotplaeneklipperen, dockin-
gstationen og netdelen farste gang.

— Brugeren er ikke pavirket af alkohol,
medicin eller stoffer.

— Serg for, at robotpleeneklipperen er i
ligeveegt, star sikkert og ikke bevaeger
sig ved installation, betjening, renge-
ring, vedligeholdelse og transport.

— Begreberne "betjening", "anvendelse"
og "brug" omfatter al arbejde pa robot-
pleeneklipperen, dockingstationen, net-
delen, guide-wiren og afgraensnings-
hegnet samt pa al IMOW® tilbehear.

> Huvis du er i tvivl: Kontakt en STIHL-for-
handler.

44 Beklzedning og udstyr
A ADVARSEL

m Mens afgreensningshegnet eller guide-wiren
leegges ud, og mens dockingstationen fastge-
res, kan der slynges genstande ud med hgj
hastighed, nar fastggrelsessemmene eller
jordkrogene slaes ned i jorden. Brugeren kan
padrage sig kvaestelser.
> Beer taetsiddende sikkerhedsbriller. Egnede
sikkerhedsbriller er kontrolleret iht. standard
EN 166 eller nationale forskrifter og kan
kabes i handlen med den pageeldende
identifikation.

> Hav arbejdshandsker pa af modstandsdyg-
tigt materiale.
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Nar klippemekanismen er i gang, kan gen-
stande slynges op med hgj hastighed. Bruge-
ren kan padrage sig kvaestelser.
> Hvis arealet, der skal slas, betreedes under
klipningen:
— Hav lange bukser pa af et modstands-
dygtigt materiale.
— Hav fast og lukket skotgj pa med skrid-
sikker sal.
Uegnede beklaedningsgenstande kan blive
viklet ind i trae, buskads og i robotpleeneklippe-
ren. Brugere, som ikke baerer egnet tgj, kan
padrage sig alvorlige kvaestelser.
> Beer teetsiddende tgj.
> Tag terkleeder og smykker af.
Under rengering, vedligeholdelse eller trans-
port kan brugeren komme i kontakt med klin-
gerne. Brugeren kan padrage sig kveestelser.
> Beer arbejdshandsker af modstandsdygtigt
materiale.
Ved brug af sko, der er uegnede til arbejdet,
kan brugeren glide. Brugeren kan padrage sig
kveestelser.
> Hvis arealet, der skal slas, betreedes under
klipningen: Hav fast og lukket skotgj pa
med skridsikker sal.

4.5 Arbejdsomrade og omgivelser
451 Robotpleeneklipperen og plaenen

A ADVARSEL

m Uvedkommende personer, barn og dyr kan

ikke genkende og vurdere de farer, som robot-
pleeneklipperen og de udslyngede genstande
giver anledning til. Uvedkommende personer,
bgrn og dyr kan padrage sig alvorlige kvaestel-
ser, og der kan opsta materielle skader.

® > Hold uvedkommende personer, bgrn

og dyr vaek fra arealet, der skal slas,
> under greesslaningen.
»>

Hvis Robotpleeneklipperen anvendes pa
offentligt tilgeengelige arealer: Afspeer area-
let, der skal slas, og opstil skilte med advar-
selsteksten "Advarsel! Automatiske pleene-
klippere! Hold bgrn og dyr pa afstand og
under opsyn!" Overhold de lokale regler.
Sorg for, at bern ikke kan lege med robot-
plaeneklipperen.
> Definer arealet, der skal slas, med afgreens-
ningshegnet, som beskrevet i denne brugs-
vejledning. Arealer, som robotplaeneklippe-
ren ikke skal kgre pa eller sla, skal afgreen-
ses med afgraensningshegnet.
> Robotpleeneklipperen ma ikke bruges pa
arealer med grus eller skaerver.

v
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m Personer kan snuble over afgreensningsheg-
net, guide-wiren eller fikseringssemmene. Per-
soner kan padrage sig kvaestelser, og der kan
opsta materielle skader.
> Laeg afgreensningshegnet og guide-wiren

fladt pa jorden.
> Sla fikseringssemmet helt ned i jorden.

® Hvis der skal arbejdes med et haveredskab
eller et haveveerktgj i arealet, der skal slas, sa
kan veerktgjet skade afgreensningshegnet,
guide-wiren eller fikseringssemmet. Gen-
stande kan blive slynget op med hgj hastig-
hed. Personer kan padrage sig kvaestelser, og
der kan opsta materielle skader.
> Du ma ikke arbejde i omradet omkring

afgraensningshegnet eller guide-wiren med
et haveredskab eller havevaerktg;.

m Robotpleeneklipperens elektriske komponenter
kan generere gnister. Gnister kan udlgse
brande eller eksplosioner i letantaendelige eller
eksplosive omgivelser. Personer kan padrage
sig alvorlige kvaestelser eller udsaettes for livs-
fare, og der kan opsta materielle skader.
> Robotpleeneklipperen ma ikke anvendes i

omgivelser, der er let breendbare eller eks-
plosive.

m Efter et uvejr kan robotpleeneklipperen vaere
beskadiget, eller der kan ligge genstande pa
pleenen. Robotpleeneklipperen er ikke i en sik-
kerhedskonform tilstand og genstande kan
slynges op under klipningen. Personer kan
padrage sig alvorlige kvaestelser eller udsaet-
tes for livsfare, og der kan opsta materielle
skader.
> Kontrollér efter et uvejr, at robotplaeneklip-

peren er i en sikkerhedskonform tilstand.
> Kontrollér tilstand af arealet, der skal slas,
for genstande.

452 Batteri

Batteriet er indbygget i robotplaeneklipperen og
ma kun afmonteres af en STIHL-forhandler.

A ADVARSEL

m Uvedkommende personer, bgrn og dyr kan
ikke genkende og vurdere de farer, der er for-
bundet med batteriet. Uvedkommende perso-
ner, bgrn eller dyr kan padrage sig alvorlige
kvaestelser.
> Hold uvedkommende personer, bgrn og dyr
veek.

> Efterlad ikke batteriet uden opsyn.

> Sorg for, at barn ikke kan lege med batte-
riet.

m Batteriet er ikke beskyttet mod alle pavirknin-
ger fra omgivelserne. Hvis batteriet udsaettes
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for bestemte omgivelsespavirkninger, kan der
ga ild i det, eller det kan eksplodere eller blive
beskadiget, sa det ikke kan repareres. Perso-
ner kan padrage sig alvorlige kvaestelser, og
der kan opsta materielle skader.

> Beskyt batteriet mod varme og ild.
> Kast ikke batteriet i aben ild.

> Oplad, anvend og opbevar ikke batteriet
uden for de angivne temperaturgraenser, d
23.6.

> Batteriet ma ikke nedseenkes i
vaesker.

> Hold sma, metalliske genstande vaek fra
batteriet.

> Batteriet ma ikke udseettes for haijt tryk.

> Batteriet ma ikke udsaettes for mikrobglger.

> Beskyt batteriet mod kemikalier og salte.

453 Dockingstation og netdel

A ADVARSEL

= Uvedkommende personer, barn og dyr kan

ikke genkende og vurdere farer ved dockin-
gstationen, netdelenen og den elektriske
strgm. Uvedkommende personer, bgrn og dyr
kan péadrage sig alvorlige kvaestelser eller
udsaettes for livsfare.
> Hold uvedkommende personer, bgrn og dyr
veek.
> Sorg for, at barn ikke kan lege med dockin-
gstationen eller netdelen.
Dockingstationen eller netdelen er ikke beskyt-
tet mod alle pavirkninger fra omgivelserne.
Hvis dockingstationen eller netdelen udseettes
for bestemte omgivelsespavirkninger, kan der
ga ild i dockingstationen eller netdelen, eller
de kan eksplodere. Personer kan padrage sig
alvorlige kveestelser, og der kan opsta materi-
elle skader.
> Dockingstationen eller netdelen ma ikke
anvendes i omgivelser, der er let breend-
bare eller eksplosive.
> Anvend og opbevar ikke dockingstationen
eller netdelen uden for de angivne tempera-
turgreenser, 1 23.6.
> | tilfaelde af uvejr eller fare for lynnedslag,
skal netdelen adskilles fra stramnettet.
Personer kan snuble over dockingstationen,
ladekablet, netdelen eller tilslutningsledningen.
Personer kan komme til skade, og dockingsta-
tionen, ladekablet, netdelen eller tilslutnings-
ledningen kan blive beskadiget.
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> Opstil dockingstationen og netdelen pa et
godt synligt sted.
> For tilslutningsledningen og ladekablet fladt
hen over gulvet.
m | tilfeelde af direkte sollys kan huset til netdelen
bliver meget varmt. Brugeren kan blive for-
braendt.

c » Den varme netdel ma ikke bergres.

4.6 Sikker tilstand

4.6.1 Robotpleeneklipper

Robotpleeneklipperen er i sikkerhedskonform til-

stand, nar fglgende betingelser er opfyldt:

— Robotplaeneklipperen er ubeskadiget.

Betjeningselementerne fungerer og er ikke

blevet eendrede.

Klingerne er monteret korrekt og er uden ska-

der.

— Der er monteret originalt STIHL-tilbehar pa
denne robotplaeneklipper.

— Tilbehgret er monteret korrekt.

A ADVARSEL

m | tilfeelde af en ikke-sikkerhedskonform tilstand
kan komponenterne ikke laengere fungere kor-
rekt, og sikkerhedsanordningerne seettes ud af
kraft. Personer kan padrage sig alvorlige kvee-
stelser eller udseettes for livsfare.
> Anvend robotplaeneklipperen i ubeskadiget
og funktionsdygtig tilstand.

> Robotpleeneklipperen ma ikke sendres.

> Hvis betjeningsfeltet ikke fungerer: Anvend
ikke robotplaeneklipperen.

> Montér originalt STIHL-tilbeher pa denne
robotpleeneklipper.

> Montér klingerne som beskrevet i denne
brugsvejledning.

> Montér tilbehgret pa den made, som beskri-
ves i denne brugsvejledning eller i tilbehg-
rets brugsvejledning.

> Der ma ikke stikkes genstande gennem
robotplaeneklipperens abninger.

> Opladningskontakter ma ikke forbindes og
kortsluttes med metalliske genstande.

> Udskift slidte eller beskadigede informati-
onsskilte.

> Hvis du er i tvivl: Kontakt en STIHL-for-
handler.
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46.2 Klippemekanisme

Klippemekanismen er i en sikkerhedsmeessigt

korrekt tilstand, hvis fglgende betingelser er

opfyldt:

— Knivene, skaereskiven, knivholderen, handta-
get og matrikken er ubeskadigede.

— Slidmarkeringerne pa skeereskiven er ikke slidt

igennem.

L-boltene pa skeereskiven er ikke mere end

halvt slidte.

Klingerne er ikke deforme.

Klingerne er monteret korrekt.

A ADVARSEL

m Dele af klingene kan lgsne sig og blive slynget
veek i en ikke-sikkerhedskonform tilstand. Per-
soner kan komme alvorligt til skade.
> Arbejd med ubeskadigede knive, ubeskadi-
get skeereskive, ubeskadiget knivholder,
handtag og ubeskadiget meatrik.

> Hvis slidmarkeringerne er slidt igennem, og
der er kommet huller: Udskift klippemeka-
nismen.

> Hvis L-boltene er mere end halvt slidte:
Udskift klippemekanismen.

> Montér klingerne korrekt.

> | tilfeelde af tvivl, kontakt en STIHL-forhand-
ler.

4.6.3 Batteri

Batteriet er indbygget i robotplaeneklipperen og
ma kun afmonteres af en STIHL-forhandler.
Batteriet er i sikker tilstand, nar falgende betin-
gelser er opfyldt:

— Batteriet er ubeskadiget.

— Batteriet er rent og tort.

— Batteriet fungerer og er ikke blevet sendret.

A ADVARSEL

m Batteriet kan ikke fungere sikkert lzengere,
hvis det er i en usikker tilstand. Personer kan
padrage sig alvorlige kvaestelser.
> Arbejd med et ubeskadiget og fungerende

batteri.

Et beskadiget eller defekt batteri ma ikke

oplades.

Hvis batteriet er tilsmudset: Rengar batte-

riet.

Hvis batteriet er vadt eller fugtigt: Lad batte-

riet tarre.

> Batteriet ma ikke sendres.

> Der ma ikke stikkes genstande gennem
batteriets abninger.

A\

A\

A\

237



dansk

> Batteriets elektriske kontakter ma ikke for-
bindes og kortsluttes med metalliske gen-
stande.

> Batteriet ma ikke &bnes.

> Udskift slidte eller beskadigede informati-
onsskilte.
® Der kan Igbe vaeske ud fra et beskadiget bat-
teri. Hvis vaesken kommer i kontakt med
huden eller gjnene, kan huden eller gjnene
blive irriterede.
> Undga kontakt med vaesken.
> Huvis der er opstaet kontakt med huden:
Vask det pageeldende sted pa huden med
rigeligt vand og saebe.

> Huvis der er opstaet kontakt med gjnene:
Skyl gjnene i mindst 15 minutter med rige-
ligt vand, og ops@g leege.
m Et beskadiget eller defekt batteri kan have en
usaedvanlig lugt, ryge eller braende. Personer
kan padrage sig alvorlige kvaestelser eller
udsaettes for livsfare, og der kan opsta materi-
elle skader.
> Huvis batteriet har en usaedvanlig lugt eller
ryger: Brug ikke batteriet, og hold det veek
fra breendbare stoffer.

> Hvis der opstar brand i batteriet: Forsgg at
slukke branden i batteriet med en brand-
slukker eller vand.

4.6.4 Dockingstation, ladekabel, netdel og

tilslutningsledning

Dockingstation, ladekabel, netdel og tilslutnings-

ledning og stikforbindelser er i sikkerhedskon-

form tilstand, nar fglgende betingelser er opfyldt:

— Dockingstation, ladekabel, netdel, tilslutnings-
ledning og stikforbindelser er ubeskadigede.

— Dockingstation, ladekabel, netdel, tilslutnings-
ledning og stikforbindelser er rene.

— Der er monteret originalt STIHL-tilbeher til
denne dockingstation.

— Tilbehgret er monteret korrekt.

— Dockingstationen og netdelen ma ikke daekkes
til, nar de anvendes.

A ADVARSEL

m | tilfeelde af en ikke-sikkerhedskonform tilstand

Yy Y VY VvYYy

4.7
A ADVARSEL

m Klingerne pa den roterende knivskive kan
skeere brugeren under drift. Brugeren kan

4 Sikkerhedshenvisninger

Dockingstation, ladekabel, netdel, tilslut-
ningsledning og stikforbindelser ma ikke
andres.

Der ma ikke stikkes genstande gennem
dockingstationens abninger.
Dockingstationens, netdelens og stikforbin-
delsernes elektriske kontakter méa ikke for-
bindes og kortsluttes med metalliske gen-
stande.

Abn ikke dockingstationen og netdelen.
Deek ikke dockingstationen og netdelen til.
Netdelen ma ikke graves ned i jorden.

Sid ikke pa dockingstationen.

Sta ikke pa dockingstationens bundplade.

Aktiveret graesslaningstilstand

padrage sig alvorlige kveestelser.

> Knivskiven og klinger ma ikke berg-
res.
> Hvis brugeren neermer sig robotplae-

S

> Hold dyr pa afstand af robotplaene-
@ klipperen og arealet, der skal slas.

neklipperen, mens greesslaningstil-
stand er aktiveret, eller far brugeren
vil eendre indstillinger pa enheden:
Tryk pa trykknappen "STOP".

> Robotplaeneklipperen ma ikke vippes
eller lgftes, mens graesslaningstil-
standen er aktiveret.

> Hvis knivskiven eller klingerne er
blokeret af en genstand: Stop robot-
plaeneklipperen, og aktivér maskinla-
sen. Farst derefter ma genstanden
fiernes.

> Hold bern pa afstand af robotpleene-
klipperen og arealet, der skal slas.

> Kravl ikke op eller seet dig pa robot-
pleeneklipperen, og transportér ikke
bern, dyr eller genstande pa den.

Hvis robotplaeneklipperen aendres eller opferer

kan komponenterne ikke laengere fungere sik-

kert, og sikkerhedsanordningerne seettes ud af

kraft. Personer kan padrage sig alvorlige kvee-

stelser eller udseettes for livsfare.

> Anvend kun dockingstation, ladekabel, net-
del, tilslutningsledning og stikforbindelser,
der er uden skader.

> Hvis dockingstation, ladekabel eller stikfor-
bindelser er tilsmudsede: Rengar dockin-
gstation, netdel og stikforbindelser.
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sig udsaedvanligt, kan den veere i en ikke-sik-
kerhedskonform tilstand. Personer kan
padrage sig alvorlige kveestelser, og der kan
opsta materielle skader.
> Tryk pa trykknappen "STOP", og aktivér
maskinlasen. Kontakt en STIHL-forhandler.
Hvis klingerne i greesslaningstilstand rammer
en fremmed genstand, kan de eller dele af
dem blive slynget op i luften med hgj hastig-
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4 Sikkerhedshenvisninger

hed. Personer kan padrage sig kvaestelser, og

der kan opsta materielle skader.

> Fjern fremmede genstand fra arealet, der
skal slas.

> Fjern afbreekkede klinger eller dele af dem
fra arealet, der skal slas.

m Hyis tryktasten "Stop" trykkes ind, drejer kniv-
skiven videre sammen med klingerne i kort tid.
Personer kan padrage sig alvorlige kveestel-
ser.
> Vent, indtil knivskiven ikke lsengere roterer.

m Hyis klingerne i graesslaningstilstand rammer
en hard genstand, kan der opsta gnister, og
klingerne kan blive beskadiget. Gnister kan
udlgse brand i letanteendelige omgivelser.
Personer kan padrage sig alvorlige kveestelser
eller udsaettes for livsfare, og der kan opsta
materielle skader.
> Arbejd ikke i letantaendelige omgivelser.
> Kontrollér, at klingerne er i sikkerhedskon-

form tilstand.

A FARE

® Hvis robotplaeneklipperen anvendes i omgivel-
ser med spaendingsfgrende ledninger, kan
klingerne komme i kontakt med de spaen-
dingsferende ledninger og beskadige dem.
Personer kan padrage sig alvorlige kveestelser
eller udsaettes for livsfare.
> Robotplaeneklipperen ma ikke anvendes i
nzerheden af speendingsfgrende ledninger.

4.8 Opladning
A ADVARSEL

m Under opladningen kan en beskadiget eller
defekt netdel lugte usaedvanligt eller ryge. Per-
soner kan padrage sig kvaestelser, og der kan
opsta materielle skader.

> Treek netstikket ud af stikdasen.

m Netdelen kan overophede i tilfeelde af util-
streekkelig varmebortledning og veere arsag til
en brand. Personer kan padrage sig alvorlige
kveestelser eller udsaettes for livsfare, og der
kan opsta materielle skader.
> Deaek ikke netdelen til.

49 Elektrisk tilslutning

Kontakt med stremfarende komponenter kan

have fglgende arsager:

— Tilslutningsledningen eller forlaengerledningen
er beskadiget.

— Tilslutningsledningens eller forleengerlednin-
gens netstik er beskadiget.

— Stikdasen er ikke installeret korrekt.
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A FARE

m Kontakt med stremfegrende komponenter kan
medfgre elektrisk stad. Brugeren kan padrage
sig alvorlige kvaestelser eller udsaettes for livs-
fare.
> Kontrollér, at tilslutningsledningen og dets

netstik ikke er beskadiget .

Hvis tilslutningsledningen eller forleen-

gerledningen er beskadiget:

> Bergr ikke det beskadigede sted.
> Treek netstikket ud af stikdasen.

> Tag fat i ledningerne og deres netstik med
terre haender.

> Seet netstikket i en korrekt installeret og
afsikret stikdase med beskyttelseskontakt.

> Huvis stikdasen befinder sig uden for en byg-
ning: Serg for, at stikdasen er godkendt til
brug udenders.

> Tilslut netdelen via en fejlstramsafbryder
(30 mA, 30 ms).

> Huis tilslutningsledningen eller forleenger-
ledningen er tilsluttet eller frakoblet: Tag
altid fat i stikket, og treek ikke i kablet.
m En beskadiget eller uegnet forleengerledning
kan medfare elektrisk stad. Personer kan
padrage sig alvorlige kvaestelser eller udsaet-
tes for livsfare.
> Anvend en forlaengerledning, der har det
korrekte ledningstvaersnit, [ 23.5.

> Anvend steenkvandbeskyttede forleenger-
ledninger, der er godkendt til udendars
brug.

> Beskyt stikforbindelsen mellem netdelen og
forleengerledningen mod vand.

> Anvend en forlaengerledning, der har de
samme egenskaber som netdelens tilslut-
ningsledning.

A ADVARSEL

m En forkert netspeending eller en forkert netfre-
kvens kan medfare overspaending i netdelen.
Netdelen kan blive beskadiget.
> Kontrollér, at netspaendingen og netfre-

kvensen i stremnettet stemmer overens
med angivelserne pa netdelens maerke-
plade.

= Hyis netdelen tilsluttes en multistikdase, kan
elektriske komponenter blive overbelastet
under opladning. De elektriske komponenter
kan blive varme og veaere arsag til en brand.
Personer kan padrage sig alvorlige kveestelser
eller udsaettes for livsfare, og der kan opsta
materielle skader.
> Sorg for, at oplysningerne om den samlede

effekt pa multistikdasen ikke overskrides i

—
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felge oplysningerne pa meerkepladen til
netdelen og alle elektriske enheder, der er
tilsluttet multistikdasen.
m Hyis tilslutningsledningen, forlaengerledningen
eller ladekablet er fart forkert, kan de blive
beskadiget, og personer kan snuble over den.
Personer kan padrage sig alvorlige kveestel-
ser, og der kan opsta materielle skader.
> For ledninger og ladekabler, s& de befinder
sig uden for arealet, der skal slas.

> For og maerk ledninger og ladekabler, sa de
ikke kan blive beskadiget af arbejde med et
haveredskab eller -vaerktgj.

> Installer og markér ledninger og ladekabler,
sa ingen personer kan snuble over dem.

> For ledninger og ladekabler, s& de ikke bli-
ver spaendt ud eller viklet ind i hinanden.

> For ledninger og ladekabler, s& de ikke kan
blive beskadiget, bukket, klemt eller gnide
mod hinanden.

> Beskyt ledninger og ladekabler mod varme,
olie og kemikalier.

> For ledninger og ladekabler, s& de ikke lig-
ger i laengere tid pa et vadt underlag.
m Hyis elektriske ledninger og rer er installeret i
vaeggen, kan de tage skade, nar netdelen
monteres pa veeggen. Kontakt med el-lednin-
ger kan medfare stremsted. Personer kan
padrage sig alvorlige kvaestelser, og der kan
opsta materielle skader.
> Kontrollér, at der pa monteringsstedet ikke
er installeret elektriske ledninger og ror i
vaeggen.

> Montér netdelen pa en veeg, som det er
beskrevet i brugsvejledningen.

® Hvis netdelen er tilsluttet en generator, kan
stremforsyningen ikke sikres hele tiden, og
robotpleeneklipperen kan ikke fungere korrekt.
Netdelen kan blive beskadiget af udsving i
stremforsyningen.
> Netdelen ma kun tilsluttes en reglementeret

installeret stikdase.

4.10 Transport
4.10.1 Robotpleeneklipper

A ADVARSEL

® Under transporten kan robotplaeneklipperen
veelte eller flytte sig. Personer kan padrage sig
kvaestelser, og der kan opsta materielle ska-
der.

> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér
. maskinlasen.

4 Sikkerhedshenvisninger

> Sorg for at sikre robotplaeneklipperen med
gjorde, remme eller et net, sa den ikke kan
veelte eller flytte sig.

4.10.2 Batteri

Batteriet er indbygget i robotpleeneklipperen og
ma kun afmonteres af en STIHL-forhandler.

A ADVARSEL

m Batteriet er ikke beskyttet mod alle pavirknin-

ger fra omgivelserne. Hvis batteriet udsaettes

for bestemte omgivelsesbetingelser, kan bat-

teriet tage skade, og der kan opsta materielle

skader.

> Transportér ikke et beskadiget batteri.

® Under transporten kan batteriet veelte eller

flytte sig. Personer kan padrage sig kveestel-

ser, og der kan opsta materielle skader.

> Pak batteriet i emballagen pa en sadan
made, at det ikke kan flytte sig.

> Emballagen skal sikres, sa den ikke kan
flytte sig.

410.3  Dockingstation og netdel

A ADVARSEL

m Under transporten kan dockingstationen eller
netdelen veelte eller flytte sig. Personer kan
padrage sig kveestelser, og der kan opsta
materielle skader.
> Treek netstikket ud af stikdasen.
> Tag robotplaeneklipperen ud af dockingsta-
tionen.

> Dockingstationen eller netdelen skal sikres
med stropper, remme eller et net, sa ingen
af delene kan veelte eller bevaege sig.
m Tilslutningsledningen og ladekablet er ikke
beregnet til at baere netdelen eller dockingsta-
tionen i. Tilslutningsledningen, netdelen, lade-
kablet eller dockingstationen kan blive beska-
diget.
> Afbryd ladekablets forbindelse til netdel og
dockingstation.

> Grib hverken fat i eller hold dockingstatio-
nen i bundpladen.

> Rul tilslutningsledningen op, og fastger den
pa netdelen.

> Tag fat om netdelen pa huset, og hold det
fast.
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4 Sikkerhedshenvisninger
411 Opbevaring
4111 Robotpleeneklipper

A ADVARSEL

® Bgrn kan ikke genkende eller vurdere de farer,
som robotpleeneklipperen giver anledning til.
Bgrn kan padrage sig alvorlige kveestelser.

> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér
maskinlasen.

> Opbevar robotpleeneklipperen utilgeengeligt
for barn.

m De elektriske kontakter pa robotpleeneklippe-
ren og metalliske komponenter kan korrodere
som fglge af fugtighed. Robotpleeneklipperen
kan blive beskadiget.
> Opbevar robotpleeneklipperen i rene og

tarre omgivelser.

® Hyis robotpleeneklipperens maskinlas ikke
aktiveres fgr opbevaring, kan robotplaeneklip-
peren ga utilsigtet i gang og seette sig i bevae-
gelse. Personer kan padrage sig alvorlige
kvaestelser, og der kan opsta materielle ska-
der.

> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér
. maskinlasen.

m Kappen og gribestederne er ikke beregnet til
at haenge robotplaeneklipperen op i. Sikker-
hedsanordninger kan seettes ud af kraft, og
robotpleeneklipperen kan blive beskadiget.
> Opbevar robotpleeneklipperen, som det er

beskrevet i brugsvejledningen.

4.11.2  Batteri

Batteriet er indbygget i robotplaeneklipperen og
ma kun afmonteres af en STIHL-forhandler.

A ADVARSEL

® Bgrn kan ikke genkende eller vurdere de farer,

som er forbundet med batteriet. Bgrn kan

padrage sig alvorlige kvaestelser.

> Opbevar batteriet uden for bgrns raekke-
vidde.

m Batteriet er ikke beskyttet mod alle pavirknin-
ger fra omgivelserne. Hvis batteriet udsaettes
for bestemte omgivelsespavirkninger, kan bat-
teriet blive beskadiget, sa det ikke kan repare-
res.
> Opbevar batteriet i rene og tarre omgivel-

ser.
> Opbevar batteriet i et lukket rum.
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> Opbevar ikke batteriet uden for de angivne
temperaturgraenser, [ 23.6.

4.11.3  Dockingstation og netdel

A ADVARSEL

® Bgrn kan ikke genkende eller vurdere en
dockingstations eller netdels farer. Bgrn kan
padrage sig alvorlige kveestelser eller udsaet-
tes for livsfare.
> Tag robotplaeneklipperen ud af dockingsta-
tionen.
> Opbevar dockingstationen og netdelen util-
geengeligt for barn.
® Dockingstationen eller netdelen er ikke beskyt-
tet mod alle pavirkninger fra omgivelserne.
Hvis dockingstationen eller netdelen udseettes
for bestemte omgivelsespavirkninger, kan
dockingstationen eller netdelen tage skade.
> Tag robotpleeneklipperen ud af dockingsta-
tionen.
> Hvis netdelen er varm: Lad netdelen kgle
af.
> Opbevar dockingstationen og netdelen i
rene og tgrre omgivelser.
> Opbevar dockingstationen og netdelen i et
lukket rum.
> Opbevar ikke netdelen uden for de angivne
temperaturgraenser, I 23.6.
® Tilslutningsledningen og ladekablet er ikke
beregnet til at baere netdelen eller dockingsta-
tionen i. Tilslutningsledningen, netdelen, lade-
kablet eller dockingstationen kan blive beska-
dlget
> Afbryd ladekablets forbindelse til netdel og
dockingstation.
> Grib hverken fat i eller hold dockingstatio-
nen i bundpladen.
> Rul tilslutningsledningen op, og fastger den
pa netdelen.
> Tag fat om netdelen pa huset, og hold det
fast.

412 Renggr, vedligehold og reparér
A ADVARSEL

® Hvis robotplaeneklipperens maskinlas ikke er
aktiveret under renggring, vedligeholdelse
eller reparation, kan robotpleeneklipperen ga
utilsigtet i gang. Personer kan padrage sig
alvorlige kveestelser, og der kan opsta materi-
elle skader.

> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér
- maskinlasen.
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m Aggressive renggringsmidler, renggring med
hgjtryksrenser eller spidse eller skarpe metal-
genstande kan beskadige robotpleeneklippe-
ren. Hvis robotplaeneklipperen ikke renggres
korrekt, er der risiko for, at komponenterne
ikke laengere fungerer korrekt, og at sikker-
hedsanordningerne saettes ud af kraft. Perso-
ner kan padrage sig alvorlige kvaestelser.
> Renggr robotpleeneklipperen, som det er

beskrevet i betjeningsvejledningen.

m Aggressive renggringsmidler, renggring med
hgjtryksrenser eller spidse eller skarpe metal-
genstande kan beskadige dockingstation,
ladekabel, netdel, tilslutningsledning og deres
stikforbindelser. Hvis dockingstation, ladeka-
bel, netdel, tilslutningsledning og deres stikfor-
bindelser ikke rengares korrekt af brugeren, er
der risiko for, at komponenterne ikke laengere
fungerer korrekt, og at sikkerhedsanordnin-
gerne seettes ud af kraft. Personer kan
padrage sig alvorlige kvaestelser.
> Treek netstikket ud af netdelen.
> Renger dockingstation, netdel, tilslutnings-

ledning, ladekabel og deres stikforbindel-
ser, som det er beskrevet i denne brugsvej-
ledning.
® Hvis robotplaeneklipperen, dockingstationen
eller netdelen ikke vedligeholdes eller repare-
res korrekt, er der risiko for, at komponenterne
ikke laengere fungerer korrekt, og at sikker-
hedsanordningerne saettes ud af kraft. Perso-
ner kan padrage sig alvorlige kvaestelser eller
udseettes for livsfare.
> Du ma ikke selv vedligeholde eller reparere
robotplaeneklipperen, dockingstationen eller
netdelen.

> Huvis robotplaeneklipperen, dockingstationen
eller netdelen skal vedligeholdes eller repa-
reres: Kontakt en STIHL-forhandler.

> Vedligehold klingerne som beskrevet i
denne brugsvejledning.

® Under rengeringen eller vedligeholdelsen af
klippemekanismen kan brugeren skaere sig pa
klingernes skarpe skeerekanter. Brugeren kan
padrage sig kvaestelser.
> Beer arbejdshandsker af modstandsdygtigt

materiale.

m Hyis netdelens tilslutningsledning er defekt
eller beskadiget:
> Udskift netdelen.

m Hyis propperne til diagnoseporten pa undersi-
den af robotpleeneklipperen ikke sidder rigtigt,
kan der treenge fugt og snavs ind i robotplee-
neklipperen. Robotplaeneklipperen kan blive
beskadiget.
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5 Funktionsbeskrivelse

> Kontrollér, om proppen sidder ordentligt
fast, hver gang der skiftes klinge.

> Robotpleeneklipperen ma ikke anvendes
med en manglende eller beskadiget prop.

5 Funktionsbeskrivelse
5.1 Funktionsbeskrivelse

0000099956_001

Robotpleeneklipperen slar greesset i tilfeeldige
baner. For at robotpleeneklipperen skal kunne
registrere greenserne af arealer, som skal slas,
skal der leegges et afgraensningshegn (1) rundt
om det areal.

Afgreensningshegnet (1) sender et signal il
robotpleeneklipperen. Signalet dannes af dockin-
gstationen.

Faste forhindringer (2) pa arealet, der skal slas,
registreres af robotplaeneklipperen ved hjeelp af
ultralydssensorer og en stgdsensor.

Hvis robotpleeneklipperen registrerer en fast for-

hindring (2), saenker den farten, stgder ind i den

faste forhindring og kerer derefter i en anden ret-
ning.

Omrader (3), som robotpleeneklipperen ikke ma
kare pa, og forhindringer, som den ikke ma
stade ind i, skal afgraenses fra resten af arealet
ved hjaelp af afgraensningshegnet (1).

Hvis robotplaeneklipperen registrerer et afgraen-
set omrade (3), saenker den farten, steder ind i
den faste forhindring og kerer derefter i en anden
retning.

| greesslaningstilstand forlader robotpleeneklippe-
ren selv dockingstationen og slar greesset.

Robotpleeneklipperen kan betjenes med

appen “MY iIMOW®* og pa tasterne pa robotplae-
neklipperens betjeningsfelt. Lysstriberne og
matrixdisplayet pa robotplaeneklipperen samt
den kunstigt skabte stemme informerer om
robotpleeneklipperens aktuelle status.
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0000100413_001

Hvis batteriets ladetilstand er for lav, sager
robotplaeneklipperen efter den neermeste guide-
wire (4) graesslaningstilstanden. Hvis der regi-
streres en guide-wire (4), kgrer robotplaeneklip-
peren selv tilbage til dockingstationen langs den.
Dockingstationen lader batteriet op igen. Der
skal vaere mindst en guide-wire (4) lagt ned i
arealet, der skal slas. Der kan maksimalt laegges
tre guide-wirer ud. Hvis graesslaningstilstanden
afbrydes, eller batteriet skal oplades, kan robot-
pleeneklipperen sendes direkte tilbage til dockin-
gstationen med appen “My iIMOW®* eller tryk-
knappen “Hus".

"
® ng) D E

0000099824_001

Der kan indstilles tre startpunkter (5) pa en
guide-wire (4). Robotplaeneklipperen kan kere
malrettet til det pageeldende startpunkt og starte
med at sla graesset derfra.

Arealet, der skal slas, kan opdeles i flere

zoner (Eksempel: A og B) med guide-wiren (4).
Zonerne defineres af et startpunkt (5). Robotplae-
neklipperen kan styres mod venstre eller hgjre
ind i den gnskede zone fra det valgte startpunkt.
Robotpleeneklipperen kan sa sla greesset malret-
tet i den udvalgte zone. Startpunkter og zoner
administreres i appen “MY iIMOW®*, og der kan
tages hensyn til dem i klippeplanen.
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Hvis der er et smalt sted (6) pa arealet, der skal
slas, kgrer robotpleeneklipperen pa det sted, sa
leenge der er en bestemt minimumsafstand mel-
lem afgraensningshegnene. Hvis der er mindre
afstand end minimumsafstanden, skal guide-
wiren (7) fares gennem det smalle sted (6).
Guide-wiren (7) fgrer robotpleeneklipperen mal-
rettet gennem det smalle sted (6) hen til et start-
punkt (8). Fra startpunktet (8) kan robotplaene-
klipperen sla graesset bag det smalle sted (6).
Hvor ofte robotplaeneklipperen styrer til start-
punktet (8), kan administreres i

appen “MY iIMOW® og i klippeplanen.

6 Ger plaenen og robotplae-
neklipperen klar til anven-
delse

6.1 Planlzegning og klargering af
arealet, der skal slas

For ibrugtagning af robotplaeneklipperen skal
arealet, der slas, planlaegges og forberedes. Det
giver mulighed for en stabil installation samt pro-
blemfri drift og for at afhjaelpe kilder til fejl.

Planleegning af arealet, der skal slas
> Gor dig fortrolig med beskrivelserne om dock-
ingstationen og udleegning af kabler i de fgl-
gende kapitler.
> Overfer informationerne til din egen have:
— Konturen af arealet, der skal slas
— Dockingstationens position
— Afgraensningshegnets forlgb (overhold de
beskrevne afstande til kanter og haeldnin-
ger, nar kablet leegges ud)
— Guide-wirens/-wirernes forlgb (mindst en,
maksimalt tre)
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dansk 7 Opstilling af dockingstation

Klargering af arealet, der skal slas 6.2 Gar robotplaeneklipperen klar il

i
X

0000099957_001

> Fjern genstand der ligger i omradet.

> Fjern metal, magnetiske og elektrisk ledende
materialer og gamle afgreensningshegn.

> Sla pleenen med en plaeneklipper i klippehgj-
den, som efterfalgende ogsa skal indstilles til
robotpleeneklipperen. Den standardmeessigt
indstillede klippehgjde pa robotplaeneklipperen
era=6cm.

> Udjaevn huller og store ujeevnheder.

> Hvis underlaget er hardt og tert, skal arealet,
der skal slas, vandes let for at gere det lettere
at sla fikseringssgm i jorden.

0000100288_001 |

v

Robotpleeneklipperens konstruktion ger, at
den lader en stribe uslaet grees sta langs area-
ler, der ikke kan kares pa. Disse striber kan
f.eks. bruges til at sa blomsterfra og skabe et
omrade med blomster til insekter.

\/

0000099825_001

> Hvis man gnsker at sla graesset uden kant
langs arealer, der ikke kan keres pa: Laeg
havekantsten eller plader med en bredde pa
mindst a = 24 cm ud langs disse arealer.
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anvendelse

> Fjern emballagemateriale og transportsikrin-
ger.

> Kontrollér, at falgende komponenter er i sik-

kerhedskonform tilstand:

— Robotplaeneklipper, (1 4.6.1

— Klippemekanisme, 1 4.6.2

— Batteri, (1 4.6.3

— Dockingstation og netdel, 1 4.6.4

Opstil dockingstationen, 3 7

> Laeg afgraensningshegnet ud, 1 8

Afslut udlzegning af afgreensningshegnet, [

9.1

Leeg guide-wiren ud, B3 10.1

Tilslut dockingstaitonen elektrisk, A 11.1

Oplad robotpleeneklipperen, I 12.1

Luk Bluetooth®-graensefladen, [J 13.1

> Huvis disse trin ikke kan gennemfgres: Anvend
ikke robotpleeneklipperen, og kontakt en
STIHL-forhandler.

7  Opstilling af dockingstation

71 Generelle angivelser

\
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0000099842_001

> Vaelg en placering til dockingstationen, s fal-
gende betingelser opfyldes:

— Ladekablet (1) kan laegges ud uden for
arealet, der skal slas, hen til en egnet stik-
dase.

— Dockingstationen og netdelen star pa et
godt synligt sted.

— Dockingstationen star pa det stgrste areal,
der skal slas, eller det, der oftest slas.

— Hvis det er muligt: Placeringen er beskyttet
mod vejrpavirkninger og i skygge.

— Huvis det er muligt: Dockingstationen star
inden for et tradlgst netveerks signalomrade
(WIFI-forbindelse).

— Huvis der er muligt: Dockingstationen star i
det nederste omrade af faldet, hvis arealet,
der skal slas, har heeldning.
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0000099844_001

> Placer dockingstationen, sa falgende betingel-
ser opfyldes:

— Dockingstationen star pa en plan flade.

— Dockingstationenens abning peger fremad i
retning af arealet, der skal slas.

— Dockingstationen er placeret vandret og
ikke med haeldning til siden, fremad eller
bagud.

— Bundpladen har ingen kraftig bgjning og lig-
ger fladt pa jorden.

0000099849_001

7.2 Placering af dockingstationen

Dockingstationens rigtige position afhaenger af

den planlagte placering og dens omgivelser.

> Veelg placeringen, og opstil dockingstationen
som beskrevet.

Opstilling af dockingstationen pa arealet, der skal
slas

0000100240_001

Dockingstationen er pa en veeg, pa kanten af
arealet, der skal slas, og guide-wiren (1) kan
fores direkte fra dockingstationen ind i arealet,
der skal slas, over en leengde paa =2 m.

0458-012-9801-A

Dockingstationen star ved kanten af arealet, der
skal slas. Det tilstedende omrade kan keres
over, og guidekablet (1) kan feres direkte fra
dockingstationen ind i arealet, der skal slas, over
en leengde paa=2m.

0000100241_001

Dockingstationen ligger dels i et bed og dels pa
arealet, der skal slas, og guide-wiren (1) kan
fores direkte fra dockingstationen ind i arealet,
der skal slas, over en laengde pa a=2m.

0000099845_001

Dockingstationen ligger dels pa et areal, der kan

keres pa, og dels pa arealet, der skal slas, og

guide-wiren (1) kan fgres direkte fra dockingstati-

onen ind i arealet, der skal slas, over en leengde

paa=2m.

> Klarger dockingstationen, 3 7.3.

> Opstil dockingstationen pa arealet, der skal
slas, 7.4,
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Opstilling af dockingstationen uden for arealet,
der skal slas

0000099846_001

Y

Dockingstationen star uden for arealet, der skal
slas.

Afstanden til siden til tilstedende arealer skal
veaere mindst a = 15 cm.

Afstanden fra den forreste kant af dockingstatio-
nen til arealet, der skal slas, skal mindst vaere
b=2m.

| dette tilfeelde er det ved afslutningen af ibrug-
tagningen pakreevet at oprette et startpunkt (1)
pa arealet, der skal slas. Robotpleeneklipperen
starter sa med at sla grees fra dette punkt og ikke
direkte fra dockingstationen. Der kan indstilles
startpunkter i “MY iIMOW®*-appen. Hyppigheden
af, hvor ofte der skal keres til startpunktet (1),
skal i appen indstilles til 100 %.
> Klarger dockingstationen, [ 7.3.
> Opstil dockingstationen uden for arealet, der
skal slas, 1 7.5.

Opstilling af dockingstationen i midten af arealet,
der skal slas

0000099847_001

Dockingstationen placeres som "g" i midten af
arealet, der skal slas.

246

7 Opstilling af dockingstation

| begge disse tilfaelde fgres afgraensningshegnet
rundt om dockingstationen og bagud til kanten af
arealet, der skal slas. Guide-wiren fares fremad
til kanten af arealet, der skal slas.

Afstanden til siden til tilstesdende arealer skal
vaere mindst a = 37 cm (leengde: 1x IMOW®
Ruler).

Afstanden fra den bagerste kant af dockingstatio-
nen til kanten af arealet, der skal slas, skal
mindst veere b =2 m.

Guide-wiren (1) skal kunne fgres lige fra dockin-

gstationen til arealet, der skal slas, i en leengde

pac=2m.

> Klarger dockingstationen, 1 7.3.

> Opstil dockingstationen i midten af arealet, der
skal slas, (1 7.6.

7.3 Klarggring af dockingstationen
Tilslut ladekablet

BEMAERK

m | adekablets stikforbindelser er i monteret til-
stand beskyttet mod tilsmudsning, f.eks. stav
og snavs. Huvis stikforbindelserne er tilsmud-
sede, kan dockingstationen opleve driftsfor-
styrrelser.
> Beskyt abne stikforbindelser mod tilsmuds-

ning.
> Renger tilsmudsede stikforbindelser, som
det er beskrevet i brugsvejledningen.

0000100046_001

Ladekablet kan standardmaessigt tilsluttes bag-
fra.

0000100401_001
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7 Opstilling af dockingstation

Hvis dockingstationen star direkte op mod en
vaeg, kan ladetkablet ogsa feres under bundpla-
den. Ladekablet kan fares til venstre eller hgjre
ud fra bundpladen.

[\

0000099954 _001
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> Bgje kappen (1) let udad i begge sider, og tag
den af opad.

0000100292_001
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> Tryk pa lasegrebet (2), og klap overdaeknin-
gen (3) op.

0000100047_001

> Hvis dockingstationen skal tilsluttes bagfra:
> Seet stikket (4) ind i gennemfaringen (5), og
for ladekablet (6) efter.
Ladekablet (6) skubbes inden i dockingstati-
onen opad.

d en
veeg, eller ladetkablet skal fgres under bund-
pladen til siden:

0458-012-9801-A
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> Abn og afgrat kanten til den gnskede side af
bundpladen ved positionen (A).

> Skree en abning (B) ud i midten af bundpla-
den, og afgrat den.

> Seet stikket (4) ind i dbningen (B), og for
ladekablet (6) efter.
Ladekablet (6) skubbes inden i dockingstati
onen opad.

0000100049_001

> Stik stikket (4) i.
Stikket (4) gar hgrbart og meerkbart i indhak
pa begge sider.

Fastgerelse af dockingstationen

il
»

> Fastger dockingstationen med fire jordsgm (8)
til jorden.

0000099826_001

Indfering af afgraensningshegnet

\© - SND

> Seet kablets forreste ende (9) ind i hgjre gen-
nemfgring (10), og fer det efter.
Afgraensningshegnet (9) skubbes inden i dock-
ingstationen opad.
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0000099959_001

> For afgraensningshegnet sa langt efter, at det
far en leengde, der stikker a = 37 cm (leengde:
1x iMOW® Ruler) ud opad.

0000100402_001

> Markér kablets forreste ende (9) i neerheden
pa huset med den passende kabelmar-
kar (11).
Markeringen letter den senere tilslutning til
den rigtige klemme.

7.4 Opstilling af dockingstationen
pa arealet, der skal slas

0000099960_001

-

> Fgr afgreensningshegnet (1) gennem bundpla-
den, sa det ligger fladt i kabelkanalen og hol-
des fast af krogene (2).

0000100294_001

> Fastger afgreensningshegnet (1) direkte til
bundpladen (3) med et fikseringssem (4).
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7 Opstilling af dockingstation

Hvis dockingstationen star op mod en vaeg:

0000099961_001

> Fgr afgreensningshegnet (1) 37 cm (lsengde:
1x iIMOW® Ruler) til siden veek fra bundpla-
den (3).

> For afgreensningshegnet (1) parallelt med
bundpladen (3) til kanten af arealet, der skal
slas, og overhold en afstand til veeggen pa
37 cm (lengde: 1x IMOW® Ruler).

> Laeg afgreensningshegnet (1) ud rundt om
arealet, der skal slas, i retning med uret, 1 8.

Hvis dockingstationen star op til et tilstedende
areal, der kan keres pa:

0000100296_001

> For afgraensningshegnet (1) 37 cm (leengde:
1x iIMOW® Ruler) til siden vaek fra bundpla-
den (3).

> For afgraensningshegnet (1) parallelt med
bundpladen (3) til kanten af arealet, der skal
slas.

> Laeg afgreensningshegnet (1) ud rundt om
arealet, der skal slas, i retning med uret, [d 8.

Hvis dockingstationen star delvist i et bed og del-
vist pa arealet, der skal slas:

0000099964_001
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7 Opstilling af dockingstation

> For afgraensningshegnet (1) til siden vaek fra
bundpladen (3), og overhold en afstand pa
37 cm (leengde: 1x IMOW® Ruler) parallelt
med bedet.

> Leeg afgraensningshegnet (1) ud rundt om
arealet, der skal slas, i retning med uret, (1 8.

Hvis dockingstationen stér delvist pa et areal, der
kan keres pa, og delvist pa arealet, der skal slas:

dansk

0000099966_001

0000100397_001

> For afgraensningshegnet (1) til siden veek fra
bundpladen (3), og leeg det ud langs det areal,
der kan keres pa.

> Leeg afgraensningshegnet (1) ud rundt om
arealet, der skal slas, i retning med uret, (1 8.

7.5 Opstilling af dockingstationen

uden for arealet, der skal slas

> For afgreensningshegnet (1) gennem bundpla-
den, sa det ligger fladt i kabelkanalen og hol-
des fast af krogene (2).

0000100295_001

> Fastger afgraensningshegnet (1) direkte til
bundpladen (3) med et fikseringssgm (4).

0458-012-9801-A

> For afgreensningshegnet (1) fremad til arealet,
der skal slas.
Den rigtige afstand til kanten af arealet, der
skal slas, afheenger af, om kanten af det areal
kan keres pa, ellers skal der overholdes en
afstand pa a = 37 cm (lzengde: 1x IMOW®
Ruler).

> Laeg afgreensningshegnet (1) ud rundt om
arealet, der skal slas, i retning med uret, 1 8.

7.6 Opstilling af dockingstationen i

midten af arealet, der skal slas

0000099960_001

> For afgraensningshegnet (1) gennem bundpla-
den, sa det ligger fladt i kabelkanalen og hol-
des fast af krogene (2).

0000100294_001

> Fastger afgraensningshegnet (1) direkte til
bundpladen (3) med et fikseringssgm (4).

PENS
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> For afgraensningshegnet (1) mindst 37 cm
(lzengde: 1x iMOW® Ruler) til siden vaek fra
bundpladen (3).

> For afgraensningshegnet (1) i en afstand pa
mindst a = 2 m bag bundpladen (3).

> Fgr afgreensningshegnet (1) i midten bag
bundpladen til kanten af arealet, der skal slas.
Den rigtige afstand til kanten af arealet skal
overholdes afhaengigt af det tilstadende areal.

> Leeg afgraensningshegnet (1) ud rundt om
arealet, der skal slas, i retning med uret, [ 8.

8 Udlzegning af afgreens-
ningshegn
8.1 Generelle angivelser

Kontrol af afgreensningshegnets og guide-wirens
forleb i plaenen

0000099843_001
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8 Udleegning af afgraensningshegn

> Serg for, at pleenen langs afgreensningshegnet
eller guide-wiren er plan og sa vidt muligt fri
for forhindringer ved fglgende bredder:
Afgraensningshegn (1)
— udad: a = 37 cm (lsengde: 1x IMOW® Ruler)
—indad:b=12m
Guide-wire (2)
— til hgjre i karselsretningen til dockingstatio-
nen: a = 37 cm (leengde: 1x IMOW® Ruler)
— til venstre i karselsretningen til dockingstati-
onen:c=12m

Udleegning af afgreensningshegn

> Laeg afgraensningshegnet med uret fra dockin-
gstationen.

> Afgraensningshegnet ma ikke fa knaek, ga
over, blive spaendt eller ga over kryds.

> Sorg for, at afgraensningshegnet ikke krydser
en guide-wire.

» Undtagelse: Hvis der installeres en gyde,
skal guide-wiren krydse afgraensningsheg-
net.

> Overhold en afstand pa mindst 1 m til
afgraensningshegn fra andre robotplaeneklip-
per-installationer.

> Sgrg for, at laengden af afgraensningshegnet
ikke er mere end 850 m.

> Afgraensningshegnet og guide-wiren ma ikke
ligge i forskellige dybder.

Fastggrelse af afgraensningshegnet og guide-
wiren

0000100053_001

iLil} —_— N
> Fastger afgreensningshegnet og guide-wiren

med fikseringssgm, sa fglgende betingelser er

opfyldt:

— Afstanden mellem fikseringssemmet er
hgjesta=1m.

— Leeg afgreensningshegnet og guide-wiren
fladt pa jorden alle steder.

— Fikseringssemmet er helt nede.

Udlaegning af reservekabel

Reservekabler ggr det nemmere at lave korrekti-
oner, nar kablerne leegges ud, og giver frirum til
fremtidige tilpasninger.

0458-012-9801-A



8 Udlaegning af afgreensningshegn

Eksempler:

— Et bed udvides og skal nu afgraenses igen.

— Buske og planter vokser, og afgreensnings-
hegnet skal fgres i en sterre bue uden om
dem.

— Afgraensningshegnet er blevet kappet for kort
til dockingstationen og kan ikke tilsluttes.

Der kan planlaegges og udleegges en eller flere
reservekabler.
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> For afgreensningshegnet parallelt og teet ved
sig selv over en laengde pa a = 1 m rundt om
fikseringssem 2, uden at afgraensningsheg-
nene krydser hinanden.

> Fastger reservekablet i midten med to fikse-
ringssgm yderligere.

8.2 Planlaegning af guide-wire og
udlaegning af tilslutningssted i
afgrsensningshegnet

Udlaegningen af guide-wiren eller -wirerne skal
omhyggeligt planleegges i forvejen. Allerede nar
afgraensningshegnet lzegges ud, skal alle guide-
wirers positioner tages i betragtning. Der skal
mindst laegges en guide-wire ud, i alt kan kan
lzegges tre guide-wirer ud.

0000100239_001/

En guide-wire (1) opfylder falgende funktioner:
— Orientering til hjemturen til dockingstatio-
nen (2)
— Styring til et startpunkt (3)
— Inddeler arealet, der skal slas, i zoner (A og B)

Guide-wiren (1) tilsluttes til dockingstationen (2),
hvor den starter med at blive fgrt gennem grees-
plaenearealet og til et sted, der ligger sa langt

0458-012-9801-A
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vaek som muligt langs det omsluttende afgraens-
ningshegn (4). 110

0000100423_001

90°(

> Planlaeg guide-wiren, sa fglgende betingelser
opfyldes:

— Guide-wiren fgres fra dockingstationen ud pa
det areal, som skal slas, i en la&engde pa
a=2m.

— Minimumsafstanden mellem guide-wiren og
det indkredsende afgraensningshegn er
b=27,5cm

— Guide-wiren fgres med en minimumsafstand
pa ¢ = 37 cm (lzengde: 1x IMOW® Ruler) lige
og retvinklet til afgreensningshegnet og tilslut-
tes det.

0000100417_004

— Guide-wiren ma ikke krydse en spaerefladefor-
bindelse.

— Guide-wiren ma ikke tilsluttes afgreensnings-
hegnet i et hjgrne.

— Guide-wiren ma ikke tilsluttes et speerreareals

afgraensningshegn.

Guide-wiren ma ikke krydse afgraensningsheg-

net.

Undtagelse: Hvis der installeres en gyde, skal

guide-wiren krydse afgreensningshegnet.

— Guide-wiren ma ikke have knaek eller veere
spaendt, og den ma ikke krydse sig selv.
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8 Udleegning af afgraensningshegn

0000100229_003

Ved installation af det indkredsende afgraens-

ningshegn (4) skal tilslutningsstedet veere lagt ud

til guide-wiren:

> Fastger afgreensningshegnet (4) pa det tilsig-
tede sted med et fikseringssem (5).

> Fastger afgreensningshegnet (4) til en Igkke
med en leengde d = 15 cm og med et yderli-
gere fikseringssgm (5).

> Klip afgreensningshegnet (4) over i enden af
kabellgkken f.eks. med en skaevbider.
Guide-wirens ender forbindes med guide-
wiren for at afslutte installationen. L 10

> Leeg afgraensningshegnet (4) videre rundt om
arealet, der skal slas.

8.3 Hjerner

Hjgrner med en vinkel pa 90°

Hjerner med en vinkel pa 90° kan inddeles i to
hjgrner med en vinkel pa 45°. Robotplaeneklippe-
ren eendrer dermed sin retning i dette omrade pa
en mere jeevn made med mindre ryk.

252

> For afgraensningshegnet i hjgrnet pa tvaers i
en lzengde pa mindst 37 cm (leengde:
1x IMOW® Ruler).

Spidse hjgrner med en vinkel pa < 90°

Inddel spidse hjgrner med en vinkel pa < 90°.
Robotpleeneklipperen sendrer dermed sin retning
i dette omrade pa en mere jeevn made med min-
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> Sgrg for, at der i spidse hjgrner ikke er en vin-
kel pa under 90°.

0000100054_001
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8 Udlaegning af afgreensningshegn

> Hvis der er en vinkel pa 90°: Inddel vinklen i

flere dele.

> Leeg et hjgrne ud med en vinkel pa over
90°. Far derefter afgraensningshegnet lige
ud i en leengde pa mindst 37 cm (leengde:
1x iIMOW® Ruler).

> Leeg sa et hjerne ud med en vinkel pa over
90°. Fer derefter afgreensningshegnet lige i
en laengde pa mindst 37 cm (leengde:
1x iIMOW® Ruler).

8.4 Areal, der kan kares pa

Robotpleeneklipperen kan kgre pa arealer, der
greenser lige om til det areal, som skal slas, hvis
hgjdeforskellen mellem arealet, der kan kares
pa, og arealet, der skal slas, ikke er mere end
1,5 cm. Underlaget skal veere fast og frit for for-
hindringer.

Eksempler:

— Terrasse

— Brolagt straekning

— Havekantsten eller plader

Hvis der er en lille afstand fra afgraensningsheg-
net til arealet, der kan kares pa, kan greesset
slas uden kant.

0000100057_001

> Leeg afgraensningshegnet ud parallelt uden
afstand til arealet, der kan kares pa.
Den maksimale hgjdeforskel mellem arealet,
der kan keres pa, og arealet, der skal slas, er
a=1,5cm

8.5 Areal, der ikke kan kares pa

Der kan ikke kares pa et areal, hvis forhindringer
teet ved jorden rager op i arealet, der skal slas,
underlaget ikke er fast eller er meget ujeevnt,
eller hvis hgjdeforskellen mellem arealet, der
skal slas, og det tilstedende areal er mere end
1,5 cm.

Eksempler:

— Mur eller hegn

— Haekke eller buske med lavtvoksende kviste

— Stenhgije eller straekninger med smasten

— Underlag med mange rgdder eller ujeevnheder

0458-012-9801-A
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0000099948_001

> Laeg afgreensningshegnet ud parallelt med til
arealet, der ikke kan keres p3, i en afstand pa
37 cm (leengde: 1x IMOW® Ruler).

> Huvis det areal, der ikke kan kgres pa, befinder
sig pa arealet, der skal slas: Afgreens arealet,
der ikke kan kgres pa, med en spzerreflade.

8.6 Vandomrade

Der skal overholdes en starre kabelafstand til
vandomradet, hvis det ikke er afgraenset fra
arealet, der skal slas, af en fast og mindst 10 cm
hgj forhindring.

Eksempler:

— Havdam

— Pool

— A eller vandlgb

0000100062_001

> Laeg afgraensningshegnet ud parallelt med
vandkanten i en afstand paa =1 m.

> Hvis vandomradet befinder sig pa arealet, der

skal slas: Afgreens vandomradet med en

speerreflade.

8.7 Nedfaldskanter

Der skal overholdes en starre kabelafstand til
nedfaldskanter, hvis de ikke er afgraenset fra
arealet, der skal slas, af en fast og mindst 10 cm
hgj forhindring.

Eksempler:

— Trappe

— Stettemur

— Stejle skraninger
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0000100063 001

£ I
> Laeg afgreensningshegnet ud parallelt med
nedfaldskanten i en afstand paa =1 m.

8.8 Speerreflade

Omrader, der ikke ma eller kan kares pa, pa

arealet, der skal slas, skal afgreenses af en

speerreflade.

Eksempler:

— Bed uden fast og mindst 10 cm hgj kant

— Havedam eller pool uden fast og mindst 10 cm
hgj kant

— Forhindringer, som ikke ma bergres

— Forhindringer, som ikke er tilstraekkeligt faste

— Forhindringer, der er lavere end 10 cm

For at opna en stabil graesslaning skal spaerrefla-
der ikke have nogen former, som buer indad.

0000100055_001

b

> For afgreensningshegnet (1) veek fra kanten i
retning af spaerrefladen. Sgrg for, at falgende
mal er overholdt for speerrefladen:

— Minimumsafstanden til andre afgraensnings-
hegn a =55cm

— Kabelafstand b = 37 cm (leengde:
1x iIMOW® Ruler) (for vandomrader og ned-
faldskanter b = 1 m)

— minimal diameter for speerrefladen er 74 cm

254

0000100232_001

> Laeg afgraeensningshegnet (1) ud rundt om det
omrade, der skal afgraenses.

> For afgreensningshegnet (1) parallelt og teet
ved sig selv tilbage til kanten, uden at
afgreensningshegnene krydser hinanden.

8.9 Fast forhindring

En fast forhindring skal ikke afgreenses af en
speerreflade, hvis forhindringen er mindst 10 cm
hgj. Forhindringen registreres af en ultralyds-
sensor og stedsensorerne.

|

> En fast forhindring med en hgjde pa mindst
a = 10 cm skal ikke afgraenses.

0000100064_001

8.10 Smalt sted
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0000100065_001
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8 Udlaegning af afgreensningshegn

Robotpleeneklipperen kan kgre pa alle smalle

steder, sa leenge der er en bestemt minimumsaf-

stand (a) mellem afgraensningshegnene (1).

> For afgraensningshegnet (1) som illustreret, og
sorg for, at falgende mal er overholdt:

— Minimumsafstanden mellem afgraensnings-
hegnene (1) pa det smalle sted: a=2m

— Huvis det smalle sted afgraenses yderligere af
forhindringer til siden: Medtag en yderligere
afstand pa b = 37 cm (lzengde: 1x IMOW®
Ruler)

> Hvis afstanden mellem afgraensningsheg-
nene (1) er mindre end minimumsafstanden
a=2m:
Far en guide-wire i midten gennem det smalle
sted.

Smalt sted med guide-wire

) L1 3
r1T ‘

¢ A

b

A
0000100418_001

En guide-wire (2) forer robotplaeneklipperen mal-
rettet gennem smalle steder, sa leenge der er en
bestemt minimumsafstand (a) mellem afgraens-
ningshegnene (1).

For at slutte ibrugtagning af skal der laves et

startpunkt (3) bag forsnaevringen, og det skal

indstilles, hvor hyppigt der skal kares til den.

Eller kan robotplaeneklipperen ikke finde igen-

nem forsnaevringen. Der kan indstilles startpunk-

ter i “MY iMOW®“-appen.

> For afgreensningshegnet (1) som illustreret, og
sprg for, at felgende mal er overholdt:

— Minimumsafstanden mellem afgraensnings-
hegnene (1) pa det smalle sted: a = 55 cm

— Hvis det smalle sted afgraenses yderligere af
forhindringer til siden: Medtag en yderligere
afstand pa b = 37 cm (lzengde: 1x IMOW®
Ruler)

0458-012-9801-A
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> Fgr guide-wiren (2) i midten af det smalle sted.

> Hvis afstanden til siden er mindre end
b = 37 cm (leengde: 1x IMOW® Ruler) skal der
installeres en gyde for at kunne lede robotplae-
neklipperen til et yderligere areal, der skal
slas, [ 8.11 eller for at kunne afgreense
omradet med det smalle sted fra arealet, der
skal slas.

8.11 Gyde

Funktionsbeskrivelse

I

2 110
RNEE:
i

En gyde (1) kan bruges til malrettet at komme
forbi smalle steder eller installere overkgrsler.
Gyden forbinder hovedarealet (A), der skal slas,
med et yderligere areal (B), der skal slas.

0000100066_003

Afgraensningshegnet (2) fgres uden afbrydelser.
Her danner gyden overgangen fra hovedarea-
let (A), der skal slas, til det supplerende

areal (B).
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Kabellgkker (4) signalerer til robotplaeneklippe-
ren, at der er en gyde som begynder eller slutter.

Der skal laegges en guide-wire (3) ud i gyden.

Efter en gyde er det tvingende ngdvendigt at
oprette et startpunkt (5) i omrader, det skal

slas (B). Ellers kan robotplaeneklipperen ikke
kom fra hovedarealet (A), der skal slas, gennem
gyden til det supplerende areal (B). Der kan ind-
stilles startpunkter, og hvor ofte der skal kgres
hen til dem, i “MY iIMOW®*-appen.

Der slas ikke graes i en gyde.

255



dansk

8 Udleegning af afgraensningshegn

Generelle angivelser Udlaegning af gyde
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> Sgrg for, at falgende betingelser er opfyldt:
— Mindsteafstanden mellem kabellgkker (4) er
mindst a = 74cm.
— Afstanden mellem afgreensningsheg-
nene (2) er mindst b = 55 cm.
— Afstanden til forhindringer til siden er
mindst: ¢ = 15 cm.
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0000101524_001

{
> Sorg for, at falgende betingelser er opfyldt:

— For guide-wiren (3) kan fares lige og
retvinklet (90°) i forhold til gyden foran
gyden i en leengde pa mindst d = 37 cm
(leengde: 1x iIMOW® Ruler).

— Guide-wiren (3) kan fgres lige og retvinklet
(90°) fra gyden til det supplerende
omrade (B) i en leengde pa mindst e =2 m.

> Hvis afstandene og laengderne ikke kan over-
holdes, skal det supplerende areal (B) afgreen-
ses fra hovedarealet (A), og der installeres et
sekundeert areal.
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> For afgraensningshegnet (2) som vist fra
hovedarealet (A) til det supplerende areal (B).

> Hvis gyden fgres i en bue: For afgraensnings-
hegnet (2) i en lzengde pa a = 74 cm (leengde:
2x IMOW® Ruler) ved begyndelsen og ende af
gyden og i en ret vinkel (90°) til areal, der skal
slas.

> For afgraensningshegnet (2) med uret rundt
om det supplerende areal (B) og tilbage til
gyden.

g 2
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0000101477_001

lzengde pa 37 cm (Laengde: 1x iMOW® Ruler)
og teet ved sig selv tilbage til kanten, uden at
afgraensningshegnene krydser hinanden.

> For afgraensningshegnet (2) i en afstand pa
mindst 55 cm parallelt i retning af hovedarea-
let (A).

0458-012-9801-A



8 Udleegning af afgreensningshegn dansk

> For afgraensningshegnet (2) parallelt i en > Huvis der er en stigning / et fald pa op til 27 %
lzengde pa 37 cm (Leengde: 1x iMOW® Ruler) inden for arealet, der skal slas: Leeg afgreens-
og teet ved sig selv tilbage til hovedarealet (A), ningshegnet ud som normait.
uden at afgreensningshegnene krydser hinan-
den.

> Hvis gyden fgres i en bue: Fgr afgraensnings- a
hegnet (2) i en laengde pa a = 74 cm (laengde: ¥ /‘(—1
2x IMOW® Ruler) ved begyndelsen og ende af /
gyden og i en ret vinkel (90°) til areal, der skal gz J
slas. a P

> Til hegnet il hovedarealet (A). I 7j/N -

)
¢ Y
’ ) B

o . |7 90°
t e
¢ c

> Huvis der er en stigning / et fald p4 mere end
27 % inden for arealet, der skal slas: Laeg
afgraensningshegnet ud far og efter stignin-
gen / faldet med en afstand pa a = mindst
1,20 m.

> For at robotpleeneklipperen kan kere pa over-
gangen mellem flade og stigning / fald, skal
overgangens radius veere, sa der i en laengde
b =1 m ikke overskrides en afstand til bunden

A
L
N
90

0000100068_001
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> For guide-wiren (3) pa hovedarealet (A) lige

0000099969_001

og retvinklet (90°) i forhold til gyden i en pac=10cm.
!aengde pa mindst ¢ = 37 cm (leengde: 1x 8.13 Sekundzert areal
iMOW® Ruler).
> Fgr guide-wiren i midten af gyden. Robotpleeneklipperen kan ikke selv kare hen til
> For guide-wiren (3) lige og retvinklet (90°) et sekundaoert areal. Robotpleeneklipperen skal
efter gyden til det supplerende omrade (B) ien  Pplaceres pa det sekundaere areal af kunden.
laengde pa mindst d =2 m. Der ma ikke veere lagt nogen guide-wire ud pa et
8.12  Stigning/fald sekundeert areal.
Robotpleeneklipperen kan kgre og sla grees pa A @
stigninger op til 45 %. Med Upgrade Kit 10,
iIMOW®-traktionshjul kan der kgres og slas grees i 1
pa stigninger op til 55 %. Upgrade Kit 10 kan fas a
som tilbehar. v

0000099951_001

> For afgreensningshegnet (1) fra hovedarea-
let (A) til det sekundeere areal (B), og leeg det
ud.
Minimumsafstanden til afgraensningshegnene
a=74cm

0000100399_001
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> Sgrg for, at laengden af afgraensningsheg-
net (1) ikke er mere end 850 m.

> For afgraensningshegnet (1) parallelt og teet
ved sig selv tilbage til arealet (A), der skal
slas, uden at afgraensningshegnene krydser
hinanden.

8.14 Lille areal, der skal slas

Hvis arealet, der skal slas, er lille, og der kreeves
mindre end 20 m afgreensningshegn, skal modu-
let STIHL AKM 100 til sméa arealer anvendes.

STIHL AKM 100 stabiliserer kabelsignalet og
koblet sammen med afgreensningshegnet med
kabelforbindere.

9 Afsluttende udlaegning af
afgraensningshegnet

9.1 Afsluttende udlaegning af
afgreensningshegnet

Dockingstation ved kanten af arealet, der skal
slas, dockingstation ved kanten af pleenen

0000100243_001

> Fastger afgraensningshegnet (1) direkte til
bundpladen (2) med et fikseringssgm (3).

> Mal med afgraensningshegnet (1) to sider af
bundpladen (2) ud, og afkort derefter afgraens-
ningshegnet (1) med en skeevbider.

0000100404_001

> For afgraensningshegnet (1) gennem bundpla-
den, sa det ligger fladt i kabelkanalen og hol-
des fast af krogene (4).
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9 Afsluttende udleegning af afgraensningshegnet

Vgl

> Seet afgraensningshegnet (1) ind i venstre gen-
nemfgring (5), og fer det efter.

Kablets ende (1) skubbes inden i dockingstatio-

nen opad.

0000100246_001

> Markér kablets ende (1) i neerheden pa huset
med den passende kabelmarker (6).

Dockingstationen er uden for arealet, der skal
slas

0000100249_001

> For afgreensningshegnet (1) teet forbi der
afgraensningshegn, der allerede er lagt, og
fastger det med et fikseringssem (2).

0000100251_001

> For afgreensningshegnet (1) teet og parallelt
ved det andet afgraensningshegn i en afstand
pa 37 cm (lzengde: 1x iIMOW® Ruler) tilbage til
arealet, der skal slas, uden at afgraensnings-
hegnene krydser hinanden.

0458-012-9801-A



9 Afsluttende udlaegning af afgreensningshegnet

> For afgraensningshegnet (1) tilbage til kanten
og videre til bundpladen (3).

0000100244_001

> Fastger afgraensningshegnet (1) direkte til
bundpladen (3) med et fikseringssgm (4).

> Mal med afgraensningshegnet (1) to sider af
bundpladen (3) ud, og afkort derefter afgraens-
ningshegnet (1) med en skeaevbider.

0000100415_001

hegnet (1) gennem bundpla-

den, sa det ligger fladt i kabelkanalen og hol-
des fast af krogene (5).

0000100424_001

> Seet afgraensningshegnet (1) ind i venstre gen-
nemfgring (6), og for det efter.

Kablets ende (1) skubbes inden i dockingstatio-

nen opad.

0000100416_001

\ > S

> Markér kablets ende (1) i neerheden pa huset
med den passende kabelmarker (7).

0458-012-9801-A
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Ved afslutningen af ibrugtagningen er det pakrae-
vet at oprette et startpunkt pa arealet, der skal
slas. Ellers kan robotplaeneklipperen ikke finder
arealet, der skal slas. Der kan indstilles start-
punkter, og hvor ofte der skal kares hen til dem,

i “MY iIMOW® -appen.

Opstilling af dockingstationen i midten af arealet,
der skal slas

0000100252_001

> For afgreensningshegnet (1) teet forbi det
afgraensningshegn, der allerede er lagt.

> For afgreensningshegnet (1) teet og parallelt
ved det andet afgraensningshegn tilbage fil
arealet, der skal slas, uden at afgreensnings-
hegnene krydser hinanden.

> For afgraensningshegnet (1) i en afstand pa
37 cm (leengde: 1x IMOW® Ruler) rundt om
bundpladen (3) fremad.

0000100243_001

> Fastger afgreensningshegnet (1) direkte til
bundpladen (2) med et fikseringssgm (3).

> Mal med afgraensningshegnet (1) to sider af
bundpladen (2) ud, og afkort derefter afgraens-
ningshegnet (1) med en skeevbider.
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10 Udleegning af guide-wire

0000100404_001

Vgl

a_
den, sa det ligger fladt i kabelkanalen og hol-
des fast af krogene (4).

0000100245_001

> Seet afgraensningshegnet (1) ind i venstre gen-
nemfgring (5), og for det efter.

Kablets ende (1) skubbes inden i dockingstatio-

nen opad.

0000100246_001

> Markér kablets ende (1) i neerheden pa huset
med den passende kabelmarker (6).

10 Udlzegning af guide-wire
10.1  Udlaegning af guide-wire

Allerede nar afgraensningshegnet lzegges ud,

skal alle guide-wirers positioner tages i betragt-

ning.

> Veer opmeerksom pa generelle angivelser til at
fore guide-wiren 1 8.2.

260

> Saet enden af guide-wiren (1) ind i gennemfg-
ringen (2) i midten, og fer den efter.
Guide-wiren (1) skubbes inden i dockingstatio-
nen opad.

0000100236_001

en leengde, der stikker a = 37 cm (laengde:
1x iIMOW® Ruler) ud opad.

0000100405_001

> Markér guide-wiren (1) i neerheden pa huset
med den passende kabelmarker (3).
Markeringen letter den senere tilslutning il
den rigtige klemme.

0000100238_001

> Fgr guide-wiren (1) gennem bundpladen, sa
den ligger fladt i kabelkanalen og holdes fast
af krogene (4).

0458-012-9801-A



11 Elektrisk tilslutning af dockingstationen

0000100406_001

> Fastger guide-wiren (1) direkte til bundpla-
den (5) med et fikseringssgm (6).

0000100237_001/

> For guide-wiren (1) lige og retvinklet (90°) fra
dockingstationen ud pa det areal, som skal
slas, i en leengde pab =2 m.

> For guide-wiren (1) til kabellgkken (7) i kanten
af arealet, der skal slas. Afstanden til det ind-
kredsende afgraensningshegn (8) skal veere
mindst ¢ = 27,5 cm.

dansk

> Fgr guide-wiren (1) gennem midten af kabel-
lekken (7).

> Klip guide-wiren (1) over i enden af kabellgk-
ken (7) med en skaevbider, og giv alle kabe-
lender den samme leengde.

0000100069_001

> For guide-wiren diagonalt ved skraninger.
Afstanden til afgreensningshegnet skal vaere
mindst ¢ = 27,5 cm.

0000100230_001

> For guide-wiren (1) lige og retvinklet (90°) til
kabellgkken (7) i en laengde pa mindst e = 37
cm (lzengde: 1x iMOW® Ruler).

0458-012-9801-A

0000100233_001

> Seet enderne af afgreensningshegnene (8) og
guide-wiren (1) i kableforbinderen (9) indtil
anslag.
Kablernes ender ma ikke afisoleres.

> Tryk kabelforbinderen (1) sammen med en
tang indtil anslag.

0000100231_001

> For afgreensningshegnene (8) og guide-
wiren (1) parallelt og teet ved sig selv, uden at
kablerne krydser hinanden.

> Fastggr kablerne med yderligere fikserings-
sgm.

11 Elektrisk tilslutning af dock-
ingstationen

11.1  Tilslutning af afgreensningsheg-
net og guide-wiren

0000100247_001

~_

> Speend kabelenderne (1) let langs kanten, og
afkort dem med en skaevbider (2).
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0000100248_001

> Afisoler kabelenderne i en laengde pa
a=10mm.

> Sno kabeltradene, sa er ikke er nogen enkelte
kabeltrade, der stikker ud.

AN
.s' ‘\‘.'_.,;"'O‘-Q

y

it

0000100250_001

Tildel kabelenderne med paskrift til de pageel-

dende klemmer.

> Klap tapperne til de pageeldende klemmer (3)
bagud.

> For den afisolerede kabelende ind i den

pageeldende klemme (3), og klap igen tappen

fremad for at lukke den.

Fastger afgraensningshegn og guide-wire i

kabelholderne som illustreret, og tryk dem til

hgjre.

A\

A\

0000100253_001

d 12 7 =S
> Klap overdeekningen (4) fremad.
Overdaekningen (4) gar herbart og maerkbart i
indhak.

11 Elektrisk tilslutning af dockingstationen

> Seet kappen (5) pa.
Kappen (5) gar herbart i indhak.

11.2 Udleegning af ladekablet og til-

slutning af netdelen

0000099971_001

0000100293_001
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> For ladekablet (1) hen til netdelens (2) place-
ring.

> Veelg en placering til netdelen (2), sa fglgende

betingelser opfyldes:

— Netdelen (2) og tilslutningsledningen befin-
der sig uden for arealet, der skal slas.

— Der befinder sig en egnet stikdase inden for
netdelens (2) raekkevidde.

— Netdelen (2) ligger pa et underlag, der er
plant og ikke fugtigt i leengere tid.

— Netdelen (2) er anbragt haevet over jorden,
hvis den kan udsaettes for la&engerevarende
fugtighed.

— Hvis det er muligt: Placeringen er beskyttet
mod vejrpavirkninger og i skygge.

For ladekablet, sa falgende betingelser opfyl-

des:

— Ladekablet (1) befinder sig uden for arealet,
der skal slas.

— Ladekablet (1) er fart, sa ingen personer
kan snuble over det.

— Ladekablet (1) er ikke spaendt eller viklet
ind.

— Ladekablet (1) er helt viklet ud og ligger ikke
under dockingstationen.

— Ladekablet (1) ligger ikke i laengere tidsrum
pa vadt underlag.

Forbind ladekablet (1) med stikket (3) fra net-

delen (2).

v

v
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12 Opladning af robotpleeneklipperen

0000100254_001

> Seet netstikket (4) i en korrekt installeret stik-
dase (5).
LED'en pa dockingstationen lyser grent.

11.3

Montering af netdelen pa en
vaeg

Netdelen kan monteres pa en veeg.

‘\

0000100290_001

> Montér netdelen, sa felgende betingelser
opfyldes:
— Egnet fastggrelsesmateriale er anvendt.
— Netdelen er vandret.
Felgende afstande er overholdt:
— Netdelen befinder sig uden for omra-
det (a) af mulige elinstallationer.
— Der befinder sig en egnet stikdase inden
for netdelens reekkevidde.
— Hovis det er muligt: Placeringen er beskyttet
mod vejrpavirkninger og i skygge.

0458-012-9801-A
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12 Opladning af robotplaene-
klipperen

Opladning af robotplaeneklippe-
ren

12.1

0000100255_001

> Skub robotplaeneklipperen ind i dockingstatio-
nen indtil anslag.
Robotpleeneklipperen udfgrer en systemstart
og lades op.

Opladningstiden afheaenger af forskellige faktorer,
f.eks. af batteriets eller af omgivelsernes tempe-
ratur. Overhold de anbefalede temperaturomra-
der for at fa en optimal ydeevne, 1 23.7.

0000100425_001

LED'en (1) pa dockingstationen lyser hvidt. Pa
robotpleeneklipperens lysstriber lyser den ene
LED (2) hvidt.

Efter den farste opladning lader robotpleeneklip-

peren efterfalgende automatisk op, sa snart den

efter at have slaet grees vender tilbage til dockin-
gstationen.

Energieffektiv opladning

For at lade robotpleeneklipperen op med sa lavt
energibehov som muligt kan alle robotpleeneklip-
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peren og dockingstationens ikke-ngdvendige
ekstrafunktioner ud over opladningsfunktionen
deaktiveres.

0000100426_001

> Hvis funktionen “Tyveribeskyttelse*
i “MY iIMOW®“-appen er aktiveret: Deakti-
vér “Tyveribeskyttelse®.

Tryk felgende tastekombination i reekkefelge:

> Tryk pa "STOP" (3).
Robotpleeneklipperen stoppes og speerres

> Hold "STOP" (3) inde, indtil lysstriberne (4)
lyser fuldstaendigt radt.

> Tryk pa "STOP" (3).
Lysstriberne (4) blinker to gange. Robotpleene-
klipperens maskinlas er aktiveret.

> Hold "STOP" (3) inde, indtil lysstriberne (4)
lyser fuldsteendigt redt og til sidst blinker rgdt
to gange.
Tilstanden "energieffektiv opladning” er aktive-
ret. Robotplaeneklipperens batteri lades helt
op. Alle ekstrafunktioner er deaktiverede.

Efter opladningen skal robotplaeneklipperen akti-

veres, sa den igen er Klar til brug:

> Tryk pa tasten "START" (5).
Robotpleeneklipperen er klar til brug.

13 Lukning af Bluetooth®-
greenseflade

Konfiguration af Bluetooth®-
greenseflade

Robotpleeneklipperen udsender regelmaessigt et

Bluetooth®-signal for at kunne komme i forbin-

delse med en mobil slutenhed. Den tradlgse for-

bindelse er i leveringstilstand ikke beskyttet med

adgangskode.

> Download “MY iMOW®*-appen i din mobile
slutenheds app store, og opret en konto.

> Tlifgj robotpleeneklipperen til kontoen.

> Folg anvisningerne pa skaermen, og beskyt
Bluetooth®-forbindelsen med en adgangs-
kode.

131
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13 Lukning af Bluetooth®-greenseflade

Nar der er blevet tildelt en adgangskode, er
den mobile slutenhed autoriseret til at styre og
konfigurere robotpleeneklipperen.

Der kan autoriseres en slutenhed til ved at indta-
ste den valgte adgangskode. Robotplaeneklippe-
ren er pa den made sikret mod autoriseret til-
gang.
14 Lysmgnster pa robotplee-
neklipperen og dockingsta-
tionen

14.1

Lysstriber pa robotpleeneklippe-
ren

0000099841_001

Matrixdisplayet (1) og lysstriberne (2 og 3)
viser robotpleeneklipperens status og fejl.

Matrixdisplayet (1) og den forreste lysstribe (2)

er kun aktive under en statusaendring og lyser

i 20 sekunder.

Hvidt lysmanster:

— Ingen aktiv greesslaning.

Grognt lysmanster:

— Der slas grees.

— Den bageste lysstribe (3) viser, hvor langt
klipningen er naet.

Radt lysmgnster:

— Maskinlasen er aktiveret.

— Fejlmelding.

Blat lysmgnster — pa den bageste lysliste (3):

— Robotplaeneklipperen far en systemopdate-
ring, eller systemet genstarter.

Hvis “Omgivelsesanimation® er aktiveret
via “MY iMOW®“-appen, lyser den forreste lys-
stribe (2) konstant hvidt, nar robotplaeneklippe-

0458-012-9801-A



15 Betjening og indstilling af robotpleeneklipperen

ren er i bevaegelse. Nar status eendres, forsv-
inder “Omgivelsesanimation® i 20 sekunder.

14.2 LED'en pa dockingstationen

LED'en (1) viser dockingstationens status og

fejl.

LED'en (1) lyser hvidt:

— Dockingstationen er klar til brug.

— Robotplaeneklipperen star i dockingstatio-
nen uden aktiv graesslaning.

— Robotpleeneklipperen oplades uden aktiv
greesslaning.

LED'en (1) lyser grent:

— Robotpleeneklipperen mellemlades under en
greesslaning.

LED'en (1) lyser rodt:

— Der er en fejl.

LED'en (1) lyser blat:

— Kommunikation med robotpleeneklipperen.

15 Betjening og indstilling af
robotpleeneklipperen

15.1 Betjeningsfelt

O\
\
0000099962_001

Robotpleeneklipperens grundfunktioner kan
betjenes med tryktasterne (1 til 5). Det fulde
udvalg af funktioner er tilgaengelig

med “MY iMOW®“-appen.

Start klipningen

> Tryk pa "START" (3).
Robotpleeneklipperen starter med at sla grees
og vender efterfglgende automatisk tilbage til
dockingstationen.

0458-012-9801-A
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Stop af med at sla graes, og spaer robotpleene-
klipperen
> Tryk pa "STOP" (1).
Robotpleeneklipperen og klippemekanismen
stopper. Robotplaeneklipperen spaerres.

Send robotplaeneklipperen til dockingstationen
> Tryk pa "Hus" (4).
Robotpleeneklipperen kgarer tilbage til dockin-
gstationen.

Oplasning af robotplesneklipperen
> Tryk pa "Las" (2).
> Tryk pa den viste tastekombination.

Abn informationer

> Tryk pa "INFO" (5).
Robotpleeneklipperen afgiver akustiske infor-
mationer om den aktuelle status.

15.2 “MY iIMOW® -appen

For at kunne bruge robotplaeneklipperen smart

og nemt er det ngdvendigt at bruge

appen “MY iMOW®*, Robotpleeneklipperen kan

betjenes og indstilles med “MY iMOW®*-appen.

Robotpleeneklipperen kan forbindes til en mobil

slutenhed via en tradlgs netvaerksforbindelse

(WiFi) og mobilnetveaerksforbindelsen eller via

Bluetooth®. Robotplaeneklipperen kan betjenes

og indstilles fra en computer med web-

appen “MY iMOW®",

Hovedfunktioner:

— Start og stop af klipningen

Klippeplan

— Indstille klippetider (via en assistent eller
manuelt)

— Oprettelse af startpunkter (valgfrit)

— Udveelgelse af zoner (valgfrit)

Indstilling af klippehgjde

Fjernadgang til robotpleeneklipperen med trad-

lgs forbindelse (WiFi)

Fjernadgang til robotplaeneklipperen med en

mobilnetvaerksforbindelse.

Hjeelpestilling

16 Stop af robotplaeneklippe-
ren og aktivering af
maskinlasen

16.1  Stop af robotplaeneklipperen og
aktivering af maskinlasen
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A DVARSEL

m Hvis robotplaeneklipperens ikke stopper og
aktiverer maskinlasen, som beskrevet i denne
brugsvejledning, kan robotplaeneklipperen ga
utilsigtet i gang. Personer kan padrage sig
alvorlige kveestelser, og der kan opsta materi-
elle skader.
> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér

maskinlasen under transport, opbevaring,
renggring, vedligeholdelse, reparation eller
ved eendret eller usaedvanlig opfersel.

0000100291_001

> Tryk pa "STOP" (1).
Robotpleeneklipperen stoppes og spaerres.

> Hold "STOP" (1) inde, indtil lysstriberne (2)
lyser fuldsteendigt redt.

> Tryk pa "STOP" (1).
Lysstriberne (2) blinker to gange. Robotpleene-
klipperens maskinlas er aktiveret. Robotplae-
neklipperen kan transporteres, opbevares,
renggres og vedligeholdes.

17 Transport

17.1  Transport af robotplaeneklippe-
ren
> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér maskin-

lasen.

Sadan baeres robotplaeneklipper

0000099953_001

> Hav arbejdshandsker pa af modstandsdygtigt
materiale.

> Laft robotpleeneklipperen i det forreste gribe-
sted (1) og bagerste gribested (2).
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17 Transport

Transport af robotplaeneklipperen i et koretgj
> Sgrg for at sikre robotpleeneklipperen, sa den
hverken veelter eller kan flytte sig.

17.2 Transport af batteriet

Batteriet er indbygget i robotplaeneklipperen og

ma kun afmonteres af en STIHL-forhandler.

> Kontrollér, at batteriet er i sikkerhedskonform
tilstand.

> Pak batteriet ind, sa det ikke kan bevaege sig
inde i emballagen.

> Emballagen skal sikres, sa den ikke kan flytte
sig.

Batteriet er underlagt kravene for transport af far-

ligt gods. Batteriet er klassificeret som UN 3480

(litium-ion-batterier) og er blevet kontrolleret iht.

FN-handbogen angaende kontroller og kriterier,

del Ill, afsnit 38.3.

Transportbestemmelserne findes pa
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Opbevaring

18.1 Klargering af robotplaeneklippe-

rem til opbevaring

STIHL anbefaler ved laengere driftspauser, f.eks.
vinterpause, at saette robotpleeneklipperen
i “dvale”. “Dvale” deaktiverer alle robotplaeneklip-
perens ikke-ngdvendige ekstrafunktioner og ser-
ger for, at batteriet har en lille ladning.
> Hvis funktionen “Tyveribeskyttelse*
i “MY iIMOW®“-appen er aktiveret: Deakti-
vér “Tyveribeskyttelse*.
> Hvis robotplaeneklipperens opladningsniveau
er under 50 %: Oplad robotpleeneklipperen,
indtil opladningsniveauet er over 50 %.

0000101525_001

> Tag robotplaeneklipperen ud af dockingstatio-
nen.

Tryk fglgende tastekombination i reekkefglge:
> Tryk pa "STOP" (1).
Robotpleeneklipperen stoppes og spaerres.
> Hold "STOP" (1) inde, indtil lysstriberne (2)
lyser fuldstaendigt radt.
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https://www.stihl.com/safety-data-sheets

19 Rengering

> Tryk pa "STOP" (1).
Lysstriberne (2) blinker to gange. Robotpleene-
klipperens maskinlas er aktiveret.

> Hold "STOP" (1) inde, indtil lysstriberne (2)
lyser fuldstaendigt redt og til sidst blinker rgdt
to gange.
Tilstanden “Dvale” er aktiveret. Alle ekstra-
funktioner er deaktiverede.

Efter vinterpausen skal robotplaeneklipperen akti-

veres, sa den igen er klar til brug:

> Placér robotpleeneklipperen pa arealet, der
skal slas.

> Tryk pa tasten "START" (3).
Tilstanden “Dvale” er deaktiveret, og robotplae-
neklipperen er klar til drift igen.

18.2  Opbevaring af robotpleeneklip-

peren
> Opbevar robotplaeneklipperen, sa fglgende

betingelser opfyldes:

— Robotplaeneklipperen er utilgeengelig for
barn.

— Robotplaeneklipperen er ren og ter.

— Robotpleeneklipperen er i et lukket rum.

— Robotpleeneklipperens batteri er ladet op.

— Robotpleeneklipperen opbevares ikke uden
for de angivne temperaturgreenser, [ 23.6.

— Robotplaeneklipperen kan ikke veelte.

— Robotplaeneklipperen kan ikke rulle veek.

— Robotplaeneklipperen star vandret pa hju-
lene.

— Der er ikke lagt nogen genstande pa robot-
plaeneklipperen.

Robotpleeneklipperen kan ogsa opbevares i en
vaegholder. Veegholderen kan fas som tilbehgor.

BEMAERK

® Hyis robotplaeneklipperen ikke opbevares som
beskrevet i denne brugsvejledning, kan batte-
riet blive dybdeafladet og dermed blive sa
beskadiget, at det ikke kan repareres.
> Oplad robotplaeneklipperens batteri far
opbevaring.

18.3  Opbevaring af dockingstatio-
nen, ladekablet og netdelen

| tilfeelde af leengere driftspauser, f.eks. vinter-
pause, kan dockingstationen, ladekablet og net-
delen blive staende pa arealet, der slas.

> Traek netstikket ud af netdelen.

> Beskyt netstikket mod vejrpavirkninger.

> Renger alle komponenter.

0458-012-9801-A
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0000101180_001

Lz >
> Daek dockingstationen af, f.eks. med en stor
spand eller en murerbalje.

0000101181_001

> Fastger spand eller murerbalje med plgkker.

Demontering af dockingstationen, ladekablet og
netdelen

Til opbevaring pa veegholderen, der fas som til-
behgr, eller hvis det ikke er muligt at deekke af,
kan dockingstationen, ladekablet og netdelen
ogsa afmonteres.

> Traek netstikket ud af netdelen.

> Renggr alle komponenter.

Afbryd ladekablets forbindelse til dockingstati-
onen og netdelen.

> Afmontér netdelen, og rul tilslutningsledningen
op.

Afbryd afgraensningshegnets og guide-wirens
forbindelse til dockingstationen.

Beskyt kabelenderne mod korrosion ved at
fedte dem ind, og beskyt den mod vejrpavirk-
ninger.

> Afmonter dockingstationen.

v

v

v

19 Rengearing

19.1 Renggring af robotpleeneklip-

peren

A ADVARSEL

m Skeerekanterne pa klingerne er skarpe. Bruge-
ren kan skeere sig.
> Hav arbejdshandsker pa af modstandsdyg-
tigt materiale.

> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér maskin-
lasen.
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0000100282_001

> Grib fast i robotplaeneklipperen i det forreste
gribested (1) og bagerste gribested (2).

> Stil robotplaeneklipperen sideleens op, og serg
for, at den ikke kan veelte.

> Kontrollér diagnoseportens propper (3) for
skader, og om de sidder ordentlig fast.

> Hvis knivskiven (4) er kraftigt tilsmudset:
Afmonter knivskiven (4).

> Lasn snavs med en treestav eller en blad bar-
ste. Anvend pH-neutralt renggringsmiddel ved
behov. STIHL anbefaler STIHL MultiClean.

> Skyl lgst snavs af med en blgd vandstrale.

> Renger undersiden af robotplaeneklipperen
med en fugtig klud.

> Renggr opladningskontakterne (5) med en
fugtig klud.

> Renger kappe og betjeningsfelt med en fugtig
klud.

19.2 Renggring af dockingstation,

netdel, ladekabel og stikforbin-
delser
> Treek netstikket ud af netdelen.
> Renggr dockingstationen, netdelen og ladeka-
bel med en fugtig klud.
> Hvis det behgves: Lgsn fastsiddende snavs
med en blad bgrste.
> Renger stikforbindelserne med en tgr, fnugfri
klud.
> Hvis det behgves: Lgsn fastsiddende snavs
med en pensel.

20 Vedligeholdelse
20.1  Visuel kontrol

> Kontrollér robotpleeneklipperen regelmaessigt:
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20.2

20 Vedligeholdelse

— Renhed af opladningskontakter

— Kontrollér kappe og beskyttelsesliste for
skader

— Kontrollér, om hjulene er nemme at beveege

— Kontrollér klinger for beskadigelser, slid,
revner og om de nemt bevaeger sig.

—

0000100420_001

— Kontrollér knivskiven for beskadigelser og
slid.
— Huvis slidmarkeringerne (1) er slidt igen-
nem, og der er kommet huller, udskift
klippemekanismen.

0000102542_001

— Kontrollér L-boltene (2) for beskadigelser og
slid.
— Huvis L-boltene (2) er mere end halvt
slidte, udskift klippemekanismen.

0000100056_001

— Kontrollér diagnoseportens propper (3) for
skader, og om de sidder ordentlig fast.

Udskiftning af klinger

A ADVARSEL

m Skeerekanterne pa klingerne er skarpe. Bruge-
ren kan skeere sig.
> Hav arbejdshandsker pa af modstandsdyg-
tigt materiale.

0458-012-9801-A



20 Vedligeholdelse

> Stop robotpleeneklipperen, og aktivér maskin-
lasen.

0000100258_001

> Grib fast i robotplaeneklipperen i det forreste
gribested (1) og bagerste gribested (2).
> Vend robotpleeneklipperen om pa bagsiden.

0000100285_001

dansk

0000100284_001

> Heegt alle gamle klinger (7) af.

5 ¢

0000100421_001

> Renggr knivskive (5), knivholder (6) og
matrik (4).

> Tryk armen (3) ned, og hold den nede.
> Drej meotrikken (4) mod uret, indtil den kan
tages af.

0000100286_001

0000100422_001

\

Heegt nye klinger (8) pa. Szet kun en klinge i
pr, L-bolt (9).

> Tag metrikken (4) ud.
> Tag knivskiven (5) af.

0000100287_001

0000100419_001

> Skub knivholderen (6) i pilens retning &'
Knivholderen (6) lases op.
> Tag knivholderen (6) af.

0458-012-9801-A

v

Seet knivholderen (6) pa.

Skub knivholderen (6) i pilens retning 8, sa
alle tre arme (10) er positioneret under L-bol-
tene (9).

Knivholderen (6) er last i.

Saet knivskiven (5) pa robotplaeneklipperen.
Tryk armen (3) ned, og hold den nede.

Skru metrikken (4) pa i urets retning.

Slip armen (3), og spaend matrikken (4) til med
uret.

Armen (3) gar hgrbart i indgreb.

v
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21 Reparation Kabelforbinderne er fyldt med gel for at undga for

. . tidlig slid eller korrosion af kabelenderne.
211 Reparation af robotpleeneklip- > Searg for, at hele laengden af afgreensnings-

peren, batteriet, klippemekanis- hegnene ikke overstiger en leengde pa 850 m.
men, dockingstationen eller

netdelen

Brugeren kan ikke selv reparere robotplaeneklip-
peren, dockingstationen eller netdelen.

Beskadigede eller slidte knive og klippemekanis-
men kan udskiftes.
> Hvis robotplaeneklipperen, batteriet, dockin-
gstationen, ladekablet eller netdelen er beska-
diget: Brug ikke robotpleeneklipperen, batte-
riet, dockingstationen, ladekablet eller netde-
len, og kontakt en STIHL-forhandler.
> Hvis en klinge er beskadiget eller slidt:
> Stop robotpleeneklipperen, og aktiver
maskinlasen.
> Udskift alle klinger. Klingerne kan ikke sli-
bes eftefglgende.
> Hvis skzereskiven eller L-boltene pa skzereski-
ven er beskadigede eller slidte:
> Stop robotpleeneklipperen, og aktiver
maskinlasen.
> Udskiftning af klippemekanismen.
> Hvis henvisningsskiltene er uleeselige eller
beskadigede: Fa en STIHL-forhandler til at

0000100060_001

> Seet kabelenderne (2) ind i kabelforbinde-
ren (1).
Kablernes ender ma ikke afisoleres.

> Tryk kabelforbinderen (1) sammen med en
tang indtil anslag.

0000100242_001

udskifte henvisningsskiltene. > For afgraensningshegnet parallelt og teet ved
. sig selv over en laengde pa mindsta = 5 cm,
21.2 Forlange_lse eller reparat_lon af uden at afgraensningshegnene krydser hinan-
afgraensningshegn og guide- den.
wire

Afgraensningshegnet eller guide-wiren kan for-
leenges eller repareres med kabelforbindere.

22 Afhjeelpning af fejl
22.1 Afhjeelpning af fejl pa robotpleeneklipperen

De fleste fejl vises i “MY iMOW®“-appen og med et rgdt lysmanster pa robotplaeneklipperen eller
dockingstationen.

Ga frem pa felgende made for at afhjeelpe fejl:

> Fglg anvisningerne i “MY iMOW®“-appen.

eller

> Tryk pa tryktasten "INFO" pa betjeningsfeltet, og felg de anvisninger, der siges.

Fejl Lysstriber pa  [Arsag Afhjeelpning

robotplasneklip-

peren eller

dockingstatio-

nen
Robotpleeneklip- Batteriet er ladet op. |> Serg for, at leengden af afgreensnings-
peren bliver sta- hegnet ikke er mere end 850 m.
ende pa vejen til- > Optimer udlaegningen af guide-wiren.
bage til
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23 Tekniske data dansk
Fejl Lysstriberpa [Arsag Afhjeelpning

robotplaeneklip-

peren eller

dockingstatio-

nen

dockingstatio-
nen.

v

\

Udleeg en til guide-wire i arealet, der skal
slas.

Skub robotplaeneklipperen ind i
dockingstationen til opladning.

Hvis der er muligt: Opstil dockingstatio-
nen i det nederste omrade af faldet, hvis
arealet, der skal slas, har heeldning.

Robotpleeneklip- |Lysstriberne
peren starter ikke |lyser blat.
med at sla grees

Robotpleeneklipperen |>
foretager en genstart.

Vent, indtil genstarten er afsluttet.
Robotpleeneklipperen starter efterfgl-
gende automatisk med at sla grees.

som forventet. Lysstriberne

lyser radt.
LED'en pa
dockingstatio-
nen lyser rgdt.

Der er en fejl pa
afgraensningshegnet
eller guide-wiren.

>

v

Serg for, at afgreensningshegnet og
guide-wire ikke er beskadigede.

Serg for, at afgreensningshegnet eller
guide-wiren er korrekt tilsluttet dockings-
tationen.

Serg for, at afgreensningshegnet og
guide-wiren er korrekt tilsluttet kabelfor-
binderen.

Folg anvisningerne i “MY iMOW®“-
appen.

Robotpleeneklip- |Lysstriberne
peren lades ikke |lyser rgdt.

op. LED'en pa
dockingstatio-
nen lyser rgdt.

Der er en fejl i robot-  |>
plaeneklipperen, batte-
riet, netdelen eller

dockingstationen. >

v

Serg for, at opladningskontakterne, der
forbinder dockingstationen og robotplee-
neklipperen, er rene.

Folg anvisningerne i “MY iMOW®"-
appen.

Hvis fejlen stadig forekommer: Forsag
ikke at lade robotpleeneklipperen op
igen, tag tilslutningsledningens netstik
ud af stikdasen, og kontakt en STIHL-
forhandler.

23 Tekniske data

23.1 Robotpleeneklipper STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

Tekniske data
— Klippebredde: 28 cm
— Klippehgjde - elektrisk: 20 mm til 60 mm
— Knivskivens omdrejningstal: 2400 1/min
— Graesslaningshastighed
- iIMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s
- Mal:
— Hgjde: 291 mm
— Bredde: 525 mm
— Leengde: 705 mm
— Veegt:

- IMOW® 5.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 6.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 7.0 EVO: 16 kg
— Beskyttelsesklasse: IlI

Beskyttelsestype: IP56
Maksimalt areal, der skal slas:

- iMOW® 5.0 EVO: 1500 m?
- iMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iIMOW® 7.0 EVO: 5000 m?

Aktiv tid 1000 m? (pr. uge) ®

- iIMOW® 5.0 EVO: 35 h
- iIMOW® 6.0 EVO: 30 h
- iIMOW® 7.0 EVO: 20 h
— Maks. leengde af afgreensningshegnet 850 m

Maksimal stigning: 45 %

Bluetooth®
— Dataforbindelse: Bluetooth® 5.1. Den mobile
slutenhed skal vaere kompatibel med Blue-

6Under ideelle betingelser (fa forhindringer, enkel geometri samt f& stigninger i haven, moderat plaene-

veekst)

0458-012-9801-A
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tooth® Low Energy 5.0 og understatte Generic
Access Profile (GAP).

— Frekvensband: ISM-band 2,4 GHz

— Maks. udstralet sendeeffekt: 1 mW

— Signalreekkevidde: ca. 10 m. Signalstyrken
afheenger af omgivelsesbetingelserne og den
mobile slutenhed. Reekkevidden kan variere
meget, alt efter ydre betingelser og det
anvendte modtagerapparat. Raekkevidden kan
veere betydeligt mindre inden for lukkede rum
og pa grund af metalliske barrierer (for eksem-
pel vaegge, reoler, kufferter).

— Krav til den mobile slutenheds operativsystem:
se info.myimow.stihl.com

WiFi-netvaerk (WLAN)

— Netveerkstandard: IEEE 802.11b/g/n
— Frekvensband: 2,4 GHz

— Maks. udstralet sendeeffekt: 100 mW

Mobilnetvaerksforbindelse
— Simkortets format: eSIM
— Frekvensband
— LTE Cat M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Maks. sendeeffekt: 2 W
— Gennemsnitlig forbrugt datamaengde pr.
maned: se ofte stillede spgrgsmal (FAQ) pa
https://support.stihl.com

23.2 Klinger
— Antal klinger: 3

23.3 Batteri STIHL AAI

Batteriet er indbygget i robotplaeneklipperen og
ma kun afmonteres af en STIHL-forhandler.

— Batteriteknologi: litium-ion

— Speending: 36 V

— Kapacitet i Ah: Se meerkeplade

— Energiindhold i Wh: Se maerkeplade

— Veegt i kg: Se meerkeplade

234 Dockingstation og netdel

Dockingstation
— Beskyttelsesklasse: 11|
— Kapslingsklasse: IPX5
— Veegt: 4,0 kg
— Afgreensningshegn og guide-wire
— Speending: 42 V d.c.
— Frekvensomrade: 1,4 kHZ til 20 kHz
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23 Tekniske data

Netdel
— Markedsafhaengige modeller:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Veegt:
— Model 160 W: 1,6 kg
— Model 210 W: 2,0 kg
— Meerkespaending: se effektskilt
— Frekvens: se effektskilt
— Nominel effekt: se effektskilt
— Ladestrem: se effektskilt
— Beskyttelsesklasse: Il
— Beskyttelsestype: IP67

235

Hvis der anvendes en forleengerledning, skal
dennes ledere mindst have falgende tveersnit
afheengigt af speendingen og forleengerlednin-
gens leengde:

Forleengerledninger

Hvis den nominelle spaending pa effektskiltet er
mellem 220 V og 240 V:
— Ledningslaengde op til 20 m: AWG 15/1,5 mm?
— Ledningsleengde 20 m til 50 m: AWG 13/

2,5 mm?

Hvis den nominelle speending pa effektskiltet er
mellem 100 V og 127 V:
— Ledningsleengde op til 10 m: AWG 14/2,0 mm?
— Ledningsleengde 10 m til 30 m: AWG 12/

3,5 mm?
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24 Reservedele og tilbehgr

23.6 Temperaturgraenser

A ADVARSEL

m Batteriet i robotpleeneklipperen er ikke beskyt-
tet mod alle pavirkninger fra omgivelserne.
Hyvis batteriet udseettes for bestemte omgivel-
sespavirkninger, kan der ga ild i det, eller det
kan eksplodere. Personer kan padrage sig
alvorlige kveestelser, og der kan opsta materi-
elle skader.

> Oplad ikke batteriet under + 5 °C eller over
+40 °C.

> Anvend ikke robotplaeneklipperen under
+ 5 °C eller over + 40 °C.

> Dockingstationen og netdelen ma ikke
anvendes under + 5 °C eller over + 40 °C.

> Robotpleeneklipperen ma ikke opbevares
under - 0 °C eller over + 40 °C.

> Dockingstationen og netdelen ma ikke
opbevares under - 20 °C eller over + 60 °C.

23.7 Anbefalede temperaturomrader

Overhold falgende temperaturomrader for at fa

en optimal ydeevne af det indbyggede batteri i

robotplaeneklipperen, af dockingstationen og af

netdelen:

— Opladning: + 5 °C til + 40 °C

— Anvendelse: + 5 °C til + 40 °C

— Opbevaring robotpleeneklipper: + 0 °C til
+40°C

— Opbevaring dockingstation og netdel: - 20 °C
til + 60 °C

Hvis batteriet oplades, anvendes eller opbevares
uden for de anbefalede temperaturomrader, kan
ydeevnen vaere reduceret.

23.8 Lydveerdier

K-veerdien for lydeffektniveauet er pa 2 dB(A).
— Lydeffektniveau malt int. 2000/14 EF:
59 dB(A).
— Lydeffektniveau garanteret iht. 2000/14 EF:
61 dB(A).

239 REACH

REACH betegner en EF-forordning til registre-
ring, vurdering og godkendelse af kemikalier.

Informationer om overholdelse af REACH-forord-
ningen kan findes pa www.stihl.com/reach .

0458-012-9801-A
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241 Reservedele og tilbehar

STIHL Disse symboler kendetegner originale
&=, reservedele fra STIHL og originalt tilbe-
i her fra STIHL.

STIHL anbefaler, at der anvendes originale
reservedele fra STIHL og originalt tilbeher fra
STIHL.

Reservedele og tilbehgr fra andre producenter
kan ikke vurderes af STIHL med hensyn til pali-
delighed og sikkerhed samt egnethed pa trods af
lebende markedsovervagning, og STIHL kan hel-
ler ikke give garanti for deres anvendelse.

Originale reservedele fra STIHL og originalt tilbe-
hegr fra STIHL kan fas hos en STIHL-forhandler.

25 Bortskaffelse

25.1 Bortskaffelse af robotpleene-

klipper

Der kan findes informationer om bortskaffelse
hos de lokale myndigheder eller hos en STIHL-
forhandler.

Ukorrekt bortskaffelse kan veere sundhedsskade-
ligt og belaste miljget.

Robotpleeneklipperen har et indbygget batteri,

der skal bortskaffes separat.

> Fa en STIHL-forhandler til at bortskaffe robot-
pleeneklipperen.
STIHL-forhandleren bortskaffer det indbyg-
gede batteri separat fra robotplaeneklipperen.

> STIHL-produkter inklusive emballage skal
overdrages til et egnet indsamlingssted til gen-
brug i henhold til geeldende lokale regler.

> Ma ikke bortskaffes som husholdningsaffald.

26 EU-overensstemmelseser-
kleering

Robotplaeneklipper STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG

BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland
erklaerer som eneansvarlig, at

Konstruktionstype: Robotplaeneklipper
— Fabriksmeerke: STIHL

- Type: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO

26.1
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— Serienummer: I1A01
Konstruktionstype: Dockingstation
— Fabriksmeerke: STIHL

— Type: Dockingstation

— Serienummer: I1A01

overholder de geeldende bestemmelser i direkti-
verne 2006/42/EF, 2011/65/EU, 2006/66/EF,
2014/53/EU og er udviklet og produceret i over-
ensstemmelse med de pa produktionsdatoen
geeldende versioner af standarderne:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Medvirkende bemyndiget organ: VDE Pruf- u.
Zertifizierungsinstitut GmbH, nr. 0366 har kon-
trolleret konformiteten iht. bilag Il modul B fra
direktivet 2014/53/EU og udstedt falgende type-
godkendelse: 40055521.

Den tekniske dokumentation opbevares sammen
med ANDREAS STIHL AG & Co. KG's produkt-
godkendelse.

Fremstillingsaret, fremstillingslandet og maskin-
nummeret er angivet pa robotplaeneklipperen.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

S

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA-overensstemmel-
seserkleering
Robotplaeneklipper STIHL

iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO
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27 UKCA-overensstemmelseserkleering

BadstralBe 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

erklaerer som eneansvarlig, at
Konstruktionstype: Robotplaeneklipper

— Fabriksmeerke: STIHL

- Type: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serienummer: I1A01

Konstruktionstype: Dockingstation

— Fabriksmeerke: STIHL

— Type: Dockingstation

— Serienummer: I1A01

overholder de geeldende bestemmelser i UK-
direktiverne The Restriction of the Use of Certain
Hazardous Substances in Electrical and Elec-
tronic Equipment Regulations 2012, Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008, Electrom-
agnetic Compatibility Regulations 2016 og er
udviklet og produceret i overensstemmelse med
de pa produktionsdatoen gzeldende versioner af
standarderne: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Den tekniske dokumentation opbevares hos
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Fremstillingsaret, fremstillingslandet og maskin-
nummeret er angivet pa robotplaeneklipperen.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

S E

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresser

www.stihl.com
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29 Open source-software

29 Open source-software
29.1 Open source-software

Dette produkt indeholder beskyttet open source-
software, der er offentliggjort af de pageeldende
indehavere af ophavsretten under bestemte
licensbetingelser, eksempelvis "GNU General
Public License" (GPL), "GNU Lesser General
Public License" (LGPL), "Apache License" eller
lignende licenser. Hvis der er informationer om
ophavsret, brugsbetingelser eller licensbestem-
melser i denne brugsvejledning, som star i mod-
strid med en geeldende open source-licens, er
disse ikke relevante. Brug og videregivelse af
indeholdt open source-software er udelukkende
underlagt den pagaeldende open source-licens. |
det omfang den pageeldende licens giver dig ret
til kildekoden til denne software og/eller andre
supplerende data, kan du fa den af os inden for
et tidsrum pa tre ar efter vores sidste udlevering
af produktet og, hvis licensbetingelserne fastsaet-
ter det, sa laenge vi tilbyder kundesupport til pro-
duktet. For at modtage den fuldsteendige tilsva-
rende kildekode fra os kan du med angivelse af
produktnavn, serienummer samt version af den
pageeldende software sende din forespargsel il
felgende adresse: ANDREAS STIHL AG & Co.
KG, Open Source Team/Officer, Postfach 17 71,
71307 Waiblingen, Germany. Vi forbeholder os
retten til at opkraeve dig for omkostningerne for
datamediet samt forsendelsesomkostningerne.
Du kan finde yderligere information pa falgende
webside: https://opensource.stihl.com
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> | tillegg til denne bruksanvisningen skal en
lese, forstd og oppbevare fglgende dokumen-
ter:
— Sikkerhetsinformasjon for STIHL batterier
og produkter med innebygd batteri:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Mer informasjon om STIHL robotgressklipperen,
kompatibelt tilbehar samt sparsmal og svar er a
finne under support.stihl.com, info.myi-
mow.stihl.com eller en STIHL-fagforhandler.

Bluetooth®-merket og Bluetooth®-ikonet (logoen)
er registrerte varemerker og tilhgrer Blue-

tooth SIG, Inc. All bruk av dette ordmerket/ikonet
gjeres av STIHL under lisens.

Robotgressklipperen er utstyrt med et tradlgst
Bluetooth®-grensesnitt og med et mobilnett-gren-

sesnitt. Det ma tas hensyn til lokale bruksbe-
grensninger (f.eks. i fly eller sykehus).

2.2 Merking av advarslene i tek-
sten

A rare

m Merknaden henviser til farer som fgre til alvor-
lige personskader eller dgden.
> De angitte tiltakene kan gjgre at alvorlige
personskader eller ded unngas.

A ADVARSEL

m Merknaden henviser til farer som kan fere til

alvorlige personskader eller dgden.
> De angitte tiltakene kan gjere at alvorlige
personskader eller dgd unngas.

LES DETTE

m Merknaden henviser til farer som kan fere til
materielle skader.

> De angitte tiltakene kan gjgre at materielle
skader unngas.

23 Symboler i teksten

"!H Dette symbolet henviser til et kapittel i
==l denne bruksanvisningen.

3 Oversikt

3  Oversikt
3.1 Robotgressklipper

0000099354_001

1 Gripepunkt foran
Robotgressklipperen kan lgftes og transporte-
res ved a gripe gripepunktet foran og bak
samtidig.

2 Ladekontakter
Ladekontakter forbinder robotgressklipperen
med dockingstasjonen.

3 Ultralydsensorer
Ultralydsensorer oppdager hindringer.

4 Kappe
Hetten har fjeerlager og oppdager hindringer i
klippeomradet via en stetfgler.

5 Drivhjul
Drivhjulene driver robotgressklipperen.

6 Lysstriper
Lysstripene viser statusen til robotgressklip-
peren.

10

0000099822_001

7 Bakre gripepunkt
Robotgressklipperen kan lgftes og transporte-
res ved a gripe gripepunktet foran og bak
samtidig.

8 Beskyttelseslist
Beskyttelseslisten verner brukeren mot gjen-
stander som kastes opp og mot kontakt med
knivbladene.

9 Matrisedisplay
Matrisedisplayet viser statusen til robotgres-
sklipperen.

0458-012-9801-A
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3 Oversikt

10 Kontrollpanel
Betjeningsfeltet inneholder tastene og regnfg-
leren.

3.2 Kontrollpanel

\
0000099355_001

1 Lysstriper
Lysstripene viser statusen til robotgressklip-
peren, og signaliserer hvilke tastekombinasjo-
ner som ma trykkes ved en bestemt handling.
2 "STOPP"-tast
Tasten stopper robotgressklipperen og klip-
peaggregatet. Tasten benyttes ogsa til aktive-
ring av tastelasen.
3 "LAS"-tast
Tasten laser opp robotgressklipperen i forbin-
delse med en anvist tastekombinasjon.

4 "START"-tast
Tasten starter klipping.
5 "HUS"-tast

Tasten lar robotgressklipperen kjgre tilbake til
dockingstasjonen, eller avbryter den aktuelle
klippingen nar robotgressklipperen star pa
dockingstasjonen.

6 "INFO"-tast
Tasten lar robotgressklipperen uttrykke infor-
masjon om den aktuelle statusen.

7 Regnfoeler
Regnfaleren reagerer pa fuktighet. Avhengig
av innstillingene kan robotgressklipperen ta
hensyn til vaerforholdene i sin klippeplan.

3.3 Gressklipper

0000099827_002

0458-012-9801-A
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1 Knivskive
Knivskiven benyttes til a feste knivbladene.

2 L-bolt
L-boltene brukes til & hekte pa knivbladene.
3 Knivblader
Knivbladene klipper gresset.
4 Spak
Spakene sikrer mutrene.
5 Mutter
Mutrene fester knivskiven.

# Typeskilt med maskinnummer

3.4 Dockingstasjon og nettdel

0000099356_001

1 Nettplugg
Nettpluggen forbinder tilkoblingsledningen
med en stikkontakt.

2 Tilkoblingsledning
Tilkoblingsledningen forbinder nettdelen med
nettpluggen.

3 Nettdel
Nettdelen forsyner dockingstasjonen med
energi.

4 Ladekabel
Ladekabelen forbinder nettdelen med dock-
ingstasjonen.

5 Plugg
Pluggen forbinder ladekabelen med docking-
stasjonen.

6 Kappe
Hetten dekker dockingstasjonen og beskytter
elektronikken pa innsiden.

7 Lysdiode
Lysdioden viser statusen til dockingstasjonen.

8 Ladekontakter
Ladekontakter forbinder dockingstasjonen
med robotgressklipperen.

9 Bunnplate
Bunnplaten utgjer fundamentet til dockingsta-
sjonen.
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10 Kabelkanal
Ledningstraden legges i kabelkanalen som
ligger i midten.

11 Kabelkanal
Avgrensningstraden legges i de ytre kabelka-
nalene.

# Typeskilt med maskinnummer

3 Oversikt

Uil

] s

1

12 Jordplugg
De fire jordpluggene fester dockingstasjonen
pa bakken.

3.5 iMOW® Ruler og installasjons-
sett

0000099831_001

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
En Ruler forenkler leggingen av trader og
benyttes til & overholde korrekt avstand.

Installasjonssett

Et installasjonssett er pakrevd for idriftsetting av
robotgressklipperen, og er ikke inkludert i leve-
ringsomfanget til robotgressklipperen. Passende
installasjonssett er tilgjengelig som tilbehgr for
ulike hagestgarrelser.

278

0000099833_001

1 Festespiker
Festespikeren fester avgrensningstraden og
ledningstraden pa bakken.

2 Forbindelsesstykke
Forbindelsesstykket forbinder tradendene
med hverandre.

3 Kabelmarker
Kabelmarkgren benyttes til merking av tra-
dendene pa innsiden av dockingstasjonen.
De forenkler tilordningen av tradendene ved
tilkobling pa riktig klemme.

4 Ledningskveiler
Ledningskveiler er pakrevd for legging av
avgrensningstrad og ledningstrad.

3.6 Symboler

Symbolene kan vaere pa robotgressklipperen,
dockingstasjonen, nettdelen eller det innebygde
batteriet og bety folgende:

Dette symbolet angir diameteren til knivski-
ven.

Dette symbolet angir retningen for opp-
lasning av knivbzereren ved klingeskift.

Dette symbolet angir retningen for Ias-
ning av knivbaereren ved klingeskift.

IE‘ Beskyttelsesklasse 2, dobbeltisolert.

Produktet ma ikke kasseres med hushold-
ningsavfallet.

Angivelsen ved siden av symbolet angir
energiinnholdet i batteriet i henhold til spe-
sifikasjonene fra celle-produsenten. Energi-
innholdet som er tilgjengelig i anvendelsen,
er mindre.

Z 1 lysdiode lyser rgdt. Batteriet er for
%Il»
4 lysdioder blinker rgdt. Det er en feil i

varmt eller kaldt.
& batteriet.

CHp

0458-012-9801-A



4 Sikkerhetsforskrifter

4  Sikkerhetsforskrifter

4.1 Varselsymboler

Varselsymbolene pa robotgressklipperen, dock-
ingstasjonen, nettdelen eller det innebygde bat-
teriet betyr falgende:

Folg sikkerhetsmerknadene og tilta-
kene.

Les, forsta og oppbevar bruksanvis-
ningen.

holdsreglene med hensyn til gjenstan-
der som kan bli slynget opp.

Overhold sikkerhetsavstanden.

Ikke bergr den roterende knivskiven
med knivbladene.

'! Folg sikkerhetsanvisningene og for-
°
)

o | Ikke stig pa robotgressklipperen eller
% sett noe pa den.

Stans robotgressklipperen og aktiver
tastelasen under transport, oppbeva-
ring, rengjering, vedlikehold, repara-
sjon eller ved endret eller uvanlig
adferd.

Barn ma holdes unna robotgressklip-
peren og klippeomradet.

Dyr ma holdes unna robotgressklippe-
ren og klippeomradet.

Batteriet ma ikke senkes ned i veeske.

Batteriet ma beskyttes mot varme og
ild.

4.2 Tiltenkt bruk

Robotgressklipperen
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
benyttes til klipping og halmdekking av gress.

0458-012-9801-A
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STIHL dockingstasjonen og den medfglgende
nettdelen DM160X-420X eller DM210X-420X
lader robotgressklipperen

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

Robotgressklipperen, dockingstasjonen og nett-
delen kan benyttes ved regn.

Robotgressklipperen tilfgres strem fra et STIHL
AAl-batteri. Batteriet er montert i robotgressklip-
peren og méa kun demonteres av en STIHL fag-
forhandler.

Robotgressklipperen kan konfigureres og betje-
nes via "MY iMOW®".

A ADVARSEL

m Dockingstasjoner, nettdeler og batterier som
ikke er godkjent av STIHL for bruk i robotgres-
sklipperen, kan utlgse brann eller eksplosjo-
ner. Personer kan bli alvorlig skadet eller
omkomme, og det kan oppsta materielle ska-
der.
> Bruk robotgressklipperen med det inte-
grerte STIHL AAl-batteriet.

> Robotgressklipperen
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
lades med STIHL dockingstasjonen og en
STIHL nettdel DM160X-420X eller
DM210X-420X.

® Dersom robotgressklipperen, batteriet, dock-
ingstasjonen eller nettdelen ikke brukes som
tiltenkt, kan personer bli alvorlig skadet eller
omkomme, og det kan oppsta materielle ska-
der.
> Bruk robotgressklipperen, dockingstasjonen

og nettdelen slik det er beskrevet i denne
bruksanvisningen.

4.3 Krav til brukeren

A ADVARSEL

m Brukere uten oppleering, kan ikke gjenkjenne
eller bedemme farene forbundet med robot-
gressklipperen, dockingstasjonen og nettde-
len. Brukeren eller andre personer kan bli
alvorlig skadet eller drept.

> Les, forstd og oppbevar bruksanvis-
ningen.

> Dersom robotgressklipperen, dockingsta-
sjonen eller nettdelen gis videre til en
annen person: Gi bruksanvisningen videre.
> Forsikre deg om at brukeren innfrir fgl-
gende krav:
— Brukeren er uthvilt.
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— Brukeren er fysisk, sensorisk og mentalt
i stand til & betjene og benytte robot-
gressklipperen, dockingstasjonen og
nettdelen. Dersom brukeren fysisk, sen-
sorisk og mentalt kun i begrenset grad
er i stand til det, skal brukeren kun
bruke robotgressklipperen under opp-
syn eller etter anvisning av en ansvarlig
person. Dette omfatter ogsa alle arbei-
der med og pa robotgressklipperen,
dockingstasjonen, nettdelen, ladekabe-
len samt ledningstraden og avgrens-
ningstraden.

— Brukeren kan gjenkjenne og bedgmme
farene forbundet med robotgressklippe-
ren, dockingstasjonen og nettdelen.

— Brukeren er myndig eller brukeren blir
oppleert i et yrke i henhold til nasjonale
forskrifter og under oppsyn.

— Brukeren er fatt en opplaering av en
STIHL fagforhandler eller en annen sak-
kyndig person, far vedkommende
benytter robotgressklipperen, docking-
stasjonen og nettdelen farste gang.

— Brukeren er ikke pavirket av alkohol,
legemidler eller narkotiske stoff.

— Ved installasjon, betjening, rengjering,
vedlikehold og transport av robotgres-
sklipperen ma balansen opprettholdes,
sa du ma serge for at du star stabilt og
ikke lgper.

— Begrepene "betjening”, "anvendelse" og
"bruk" omfatter alle arbeider pa robot-
gressklipperen, dockingstasjonen, nett-
delen, ladekabelen, pa ledningstraden
og avgrensningstraden, samt alt tilbehegr
hos robotgressklipperen.

> Dersom det oppstar uklarheter: Oppsgk en
STIHL fagforhandler.

44 Klaer og utstyr
A ADVARSEL

m Ved legging av avgrensningstraden eller led-
ningstraden, samt ved feste av dockingstasjo-
nen, kan gjenstander bli slengt opp ved hay
hastighet nar man slar inn festespiker eller jor-
danker i bakken. Brukeren kan bli skadet.
> Bruk tettsittende vernebriller. Egnede ver-
nebriller er kontrollert iht. standarden
EN 166 eller nasjonale forskrifter, og fas
kjopt med tilsvarende merking i butikk.
> Bruk arbeidshansker av motstandsdyktig
materiale.
m Under klipping kan gjenstander kastes opp
med hgy hastighet. Brukeren kan bli skadet.

280
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> Dersom man trer inn i klippeomradet under
klipping:
— Bruk en lang bukse av motstandsdyktig
materiale.
— Bruk faste, lukkede sko med gripesterk
sale.
Uegnet bekledning kan hekte seg i treer,
busker eller selve robotgressklipperen. Bru-
kere uten egnet bekledning kan bli alvorlig
skadd.
> Bruk trangt sittende kleer.
> Ta av sjal og smykker.
Under rengjaring, vedlikehold eller transport
kan brukeren komme i kontakt med knivbla-
dene. Brukeren kan bli skadet.
> Bruk arbeidshansker av motstandsdyktig
materiale.
Dersom brukeren bruker uegnede sko, kan
han/hun skli. Brukeren kan bli skadet.
> Dersom man trer inn i klippeomradet under
klipping: Bruk faste, lukkede sko med gripe-
sterk sale.

4.5 Arbeidsomrade og omgivelsen
451 Robotgressklipper og klippeomrade

A ADVARSEL

® Personer som ikke deltar, barn og dyr kan ikke

gjenkjenne eller bedgmme robotgressklippe-
rens farer og objekter som slynges opp. Per-
soner uten deltagelse, barn og dyr kan bli
alvorlig skadet og materielle skader han opp-
sta.

)

> Dersom robotgressklipperen anvendes i
offentlig tilgjengelige omrader: Sperr av
klippeomradet og serg for at skilt med var-
selteksten "Advarsel! Automatisk plenklip-
per! Hold barn og dyr unna og under opp-
syn!" settes opp. Lokale forskrifter ma over-
holdes.

> Pase at barn ikke kan leke med robotgres-
sklipperen.

> Klippeomradet ma defineres med hjelp av
avgrensningstraden, slik det er beskrevet i
denne bruksanvisningen. Markerte omrader
som robotgressklipperen ikke skal kjgre
eller klippe pa avgrenses fra klippeomradet
med avgrensningstraden.

> Robotgressklipperen ma ikke betjenes pa
omrader med singel eller grus.

> Personer som ikke deltar, barn 0og
dyr ma holdes unna mens det pagar
klipping i klippeomradet.
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m Personer kan snuble over avgrensningstra-
den, ledningstraden eller festespikre. Det kan
oppsta personskader og materielle skader.
> Avgrensningstraden og ledningstraden leg-

ges flatt pa bakken.
> Sla festespikrene helt ned i bakken.

® Dersom det arbeides med hageutstyr eller
hageverktay i klippeomradet, kan verktgyet
treffe og skade avgrensningstraden, lednings-
traden eller festespikrene. Gjenstander kan
kastes opp med hgy hastighet. Det kan oppsta
personskader og materielle skader.
> Det ma ikke arbeides med hageutstyr eller

hageverktgy i omradet til avgrensningstra-
den eller ledningstraden.

m Elektriske komponenter i robotgressklipperen
kan danne gnister. Gnister kan utlgse brann
eller eksplosjoner i lett brennbare eller eksplo-
sive omgivelser. Personer kan bli alvorlig ska-
det eller omkomme, og det kan oppsta materi-
elle skader.
> Robotgressklipperen skal ikke anvendes i

en lett antennelig eller eksplosiv omgivelse.

m Robotgressklipperen kan bli skadet som fglge
av uveer eller gjenstander som befinner seg i
klippeomradet. Robotgressklipperen kan veere
i en usikker tilstand, og gjenstander kan bli
slynget ut ved klipping. Personer kan bli alvor-
lig skadet eller omkomme, og det kan oppsta
materielle skader.
> Kontroller at robotgressklipperen er i en sik-

ker tilstand etter uveer.
> Kontroller tilstanden til klippeomradet og
fiern gjenstander derfra.

452

Batteriet er montert i robotgressklipperen og ma
kun demonteres av en STIHL fagforhandler.

A ADVARSEL

m Personer som ikke deltar, barn og dyr kan ikke

gjenkjenne eller bedemme farene med batte-

riet. Personer som ikke deltar, barn og dyr kan

bli alvorlig skadet.

> Personer som ikke deltar, barn og dyr ma
holdes unna.

> lkke la batteriet veere uten oppsyn.

> Sikre at barn ikke kan leke med batteriet.

m Batteriet er ikke beskyttet mot enhver miljgpa-
virkning. Dersom batteriet utsettes for
bestemte miljgpavirkninger, kan batteriet ta
fyr, eksplodere eller bli skadd. Personer kan
bli alvorlig skadet og materielle skader kan
oppsta.

Batteri
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> Batteriet ma beskyttes mot varme og
ild.
> Batteriet ma ikke kastes i ild.

> Batteriet ma ikke lades, benyttes og oppbe-
vares utenfor de angitte temperaturgren-
sene, [0 23.6.

> Batteriet ma ikke senkes ned i
vaeske.

> Batteriet ma holdes unna metalliske smade-
ler.

> Batteriet ma ikke utsettes for hayt trykk.

> Batteriet ma ikke utsettes for mikrobalger.

> Batteriet ma beskyttes mot kjemikalier og
salt.

Dockingstasjon og nettdel

® Personer som ikke deltar, barn og dyr kan ikke
gjenkjenne eller bedgmme farene til docking-
stasjonen, nettdelen og den elektriske stram-
men. Personer uten deltagelse, barn og dyr
kan bli alvorlig skadet eller drept.
> Personer som ikke deltar, barn og dyr ma
holdes unna.
> Pase at barn ikke kan leke med dockingsta-
sjonen eller nettdelen.
® Dockingstasjonen og nettdelen er ikke beskyt-
tet mot alle miljgpavirkninger. Dersom dock-
ingstasjonen eller nettdelen utsettes for
bestemte miljgpavirkninger, kan dockingsta-
sjonen eller nettdelen ta fyr eller eksplodere.
Personer kan bli alvorlig skadet og materielle
skader han oppsta.
> Dockingstasjonen og nettdelen skal ikke
anvendes i en lett antennelig eller eksplosiv
omgivelse.
> Dockingstasjonen og nettdelen ma ikke
benyttes og oppbevares utenfor de angitte
temperaturgrensene, L 23.6.
> Koble nettdelen fra stremnettet for uveer
eller ved fare for lynnedslag.
® Personer kan snuble over dockingstasjonen,
ladekabelen, nettdelen eller tilkoblingslednin-
gen. Personer kan bli skadet og dockingsta-
sjonen, ladekabelen, nettdelen eller tilko-
blingsledningen kan skades.
» Sett dockingstasjonen og nettdelen pa et
sted med godt innsyn.
> Tilkoblingsledningen og ladekabelen legges
flatt ned pa bakken.
m | direkte sollys kan kapslingen til nettdelen bli
sveert varm. Brukeren kan brenne seg.
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c > |kke r@r en varm nettdel.

4.6 Sikker tilstand

4.6.1 Robotgressklipper

Robotgressklipperen er i en sikker tilstand der-

som fglgende betingelser er oppfylt:

— Robotgressklipperen er uskadd.

— Betjeningselementene fungerer og er ikke
endret.

— Knivbladene er riktig montert og uskadde.

— Originalt STIHL-tilbehgr for denne robotgres-
sklipperen er montert.

— Tilbehgret er montert riktig.

A ADVARSEL

m | usikker stand kan komponenter slutte a fun-
gere korrekt, og sikkerhetsinnretninger tre ut
av kraft. Personer kan bli alvorlig skadet eller
drept.
> Robotgressklipperen ma kun betjenes der-
som den er uskadd og funksjonsdyktig.

> Robotgressklipperen ma ikke endres.

> Dersom kontrollpanelet ikke fungerer:
Robotgressklipperen ma ikke betjenes.

> Monter originalt STIHL-tilbeher for denne
robotgressklipperen.

> Montert knivbladene slik det beskrives i
denne bruksanvisningen.

> Tilbehgret ma monteres slik det er beskre-
vet i denne bruksanvisningen eller i bruks-
anvisningen for tilbehgret.

> |kke stikk gjenstander inn i apningen til
robotgressklipperen.

> Ladekontaktene ma ikke forbindes med
metalliske gjenstander og kortsluttes.

> Skift ut slitte eller skadde varselskilt.

> Dersom det oppstar uklarheter: Oppsgk en
STIHL fagforhandler.

4.6.2 Gressklipper

Gressklipperen er i sikker stand hvis fglgende

betingelser er oppfylt:

— Knivbladene, knivskiven, knivbaereren, spaken
og mutterne er uten skader.

— Slitasjemarkeringene pa knivskiven er ikke
gjennomskuret.

— L-boltene pa knivskiven er ikke mer enn halvt
slitt.

— Knivbladene er ikke deformert.

— Knivbladene er riktig montert.

282

4 Sikkerhetsforskrifter

A ADVARSEL

® Hvis knivbladene ikke er i sikker tilstand, kan

deler av dem lgsne og bli slynget ut i luften.

Personer kan bli alvorlig skadet.

> Det ma arbeides med knivblader, knivski-
ver, knivbeerere, spaken og muttere uten
skader.

> Gressklipperen ma skiftes ut dersom slita-
sjemarkeringene er frynsete og det har opp-
statt hull.

> Hvis L-boltene er mer enn halvt slitte, ma
gressklipperen skiftes ut.

> Monter knivbladene riktig.

> Dersom det oppstar uklarheter: Oppsak en
STIHL fagforhandler.

46.3 Batteri

Batteriet er montert i robotgressklipperen og ma
kun demonteres av en STIHL fagforhandler.
Batteriet er i en sikker tilstand dersom felgende
betingelser er oppfylt:

— Batteriet er uskadd.

— Batteriet er rent og tort.

— Batteriet fungerer og er uforandret.

A ADVARSEL

m | usikker tilstand kan batteriet ikke lengre fun-
gere trygt. Personer kan bli alvorlig skadet.
> Arbeid med et uskadet og fungerende bat-
teri.

> Et skadd eller defekt batteri ma ikke lades.

> Dersom batteriet er tilsmusset: Rengjer bat-
teriet.

> Hvis batteriet er vatt eller fuktig: La batteriet
torke.

> Batteriet ma ikke endres.

> |kke stikk gjenstander inn i apningen til bat-
teriet.

> De elektriske kontaktene til batteriet ma
ikke forbindes med metalliske gjenstander
og kortsluttes.

> Batteriet ma ikke apnes.

> Skift ut slitte eller skadde varselskilt.
m Det kan tre veeske ut av et skadd batteri. Der-
som vaesken kommer i kontakt med huden
eller gynene, kan huden eller gynene bli irri-
tert.
> Unnga kontakt med vaesken.
> Dersom det har oppstatt kontakt med
huden: Vask de aktuelle hudomréadene med
rikelig vann og sape.

> Dersom det har oppstatt kontakt med
gynene: Skyll gynene i minst 15 minutter
med rikelig vann og oppsgk lege.
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m Et skadd eller defekt batteri kan lukte uvanlig,
ryke eller brenne. Personer kan bli alvorlig
skadet eller omkomme, og materielle skader
kan oppsta.
> Dersom batteriet lukter uvanlig eller ryker:
Batteriet ma ikke brukes og det ma holdes
unna brennbare stoffer.

> Huvis batteriet brenner: Forsgk & slukke bat-
teriet med brannslukker eller vann.

46.4 Dockingstasjon, ladekabel, nettdel og

tilkoblingsledning

Dockingstasjonen, ladekabelen, nettdelen, tilko-

blingsledningen og pluggforbindelsene er i sikker

tilstand nar fglgende betingelser er oppfylt:

— Dockingstasjonen, ladekabelen, nettdelen, til-
koblingsledningen og pluggforbindelsene er
uten skader.

— Dockingstasjonen, ladekabelen, nettdelen, til-
koblingsledningen og pluggforbindelsene er
rene.

— Originalt STIHL tilbehgr for denne dockingsta-
sjonen er montert.

— Tilbehgret er montert riktig.

— Dockingstasjon og nettdel er ikke tildekt under
drift.

A ADVARSEL

m | usikker stand kan komponenter slutte a fun-
gere trygt, og sikkerhetsinnretninger tre ut av
kraft. Personer kan bli alvorlig skadet eller
drept.
> Bruk en dockingstasjon, ladekabel, nettdel,

tilkoblingsledning og pluggforbindelser uten
skader.
> Dersom dockingstasjonen, nettdelen eller
pluggforbindelsene er tilsmusset: Rengjer
dockingstasjonen, nettdelen eller pluggfor-
bindelsene.
> l|kke endre dockingstasjonen, ladekabelen,
nettdelen, tilkoblingsledningen og pluggfor-
bindelsene.
> |kke stikk gjenstander inn i apningen til
dockingstasjonen og nettdelen.
> De elektriske kontaktene til dockingstasjo-
nen, nettdelen og pluggforbindelsene ma
ikke forbindes med metalliske gjenstander
og kortsluttes.

Ikke apne dockingstasjonen og nettdelen.

Ikke dekk til dockingstasjonen og nettdelen.

Nettdelen ma ikke graves inn i jord.

Ikke sett den pa dockingstasjonen.

Ikke sta pa bunnplaten til dockingstasjonen.

yvYyVvYVvYy

0458-012-9801-A

norsk

4.7 Klipping
A ADVARSEL

m Knivbladene pa den roterende knivskiven kan
kutte brukeren. Brukeren kan bli alvorlig ska-
det.

> |kke bergr den roterende knivskiven
og knivbladene.
> Dersom brukeren naermer seg robot-

gressklipperen under klipping, eller
for vedkommende gnsker a foreta
innstillinger pa apparatet: Trykk pa
"STOPP"-tasten.
Robotgressklipperen ma ikke vippes
eller laftes under klipping.
> Dersom knivskiven eller knivbladene
blokkeres av en gjenstand: Stans
robotgressklipperen og aktiver taste-
lasen. Fjern gjenstanden farst na.

> Barn ma holdes unna robotgressklip-
% peren og klippeomradet.

v

> Dyr ma holdes unna robotgressklip-
@ peren og klippeomradet.

Ikke stig pa robotgressklipperen eller

sett noe pa den, og ikke transporter

barn, dyr eller gjenstander pa robot-

gressklipperen.

Dersom robotgressklipperen forandrer seg

eller oppfarer seg uvanlig under arbeidet, er

den muligens ikke i sikker stand. Personer kan

bli alvorlig skadet og materielle skader han

oppsta.

> Trykk pa "STOPP"-tasten og aktiver tastela-
sen. Oppsek en STIHL fagforhandler.

Hvis knivbladene stater pa et fremmedlegeme

under klipping, kan dette eller deler av det bli

skadet eller slynget opp med hay hastighet.

Det kan oppsta personskader og materielle

skader.

> Fjern eksterne gjenstander fra klippeomra-
det.

> Knivblader eller deler av disse som er ska-
det ma fjernes fra klippeomradet.

Nar "STOPP"-tasten trykkes, vil knivskiven

med knivbladene fremdeles rotere en kort

stund. Personer kan bli alvorlig skadet.

> Vent til knivskiven ikke lenger roterer.

Hvis knivbladene stater pa en hard gjenstand

under klipping, kan det oppsta gnister og kniv-

bladene bli skadet. Gnister kan utlgse brann i

lett antennelige omgivelser. Personer kan bli

alvorlig skadet eller omkomme, og materielle

skader kan oppsta.

A\
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> Det skal ikke arbeides i en lett antennelig
omgivelse.
> Pase at knivbladene er i en sikker tilstand.

A FARE

® Hvis robotgressklipperen benyttes rundt spen-

ningsferende ledninger, kan knivbladene

komme i kontakt med de spenningsfarende

ledningene og skade dem. Personer kan bli

alvorlig skadet eller drept.

> Unnga a arbeide med robotgressklipperen
neer spenningsfgrende ledninger.

4.8 Lading
A ADVARSEL

m Under ladingen kan en skadd eller defekt nett-
del lukte uvanlig eller ryke. Det kan oppsta
personskader og materielle skader.

> Trekk nettpluggen ut av stikkontakten.

m Nettdelen kan ved utilstrekkelig bortledning av
varme, overopphetes og utlgse brann. Perso-
ner kan bli alvorlig skadet eller omkomme, og
det kan oppsta materielle skader.
> |kke dekk til nettdelen.

49 Koble til strgm

Det kan oppsta kontakt med stremfgrende kom-

ponenter pa grunn av fglgende arsaker:

— Tilkoblingsledningen eller skjgteledningen er
skadet.

— Nettpluggen til tilkoblingsledningen eller skjg-
teledningen er skadet.

— Stikkontakten er ikke riktig installert.

A FARE

m Kontakt med stremfgrende komponenter kan

fare til stremstat. Brukeren kan bli alvorlig ska-

det eller drept.
> Forsikre deg om at ledningene og deres
nettplugger er uskadet.

Hvis tilkoblingsledningen eller skjate-

_\ ledningen er defekt eller skadet:
o>~ >~ Skadde punkter mé ikke berares.

> Trekk nettpluggen ut av stikkontak-
ten.

> Ta bare i ledningene og deres nettplugger
med tarre hender.

Sett nettpluggen i en korrekt installert og
sikret stikkontakt med jording.

Dersom stikkontakten befinner seg utenfor
en bygning: Pase at stikkontakten er god-
kjent for drift utenders.

Koble til nettdelen via en jordfeilbryter med
maksimal (30 mA, 30 ms) utlgserstrom.

v

v

v
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> Dersom tilkoblingsledningen eller skjateled-
ningen kobles til eller fra: grip alltid stepslet
og ikke dra i kabelen.

m En skadet eller uegnet skjgteledning kan fgre

til elektrisk stat. Personer kan bli alvorlig ska-

det eller drept.

> Bruk en skjgteledning med riktig lednings-
tverrsnitt, 3 23.5.

> Bruk en skjgteledning som er beskyttet mot
vannsprut og som er godkjent for utendgrs
bruk.

> Beskytt pluggforbindelsen mellom nettdelen
og skjgteledningen mot vann.

> Bruk en skjgteledning som har de samme
egenskapene som nettdelens tilkoblingsled-
ning.

A ADVARSEL

® Feil nettspenning eller feil nettfrekvens kan

fare til en overspenning i nettdelen. Nettdelen

kan bli skadd.

> Forsikre deg om at nettspenningen og nett-
frekvensen til stremnettet stemmer overens
med angivelsene pa typeskiltet til nettdelen.

Dersom nettdelen er koblet til et grenuttak kan

elektriske komponenter bli overbelastet under

ladingen. De elektriske komponentene kan bli

varme og utlgse brann. Personer kan bli alvor-

lig skadet eller omkomme, og materielle ska-

der kan oppsta.

> Pase at effektinformasjonen pa grenuttak
ikke i sum overskrides gjennom informasjo-
nen pa effektskiltet til nettdelen og alle tilko-
blede elektroprodukter pa grenuttaket.

En tilkoblingsledning, skjsteledning eller lade-

kabel som legges feil kan bli skadet, og perso-

ner kan snuble over dem. Personer kan bli

alvorlig skadet og materielle skader kan opp-

sta.

> Legg ledningene og ladekabelen slik at de

befinner seg utenfor klippeomradet.

Legg ledningene og ladekabelen slik at de

ikke skades ved arbeid med hageutstyr

eller hageverktgy.

Legg ledningene og ladekabelen slik at per-

soner ikke kan snuble.

Legg ledningene og ladekabelen slik at de

ikke spennes eller floker seg.

> Legg ledningene og ladekabelen slik at de
ikke blir skadet, bayd eller klemt eller skrub-
bes.

> Beskytt ledningene og ladekabelen mot
varme, olje og kjemikalier.

> Legg ledningene og ladekabelen slik at de
ikke ligger pa et permanent fuktig underlag.

\

\

\
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m Hyis det er lagt elektriske ledninger og rar i
veggen, kan disse ta skade hvis nettdelen
monteres pa veggen. Kontakt med elektriske
ledninger kan fare til elektrisk stat. Personer
kan bli alvorlig skadet og materielle skader
han oppsta.
> Forsikre deg om at det ikke ligger elektriske

ledninger og rgr pa stedet du vil bruke.
> Nettdelen ma monteres pa en vegg, slik det
er beskrevet i bruksanvisningen.

m Dersom nettdelen kobles til pa en generator
kan ikke stremforsyningen sikres permanent,
og robotgressklipperen fungerer ikke som den
skal. Nettdelen kan bli skadd ved svingninger
hos stremforsyningen.
> Nettdelen ma kun kobles til en forskrifts-

messig installert stikkontakt.

4.10 Transport
4.10.1 Robotgressklipper

A ADVARSEL

m Robotgressklipperen kan velte eller bevege
seg under transporten. Det kan oppsta per-
sonskader og materielle skader.

> Stans robotgressklipperen og aktiver

tastelasen.
> Robotgressklipperen ma sikres slik at den
ikke kan velte eller bevege seg.
4.10.2 Batteri

Batteriet er montert i robotgressklipperen og ma
kun demonteres av en STIHL fagforhandler.

A ADVARSEL

m Batteriet er ikke beskyttet mot enhver miljgpa-
virkning. Dersom batteriet utsettes for
bestemte miljgpavirkninger kan batteriet ska-
des, og det kan oppsta materielle skader.

> Et skadd batteri skal ikke transporteres.

m Batteriet kan velte eller bevege seg under
transporten. Det kan oppsta personskader og
materielle skader.
> Batteriet skal pakkes slik i forpakningen at

det ikke kan bevege seg.
> Forpakningen ma sikres slik at den ikke kan
bevege seg.

4.10.3  Dockingstasjon og nettdel

A ADVARSEL

m Under transport kan dockingstasjonen eller
nettdelen velte eller bevege seg. Det kan opp-
sta personskader og materielle skader.
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> Trekk nettpluggen ut av stikkontakten.

> Ta robotgressklipperen ut av dockingstasjo-
nen.

> Dockingstasjonen og nettdelen ma sikres
med belter, reimer og et nett slik at de ikke
kan velte eller bevege seg.
m Tilkoblingsledningen og ladekabelen ma ikke
brukes til & baere nettdelen eller dockingstasjo-
nen. Tilkoblingsledningen, nettdelen, ladeka-
belen eller dockingstasjonen kan skades.
> Koble ladekabelen fra nettdelen og dock-
ingstasjonen, og vikle den opp.

> Grip dockingstasjonen pa bunnplaten og
hold den fast.

> Vikle opp tilkoblingsledningen og fest den
pa nettdelen.

> Grip og hold nettdelen fast i kapslingen.

411
4.11.1 Robotgressklipper

A ADVARSEL

® Barn kan ikke gjenkjenne eller bedsmme
farene forbundet med robotgressklipperen.
Barn kan bli alvorlig skadet.

> Stans robotgressklipperen og aktiver

tastelasen.
> Robotgressklipperen ma oppbevares util-
gjengelig for barn.

m De elektriske kontaktene pa robotgressklippe-
ren og metallkomponenter kan korrodere pa
grunn av fuktighet. Robotgressklipperen kan
skades.
> Oppbevar robotgressklipperen rent og tert.

m Hyis tastelasen til robotgressklipperen ikke er
aktivert ved oppbevaring, kan robotgressklip-
peren slas pa utilsiktet og settes i bevegelse.
Personer kan bli alvorlig skadet og materielle
skader han oppsta.

> Stans robotgressklipperen og aktiver

tastelasen.

m Hetten og gripepunktene er ikke ment for a
henge robotgressklipperen der. Sikkerhetsinn-
retninger kan settes ut av drift og robotgres-
sklipperen kan skades.
> Robotgressklipperen ma oppbevares slik

det er beskrevet i bruksanvisningen.

4.11.2 Batteri

Batteriet er montert i robotgressklipperen og ma
kun demonteres av en STIHL fagforhandler.

Oppbevaring
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A ADVARSEL

® Barn kan ikke gjenkjenne eller bedgmme bat-
teriets farer. Barn kan bli alvorlig skadet.
> Batteriet ma oppbevares utilgjengelig for

barn.

m Batteriet er ikke beskyttet mot enhver miljgpa-
virkning. Dersom batteriet utsettes for
bestemte miljgpavirkninger, kan det skades.
> Oppbevar batteriet rent og tert.
> Batteriet skal oppbevares i et lukket rom.
> Batteriet ma ikke oppbevares utenfor de

angitte temperaturgrensene, [ 23.6.

411.3  Dockingstasjon og nettdel

A ADVARSEL

® Barn kan ikke gjenkjenne eller bedgmme
farene forbundet med en dockingstasjon eller
en nettdel. Barn kan skades alvorlig eller dre-
pes.
> Ta robotgressklipperen ut av dockingstasjo-

nen.
> Dockingstasjonen og nettdelen ma oppbe-
vares utilgjengelig for barn.
m Dockingstasjonen og nettdelen er ikke beskyt-
tet mot alle miljgpavirkninger. Dersom dock-
ingstasjonen eller nettdelen utsettes for
bestemte miljgpavirkninger, kan dockingsta-
sjonen eller nettdelen bli skadet.
> Ta robotgressklipperen ut av dockingstasjo-
nen.

> Dersom nettdelen blir varm: Avkjgl nettde-
len.

> Oppbevar dockingstasjonen og nettdelen
rent og tart.

> Dockingstasjonen og nettdelen skal oppbe-
vares i et lukket rom.

> Nettdelen ma ikke oppbevares utenfor de
angitte temperaturgrensene, [ 23.6.

m Tilkoblingsledningen og ladekabelen ma ikke

brukes til & baere nettdelen eller dockingstasjo-

nen. Tilkoblingsledningen, nettdelen, ladeka-

belen eller dockingstasjonen kan skades.

> Koble ladekabelen fra nettdelen og dock-
ingstasjonen, og vikle den opp.

> Grip dockingstasjonen pa bunnplaten og
hold den fast.

> Vikle opp tilkoblingsledningen og fest den
pa nettdelen.

> Grip og hold nettdelen fast i kapslingen.
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4 Sikkerhetsforskrifter

412 Rengjgring, vedlikehold og
reparasjon

A ADVARSEL

m Hyis tastelasen til robotgressklipperen ikke er
aktivert ved rengjgring, vedlikehold eller repa-
rasjon, kan robotgressklipperen slas pa utilsik-
tet. Personer kan bli alvorlig skadet og materi-
elle skader han oppsta.

> Stans robotgressklipperen og aktiver
tastelasen.

m Sterke rengjgringsmidler, rengjering med hgy-
trykksvasker, eller med spisse eller skarpe
metalliske gjenstander, kan skade robotgres-
sklipperen. Dersom robotgressklipperen ikke
rengjeres pa riktig mate, kan komponenter
slutte a fungere riktig og sikkerhetsinnretnin-
ger settes ut av kraft. Personer kan bli alvorlig
skadet.
> Robotgressklipperen ma rengjeres slik det

er beskrevet i bruksanvisningen.
m Sterke rengjgringsmidler, rengjering med hgy-
trykksvasker, eller med spisse eller skarpe
metalliske gjenstander, kan skade dockingsta-
sjonen, nettdelen, tilkoblingsledningen, lade-
kabelen samt deres pluggforbindelser. Hvis
dockingstasjonen, nettdelen, tilkoblingslednin-
gen, ladekabelen samt deres pluggforbindel-
ser ikke rengjgres riktig, kan komponenter ikke
lenger fungere riktig og sikkerhetsinnretninger
miste sin funksjon. Personer kan bli alvorlig
skadet.
> Trekk nettpluggen til nettdelen ut av stik-
kontakten.

> Rengjer dockingstasjonen, nettdelen, tilko-
blingsledningen, ladekabelen samt deres
pluggforbindelser slik det er beskrevet i
denne bruksanvisningen.
® Hvis robotgressklipperen, dockingstasjonen
eller nettdelen ikke vedlikeholdes eller repare-
res riktig, kan komponenter ikke lenger fun-
gere riktig og sikkerhetsinnretninger slutte a
fungere. Personer kan bli alvorlig skadet eller
drept.
> Robotgressklipperen, dockingstasjonen og
nettdelen ma ikke vedlikeholdes eller repa-
reres selv.

> Hvis robotgressklipperen, dockingstasjonen
eller nettdelen ma vedlikeholdes eller repa-
reres: Oppsgk en STIHL fagforhandler.

> Vedlikehold knivbladene slik det beskrives i
denne bruksanvisningen.
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5 Funksjonsbeskrivelse

® Under rengjering eller vedlikehold av gress-
klipperen kan brukeren kutte seg pa de skarpe
kantene til knivbladene. Brukeren kan bli ska-
det.
> Bruk arbeidshansker av motstandsdyktig

materiale.

m Hyis tilkoblingsledningen til nettdelen er defekt
eller skadet:
> Skift ut nettdelen.

m Dersom pluggene til diagnosekontakten ikke
sitter riktig pa undersiden av robotgressklippe-
ren, kan fuktighet og smuss trenge inn i robot-
gressklipperen. Robotgressklipperen kan ska-
des.
> Kontroller pluggfestet ved hver rengjering

og ved hvert klingeskift.
> Robotgressklipperen ma ikke benyttes der-
som pluggen mangler eller er skadet.

5 Funksjonsbeskrivelse
5.1 Funksjonsbeskrivelse

0000099956_001

Robotgressklipperen klipper gresset i tilfeldig
valgte baner. For at robotgressklipperen skal
kunne oppdage grensene til klippeomradet, ma
en avgrensningstrad (1) legges rundt klippeom-
radet.

Avgrensningstraden (1) overfarer et signal til
robotgressklipperen. Signalet dannes hos dock-
ingstasjonen.

Faste hindringer (2) i klippeomradet oppdages av
robotgressklipperen med hjelp av ultralydsenso-
rer og en stotfaler.

Nar robotgressklipperen oppdager en fast hin-
dring (2), vil den redusere hastigheten, state mot
den faste hindringen og deretter kjgre videre i en
annen retning.

Omrader (3) som robotgressklipperen ikke skal
kjare pa, samt hindringer den ikke skal stote
mot, ma avgrenses fra det resterende klippeom-
radet med hjelp av avgrensningstraden (1).

Nar robotgressklipperen oppdager et avgrenset
omrade (3), vil den redusere hastigheten, stote

0458-012-9801-A
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mot den faste hindringen og deretter kjgre videre
i en annen retning.

Ved klipping forlater robotgressklipperen pa egen
hand dockingstasjonen for a klippe gresset.

Betjeningen av robotgressklipperen foretas via
appen "MY iMOW®" og tastene pa kontrollpane-
let til robotgressklipperen. Lysstripene og matri-
sedisplayet pa robotgressklipperen, samt en kun-
stig opprettet tekst-til-tale, informerer om den
aktuelle statusen hos robotgressklipperen.

0000100412_001

Har batteriet et lavt ladeniva, vil robotgressklip-
peren sgke etter den nzermeste ledningstra-

den (4) under klippingen. Dersom en lednings-
trad (4) oppdages, kjarer robotgressklipperen pa
egen hand pa den tilbake til dockingstasjonen.
Dockingstasjonen lader opp batteriet igjen. Minst
en ledningstrad (4) ma veere lagt i klippeomradet.
Maksimum tre ledningstrader kan legges. Der-
som klippingen skal avbrytes eller batteriet lades
opp, kan robotgressklipperen ogsa sendes
direkte tilbake til dockingstasjonen via appen
"MY iIMOW®" eller "Hus"-tasten.

=S =
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Pa en ledningstrad (4) kan inntil tre startpunk-
ter (5) settes. Robotgressklipperen kan kjgre
malrettet til det respektive startpunktet, og starte
klippingen derfra.

Klippeomradet kan inndeles i flere soner (eksem-
pel: A og B) med ledningstraden (4). Sonene
defineres av et startpunkt (5). Fra det utvalgte
startpunktet kan robotgressklipperen styres til
venstre eller hgyre inn i den gnskede sonen.
Robotgressklipperen kan da klippe malrettet i
den utvalgte sonen. Startpunkter og soner admi-
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nistreres via appen "MY iMOW®" og det kan tas
hensyn til disse i klippeplanen.

¢
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@
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Dersom det befinner seg et trangt omrade (6) i
klippeomradet, vil robotgressklipperen kjgre der
sa lenge en fastlagt minimumsavstand mellom
avgrensningstradene overholdes. Dersom mini-
mumsavstanden underskrides ma en lednings-
trad (7) legges gjennom det trange omradet (6).
Ledningstraden (7) ferer da robotgressklipperen
malrettet gjennom det trange omradet (6) frem til
et startpunkt (8). Fra startpunktet (8) kan robot-
gressklipperen foreta klipping i klippeomradet
bak det trange omradet (6). Hvor ofte robotgres-
sklipperen kjores til startpunktet (8) kan fastleg-
ges i appen "MY iMOW®" og hensyntas i klippe-
planen.

6  Gjar klar klippeomradet og
robotgressklipperen til bruk

6.1 Planlegging og klargjering av
klippeomradet

Feor idriftsetting av robotgressklipperen ma klip-
peomradet planlegges og klargjeres. Slik mulig-
gjeresen robust installasjon og upafallende drift,
og mulige feilkilder fiernes.

Planlegging av klippeomrade
> Gjer deg kjent med beskrivelsene av docking-
stasjon og legging av trader i de etterfglgende
kapitlene.
> Overfer informasjonen til egen hage:
— Konturen av klippeomradet
— Posisjonen til dockingstasjonen
— Avgrensningstradens forlep (merk deg
beskrivelsene av kantavstander og helning
for legging av trader)
— Forlgpet til ledningstraden/ledningstradene
(minst en, maksimailt tre)
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6 Gjgr klar klippeomradet og robotgressklipperen til bruk

Klargjering av klippeomradet

3
8
2
8
8
8
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> Fjern omkringliggende gjenstander.

> Fjern metaller, magnetiske og stremferende
materialer samt gamle avgrensningstrader.

> Klipp plenen med en plenklipper pa klippehgy-
den som senere ogsa stilles inn for driften av
robotgressklipperen. Standardmessig innstilt
klippehayde pa robotgressklipperen utgjer
a=6cm.

> Hull og sterre ujevnheter ma fiernes.

> Dersom bakken er hard og terr ma klippeom-
radet vannes noe for & gjere det enklere & sla
inn festespikrene.

0000100288_001

> Robotgressklipperens konstruksjon gjer at en
gresstripe blir veerende langs omrader som
ikke er kjgrbare. Disse stripene kan f.eks.
benyttes til & sa blomsterfrg for a skape en
blomsterflate for insekter.

0000099825_001

> Dersom kantfri klipping er gnskelig langs
omrader som ikke er kjgrbare: Legg plenkant-
stein eller plater med en bredde pa minst
a = 24 cm langs disse omradene.
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7 Oppsett av dockingstasjonen

6.2 Gjar klar robotgressklipperen til
bruk

> Fjern emballasjematerialer og transportsikrin-
ger.

> Forsikre deg om at falgende komponenter er i

sikker tilstand:

— Robotgressklipper, (1 4.6.1

— Gressklipper, 1 4.6.2

— Batteri, 14.6.3

— Dockingstasjon og nettdel, 1 4.6.4

Oppsett av dockingstasjonen, [ 7

Legging av avgrensningstrad, (1 8

Avslutt legging av avgrensningstraden, £1 9.1

Legging av ledningstrad, I 10.1

Elektrisk tilkobling av dockingstasjonen, 3

111

Lading av robotgressklipperen, 4 12.1

> Lukk det tradlgse Bluetooth®-grensesnittet, EQ
13.1

> Dersom trinnene ikke kan gjennomfgres: lkke
bruk robotgressklipperen og oppsgk en STIHL
fagforhandler.

7  Oppsett av dockingstasjo-
nen
71 Generelle retningslinjer
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> Velg plassering for dockingstasjonen slik at
felgende betingelser er oppfylt:

— Ladekabelen (1) kan legges utenfor klippe-
omradet til en egnet stikkontakt.

— Dockingstasjonen og nettdelen star pa et
sted med godt innsyn.

— Dockingstasjonen star i klippeomradet som
er starst eller som klippes hyppigst.

— Safremt mulig: Plasseringen er beskyttet
mot veerpavirkning og star i skyggen.

— Safremt mulig: Dockingstasjonen star innen-
for mottakeromradet til det tradlgse nettver-
ket (WiFi-forbindelse).

— Safremt mulig: Dockingstasjonen star i et
klippeomrade med heng nederst i helnin-
gen.

0458-012-9801-A
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> Juster dockingstasjonen slik at falgende betin-

gelser er oppfylt:

— Dockingstasjonen star pa en jevn flate.

— Dockingstasjonens apning peker forover i
retning av klippeomradet.

— Dockingstasjonen er stilt vannrett og uten
helning mot siden, forover eller bakover.

— Bunnplaten bgyer seg ikke og ligger flatt pa
bakken.

0000099849_001

7.2 Plassering av dockingstasjonen

Riktig plassering av dockingstasjonen avhenger

av planlagt oppstillingssted og omgivelsene der.

> Velg oppstillingssted og sett opp dockingsta-
sjonen som beskrevet.

Sett dockingstasjonen i klippeomradet

0000100240_001

Dockingstasjonen star pa kanten av klippeomra-
det mot en vegg, og ledningstraden (1) fores
med en lengde pa a = 2 m jevnt fra dockingsta-
sjonen og inn i klippeomradet.
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0000099844_001

Dockingstasjonen star pa kanten av klippeomra-
det. Det kan kjgres pa omradet som ligger rett
ved siden av og ledningstraden (1) kan fares
med en lengde pa a = 2 m jevnt fra dockingsta-
sjonen og inn i klippeomradet.

0000100241_001

Dockingstasjonen star delvis i et bed og delvis i
klippeomradet, og ledningstraden (1) feres med
en lengde pa a = 2 m jevnt fra dockingstasjonen
og inn i klippeomradet.

0000099845_001

Dockingstasjonen star delvis pa en kjerbar flate
og delvis i klippeomradet, og ledningstraden (1)
fgres med en lengde pa a = 2 m jevnt fra dock-
ingstasjonen og inn i klippeomradet.

> Klargjering av dockingstasjonen, B4 7.3.

> Sett dockingstasjonen i klippeomradet, E17.4.
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7 Oppsett av dockingstasjonen

Sett dockingstasjonen utenfor klippeomradet

0000099846_001

Dockingstasjonen star utenfor klippeomradet.

Avstanden til det tilstatende omradet pa siden
ma utgjere minsta = 15 cm.

Avstanden til den fremre kanten av dockingsta-
sjonen til klippeomradet ma utgjere minst
b=2m.

For a avslutte idriftsettingen hos denne varianten

ma man sette et startpunkt (1) i klippeomradet.

Robotgressklipperen starter da klippingen fra

dette punktet, og ikke direkte fra dockingstasjo-

nen. Startpunkter kan stilles inn via appen

"MY iIMOW®". Kjgrehyppigheten til startpunk-

tet (1) ma settes pa 100 % i appen.

> Klargjering av dockingstasjonen, 4 7.3.

> Sett dockingstasjonen utenfor klippeomradet,
m7.5.

Sett dockingstasjonen midt i klippeomradet

0000099847_001

Dockingstasjonen plasseres som en "gy" midt i
klippeomradet.

Hos denne varianten feres avgrensningstraden
rundt dockingstasjonen og bakover til kanten av
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7 Oppsett av dockingstasjonen

klippeomradet. Ledningstraden feres forover til
kanten av klippeomradet.

Avstanden til det tilstatende omradet pa siden
ma utgjere minst a = 37 cm (lengde: 1x IMOW®
Ruler).

Avstanden fra den bakre kanten av dockingsta-

sjonen til kanten av klippeomradet ma utgjere

minstb =2 m.

Ledningstraden (1) ma kunne fgres med en

lengde pa ¢ = 2 m jevnt fra dockingstasjonen og

inn i klippeomradet.

> Klargjering av dockingstasjonen, B4 7.3.

> Sett dockingstasjonen midt i klippeomradet, 1
7.6.

7.3 Klargjering av dockingstasjo-
nen

Koble til ladekabelen

LES DETTE

m Pluggforbindelsene til ladekabelen er i montert
tilstand beskyttet mot tilsmussing, f.eks. stov
og skitt. Ved tilsmussing av pluggforbindel-
sene kan det forekomme driftsforstyrrelser hos
dockingstasjonen.
> Beskytt apne pluggforbindelser mot tilsmus-

sing.
> Tilsmussede pluggforbindelser ma rengjo-
res slik det er beskrevet i bruksanvisningen.

0000100046_001

Ladekabelen kan standardmessig tilkobles bak-
fra.

0000100401_001
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Dersom dockingstasjonen star direkte mot en
vegg, kan ladekabelen ogsa legges under bunn-
platen. Ladekabelen kan legges til venstre eller
hgyre ut av bunnplaten.
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0000100292_001

let (3).

0000100047_001

> Dersom dockingstasjonen skal tilkobles bak-
fra:
> Sett pluggen (4) inn i gjennomfgringen (5)
og fer ladekabelen (6) videre.
Ladekabelen (6) skyves opp pa innsiden av
dockingstasjonen.
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> Dersom dockingstasjonen star direkte mot en

vegg eller ladekabelen skal fgres til siden

under bunnplaten:

> Apne og avgrade kanten pa den gnskede
siden av bunnplaten pa posisjonen (A).

> Skjeer ut og avgrad en apning (B) midt pa
bunnplaten.

> Sett pluggen (4) inn i apningen (B) og far
ladekabelen (6) videre.
Ladekabelen (6) skyves opp pa innsiden av
dockingstasjonen.

0000100049_001

> Sett inn pluggen (4).
Pluggen (4) gar hgrbart og merkbart i inngrep
pa begge sider.

Fest dockingstasjonen

0000099826_001

> Fest dockingstasjonen pa bakken med fire
jordplugger (8).

Feor inn avgrensningstraden

0000099958_001

\ & S SN

> Sett ledningsstarten (9) inn i den hgyre gjen-
nomfgringen (10) og fer den videre.
Avgrensningstraden (9) skyves opp pa innsi-
den av dockingstasjonen.
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7 Oppsett av dockingstasjonen

0000099959_001

> For avgrensningstraden helt til den rager ut
med en lengde pé a = 37 cm (lengde:
1x iIMOW® Ruler) oppover.

0000100402_001

> Marker ledningsstarten (9) naer kapslingen
med den passende kabelmarkaren (11).
Merkingen forenkler senere tilkobling pa riktig
klemme.

7.4 Sett dockingstasjonen i klippe-
omradet

0000099960_001

> Avgrensningstraden (1) legges slik i bunnpla-
ten at den ligger flatt i kabelkanalen og fikse-
res av kroken (2).

3
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platen (3) med en festespiker (4).
Dersom dockingstasjonen star mot en vegg:
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7 Oppsett av dockingstasjonen

0000099961_001

> Fgr avgrensningstraden (1) 37 cm (lengde:
1x iIMOW® Ruler) vekk fra bunnplaten (3) pa
siden.

> Fgr avgrensningstraden (1) parallelt med
bunnplaten (3) til kanten av klippeomradet, for
a overholde en avstand til veggen pa 37 cm
(lengde: 1x iIMOW® Ruler).

> Legg avgrensningstraden (1) med urviseren
rundt klippeomradet, (1 8.

Dersom dockingstasjonen star mot en tilstatende
kjgrbar plate:

0000100296_001

> For avgrensningstraden (1) 37 cm (lengde:
1x iIMOW® Ruler) vekk fra bunnplaten (3) pa
siden.

> For avgrensningstraden (1) parallelt med
bunnplaten (3) til kanten av klippeomradet.

> Legg avgrensningstraden (1) med urviseren
rundt klippeomradet, [ 8.

Dersom dockingstasjonen delvis star i et bed og
delvis i et klippeomrade:

0000099964_001

> For avgrensningstraden (1) vekk fra bunnpla-
ten (3) pa siden, og overhold en avstand til
veggen pa 37 cm (lengde: 1x iMOW® Ruler)
parallelt med bedet.

0458-012-9801-A
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> Legg avgrensningstraden (1) med urviseren
rundt klippeomradet, 1 8.

Dersom dockingstasjonen delvis star pa en kjor-
bar flate og delvis i et klippeomrade:

0000100397_001

> For avgrensningstraden (1) vekk fra bunnpla-
ten (3) pa siden, og legg den langs den kjor-
bare flaten.

> Legg avgrensningstraden (1) med urviseren
rundt klippeomradet, E3 8.

7.5 Sett dockingstasjonen utenfor
klippeomradet

8
8
8
8

> Avgrensningstraden (1) legges slik i bunnpla-
ten at den ligger flatt i kabelkanalen og fikse-
res av kroken (2).

0000100295_001

sningstraden (1) direkte pa bunn-
platen (3) med en festespiker (4).
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7 Oppsett av dockingstasjonen

0000099966_001

> For avgrensningstraden (1) forover til klippe-
omradet.
Riktig avstand til kanten av klippeomradet
avhenger av om kanten av kjgreomradet er
kjgrnar, eller om en avstand pa a = 37 cm
(lengde: 1x iIMOW® Ruler) ma overholdes.

> Legg avgrensningstraden (1) med urviseren
rundt klippeomradet, [ 8.

7.6 Sett dockingstasjonen midt i
klippeomradet

0000099960_001

> Avgrensningstraden (1) legges slik i bunnpla-
ten at den ligger flatt i kabelkanalen og fikse-
res av kroken (2).

0000100294_001

P 22

> Fest avgrensningstraden (1) direkte pa bunn-
platen (3) med en festespiker (4).
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> Fgr avgrensningstraden (1) minst 37 cm
(lengde: 1x iMOW® Ruler) vekk fra bunnpla-
ten (3) pa siden.

> For avgrensningstraden (1) med en avstand
pa minst a = 2 m bak bunnplaten (3).

> For avgrensningstraden (1) midt bak docking-
stasjonen til kanten av klippeomradet.
Riktig avstand til kanten av klippeomradet ma
overholdes, avhengig av det tilstatende omra-
det.

> Legg avgrensningstraden (1) med urviseren
rundt klippeomradet, £ 8.
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8 Legging av avgrensningstrad

8 Legging av avgrensnings-
trad

8.1 Generelle retningslinjer

Kontroller hvordan avgrensningstraden og led-
ningstraden forlgper i klippeomradet

0000099843_001

> Pase at klippeomradet langs avgrensningstra-
den og ledningstraden er jevnt, og har sa fa
hindringer som mulig innenfor falgende bred-
der:
Avgrensningstrad (1)
— utover: a = 37 cm (lengde: 1x IMOW® Ruler)
— innover:b=1,2m
Ledningstrad (2)
— til hayre i kjgreretningen til dockingstasjo-
nen: a = 37 cm (lengde: 1x IMOW® Ruler)
— til venstre i kjgreretningen til dockingstasjo-
nen:c=1,2m

Legging av avgrensningstrad

> Legg avgrensningstraden med urviseren, star-
tende pa dockingstasjonen.

> Avgrensningstraden ma ikke bgyes, kuttes,
strammes eller krysses.

> Pase at avgrensningstraden ikke krysses av
en ledningstrad.
> Unntak: Ved installasjon av en passasje ma

ledningstraden krysse avgrensningstraden.

> Du ma overholde en avstand pa minst 1 m til
avgrensningstrader som tilhgrer robotgres-
sklipper-installasjoner i nzerheten.

> Pase at lengden til avgrensningstraden ikke
overskrider 850 m.

> |kke legg avgrensningstraden og ledningstra-
den med ulik dybde.
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Fest avgrensningstraden og ledningstraden

0000100053_001

iLil} — al AN
> Fest avgrensningstraden og ledningstraden

slik med festespikrene at falgende vilkar er

oppfylt:

— Avstanden mellom festespikrene utgjer
maksimum a =1 m.

— Avgrensningstraden og ledningstraden lig-
ger flatt pa bakken pa alle punkter.

— Festespikrene er senket fullstendig.

Legging av tradreserve

Tradreserver forenkler korrekturer ved legging av

trader, og tilbyr spillerom for fremtidige tilpasnin-

ger.

Eksempler:

— Et bed utvides og ma gis en ny avgrensning.

— Busker vokser og avgrensningstraden ma
fores i en starre bue rundt plantene.

— Avgrensningstraden ble kuttet for kort pa
dockingstasjonen og kan ikke tilkobles.

En eller flere tradreserver kan planlegges og leg-
ges.

i

0000100058_001

> Avgrensningstraden fgres over en lengde pa
a =1 m parallelt med og inntil hverandre rundt
2 festespikre, uten at avgrensningstradene
krysser hverandre.

> Fest tradreserven i midten med ytterligere to
festespikre.

8.2 Planlegg ledningstraden og
legg tilkoblingspunktet i
avgrensningstraden

Legging av ledningstraden eller flere ledningstra-
der ma planlegges grundig i forkant. Posisjonen
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til alle ledningstrader ma hensynstas allerede
ved legging av avgrensningstraden. Det ma leg-
ges minst en ledningstrad, men tre ledningstra-
der kan legges.

K
8
g
8
g
8
8
8

En ledningstrad (1) oppfyller falgende funksjo-

ner:

— Orientering for kjgring tilbake til dockingstasjo-
nen (2)

— Aktivering av et startpunkt (3)

— Deler inn klippeomradet i soner (A og B)

Legg ledningstraden (1) slik at den starter pa
dockingstasjonen (2) og fares gjennom klippe-
omradet, og koble den til pa et punkt pa den
omkringliggende avgrensningstraden (4) sa langt
unna som mulig. B4 10

0000100423_001/

90°( =

> Planlegg ledningstraden slik at fglgende betin-
gelser er oppfylt:

— Ledningstraden fgres med en lengde pa
a =2 m jevnt fra dockingstasjonen og inn i
klippeomradet.

— Minimumsavstanden mellom ledningstraden
og den omkringliggende avgrensningstraden
utgjer b = 27,5 cm

— Ledningstraden fgres med en minimumsav-

stand pa ¢ = 37 cm (lengde: 1x iMOW® Ruler)

jevnt og i rett vinkel pa avgrensningstraden og
kobles til.
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0000100417_004

— Ledningstraden ma ikke krysse forbindelsen til

et sperreomrade.

— Ledningstraden ma ikke kobles til i et hjgrne

pa avgrensningstraden.

— Ledningstraden ma ikke kobles til avgrens-

ningstraden i et sperreomrade.

— Ledningstraden ma ikke krysse en avgrens-

ningstrad.
Unntak: Ved installasjon av en passasje ma
ledningstraden krysse avgrensningstraden.

— Ledningstraden ma ikke veere bgyd eller

spent, og ma ikke krysse seg selv.

0000100229_003

Ved installasjonen av den omkringliggende

avgrensningstraden (4) ma tilkoblingspunktet for

ledningstraden legges:

> Fest avgrensningstraden (4) pa de tiltenkte
punktene med en festespiker (5).

0458-012-9801-A



8 Legging av avgrensningstrad

> Legg avgrensningstraden (4) i en slayfe med
en lengde pa d = 15 cm og fest med en ekstra
festespiker (5).

> Kutt avgrensningstraden (4) pa enden av trad-
slgyfen med f.eks. en avbitertang.
Installasjonen avsluttes ved at tradendene for-
bindes med ledningstraden. 4 10

> Legg avgrensningstraden (4) videre rundt klip-
peomradet.

8.3 Hjgrner

Hjgrner med en vinkel pa 90°

Hjerner med en vinkel pa 90° kan inndeles i to
hjerner med en vinkel pa 45°. Robotgressklippe-
ren endrer dermed retning pa en jevnere og min-
dre rykkete mate i dette omradet.

0000100400_001

med en lengde pa minst 37 cm (lengde:
1x iIMOW® Ruler).

Spisse hjgrner med en vinkel pa < 90°

Del inn spisse hjgrner med en vinkel pa < 90° i to
hjerner. Robotgressklipperen endrer dermed ret-
ning pa en jevnere og mindre rykkete mate i
dette omradet.

0458-012-9801-A
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> Sgrg for at en vinkel pa 90° ikke underskrides
hos spisse hjarner.
> Dersom en vinkel pa 90° underskrides: Del
opp vinkelen.
> Legg et hjgrne med en vinkel pa over 90°.
Legg deretter avgrensningstraden rett frem
med en lengde pa minst 37 cm (lengde:
1x iIMOW® Ruler).
> Legg deretter et hjgrne med en vinkel pa
over 90°. Legg deretter avgrensningstraden
rett med en lengde pa minst 37 cm (lengde:
1x iMOW® Ruler).

8.4 Kjarbar flate

Robotgressklipperen kan kjgre pa omrader som
ligger rett ved siden av klippeomradet, dersom
hgydeforskjellen mellom den kjarbare flaten og
klippeomradet ikke utgjer mer enn 1,5 cm.
Underlaget ma veere fast og uten hindringer.
Eksempler:

— Terrasse

— Brolagt vei

— Plenkantstein eller plater

Kantfri klipping muliggjeres av lav avstand mel-
lom avgrensningstraden og det kjgrbare omra-
det.

0000100057_001
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> Legg avgrensningstraden parallelt med det
kjerbare omradet, uten noen avstand.
Den maksimale hgydeforskjellen mellom den
kjegrbare flaten og klippeomradet utgjer
a=15cm

8.5 Ikke kjgrbar flate

En flate er ikke kjarbar nar hindringer rager ut
nzer bakken i klippeomradet, nar underlaget ikke
er fast eller er sveert ujevnt, samt nar hgydefor-
skjellen mellom klippeomradet og det tilstatende
omradet utgjer mer enn 1,5 cm.

Eksempler:

— Mur eller gjerde

— Hekker eller busker med lavtvoksende kvister
— Steinbed eller grusvei

— Underlag som er ujevnt eller har mange ratter

0000099948_001

> Legg avgrensningstraden med en avstand pa
37 cm (lengde: 1x iIMOW® Ruler) parallelt med
den ikke kjgrbare flaten.

> Dersom den ikke kjarbare flaten befinner seg i
kigreomradet: Foreta en avgrensning av den
ikke kjerbare flaten med et sperreomrade.

8.6 Vannflate

@kt tradavstand til vannflater ma overholdes,
dersom vannflaten ikke er avgrenset fra klippe-
omradet med en fast og minst 10 cm hgy hin-
dring.

Eksempler:

— Hagedam

— Basseng

— Bekk eller vassdrag

0000100062_001

.

> Legg avgrensningstraden parallelt med vann-
bredden med en avstand paa =1 m.
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> Dersom vannflaten befinner seg i kjgreomra-
det: Foreta en avgrensning av vannflaten med
et sperreomrade.

8.7 Fallkant

Okt tradavstand til fallkanter ma overholdes, der-
som fallkanten ikke er avgrenset fra klippeomra-
det med en fast og minst 10 cm hgy hindring.
Eksempler:

— Trapp

— Stettemur

— Trinnvist heng

0000100063_001

> Legg avgrensningstraden parallelt med fall-
kanten med en avstand paa=1m.

8.8 Sperreomrade

Omrader pa klippeomradet som robotgressklip-

peren ikke kan eller skal kjgres pa, ma avgren-

ses via et sperreomrade.

Eksempler:

— Bed uten fast og minst 10 cm hgy rand

— Hagedam eller basseng uten fast og minst
10 cm hgy rand

— Hindringer som ikke ma bergres

— Hindringer som ikke er tilstrekkelig faste

— Hindringer som er under 10 cm

For robust klipping ber sperreomrader ikke ha
noen innvendig buede former.

0458-012-9801-A



8 Legging av avgrensningstrad norsk

rade. Hindringen oppdages av ultralydsensorene
og stetfgleren.

0000100064_001

> En fast hindring i klippeomradet med minst
a 10 cm hgyde ma ikke avgrenses.
|-~
1 s/ 8.10 Trangt omrade
b g o 2 \/» .
s SUEISCUSNN T,
> Fgr avgrensningstraden (1) vekk fra kanten i —1 iib
retning av sperreomradet. Pase at folgende
mal overholdes for sperreomradet: a
— Minimumsavstanden til andre avgrensnings-
trader a = 55 cm —1 o g
— Tradavstand b = 37 cm (lengde: 1x IMOW® Measecgaasasa =W g
Ruler) (hos vannflater og fallkanter b = 1 m) ( ) s
— minimumsdiameter hos sperreomradet

Robotgressklipperen kjgrer i alle trange omrader,

sa lenge en fastlagt minimumsavstand (a) mel-

lom avgrensningstradene (1) overholdes.

> Legg avgrensningstraden (1) som vist pa bil-
det, og pase at fglgende mal overholdes:

— Minimumsavstand mellom avgrensningstra-
der (1) i det trange omradet: a=2m

— Dersom det trange omradet avgrenses av hin-
dringer pa sidene: Beregn en ekstra avstand
pa b =37 cm (lengde: 1x iMOW® Ruler)

> Dersom minimumsavstanden a = 2 m mellom
avgrensningstradene (1) underskrides:
Legg en ledningstrad midt gjennom det trange
omradet.

74 cm

0000100232_001

> Legg avgrensningstraden (1) rundt omradet
som skal avgrenses.

> Fgr avgrensningstraden (1) tilbake til kanten
parallelt og tett inntil, uten at avgrensningstra-
dene krysser hverandre.

8.9 Fast hindring

En fast hindring i klippeomradet som er minst
10 cm hgy ma ikke avgrenses med et sperreom-

0458-012-9801-A 299
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Trangt omrade med ledningstrad

0000100418_001

AN

En ledningstrad (2) ferer robotgressklipperen
malrettet gjennom trange omrader, sa lenge en
fastlagt minimumsavstand (a) mellom avgrens-
ningstradene (1) overholdes.

For & avslutte idriftsettingen ma det settes et

startpunkt (3) bak det trange omradet og dens

kjgrehyppighet. Ellers finner ikke robotgressklip-

peren frem gjennom det trange omradet. Start-

punkter kan stilles inn via appen "MY iMOW®",

> Legg avgrensningstraden (1) som vist pa bil-
det, og pase at fglgende mal overholdes:

— Minimumsavstand mellom avgrensningstra-
der (1) i det trange omradet: a = 55 cm

— Dersom det trange omradet avgrenses av hin-
dringer pa sidene: Beregn en ekstra avstand
pa b = 37 cm (lengde: 1x iIMOW® Ruler)

> Legg ledningstraden (2) midt gjennom det
trange omradet.

> Dersom sideavstanden b = 37 cm (lengde:
1x iIMOW® Ruler) underskrides: Opprett en
passasije for a kunne fgre robotgressklipperen
til et annet klippeomrade 1 8.11 eller foreta
en avgrensning av det trange omradet fra klip-
peomradet.
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8.11

Funksjonsbeskrivelse

I

2 e
%’3—A [ S B
[

Med hjelp av en passasje (1) kan trange omrader
overvinnes malrettet eller overfart installeres.
Passasjen deler inn klippeomradet i det sentrale
klippeomradet (A) og ytterligere et klippeom-
rade (B).

Avgrensningstraden (2) legges uten avbrudd.
Den danner i den forbindelse kanalen pa over-
gangen fra det sentrale klippeomradet (A) til klip-
peomradet (B).

Passasje

0000100066_003
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Tradslgyfene (4) signaliserer ovenfor robotgres-
sklipperen at en passasje begynner eller slutter.

| passasjen ma det legges en ledningstrad (3) i
midten.

Etter en passasje ma det settes et startpunkt (5) i
klippeomradet (B). Ellers finner ikke robotgres-
sklipperen frem fra det sentrale klippeomra-

det (A) gjennom passasijen til det neste klippe-
omradet (B). Startpunkter og deres kjgrehyppig-
het kan stilles inn via appen "MY iMOW®".

Det foretas ingen klipping i en passasje.

0458-012-9801-A



8 Legging av avgrensningstrad norsk
Generelle retningslinjer Legging av passasje
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> Sikre at felgende betingelser er oppfylt:

— Minimumsavstanden mellom tradslgy-
fene (4) utgjer minst a = 74 cm.

— Avstanden mellom avgrensningstradene (2)
utgjer minst: b = 55 cm.

— Avstanden til hindringer pa sidene utgjer

minst c =15 cm.

e
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o
90°
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0000101524_001

{

> Sikre at folgende betingelser er oppfylt:
— Ledningstraden (3) kan feres foran passa-

sjen i en lengde pa minst d = 37 cm (lengde:

1x iIMOW® Ruler) jevnt og i rett vinkel (90°)
til passasjen.

— Ledningstraden (3) kan etter passasjen
feres i en lengde pa minst e =2 m jevnt og i
rett vinkel (90°) fra passasjen og inn i klip-
peomradet (B).

> Dersom avstandene og lengdene ikke kan
overholdes, ma klippeomradet (B) avgrenses
fra det sentrale klippeomradet (A) og en
sekundeerflate installeres.

0458-012-9801-A
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0000100067_001

N

> For avgrensningstraden (2) som vist pa illu-
strasjonen fra det sentrale klippeomradet (A)
til klippeomradet (B).

> Dersom passasjen legges i en bue: Legg
avgrensningstraden (2) med en lengde pa
a =74 cm (lengde: 2x IMOW® Ruler) pa
begynnelsen og slutten av passasjen, jevnt og
i rett vinkel (90°) mot klippeomradet.

> For avgrensningstraden (2) med urviseren
rundt klippeomradet (B) og tilbake til passa-
sjen.

¢ 2

0000101477_001

37 cm (lengde: 1x IMOW® Ruler) parallelt og
tett inntil, uten at avgrensningstradene krysser
hverandre.
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> Fgr avgrensningstraden (2) med en avstand
pa minst 55 cm parallelt i retning av det sen-
trale klippeomradet (A).

> Fgr avgrensningstraden (2) til en lengde pa
37 cm (lengde: 1x IMOW® Ruler) mot det sen-
trale klippeomradet (A), parallelt og tett inntil,
uten at avgrensningstradene krysser hveran-
dre.

» Dersom passasjen legges i en bue: Legg
avgrensningstraden (2) med en lengde pa
a =74 cm (lengde: 2x IMOW® Ruler) pa
begynnelsen og slutten av passasjen, jevnt og
i rett vinkel (90°) mot klippeomradet.

> Avslutt leggingen av traden pa det sentrale
klippeomradet (A).

e /\
’ ) B

IS S s s S d
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L
N
90
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90°

0000099969_001

> For ledningstraden (3) pa det sentrale klippe-
omradet i en lengde pa minst ¢ = 37 cm
(lengde: 1x iIMOW® Ruler) jevnt og i rett vin-
kel (90°) til passasjen.

> Legg ledningstraden midt i passasjen.

> Ledningstraden (3) kan etter passasjen fares i
en lengde pa minst d = 2 m jevnt og i rett vin-
kel (90°) inn i klippeomradet (B).

8.12  Skraninger/helninger

Robotgressklipperen kan foreta kjaring og klip-
ping i stigninger pa inntil 45 %. Mit dem Upgrade
Kit 10 kan iIMOW® kan stigninger pa opptil 55 %
kjgres pa og klippes. Upgrade Kit 10 fas som til-
behgr.
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0000100399_001

> Dersom det befinner seg en stigning/helning
pa inntil 27 % i klippeomradet: Legg avgrens-
ningstraden som vanlig.

I/
o
(1]
0000100068_001

> Dersom det befinner seg en stigning/helning
pa mer enn 27 % i klippeomradet: Legg
avgrensningstraden med en avstand a = minst
1,20 m fgr og etter stigningen/helningen.

> For at robotgressklipperen skal kunne kjare pa
overgangen mellom det flate omradet og stig-
ningen/helningen, ma radiusen til overgangen
veere slik at en lengde pa b = 1 m avstand til
bakken ¢ = 10 cm ikke overskrides.

8.13 Sekunderflate

Robotgressklipperen kan ikke selv kjgre til et
sideomrade. Robotgressklipperen ma plasseres i
sideomradet av kunden.

Det ma ikke legges en ledningstrad i et sideom-
rade.

0458-012-9801-A
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norsk

Ao
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0000099951_001

0000100404_001

> Fgr og legg avgrensningstraden (1) fra hoved-
omradet (A) inn i sideomradet (B).
Minimumsavstanden til avgrensningstrader
a=74cm

> Pase at lengden til avgrensningstraden (1)
ikke overskrider 850 m.

> Avgrensningstraden (1) parallelt med og inntil
hverandre tilbke til klippeomradet (A), uten at
avgrensningstradene krysser hverandre.

8.14 Lite klippeomrade

Hos et lite klippeomrade hvor under 20 m
avgrensningstrad er pakrevd, ma smaflatemodu-
len STIHL AKM 100 benyttes.

STIHL AKM 100 stabiliserer tradsignalet og inte-
greres i avgrensningstraden med hjelp av forbin-
delsesstykker.

9 Auvslutt legging av avgrens-
ningstraden

9.1 Avslutt legging av avgrens-
ningstraden

Dockingstasjon pa kanten av klippeomradet,
dockingstasjonen pa kanten av plenomradet

0000100243_001

> Fest avgrensningstraden (1) direkte pa bunn-
platen (2) med en festespiker (3).

> Med hjelp av avgrensningstraden (1) males to
bredder av bunnplaten (2) og kapp deretter
avgrensningstraden (1) med en avbitertang.

0458-012-9801-A

> Avgrensningstraden (1) legges slik i bunnpla-
ten at den ligger flatt i kabelkanalen og fikse-
res av kroken (4).

0000100245_001

AN o
> Sett avgrensningstraden (1) inn i den venstre

gjennomfgringen (5) og far den videre.
Tradenden (1) skyves opp pa innsiden av dock-
ingstasjonen.

0000100246_001

> Marker tradenden (1) naer kapslingen med den
passende kabelmarkgren (6).

Dockingstasjon utenfor klippeomradet

0000100249_001

> Fgr avgrensningstraden (1) tett mot den
avgrensningstraden som allerede er lagt, og
fest med en festespiker (2).
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0000100251_001

> For avgrensningstraden (1) tilbake til docking-
stasjonen tett og parallelt med den andre
avgrensningstraden med en lengde pa 37 cm
(lengde: 1x iIMOW® Ruler) uten at avgrens-
ningstradene krysser hverandre.

> For avgrensningstraden (1) tilbake til kanten
og videre til bunnplaten (3).

0000100244_001

> Fest avgrensningstraden (1) direkte pa bunn-
platen (3) med en festespiker (4).

> Med hjelp av avgrensningstraden (1) males to
bredder av bunnplaten (3) og kapp deretter
avgrensningstraden (1) med en avbitertang.

0000100415_001

> Avgrensningstraden (1) legges slik i bunnpla-
ten at den ligger flatt i kabelkanalen og fikse-
res av kroken (5).

0000100424 001

304

9 Avslutt legging av avgrensningstraden

> Sett avgrensningstraden (1) inn i den venstre

gjennomfgringen (6) og faor den videre.
Tradenden (1) skyves opp pa innsiden av dock-
ingstasjonen.

0000100416_001

> Marker trddenden (1) naer kapslingen med den
passende kabelmarkgren (7).

For a avslutte idriftsettingen ma man sette et
startpunkt i klippeomradet. Ellers finner ikke
robotgressklipperen frem til klippeomradet. Start-
punkter og deres kjarehyppighet kan stilles inn
via appen "MY iMOW®".

Sett dockingstasjonen midt i klippeomradet

0000100252_001

> For avgrensningstraden (1) tett mot den
avgrensningstraden som allerede er lagt.

> For avgrensningstraden (1) tilbake til docking-
stasjonen tett og parallelt med den andre
avgrensningstraden, uten at avgrensningstra-
dene krysser hverandre.

> For avgrensningstraden (1) med en avstand
pa minst 37 cm (lengde: 1x IMOW® Ruler)
frem rundt bunnplaten (3).

0458-012-9801-A
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0000100243_001

> Fest avgrensningstraden (1) direkte pa bunn-
platen (2) med en festespiker (3).

> Med hjelp av avgrensningstraden (1) males t
bredder av bunnplaten (2) og kapp deretter
avgrensningstraden (1) med en avbitertang.

[e]

0000100404_001

> Avgrensningstraden (1) legges slik i bunnpla-
ten at den ligger flatt i kabelkanalen og fikse-
res av kroken (4).

0000100245_001

W

> Sett avgrensningstraden (1) inn i den venstre

gjennomfegringen (5) og fer den videre.
Tradenden (1) skyves opp pa innsiden av dock-
ingstasjonen.

0000100246_001

> Marker tradenden (1) nzer kapslingen med den
passende kabelmarkgren (6).

0458-012-9801-A
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10 Legging av ledningstrad
10.1 Legging av ledningstrad

Posisjonen til alle ledningstrader ma hensynstas

allerede ved legging av avgrensningstraden.

> Folg de generelle retningslinjene for legging
av ledningstraden 1 8.2.

> Sett begynnelsen av ledningstraden (1) inn i
den midtre gjennomfgringen (2) og fer den
videre.

Ledningstraden (1) skyves opp pa innsiden av
dockingstasjonen.

\//NE S —

> For ledningstraden (1) helt til den rager ut med
en lengde pa a = 37 cm (lengde: 1x iIMOW®
Ruler) oppover.

0000100236_001

0000100405_001

Marker ledningstraden (1) nzer kapslingen
med den passende kabelmarkaren (3).
Merkingen forenkler senere tilkobling pa riktig
klemme.

v
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0000100238_001

0000100230_001

> Ledningstraden (1) legges slik i bunnplaten at
den ligger flatt i kabelkanalen og fikseres av
kroken (4).

0000100406_001

> Fest ledningstraden (1) direkte pa bunnpla-
ten (5) med en festespiker (6).

0000100237_001/

>

> For ledningstraden (1) til en lengde pa b =2m
jevnt og i rett vinkel (90°) fra dockingstasjonen
inn i klippeomradet.

> For ledningstraden (1) til tradslgyfen (7) til
kanten av klippeomradet. Avstanden til den
omkringliggende avgrensningstraden (8) ma
utgjere minst ¢ = 27,5 cm.

0000100069_001

> Legg ledningstraden diagonalt i skraninger.

Avstanden til avgrensningstraden ma utgjere
minst ¢ = 27,5 cm.

306

> For ledningstraden (1) i en lengde pa minst
37 cm (lengde: 1x iMOW® Ruler) jevnt og i rett
vinkel (90°) til tradslgyfen (7).

> Legg ledningstraden (1) midt gjennom trad-
slgyfen (7).

> Kutt ledningstraden (1) pa enden av tradslgy-
fen (7) med en avbitertang, og fer alle traden-
der til samme lengde.

0000100233_001

> Sett enden av avgrensningstradene (8) og led-
ningstraden (1) frem til anslaget i forbindelses-
stykket (9).
Tradendene ma ikke avisoleres.

> Trykk sammen forbindelsesstykket (1) frem til
anslaget med en tang.

0000100231_001

> For avgrensningstradene (8) og ledningstra-
den (1) parallelt med og inntil hverandre, uten
at tradene krysser hverandre.

> Fest tradene med ytterligere festespikre.

0458-012-9801-A



11 Koble til dockingstasjonen elektrisk
11 Koble til dockingstasjonen
elektrisk

11.1
ledningstraden

0000100247_001

> Stram tradendene (1) og kapp de langs kan-
ten (2) med en avbitertang.

0000100248_001

norsk

Koble til avgrensningstraden og

0000100253_001

d TN 2

> Vipp dekslet (4) forover.
Dekslet (4) gar hgrbart og merkbart i inngrep.

0000100293_001

> Sett pa motordekslet (5).
Hetten (5) gar herbart i inngrep.

11.2 Legg ladekabelen og koble til

nettdelen

> Avisoler tradendene til en lengde pa
a=10mm.

> Ledningstradene drilles slik at ingen enkeltsta-
ende trader rager ut.

e,

=N

ot

/

0000100250_001

> Tradendene med paskrift tilordnes de respek-
tive klemmene.

> Vipp opp spaken til den respektive klem-

men (3) bakover.

Fer den avisolerte tradenden inn i den respek-

tive klemmen (3) og vipp spaken forover igjen

for a lukke.

> Foreta fiksering av avgrensningstrader og led-
ningstrad i kabelholderne og trykk mot hgyre,
som vist pa illustrasjonen.

A\
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0000099971_001

> Legg ladekabelen (1) til stedet hvor nettde-
len (2) er plassert.

> Velg plassering for nettdelen (2) slik at fal-
gende betingelser er oppfylt:

— Nettdelen (2) og tilkoblingsledningen befin-
ner seg utenfor klippeomradet.

— En egnet stikkontakt befinner seg innenfor
rekkevidde for nettdelen (2).

— Nettdelen (2) ligger pa et jevnt og ikke per-
manent vatt underlag.

— Nettdelen (2) er plassert oppheyd fra gulvet,
dersom den kan bli utsatt for langvarig fuk-
tighet.

— Safremt mulig: Plasseringen er beskyttet
mot vaerpavirkning og star i skyggen.
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> Legg ladekabelen slik at falgende betingelser
er oppfylt:
— Ladekabelen (1) befinner seg utenfor klippe-
omradet.
— Ladekabelen (1) er lagt slik at personer ikke
kan snuble over den.
— Ladekabelen (1) er ikke strammet eller flo-
kete.
— Ladekabelen (1) er viklet av fullstendig og
ligger ikke under dockingstasjonen.
— Ladekabelen (1) star ikke pa et permanent
vatt underlag.
> Forbind ladekabelen (1) med pluggen (3) til
nettdelen (2).

0000100254_001

s

> Stikk nettpluggen (4) inn i en korrekt installert
stikkontakt (5).
Lysdioden pa dockingstasjonen lyser grgnt.

11.3

Montering av nettdelen pa en
vegg

Nettdelen kan monteres pa en vegg.

‘L

0000100290_001

> Nettdelen ma monteres slik at felgende betin-
gelser er oppfylt:
— Passende festemateriale benyttes.
— Nettdelen er vannrett.
Folgende avstander ma overholdes:
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12 Lading av robotgressklipperen

— Nettdelen befinner seg utenfor omra-
det (a) til mulige elektroinstallasjoner.
— En egnet stikkontakt befinner seg innen-
for rekkevidde for nettdelen.
— Safremt mulig: Plasseringen er beskyttet
mot veerpavirkning og star i skyggen.

12 Lading av robotgressklip-
peren

12.1 Lading av robotgressklipperen

D

/ g

\\/ \

> Skyv robotgressklipperen inn i dockingstasjo-
nen frem til anslaget.

Robotgressklipperen foretar en systemstart og
lades.

0000100255_001

Ladetiden er avhengig av ulike pavirkningskilder,
f.eks. batteri- eller omgivelsestemperaturen. For
optimal ytelsesevne ma det anbefalte tempera-
turomradet paaktes, 1 23.7.

0000100425_001

Lysdioden (1) pa dockingstasjonen lyser hvitt. En
lysdiode (2) lyser hvitt pa lysstripene til robot-
gressklipperen.

Etter den forste oppladningen lades robotgres-
sklipperen i fremtiden automatisk, sa snart den

0458-012-9801-A



13 Koble til Bluetooth®-grensesnitt

vender tilbake til dockingstasjonen etter at klip-
pingen avsluttes.

Energieffektiv lading

For & lade batteriet til robotgressklipperen med
sa lavt energiforbruk som mulig, kan man deakti-
vere alle tilleggsfunksjoner som ikke er pakrevde
hos robotgressklipperen og dockingstasjonen
mens ladefunksjonen er aktiv.

0000100426_001

> Deaktiver funksjonen "Tyveribeskyttelse" der-
som den er aktivert i appen "MY iMOW®",

Trykk den fglgende tastekombinasjonen i tur og

orden:

> Trykk pa "STOPP" (3).
Robotgressklipperen stoppes og sperres

> Trykk pa "STOPP" (3) helt til lysstripen (4)
lyser helt rgdt.

> Trykk pa "STOPP" (3).
Lysstripene (4) blinker to ganger. Tastelasen
til robotgressklipperen er aktivert.

> Trykk pa "STOPP" (3) helt til lysstripen (4)
lyser helt rgdt, og avslutningsvis blinker radt to
ganger.
Modusen "Energieffektiv lading" er aktivert.
Batteriet til robotgressklipperen lades opp helt.
Alle tilleggsfunksjoner er deaktivert.

Etter ladeprosessen ma robotgressklipperen akti-

veres for a bli klar til bruk igjen:

> Trykk pa knappen "START" (5).
Robotgressklipperen er klar til bruk.

13 Koble til Bluetooth®-gren-
sesnitt

Still inn det tradl@gse Blue-
tooth®-grensesnittet

Robotgressklipperen sender jevnlig et Blue-

tooth®-signal for & kunne opprette en forbindelse

til en mobilenhet. Det tradlgse grensesnittet er

ikke passordbeskyttet ved levering.

> Last ned "MY iMOW®"-appen pa mobilenheten
fra App Store og opprett en konto.

> Legg til robotgressklipperen for kontoen.

131

0458-012-9801-A

norsk

> Folg anvisningene pa skjermen og sikre det
tradlgse Bluetooth®-grensesnittet med et
passord.
Etter tildeling av passord er mobilenheten
autorisert for styring og konfigurasjon av robot-
gressklipperen.

En ekstra mobilenhet kan bare autoriseres ved
oppfering av passordet som ble valgt. Pa den
maten sikres robotgressklipperen mot uautorisert
tilgang.

14 Lysmeanster pa robotgres-
sklipper og dockingstasjon

Lysstriper pa robotgressklippe-
ren

14.1

0000099841_001

Matrisedisplayet (1) og lysstripene (2 og 3)
viser statusen til robotgressklipperen og feil.

Matrisedisplayet (1) og lyslisten foran (2) er

kun aktive nar status endres, og lyser i

20 sekunder.

Hvit lyssekvens:

— Ingen aktiv klipping.

Grgnn lyssekvens:

— Klippingen er aktiv.

— Den bakre lysstripen (3) viser fremgangen til
klippingen.

Rad lyssekvens:

— Tasteldsen er aktiv.

— Feilmelding.

Bla lyssekvens — pa den bakre lysstripen (3):

— Robotgressklipperen mottar en systemopp-
datering eller systemet starter pa ny.

Hvis "omgivelsesanimasjonen" er aktivert med
appen "MY iMOW®", lyser lysstripen foran (2)
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permanent hvitt nar robotgressklipperen er i
bevegelse. Nar en tilstand endres, blekner
"omgivelsesanimasjonen” i 20 sekunder.

14.2 Lysdiode pa dockingstasjonen

Lysdioden (1) viser statusen til dockingstasjo-

nen og feil.

Lysdioden (1) lyser hvitt:

— Dockingstasjonen er klar til bruk.

— Robotgressklipperen star i dockingstasjonen
uten aktiv klipping.

— Robotgressklipperen lades uten aktiv klip-
ping.

Lysdioden (1) lyser grent:

— Robotgressklipperen lades under klippin-
gen.

Lysdioden (1) lyser rgdt:

— Det foreligger en feil.

Lysdioden (1) lyser blatt:

— Kommunikasjon med robotgressklipperen.

15 Betjening og innstilling av
robotgressklipper
15.1

Kontrollpanel

O\
\
0000099962_001

Via tastene (1 til 5) kan robotgressklipperens
grunnleggende funksjoner betjenes. Hele funk-
sjonsomfanget er tilgjengelig via appen

"MY iMOW®".

Start klippingen

> Trykk pa "START" (3).
Robotgressklipperen starter klippingen og ven-
der deretter automatisk tilbake til dockingsta-
sjonen.
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15 Betjening og innstilling av robotgressklipper

Stans klippingen og sperr robotgressklipperen

> Trykk pa "STOPP" (1).
Robotgressklipperen og klippeaggregatet
stopper. Robotgressklipperen sperres.

Send robotgressklipperen til dockingstasjonen

> Trykk pa "HUS" (4).
Robotgressklipperen kjgrer tilbake til docking-
stasjonen.

Las opp robotgressklipperen
> Trykk pa "LAS" (2).
> Trykk pa tastekombinasjonen som vises.

Hent frem informasjon

> Trykk pa "INFO" (5).
Robotgressklipperen gjengir akustisk informa-
sjon om den aktuelle statusen.

15.2  Appen "MY iMOW®"

For & kunne benytte robotgressklipperen pa
komfortabelt vis er det pakrevd & bruke
"MY iMOW®"-appen. Via appen "MY iMOW®"
kan robotgressklipperen betjenes og stilles inn.
Robotgressklipperen kan via en tradlgs nett-
verksforbindelse (WiFi) og mobilnettforbindelse
eller per Bluetooth® forbindes med en mobilen-
het. Robotgressklipperen kan betjenes og stilles
inn fra en stasjonaer PC via nettappen
"MY iMOW®",
Hovedfunksjoner:
— Start og stopp klippingen
— Klippeplan
— Still inn klippetider (via en assistent eller
manuelt)
— Fastlegg startpunkter (valgfritt)
— Velg soner (valgfritt)
— Stille inn klippehgyden
— Ekstern tilgang til robotgressklipperen via en
tradlgs nettverksforbindelse (WiFi)
— Ekstern tilgang til robotgressklipperen via en
mobilnettforbindelse.
— Hijelp

16 Stans robotgressklipperen
og aktiver tastelasen

Stans robotgressklipperen og
aktiver tastelasen

16.1

0458-012-9801-A



17 Transport

A DVARSEL

m Hvis robotgressklipperen ikke stoppes som
beskrevet i denne bruksanvisningen og stan-
ses helt ved & aktivere tastelasen, kan robot-
gressklipperen slas pa utilsiktet. Personer kan
bli alvorlig skadet og materielle skader han
oppsta.
> Stans robotgressklipperen og aktiver taste-

lasen under transport, oppbevaring, rengje-
ring, vedlikehold, reparasjon eller ved
endret eller uvanlig adferd.

0000100291_001

> Trykk pa "STOPP" (1).
Robotgressklipperen stoppes og sperres.

> Trykk pa "STOPP" (1) helt til lysstripen (2)
lyser helt radt.

> Trykk pa "STOPP" (1).
Lysstripene (2) blinker to ganger. Tastelasen
til robotgressklipperen er aktivert. Robotgres-
sklipperen kan transporteres, oppbevares,
rengjares eller vedlikeholdes.

17 Transport

17.1  Transport av robotgressklippe-
ren
> Stans robotgressklipperen og aktiver tastela-

sen.

Beering av robotgressklipperen

0000099953_001

> Bruk arbeidshansker av motstandsdyktig
materiale.

> Robotgressklipperen ma baeres i det fremre
gripepunktet (1) og det bakre gripepunktet (2).

0458-012-9801-A

norsk

Tranportere robotgressklipperen i et kjgretoy
> Sikre robotgressklipperen slik at den ikke kan
velte eller settes i bevegelse.

17.2 Transportere batteriet

Batteriet er montert i robotgressklipperen og ma

kun demonteres av en STIHL fagforhandler.

> Forsikre deg om at batteriet er i sikker tilstand.

> Batteriet skal pakkes slik i forpakningen at det
ikke kan bevege seg.

> Forpakningen ma sikres slik at den ikke kan
bevege seg.

Batteriet underligger kravene for transport av far-
lig gods. Batteriet er klassifisert som UN 3480
(litium-ion-batterier) og ble kontrollert i henhold til
UN-handbok Kontroller og kriterier Del lIl, under-
avsnitt 38.3.

Forskriftene for transport er oppgitt under
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Oppbevaring

18.1  Klargjering av robotgressklip-

peren for oppbevaring

Ved lengre driftsavbrudd, f.eks. vinterpause,

anbefaler STIHL at robotgressklipperen settes i

"vinterdvale". "Vinterdvalen" deaktiverer alle til-

leggsfunksjoner som ikke er pakrevd hos robot-

gressklipperen, og sgrger for lav utladning av

batteriet.

> Deaktiver funksjonen "Tyveribeskyttelse" der-
som den er aktivert i appen "MY iMOW®",

> Dersom ladenivaet til robotgressklipperen er
under 50 %: Lad robotgressklipperen til ladeni-
vaet er over 50 %.

0000101525_001

> Ta robotgressklipperen ut av dockingstasjo-
nen.

Trykk den folgende tastekombinasjonen i tur og
orden:
> Trykk pa "STOPP" (1).
Robotgressklipperen stoppes og sperres.
> Trykk pa "STOPP" (1) helt til lysstripen (2)
lyser helt rgdt.
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> Trykk pa "STOPP" (1).
Lysstripene (2) blinker to ganger. Tastelasen
til robotgressklipperen er aktivert.

> Trykk pa "STOPP" (1) helt til lysstripen (2)
lyser helt rgdt, og avslutningsvis blinker rgdt to
ganger.
Modusen "Vinterdvale" er aktivert. Alle tilleggs-
funksjoner er deaktivert.

Etter vinterpausen ma robotgressklipperen akti-
veres for a bli klar til bruk igjen:
> Sett robotgressklipperen i klippeomradet.
> Trykk pa knappen "START" (3).
Modusen "Vinterdvale" er deaktivert og robot-
gressklipperen er klar til bruk igjen.

18.2 Oppbevaring av robotgressklip-

peren

Robotgressklipperen ma oppbevares slik at

folgende betingelser er oppfylt:

— Robotgressklipperen er utenfor rekkevidden
til barn.

— Robotgressklipperen er ren og tarr.

— Robotgressklipperen er i et lukket rom.

— Batteriet til robotgressklipperen er ladet.

— Robotgressklipperen oppbevares ikke uten-
for de angitte temperaturgrensene, Ed 23.6.

— Robotgressklipperen kan ikke velte.

— Robotgressklipperen kan ikke rulle vekk.

— Robotgressklipperen star vannrett pa hju-
lene.

— Ingen gjenstander er lagt ned pa robotgres-
sklipperen.

\

Robotgressklipperen kan ogsa oppbevares pa
en veggholder. Veggholderen kan fas som tilbe-
hor.

LES DETTE

® Hvis robotgressklipperen ikke oppbevares
som beskrevet i bruksanvisningen, kan batte-
riet bli dypt utladd og skadd uten at det kan
repareres igjen.
> Lad batteriet til robotgressklipperen faer opp-
bevaring.

18.3  Oppbevaring av dockingsta-
sjon, ladekabel og nettdel

Ved lengre driftspauser, f.eks. vinterpause, kan

dockingstasjonen, ladekabelen og nettdelen bli

stdende i klippeomradet.

> Trekk nettpluggen til nettdelen ut av stikkon-
takten.

> Beskytt nettpluggen mot vaerpavirkning.

> Rengjgr alle komponenter.
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19 Rengjering

0000101180_001

> Dekk til dockingstasjonen f.eks. med en stor
botte eller et martelkar.

0000101181_001

> Botten eller mortelkaret fikseres pa bakken
med jordspiker.

Demontering av dockingstasjon, ladekabel og
nettdel

Dockingstasjonen, ladekabelen og nettdelen kan

ogsa demonteres for oppbevaring pa veggholde-

ren som er tilgjengelig som tilbehgr, eller dersom

tildekning ikke er mulig.

> Trekk nettpluggen til nettdelen ut av stikkon-
takten.

> Rengjgr alle komponenter.

> Koble ladekabelen fra dockingstasjonen og
nettdelen, og vikle den opp.

> Demonter nettdelen og vikle opp tilkoblings-
ledningen.

> Koble avgrensningstraden og ledningstraden
fra dockingstasjonen.

> Smer inn trdédendene med fett for & beskytte
mot korrosjon og veerpavirkning.

> Demonter dockingstasjonen.

19 Rengjering

19.1 Rengj@ring av robotgressklip-

peren

A ADVARSEL

m Skjeerekantene pa knivbladene er skarpe. Bru-
keren kan skjeere seg.
> Bruk arbeidshansker av motstandsdyktig
materiale.

0458-012-9801-A



20 Vedlikeholde

> Stans robotgressklipperen og aktiver tastela-
sen.

0000100282_001

> Grip robotgressklipperen i det fremre gripe-
punktet (1) og det bakre gripepunktet (2).

> Sett opp robotgressklipperen pa siden og sikre
den mot a velte.

> Kontroller at pluggen (3) til diagnosekontakten
er uskadd og sitter godt fast.

> Dersom knivskiven (4) er sveert tilsmusset:
Demonter knivskiven (4).

0000100283_001

> Lasne smuss med en trepinne eller en myk
bgrste. Bruk et pH-ngytralt rengjgringsmiddel
ved behov. STIHL anbefaler STIHL Multi-
Clean.

> Skyll av lgst smuss med en myk vannstrale.

> Rengjgr undersiden av robotgressklipperen
med en fuktig klut.

> Rengjor ladekontaktene (5) med en fuktig klut.

> Rengjoer hetten og kontrollpanelet med en fuk-
tig klut.

19.2 Rengjgring av dockingstasjo-

nen, nettdelen, ladekabelen og

pluggforbindelsene
> Trekk nettpluggen til nettdelen ut av stikkon-
takten.
> Rengjgr dockingstasjonen, nettdelen og lade-
kabelen med en fuktig klut.
> Dersom pakrevd: Lgsne fastsittende smuss
med en myk barste.
> Rengjgr pluggforbindelsene med en tarr klut
som ikke loer.
> Dersom pakrevd: Lgsne fastsittende smuss
med en pensel.

0458-012-9801-A
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20 Vedlikeholde
20.1  Visuell kontroll

> Kontroller robotgressklipperen jevnlig:
— Sjekk at ladekontaktene er rene
— Sjekk mulige skader hos hetten og beskyt-
telseslisten
— Sjekk at hjulene beveger seg smidig
— Sjekk om knivbladene har skader, slitasje
eller riss, og om de beveger seg fritt.

0000100420_001

— Kontroller knivskiven for skader eller slita-
sje.
— Gressklipperen ma skiftes ut dersom sli-
tasjemarkeringene (1) er frynsete og det
har oppstatt hull.

0000102542_001

— Kontroller L-boltene (2) for skader eller slita-
sje.
— Huvis L-boltene (2) er mer enn halvt slitte,
ma gressklipperen skiftes ut.

0000100056_001

— Kontroller at pluggen (3) til diagnosekontak-
ten er uskadd og sitter godt fast.
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20.2  Skift ut knivblader

A ADVARSEL

m Skjeerekantene pa knivbladene er skarpe. Bru-
keren kan skjeere seg.
> Bruk arbeidshansker av motstandsdyktig
materiale.

> Stans robotgressklipperen og aktiver tastela-
sen.

0000100258_001

> Grip robotgressklipperen i det fremre gripe-
punktet (1) og det bakre gripepunktet (2).
> Drei robotgressklipperen pa baksiden.

0000100285_001

> Trykk handtaket (3) og hold det trykket.
> Drei mutrene (4) mot urviseren til de kan tas
av.

0000100286_001

> Ta av mutteren (4).
> Ta av knivskiven (5).
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20 Vedlikeholde

0000100287_001

> Skyv knivbzereren (6) i pilretningen &'

Knivbeereren (6) lases opp.
> Ta av knivbaereren (6).

0000100284_001

0000100421_001

mutteren (4).

> Rengjar knivskiven (5), knivbaereren (6) og

0000100422_001

> Heng pa nye knivblader (8). Sett inn kun ett

knivblad per L-bolt (9).

0458-012-9801-A



21 Reparere

0000100419_001

> Sett pa knivbeereren (6).

> Skyv knivbzereren (6) i pilretningen © og serg
for at alle de tre armene (10) er plassert under
L-boltene (9).

Knivbeereren (6) er last.

Sett knivskiven (5) pa robotgressklipperen.
Trykk handtaket (3) og hold det trykket.

Drei pa mutteren (4) med urviseren.

Slipp fri spaken (3) og trekk til mutteren (4)
med urviseren.

Spakene (3) gar herbart i inngrep.

21 Reparere
21.1

yvyVvyy

Reparer robotgressklipperen,
batteriet, gressklipperen, dock-
ingstasjonen og nettdelen

Brukeren ma ikke selv reparere robotgressklip-
peren, batteriet, dockingstasjonen og nettdelen.

Skadde eller slitte knivblader og gressklipperen
kan skiftes ut.
> Dersom robotgressklipperen, batteriet, dock-
ingstasjonen, ladekabelen, nettdelen eller til-
koblingsledningen er skadet: Ikke bruk robot-
gressklipperen, batteriet, dockingstasjonen,
ladekabelen, nettdelen eller stramkabelen, og
oppsgk en STIHL fagforhandler.
> Dersom et knivblad er skadet eller slitt:
> Stans robotgressklipperen og aktiver taste-
lasen.
> Skift ut alle knivblader. Knivbladene kan
ikke etterslipes.
> Huvis knivskiven eller L-boltene pa knivskiven
er skadd eller slitt:
> Stans robotgressklipperen og aktiver taste-

lasen.
22 Utbedre feil
221 Feilretting pa robotgressklipperen

norsk

> Skift ut gressklipperen.

> Huvis et varselskilt har blitt uleselig eller skadet:
Fa varselskiltet byttet ut hos en STIHL fagfor-
handler.

21.2  Utvidelse eller reparasjon av

avgrensningstrad eller led-
ningstrad

Avgrensningstraden og ledningstraden kan utvi-
des eller repareres med hjelp av forbindelses-
stykker.

Forbindelsesstykkene er fylt med gel for & fore-

bygge fortidig slitasje eller korrosjon hos traden-

dene.

> Pase at den samlede lengden til avgrens-
ningstradene ikke overskrider maksimums-
lengden pa 850 m.

0000100060_001

> Sett tradendene (2) inn i forbindelsesstyk-
kene (1).
Tradendene mé ikke avisoleres.

> Trykk sammen forbindelsesstykket (1) frem til
anslaget med en tang.

0000100242_001

> Avgrensningstradene fares over en mini-
mumslengde pa a = 5 cm parallelt med og inn-
til hverandre, uten at avgrensningstradene
krysser hverandre.

De fleste feil vises i appen "MY iMOW®" og via rade lyssekvenser pa robotgressklipperen eller

dockingstasjonen.

Ga frem pa felgende mate ved feilretting:
> Folg anvisningene i appen "MY iMOW®",
eller

0458-012-9801-A
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23 Tekniske data

|> Trykk pa "INFO"-tasten pa kontrollpanelet og falg de akustiske anvisningene.

Feil Lysstriperpa  [Arsak
robotgressklip-
per eller

dockingstasjon

Lasning

Robotgressklip-
peren forblir sta-
ende ved kjgring

Batteriet er utladet.

> Pase at lengden til avgrensningstraden
ikke overskrider 850 m.
Optimaliser leggingen av ledningstraden.

v

peren starter ikke |lyser blatt.
klippingen som

foretar en omstart.

tilbake til > Legg en ekstra ledningstrad i klippeom-

dockingstasjo- radet.

nen. > Beer robotgressklipperen til dockingstas-
jonen for lading.

> Safremt mulig: Sett dockingstasjonen i et

klippeomrade med heng nederst i helnin-
gen.

Robotgressklip- |Lysstripene Robotgressklipperen |> Vent til omstarten er avsluttet.

Robotgressklipperen starter klippingen
deretter automatisk.

forventet.

dockingstasjo- [aden.
nen lyser rgdt.

Lysstripene Det foreligger en feil |[> Pase at avgrensningstraden og led-
lyser radt. pa avgrensningstr-
Lysdioden pa |aden eller ledningstr- |> Pase at avgrensningstraden eller led-

ningstraden er uten skader.

ningstraden er koblet til riktig pa
dockingstasjonen.

Pase at avgrensningstraden og led-
ningstraden er koblet til riktig pa forbin-
delsesstykket.

> Fglg anvisningene i appen "MY iMOW®",

A\

peren lades ikke. |lyser rgdt.

nen lyser rgdt. |nen.

Robotgressklip-  [Lysstripene Det foreligger en feil i |> Pase at ladekontaktene pa dockingstas-
robotgressklipperen, jonen og robotgressklipperen er rene.

Lysdioden pa |batteriet, nettdelen
dockingstasjo- |eller dockingstasjo-

> Fglg anvisningene i appen "MY iMOW®",

> Dersom feilen vedvarer: Ikke prgv a lade
robotgressklipperen videre, dra pluggen
til tilkoblingsledningen ut av stikkontak-
ten og tar kontakt med en STIHL fagfor-
handler.

23 Tekniske data

23.1 Robotgressklipperen
STIHL iMOW® 5.0 EVO,
6.0 EVO, 7.0 EVO

Tekniske data
— Klippebredde: 28 cm
— Klippehgyde - elektrisk: 20 mm til 60 mm
— Turtallet hos knivskiven: 2400 1/min
— Klippehastighet
- iIMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s
- Mal:
— Hgyde: 291 mm
— Bredde: 525 mm
— Lengde: 705 mm
— Vekt:

- iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 6.0 EVO: 15 kg

- iIMOW® 7.0 EVO: 16 kg
Beskyttelsesklasse: Ill
Beskyttelsestype: IP56
Maksimalt klippeomrade:

- iIMOW® 5.0 EVO: 1500 m?
- iIMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iIMOW® 7.0 EVO: 5000 m?
Aktivtid 1000 m? (per uke) *
- iIMOW® 5.0 EVO: 35 t

- iIMOW® 6.0 EVO: 30 t

- iIMOW® 7.0 EVO: 20 t
Maksimumslengde pa avgrensningstrad:
850 m

Maksimal stigning: 45 %

“Under optimale forhold (f& hindringer, enkel geometri samt f& stigninger i hagen, moderat gressvekst)
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23 Tekniske data

Bluetooth®

— Datatilkobling: Bluetooth® 5.1. Den mobile
enheten ma vaere kompatibel med Bluetooth®
Low Energy 5.0 kompatibel og stette Generic
Access Profile (GAP).

— Frekvensband: ISM-band 2,4 GHz

— Utstralt maksimal sendeeffekt: 1 mW

— Signalrekkevidde: ca. 10 m. Signalstyrken er
avhengig av miljgforholdene og mobiltermina-
len. Rekkeviden kan variere sterkt, avhengig
av ytre betingelser, deriblant mottaksenheten
som brukes. | lukkede rom og gjennom barrie-
rer av metall (f.eks. vegger, skap, kofferter)
kan rekkevidden veere betydelig mindre.

— Krav til operativsystemet til mobilterminalen,
se info.myimow.stihl.com

Radionettverk (WLAN)

— Nettverksstandard: IEEE 802.11b/g/n
— Frekvensband: 2,4 GHz

— Utstralt maksimal sendeeffekt: 100 mW

Mobilnettforbindelse
— Format for SIM-kort: eSIM
— Frekvensband
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Utstralt maksimal overferingseffekt: 2 W
— Gjennomsnittlige datamengder per maned: se
vanlige spgrsmal under https://
support.stihl.com

23.2 Knivblader
— Antall knivblader: 3

23.3 Batteri STIHL AAI

Batteriet er montert i robotgressklipperen og ma
kun demonteres av en STIHL fagforhandler.

— Batteriteknologi: Litium-ion

— Spenning: 36 V

— Kapasitet i Ah: se typeskilt

— Energiinnhold i Wh: se typeskilt

— Vekt i kg: se typeskilt

23.4 Dockingstasjon og nettdel

Dockingstasjon

— Beskyttelsesklasse: 11l

— Beskyttelsestype: IPX5

— Vekt: 4,0 kg

— Avgrensningstrad og ledningstrad
— Spenning: 42 V d.c.

0458-012-9801-A
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— Frekvensomrade: 1,4 kHZ til 20 kHz

Nettdel
— Markedsavhengige varianter:
— DM160E-420A
— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Vekt:
— variant 160 W: 1,6 kg
— variant 210 W: 2,0 kg
— Nominell spenning: se typeskilt
— Frekvens: se typeskilt
— Nominell effekt: se typeskilt
— Ladestream: se typeskilt
— Verneklasse: Il
— Beskyttelsestype: IP67

23.5 Skjeteledninger

Hvis det brukes en skjgteledning ma lederne
minst ha fglgende tverrsnitt, avhengig av spen-
ningen og lengden pa skjgteledningen:

Hvis den nominelle spenningen pa typeskiltet er
220 V til 240 V:
— Ledningslengde opptil 20 m: AWG 15/
1,5 mm?
— Ledningslengde 20 m opptil 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Hvis den nominelle spenningen pa typeskiltet er
100 V il 127 V:
— Ledningslengde opptil 10 m: AWG 14 /
2,0 mm?
— Ledningslengde 10 m opptil 30 m: AWG 12/
3,5 mm?
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23.6 Temperaturgrenser

A ADVARSEL

m Batteriet i robotgressklipperen er ikke beskyt-
tet mot enhver miljgpavirkning. Dersom batte-
riet utsettes for bestemte miljgpavirkninger,
kan det ta fyr eller eksplodere. Personer kan
bli alvorlig skadet og materielle skader kan
oppsta.
> |kke lad batteriet under + 5 °C eller over
+40 °C.

> |kke bruk robotgressklipperen under + 5 °C
eller over + 40 °C.

> |kke bruk dockingstasjonen og nettdelen
under + 5 °C eller over + 40 °C.

> |kke oppbevar robotgressklipperen under
0 °C eller over + 40 °C.

> |kke oppbevar dockingstasjonen og nettde-
len under - 20 °C eller over + 60 °C.

23.7 Anbefalte temperaturomrader

For optimal ytelsesevne hos batteriet, docking-

stasjonen og nettdelen som er montert i robot-

gressklipperen ma man overholde det anbefalte

temperaturomradet:

— Lading: + 5 °C til + 40 °C

— Bruk: +5°Ctil +40 °C

— Oppbevaring av robotgressklipper: + 0 °C til
+40°C

— Oppbevaring av dockingstasjon og nettdel: -
20 °C til + 60 °C

Hvis batteriet lades opp, brukes eller oppbevares
utenfor de anbefalte temperaturomradene, kan
ytelsen bli redusert.

23.8 Stegyverdier

K-verdien for lydeffektnivaene er 2 dB(A).

— Malt lydeffektniva i henhold til 2000/14 EF:
59 dB(A).

— Malt lydeffektniva garantert i henhold til
2000/14 EF: 61 dB(A).

239 REACH

REACH betegner en EF-forordning for registre-
ring, vurdering og godkjenning av kjemikalier.

Informasjon om oppfyllelse av REACH forordnin-
gen er angitt under www.stihl.com/reach .

24 Reservedeler og tilbehgr

241 Reservedeler og tilbehar

STIHL Disse symbolene identifiserer STIHL
&, reservedeler og originalt STIHL tilbe-
har.
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24 Reservedeler og tilbeher

STIHL anbefaler a bruke STIHL reservedeler og
originalt STIHL tilbehar.

Reservedeler og tilbehgr fra andre produsenter
kan ikke vurderes av STIHL med hensyn til pali-
telighet, sikkerhet og egnethet til tross for
leapende markedsobservasjon og STIHL kan ikke
garantere for deres bruk.

Originale STIHL reservedeler og originalt STIHL
tilbehgar fas kjgpt hos en STIHL fagforhandler.

25 Kassering

25.1 Kassering av robotgressklippe-

ren

Informasjon om kassering er tilgjengelig hos
lokale myndigheter eller hos din STIHL-fagfor-
handler.

Upassende avfallshandtering kan vaere skadelig
for helse og miljg.

Robotgressklipperen inneholder et innebygd bat-

teri, som ma kasseres separat.

> La en STIHL fagforhandler kassere robotgres-
sklipperen.
STIHL fagforhandleren kasserer det inne-
bygde batteriet separat fra robotgressklippe-
ren.

> STIHL-produkter, inkludert emballasje, tilfares
en egnet gjenvinningsstasjon i samsvar med
lokale forskrifter.

> Ma ikke kasseres med husholdningsavfallet.

26 EU-samsvarserklaering

26.1 Robotgressklipperen

STIHL iMOW® 5.0 EVO,
6.0 EVO, 7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

patar seg alene ansvaret for at

Konstruksjon: Robotgressklipper

— Varemerke: STIHL

- Type: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serieidentifikasjon: 1A01

Konstruksjon: Dockingstasjon

— Varemerke: STIHL

— Type: Dockingstasjon

— Serieidentifikasjon: 1A01

oppfyller de gjeldende bestemmelsene i direkti-
vene 2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,

0458-012-9801-A
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27 Produsentens samsvarserkleering for UKCA

2014/53/EU er utviklet og produsert i henhold til
falgende standarder, som gjaldt ved produk-
sjonsdato: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,
EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,

EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Ansvarlig kontrollorgan: VDE Prif- u. Zertifizie-
rungsinstitut GmbH, nr. 0366, har kontrollert at
det foreligger samsvar med vedlegg Il modul B i
direktivet 2014/53/EU og utstedt falgende EU-
typeprevingssertifikat: 40055521.

De tekniske dokumentene oppbevares ved pro-
duktgodkjenningen til
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Byggear, produksjonsland og maskinnummer
star pa robotgressklipperen.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

med fullmakt fraM%_“/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 Produsentens samsvarser-
kleering for UKCA
Robotgressklipperen

STIHL iIMOW® 5.0 EVO,
6.0 EVO, 7.0 EVO
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UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Tyskland

patar seg alene ansvaret for at
Konstruksjon: Robotgressklipper
— Varemerke: STIHL

0458-012-9801-A
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- Type: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serieidentifikasjon: 1A01

Konstruksjon: Dockingstasjon

— Varemerke: STIHL

— Type: Dockingstasjon

— Serieidentifikasjon: 1A01

oppfyller de gjeldende bestemmelsene til de briti-
ske direktivene The Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012, Supply
of Machinery (Safety) Regulations 2008, Electro-
magnetic Compatibility Regulations 2016 er
utviklet og produsert i henhold til falgende stan-
darder, som gjaldt ved produksjonsdato:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

De tekniske dokumentene oppbevares hos
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Byggear, produksjonsland og maskinnummer
star pa robotgressklipperen.

Waiblingen, 16.02.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

med fullmakt fraM%“‘/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresser

www.stihl.com

29 Programvare med apen kil-
dekode

Programvare med apen kilde-
kode

Dette produktet inneholder Open-Source-pro-
gramvare som er opphavsrettslig beskyttet, og
som ble publisert av de respektive rettighetsinne-
haverne under visse lisensvilkar, som f.eks.
"GNU General Public License" (GPL), "GNU

291
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Lesser General Public License" (LGPL), "Apache
License" eller tilsvarende lisenser. Dersom
denne bruksanvisningen inneholder anvisninger
om opphavsrett, bruksvilkar eller lisensvilkar som
star i motstrid med den relevante Open-Source-
lisensen, kommer disse ikke til anvendelse. Bruk
og distribusjon av den inkluderte Open-Source-
programvaren er kun underlagt den respektive
Open-Source-lisensen. Dersom den aktuelle
lisensen gir deg rett til kildekoden til denne pro-
gramvaren og/eller andre data, kan du motta
disse fra oss i et tidsrom pa tre ar fra den siste
leveringen av produktet, og eventuelt sa lenge vi
tilbyr kundesteatte for produktet dersom lisensvil-
karene gjer dette pakrevd. For @ motta hele den
korresponderende kildekoden fra oss, send din
henvendelse med angivelse av produktnavnet,
serienummeret samt den respektive programva-
reversjonen til falgende adresse: ANDREAS
STIHL AG & Co. KG, Open Source Team/Offi-
cer, Postfach 17 71, 71307 Waiblingen, Tysk-
land. Vi forbeholder oss retten til a fakturere deg
kostnadene for lagringsmediet samt fraktutgif-
tene. Du finner mer informasjon pa felgende
nettside: https://opensource.stihl.com
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1 Uvod
Vazena zakaznice, vazeny zakazniku,

tési nas, ze jste se rozhodli pro firmu STIHL.
Vyvijime a vyrabime nase vyrobky ve Spickové
kvalité podle potieb nasich zakaznikd. Tim vzni-
kaji vyrobky s vysokym stupném spolehlivosti i
pfi extrémnim namahani.

STIHL je zarukou Spickové kvality také v servis-
nich sluzbach. Nas odborny prodej zajistuje
kompetentni poradenstvi a instruktaz, jakoz i
obsahlou technickou podporu.

STIHL se vyslovné zasazuje za trvale udrzitelné
a zodpovédné zachazeni s pfirodou. Tento
navod k pouziti Vam ma byt oporou pfi bezpec-
ném a ekologickém pouzivani Vaseho vyrobku
STIHL po dlouhy ¢as.

Dékujeme Vam za Vasi dlivéru a piejeme mnoho
spokojenosti s Vasim vyrobkem STIHL.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

‘Kujeyenopihoal af sided

nijded wauajaq 9A0I0|Y0Zad BU OUISHAA

DULEZITE! PRED POUZITIM SI NAVOD PRE-
CTETE A ULOZTE JEJ PRO DALSi POTREBU.

2 Informace k tomuto navodu
k pouziti
2.1 Platné dokumenty

Plati lokalni bezpeénostni predpisy.
> Kromé tohoto navodu k pouziti je tfeba si pre-
Cist nize uvedené dokumenty, porozumét jim a
uloZit je pro pozdéjsi pouziti:
— Bezpeénostni informace pro akumulatory
STIHL a vyrobky s integrovanym akumula-
torem:www.stihl.com/safety-data-sheets

Dalsi informace k robotické sekacce STIHL,
kompatibilnimu pfisluSenstvi a FAQs jsou
dostupné na adrese support.stihl.com, info.myi-
mow.stihl.com nebo u odborného prodejce
STIHL.

“€2r'GVA 'V-1086-210-850

€202 OM 00 B OV THILS SYIHANY ©

Slovni ochranna znamka Bluetooth® a pikto-
gramy Bluetooth® (loga) jsou registrované

0458-012-9801-A
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3 Prehled

ochranné znamky a vlastnictvi spole¢nosti Blue-
tooth SIG, Inc. Jakékoli pouziti této slovni
ochranné znamky / piktogramt firmou STIHL se
uskutec¢nuje prostfednictvim licence.

Roboticka sekacka je vybavena radiovym rozhra-
nim Bluetooth®, radiovym sitovym rozhranim a
mobilnim radiovym rozhranim. Je tfeba respekto-
vat lokalni provozni omezeni (napfiklad v leta-
dlech nebo nemocnicich).

22

Oznaceni varovnych odkazl v
textu

A NEBEZPECI

m Odkaz upozornuje na nebezpedi, ktera vedou
k téZzkym Urazdm ¢i umrti.
> Uvedena opatfeni mohou zabranit tézkym
Uraz(m &i amrti.

A varovini

m Odkaz upozornuje na nebezpeci, kterd mohou
vést k tézkym Urazdm &i umrti.
> Uvedena opatfeni mohou zabranit tézkym
Uraz0m &i amrti.

UPOZORNEN/

m Odkaz upozornuje na nebezpedi, ktera mohou
vést k vécnym Skodam.
> Uvedena opatfeni mohou zabranit vécnym
Skodam.

2.3 Symboly v textu

"..” Tento symbol odkazuje na kapitolu v tomto
==l navodu k pouziti.

3 Prehled
3.1 Roboticka sekacka

0000099354 _001

1 Predni hmatec
Soucasnym uchopenim predniho a zadniho
hmatce Ize robotickou sekacku zvednout a
prepravit.

0458-012-9801-A
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2 Nabijeci kontakty
Nabijeci kontakty propojuji robotickou
sekacku s dobijeci stanici.

3 Ultrazvukova &idla
Ultrazvukova Cidla detekuji prekazky.

4 Kyt
Kryt je ulozen pruzinové a pomoci narazo-
vého Cidla jsou detekovany prekazky na zaci
ploSe.

5 Hnacf kola
Hnaci kola pohanéji robotickou sekacku.

6 Svételny pas
Svételny pas zobrazuje stav robotické
sekacky.

0000099822_001

7 Zadni hmatec
Soucasnym uchopenim predniho a zadniho
hmatce Ize robotickou sekacku zvednout a
prepravit.

8 Ochranna lista
Ochranna lista chrani uzivatele pred pred-
méty vymrstovanymi do vysky a pred kontak-
tem s Cepelemi.

9 Displej s matrici
Displej s matrici zobrazuje stav robotické
sekacky.

10 Ovladaci panel
Ovladaci panel obsahuje tlacitka a deStové
¢idlo.

3.2 Ovladaci panel

/

0000099355_001
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1 Svételny pas
Svételny pas zobrazuje stav robotické
sekacky a signalizuje, kterou kombinaci tlaci-
tek je tfeba stisknout v urcité akci.

2 Tlagitko ,STOP"
Tlacgitko zastavi robotickou sekacku a zaci
listu. Tlacitko slouzi také k aktivaci blokace
stroje.

3 Tlagitko ,ZAMEK®
Tlacitko v kombinaci se zobrazenymi tlacitky
odjistuje robotickou sekacku.

4 Tlacéitko ,START"
Tlacitko spousti zaci rezim.

5 Tlagitko ,DOMU"
Pomoci tlacitka zajede roboticka sekacka
zpét k dobijeci stanici, nebo prerusi aktualni
Zaci proces, pokud roboticka sekacka stoji v
dobijeci stanici.

6 Tilacitko ,INFO*
Pomoci tladitka hlasi roboticka sekacka infor-
mace o aktualnim stavu.

7 Destové cidlo
Dest'ové Cidlo reaguje na vihkost. Podle
nastaveni dokaze roboticka sekacka ve svém
zacim planu zohlednit pocasi.

3.3  Zacilidta

0000099827_002

1 Nozovy kotoué
NozZovy kotou€ slouzi k pfipevnéni cepeli.

2 CepyvetvaruL
Cepy ve tvaru L slouzi k zavéSeni ¢epeli.
3 Cepele
Cepele sekaji travu.
4 Packa
Packy zajistuji matici.
5 Matice
Matice upevnuje noZzovy kotoug.

# Vykonovy Stitek s vyrobnim €islem
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3 Prehled

34 Dobijeci stanice a napajeci
adaptér

0000099356_001

1 Sitovy konektor
Sitova zastrcka spojuje pfipojovaci kabel se
zasuvkou.

2 Pripojovaci kabel
Pfipojovaci kabel spojuje napajeci adaptér se
sitovym konektorem.

3 Napajeci adaptér
Napajeci adaptér napaji dobijeci stanici ener-
gii.

4 Nabijeci kabel
Nabijeci kabel spojuje napajeci adaptér s
dobijeci stanici.

5 Zastrcka
Zastréka spojuje nabijeci kabel s dobijeci sta-
nici.

6 Kryt
Kryt zakryva dobijeci stanici a chrani elektro-
niku uvnitf.

7 SvétlaLED
LED signalizuje stav dobijeci stanice.

8 Nabijeci kontakty
Nabijeci kontakty propojuji dobijeci stanici s
robotickou sekackou.

9 Spodni deska
Spodni deska je zaklad dobijeci stanice.

10 Kabelovy kanal
V kabelovém kanalu umisténém uprostied je
polozeny vodici drat.

11 Kabelovy kanal
Ve vné umisténych kabelovych kanalech je
poloZzeny omezovaci drat.

# Vykonovy stitek s vyrobnim &islem
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0000099831_001

12 Kotvici kolik
Ctyfi kotvici koliky upevniuji dobijeci stanice
na zemi.

3.5 Méfitko IMOWP® a instalac¢ni
sada

M&Fitko IMOW®

0000099832_001

1 M&Fitko IMOW®
Méritko usnadriuje pokladani dratl a slouzi k
dodrzeni spravné vzdalenosti.

Instalac¢ni sada

Instalacni sada je tfeba k uvedeni robotické
sekacky do provozu a neni soucasti dodavky
robotické sekacky. Pro rizné velikosti zahrad
jsou jako pfislusenstvi nabizeny vhodné insta-
lacni sady.

-STIHL o 3
BREEBP

0000099833_001

1 Fixaéni hfebik
Fixacni hfebik upeviiuje omezovaci drat a
vodici drat na zemi.

2 Spojka drath
Spojka dratl spojuje vzajemné konce dratu.

0458-012-9801-A
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3 Znackovace kabelti
Znackovace kabell slouzi k oznacovani
koncl dratu uvniti dobijeci stanice. Usnadnuiji
pfifazeni koncl dratu pfi pfipojeni na sprav-
nou svorku.

4 Svitek dratu
Svitek dratu je tfeba pro pokladani omezova-
ciho dratu a vodiciho dratu.

3.6 Symboly

Symboly mohou byt na robotické sekacce, dobi-
jeci stanici, napajecim adaptéru nebo na vesta-
véném akumulatoru a maji nasledujici vyznam:

Tento symbol udava prdmér nozového
kotouce.

Tento symbol zobrazuje pi vymene
Cepeli smér odjisténi nosi¢e noz(.
Tento symbol zobrazuje pfi vyméné
Cepeli smér zajisténi nosice nozu.

IE‘ Kategorie ochrany 2, dvojité izolovana.

K Nelikvidujte vyrobek s domacim odpadem.

energie akumulatoru podle specifikace
vyrobce ¢lankd. Obsah energie, ktery je k
dispozici pfi pouziti, je mensi.
1 dioda LED sviti ¢ervené. Akumulator
%Z je pfilis teply nebo pfili§ studeny.
|

Iﬂl Udaj vedle symbolu odkazuje na obsah

CHp

4 LED blikaji ervené. V akumulatoru
doslo k poruse.

4  Bezpec€nostni pokyny
41 Varovné symboly

Varovné symboly na robotické sekacce, dobijeci
stanici, napajecim adaptéru nebo na vestavéném
akumulatoru maji nasledujici vyznam:
Dodrzujte bezpeénostni pokyny a jejich
opatreni.

@ Navod k pouziti je tfeba si precist,

porozumét mu a ulozit ho pro dalSi

potfebu.
Dbejte na bezpecnostni pokyny tykajici
é se predmétll vymrstovanych do vysky

a na bezpec€nostni opatfeni.
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Dodrzujte bezpecnostni odstup.

-
}

Nedotykejte se rotujiciho nozového
kotoucCe s Cepelemi.

e | Na robotickou sekacku nestoupejte
nebo nesedejte.

Béhem prepravy, ulozeni, Cisténi,
udrzby, opravy nebo pfi zménéném
nebo neobvyklém chovani robotickou
sekacku zastavte a aktivujte blokaci
stroje.

Nepoustéjte déti do blizkého okoli
robotické sekacky a zaci plochy.

Nepoustéjte zvifata do blizkého okoli
robotické sekacky a Zaci plochy.

Akumulator neponofujte do kapalin.

Akumulator chrante pfed horkem a
ohném.

@@@@ o] B B>

4.2 Radné pouzivani

Roboticka sekacka

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
slouzi k sekani a mulcovani travy.

Dobijeci stanice STIHL a dodany napajeci adap-
tér DM160X-420X nebo DM210X-420X nabijeji
robotickou sekacku

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

Roboticka sekacka, dobijeci stanice a napajeci
adaptér mohou byt pouzivany za desté.

Roboticka sekacka je napajena energii akumula-
torem STIHL AAl. Akumulator je zabudovany v
robotické sekacce a demontovat jej smi pouze
odborny prodejce STIHL.

Robotickou sekacku Ize konfigurovat a ovladat
prostfednictvim aplikace ,MY iMOW®",

A VAROVANI

m Dobijeci stanice, napajeci adaptéry a akumu-
latory, které nejsou firmou STIHL pro robotic-
kou sekacku povoleny, mohou zpUsobit
pozary a exploze. Mize tak dojit k tézkym Ura-
zUm ¢&i umrti osob a ke vzniku vécnych Skod.
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> Pouzivejte robotickou sekacku se zabudo-
vanym akumulatorem STIHL AAL.

> Nabijejte robotickou sekacku
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
s dobijeci stanici STIHL a napajecim adap-
térem STIHL DM160X-420X nebo
DM210X-420X.

m Pokud roboticka sekacka, akumulator, dobijeci
stanice nebo napajeci adaptér nebudou pouzi-
vany podle stanoveného Gcelu, mize dojit k
tézkym Uraztm ¢i Umrti osob a mohou vzni-
knout vécné Skody.
> Robotickou sekacku, dobijeci stanici a

napajeci adaptér pouzivejte tak, jak je to
popsano v tomto navodu k pouziti.

4.3 Pozadavky na uzivatele

A VAROVANI

m Uzivatelé bez instruktaze nemohou rozpoznat
nebo dobfe odhadnout nebezpeci hrozici
robotickou sekackou, dobijeci stanici a napa-
jecim adaptérem. Uzivatel nebo jiné osoby
mohou utrpét tézka nebo smrtelna zranéni.

> Navod k pouziti je tfeba si precist,
porozumét mu a ulozit ho pro dalSi
potrebu.

> Pokud se roboticka sekacka, dobijeci sta-
nice nebo napajeci adaptér predavaji jiné
osobé: predeijte ji i navod k pouziti.

> Zajistéte, aby uzivatel splfioval nize uve-
dené pozadavky:

— UzZivatel je odpocaty.

— Uzivatel je télesné, senzoricky a
dusevné schopen robotickou sekacku,
dobijeci stanici a napajeci adaptér
obsluhovat a pouzivat je. Pokud je uzi-
vatel télesné, senzoricky a dusevné
zpUsobily pouze ¢aste¢né, smi s robo-
tickou sekackou pracovat pouze pod
dohledem nebo po zaskoleni odpovéd-
nou osobou. To zahrnuje také veSkeré
prace s robotickou sekackou a na ni, na
dobijeci stanici, napajecim adaptéru,
nabijecim kabelu a vodicim a omezova-
cim dratu.

— Uzivatel umi rozpoznat a dobfe odhad-
nout nebezpeci hrozici robotickou
sekackou, dobijeci stanici a napajecim
adaptérem.

— Uzivatel je plnolety nebo bude podle
narodnich predpist pod dohledem
zaskolovan pro vykon povolani.

— Uzivatel obdrzel instruktaz od odbor-
ného prodejce STIHL nebo od jiné

0458-012-9801-A
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osoby znalé odborné tématiky jesté
predtim, nez robotickou sekacku, dobi-
jeci stanici a napajeci adaptér poprvé
pouzije.

— Uzivatel neni pod vlivem alkoholu, 1€k
nebo drog.

— P¥i instalaci, ovladani, ¢isténi, adrzbé a
prepravé robotické sekacky udrzujte
rovnovahu, zajistéte bezpecnou stabilitu
a nebéheijte.

— Pojmy ,ovladani®, ,obsluha®, ,pouziti“ a
Jprace” zahrnuji veSkeré prace na robo-
tické sekacce, na dobijeci stanici, na
napajecim adaptéru, na nabijecim
kabelu, na vodicim dratu a omezovacim
dratu a také na celém prislusenstvi
iMOW®,

> V pfipadé nejasnosti: vyhledejte odborného
prodejce vyrobk( STIHL.

4.4 Obleceni a vybaveni
A VAROVANI

m Béhem pokladani omezovaciho dratu nebo

vodiciho dratu a upevnéni dobijeci stanice

mUze pfi zatloukani fixacnich hiebikt nebo

kotvicich hackd do zemé dojit k vymrsténi

predmétu vysokou rychlosti. Uzivatel se miize

zranit.

> Noste tésné priléhajici ochranné bryle.
Vhodné ochranné bryle byly pfezkouseny
podle normy EN 166 nebo podle narodnich
predpist a na trhu jsou k dostani s patfic-
nym oznacenim.

> Noste pracovni rukavice z odolného mate-
rialu.

m Béhem zaciho rezimu mohou byt predméty
vymrstény vysokou rychlosti. Uzivatel se mize
zranit.
> P¥i vstupu na zaci plochu béhem zaciho

rezimu:
— Noste dlouhé kalhoty z odolného mate-
ridlu.
— Noste pevnou uzavienou obuv s hrubou
podrazkou.

®m Nevhodné oblec¢eni se mlze zachytit ve
drevé, dfevnatém porostu a v robotické
sekacce. Uzivatelé bez vhodného odévu
mohou utrpét tézka zranéni.
> Noste tésné priléhajici odév.
> Saly a ozdoby odlozte.

m Béhem cisténi, udrzby nebo prepravy se muze
uzivatel dostat do kontaktu s ¢epelemi. Uziva-
tel se muze zranit.
> Noste pracovni rukavice z odolného mate-

rialu.

0458-012-9801-A
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® Pokud nosi uzivatel nevhodnou obuv, mize
uklouznout. Uzivatel se mlze zranit.
> P¥i vstupu na Zaci plochu béhem Zaciho
rezimu: noste pevnou uzavienou obuv s
hrubou podrazkou.

4.5 Pracovni pasmo a okoli

451 Roboticka sekacka a Zzaci plocha

A VAROVANI

m Nezucastnéné osoby, déti a zvifata nemohou
rozpoznat ani odhadnout nebezpedi hrozici
robotickou sekackou a predméty vymrsténymi
do vysky. Nezuc¢astnéné osoby, déti a zvifata
mohou utrpét tézka zranéni a mize dojit k
vécnym Skodam.

> Nezucastnéné osoby, déti a zvifata
nepoustéjte béhem zaciho rezimu do
I«»ﬂ blizkosti zaci plochy.
> P¥i pouzivani robotické sekacky na verejné
pristupnych plochach: ohradte zaci plochu
a instalujte cedule s vystraznym textem
,Varovani! Automaticka sekacka na travu!
Udrzujte déti a zvifata mimo dosah a pod
dozorem!“ . Dodrzujte mistni predpisy.
> Zaijistéte, aby si déti nemohly s robotickou
sekackou hrat.
> Vymezte zaci plochu pomoci omezovaciho
dratu podle popisu v tomto navodu k pou-
ziti. Plochy, na kterych roboticka sekacka
nema sekat a prejizdét, ohradte omezova-
cim dratem od Zaci plochy.
> Nepouzivejte robotickou sekacku na plo-
chach se stérkem nebo drti.

® Osoby mohou zakopnout o omezovaci drat,
vodici drat nebo fixac¢ni hiebiky. Muze dojit k
Uraz(m osob a ke vzniku vécnych $kod.
> Polozte omezovaci drat a vodici drat naplo-

cho na zem.
> Zatlucte fixaCni hfebiky UpIné do zemé.

® Pokud se na zaci ploSe pracuje se zahradnic-
kym pfistrojem nebo zahradnickym naradim,
muze naradi zasahnout a poskodit omezovaci
drat nebo fixacni hfebiky. Pfedméty mohou
byt vymrstény vysokou rychlosti nahoru. Maze
dojit k urazim osob a ke vzniku vécnych $kod.
> Nepracujte v oblasti omezovaciho dratu

nebo vodiciho dratu se zahradnickym pfi-
strojem nebo zahradnickym naradim.

m Elektrické soucastky robotické sekacky mohou
vytvaret jiskry. Jiskry mohou ve snadno hofla-
vém nebo explozivnim okoli vyvolat pozary
nebo exploze. Muze tak dojit k tézkym urazim
¢i umrti osob a ke vzniku vécnych skod.
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> Robotickou sekacku nikdy neprovozuijte ve
snadno hoflavém a explozivnim prostiedi.
m \/ dusledku nepfiznivého pocasi mize dojit k
poskozeni robotické sekacky nebo se na zaci
plo§e mohou nachazet pfedméty. Roboticka
sekacka nemusi byt ve stavu odpovidajicim
bezpecnosti a béhem sekani by se mohly
vymrstit predméty. Muze tak dojit k tézkym
Urazum &i umrti osob a ke vzniku vécnych
Skod.
> Po nepfiznivém pocasi, jako je napf.
bourka, zkontrolujte robotickou sekacku z
hlediska bezpe¢ného stavu.
> Zkontrolujte stav Zaci plochy, odstrarite z
Zaci plochy predméty.

452 Akumulator

Akumulator je zabudovany v robotické sekacce a

demontovat jej smi pouze odborny prodejce
STIHL.

A VAROVANI

m Nezucastnéné osoby, déti a zvifata nemohou
rozpoznat ani odhadnout nebezpeci akumula-
toru. Nezucastnéné osoby, déti a zvifata
mohou byt tézce zranény.
> Nezucastnéné osoby, déti a zvifata nepou-
Stéjte do blizkosti stroje.

> Akumulator nenechavejte bez dozoru.

> Zajistéte, aby si déti nemohly s akumulato-
rem hrat.

. Akumulator neni chranén proti vSéem okolnim
vlivim. Pokud je akumulator vystaven uréitym
okolnim vlivim, muze zacit hofet nebo explo-
dovat, nebo muize dojit k jeho neopravitel-
nému poskozeni. Mize dojit k téZzkym Urazim
osob a ke vzniku vécnych skod.

> Akumulator chrante pred horkem
ohném.
> Akumulator nehazet do ohné.

> Akumulator nenabijejte, nepouzivejte a
neskladuje mimo uvedené teplotni rozsahy,
23.6.

> Akumulator neponofujte do kapalin.

v

Akumulator nepfiblizujte ke kovovym malym
predmétam.

Akumulator nevystavuijte vysokému tlaku.
Akumulator nevystavujte mikrovinam.
Akumulator chranite pfed chemikaliemi a
solemi.

v

v

v
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453 Dobijeci stanice a napajeci adaptér

A VAROVANI

m Nezucastnéné osoby, déti a zvifata nemohou
rozpoznat ani odhadnout nebezpeci dobijeci
stanice a elektrického proudu. Nezuc¢astnéné
osoby, déti a zvifata mohou byt téZzce zranény
nebo usmrceny.
> Nezucastnéné osoby, déti a zvifata nepou-

Stéjte do blizkosti stroje.
> Zaijistéte, aby si déti nemohly hrat s dobijeci
stanici nebo s napajecim adaptérem.
® Dobijeci stanice a napajeci adaptér nejsou
chranény proti v§em okolnim vlivim. Pokud
jsou dobijeci stanice a napajeci adaptér vysta-
veny urc¢itym okolnim vlivim, mohou zacit
horet nebo explodovat. Mze dojit k tézkym
urazdm osob a ke vzniku vécnych $kod.
> Dobijeci stanici a napajeci adaptér nikdy
neprovozuijte ve snadno hoflavém, ani v
explozivnim prostiedi.

> Dobijeci stanici a napajeci adaptér nenabi-
jejte, nepouzivejte a neskladuje mimo uve-
dené teplotni rozsahy, Ed 23.6.

> Pred bourkou nebo v pfipadé nebezpedi
zasahu bleskem odpojte napajeci adaptér
od elektrické sité.

® Osoby mohou zakopnout o dobijeci stanici,
nabijeci kabel, napajeci adaptér nebo pfipojo-
vaci kabel. Osoby mohou se mohou zranit a
muze dojit k poskozeni dobijeci stanice, nabi-
jeciho kabelu, napajeciho adaptéru nebo pfi-
pojovaciho kabelu.
> Instalujte dobijeci stanici a napajeci adaptér

na dobre viditelném misté.
> Prfipojovaci kabel a nabijeci kabel nainsta-
lujte naplocho na zem.

m Pfi pfimém ozareni sluncem se kryt napaje-
ciho adaptéru muaze velmi silné zahrat. Uziva-
tel se muze popalit.

> Nedotykejte se horkého napajeciho
adaptéru.

4.6 Bezpecnosti odpovidajici stav

461 Roboticka sekacka

Roboticka sekacka je v bezpecnosti odpovidaji-

cim stavu, kdyz jsou splnény nize uvedené pod-

minky:

— Roboticka sekacka je neposkozena.

— Ovladaci prvky funguji a nejsou zménény.

— Cepele jsou spravné vestavéné a neposko-
zené.

— Je namontovano pouze originalni pfislusenstvi
STIHL uréené pro tuto robotickou sekacku.
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— Prislusenstvi je namontovano spravné.

A VAROVANI

m Ve stavu neodpovidajicim bezpeénosti nemo-
hou konstrukéni dily jiz bezpe€né fungovat a
bezpecnostni zafizeni mohou byt vyfazena z
provozu. Mize dojit k tézkym Grazim nebo
usmrceni osob.
> Pouzivejte robotickou sekacku v neposko-
zeném a funkénim stavu.

> Robotickou sekacku neupravuijte.

> Pokud je ovladaci panel nefunkéni: robotic-
kou sekacku nepouzivejte.

> Instalujte pouze originalni pfisluSenstvi
STIHL ur¢ené pro tuto robotickou sekacku.

> Instalujte Cepele podle popisu v tomto
navodu k pouziti.

> PrisluSenstvi namontuijte tak, jak je to
popsano v tomto navodu k pouziti nebo v
navodu k pouziti daného pfislusenstvi.

> Nezasouvejte do otvorl robotické sekacky
zadné predméty.

> Nabijeci kontakty nespojujte a nezkratujte
kovovymi pfedméty.

> Opotfebované nebo poskozené informacni
Stitky vyménite.

> V pfipadé nejasnosti: vyhledejte odborného
prodejce STIHL.

462  Zacilista

Zaci ligta je ve stavu odpovidajicim bezpeé&nosti,

kdyZz jsou splnény nize uvedené podminky:

— Cepele, noZovy kotoué, nosi¢ noz(, packy a
matice jsou neposkozené.

— Znacky opotrebeni na nozovém kotouci nejsou
prodrené.

— Cepy ve tvaru L na nozovém kotoudi nejsou
opotfebované vice nez z poloviny.

— Cepele nejsou zdeformované.

— Cepele jsou spravné vestavéné.

A VAROVANI

m \/ bezpec€nosti neodpovidajicim stavu se
mohou ¢asti Cepeli uvolnit a byt odmrstény.
Muze dojit k tézkému zranéni osob.
> Pracujte s neposkozenymi ¢epelemi, nepo-
Skozenym nozovym kotou¢em, neposkoze-
nym nosi¢em nozl, packami a neposkoze-
nou matici.

> Pokud jsou znacky opotfebeni prodiené a
vznikly otvory: vyménite zaci listu.

> Pokud jsou €epy ve tvaru L opotfebované
vice nez z poloviny: vyménte zaci listu.

> Instalujte spravné Cepele.

> V pfipadé nejasnosti: vyhledejte odborného
prodejce STIHL.
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46.3

Akumulator je zabudovany v robotické sekacce a
demontovat jej smi pouze odborny prodejce
STIHL.

Akumulator je v bezpecnosti odpovidajicim
stavu, kdyz jsou spInény nize uvedené pod-
minky:

— Akumulator neni poskozen.

— Akumulator je Cisty a suchy.

— Akumulator funguje a neni pozménén.

A VAROVANI

m Ve stavu neodpovidajicim bezpecnosti
nemuze akumulator jiz bezpec¢né fungovat.
Osoby mohou utrpét tézka zranéni.
> Pracujte s neposkozenym a fungujicim aku-

mulatorem.

Poskozeny nebo defektni akumulator nena-

bijejte.

Pokud je akumulator znecistény: akumula-

tor vycistit a nechat uschnout.

Pokud je akumulator mokry nebo vihky:

nechte akumulator uschnout.

> Akumulator nemeénit.

Do otvord akumulatoru nestrkejte zadné

predméty.

Elektrické kontakty akumulatoru nespojujte

a nezkratujte kovovymi predméty.
> Akumulator neotvirejte.
> Opotfebované nebo poskozené informacni

Stitky vyménte.

m 7 poskozeného akumulatoru mize vytékat
kapalina. Pokud by se kapalina dostala do
styku s pokoZzkou nebo o¢ima, muze dojit k
podrazdéni pokozky ¢i o€i.

» Zabrante kontaktu s kapalinou.

> Pokud doslo ke kontaktu s pokozkou:
dotéena mista pokozky umyjte velkym
mnozstvim vody a mydlem.

> Pokud doslo ke kontaktu s o€ima: vypla-
chujte o¢i nejméné po dobu 15 minut vel-
kym mnozstvim vody a vyhledejte Iékare.
m Poskozeny nebo defektni akumulator mize
byt nezvykle citit, mize koufit nebo hofret.
Muze tak dojit k tézkym Grazdm &i amrti osob
a ke vzniku vécnych skod.
> Pokud je akumulator neobvykle citit nebo
koufi: akumulator nepouzivejte a nepfibli-
zujte ho k hoflavym latkam.

> Pokud akumulator hofi: pokuste se uhasit
akumulator hasicim pfistrojem nebo vodou.
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Dobijeci stanice, nabijeci kabel, napa-
jeci adaptér a pfipojovaci kabel
Dobijeci stanice, nabijeci kabel, napajeci adap-
tér, pfipojovaci kabel a konektorové spoje jsou
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ve stavu odpovidajicim bezpeénosti, kdyz jsou

splnény nize uvedené podminky:

— Dobijeci stanice, nabijeci kabel, napajeci
adaptér, pripojovaci kabel a konektorové spoje
jsou neposkozené.

— Dobijeci stanice, nabijeci kabel, napajeci
adaptér, pripojovaci kabel a konektorové spoje
jsou Cisté.

— Je namontovano originalni prislusenstvi
STIHL uréené pro tuto dobijeci stanici.

— Prislusenstvi je namontovano spravné.

— Dobijeci stanice a napajeci adaptér nejsou za
provozu zakryté.

A VAROVANI

m Ve stavu neodpovidajicim bezpeénosti nemo-
hou konstrukéni dily jiz bezpe€né fungovat a
bezpecnostni zafizeni mohou byt vyfazena z
provozu. Mize dojit k tézkym Urazim nebo
usmrceni osob.
> Pouzivejte nepoSkozenou dobijeci stanici,
neposkozeny nabijeci kabel, nepoSkozeny
napajeci adaptér, neposkozeny pfipojovaci
kabel a neposkozené konektorové spoje.

> V pfipadé znecisténi dobijeci stanice, napa-
jeciho adaptéru nebo konektorovych spoju:
vycistéte dobijeci stanici, napajeci adaptér
a konektorové spoje.

> Neupravujte dobijeci stanici, nabijeci kabel,
napajeci adaptér, pfipojovaci kabel a
konektorové spoje.

> Do otvorll dobijeci stanice a napajeciho
adaptéru nezasouvejte zadné predméty.

> Elektrické kontakty dobijeci stanice, napaje-
ciho adaptéru a konektorovych spoj
nespojujte a nezkratujte kovovymi pred-
méty.

> Neotvirejte dobijeci stanici a napajeci adap-
tér.

> Nezakryvejte dobijeci stanici a napajeci
adaptér.

> Nezahrabavejte napajeci adaptér do zemé.

> Nesedejte na dobijeci stanici.

> Nestljte na spodni desce dobijeci stanice.

4.7  Zacirezim
A VAROVANI

= Cepele na rotujicim nozovém kotoud&i mohou
uzivatele porezat. Uzivatel tim muze utrpét
tézké zranéni.

> Nedotykejte se rotujiciho nozového
kotoucCe a Cepeli.
> Pokud se uzivatel blizi k robotické

sekacce béhem zaciho rezimu nebo
pred provedenim nastaveni na stroji:

je nutné stisknout tlacitko ,STOP*.
328
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> Béhem Zaciho rezimu robotickou
sekacku nenaklapéjte nebo nezve-
dejte.

> PFi zablokovani nozového kotouce
nebo ¢epeli predmétem: zastavte
robotickou sekacku a aktivujte blo-
kaci stroje. Teprve potom predmét
odstrarite.

> Nepoustéjte déti do blizkého okoli
&% robotické sekacky a zaci plochy.

S

> Nepoustéjte zvifata do blizkého okoli
robotické sekacky a zaci plochy.

> Na robotickou sekacku nestoupejte
nebo nesedejte a nepfepravujte na
robotickeé sekacce déti, zvirata ani
predméty.
® Pokud se roboticka sekacka béhem prace
zméni nebo se chova nezvyklym zpusobem,
mUze byt v provozné nebezpecném stavu.
Muze dojit k tézkym Grazim osob a ke vzniku
vécnych $kod.
> Stisknéte tlacitko ,STOP* a aktivujte blokaci
stroje. Vyhledejte odborného prodejce
STIHL.
® Pokud béhem Zaciho rezimu narazi ¢epele na
cizi predmét, mlze byt tento pfedmét nebo
jeho &asti vysokou rychlosti vymrstény nahoru.
Muze dojit k traz(im osob a ke vzniku vécnych
Skod.
> Odstrante z Zaci plochy cizi pfedméty.
> Qdstrante z Zaci plochy zlomené ¢epele
nebo jejich ¢asti.
m Po stisknuti tlacitka ,STOP* se noZovy kotou¢
a Cepele jesté kratkou dobu otaci. Osoby
mohou utrpét tézka zranéni.
> Vyckejte, az se nozovy kotou€ prestane
tocit.
Pokud béhem Zaciho rezimu narazi ¢epele na
tvrdy predmét, maze dojit ke vzniku jisker a
poskozeni ¢epeli. Jiskry mohou ve snadno
vznétlivém prostredi vyvolat pozary. Muze tak
dojit k tézkym Urazdm ¢i imrti osob a ke
vzniku vécnych skod.
> Nikdy nepracujte ve snadno vznétlivém pro-
stredi.
> Zajistéte, aby Cepele byly v provozné bez-
pecném stavu.

A NEBEZPECI

m Pokud se roboticka sekacka pouziva v okoli
kabell vedoucich elektrické napéti, mohou se
s nimi Cepele dostat do kontaktu a poskodit je.
Muze dojit k tézkym Grazdm nebo usmrceni
osob.

0458-012-9801-A
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> Nepracujte s robotickou sekackou v okoli
kabell vedoucich elektrické napéti.

4.8 Nabijeni
A VAROVANI

m Béhem nabijeni muze byt poskozeny nebo
defektni napajeci adaptér nezvykle citit nebo
koufit. Mize dojit k irazim osob a ke vzniku
vécnych skod.
> Vytahnéte sitovy konektor ze zasuvky.

® Napajeci adaptér se mlze pfi nedostatecném
odvodu teploty prehfat a zpusobit pozar. Mize
tak dojit k tézkym urazdm ¢&i umrti osob a ke
vzniku vécnych Skod.
> Nezakryvejte napajeci adaptér.

4.9 Elektrické pfipojeni

Kontakt s konstrukénimi dily vedoucimi elektricky

proud muze vzniknout z téchto pficin:

— Je poskozen pfipojovaci kabel nebo prodluzo-
vaci kabel.

— Elektricka vidlice pfipojovaciho kabelu nebo
prodluzovaciho kabelu je poSkozena.

— Zasuvka neni spravné nainstalovana.

A NEBEZPECI

m Kontakt s konstrukénimi dily vedoucimi elek-
tricky proud muze zpUsobit Uraz elektrickym
proudem. Uzivatel mGze utrpét téZké nebo
smrtelné zranéni.
> Zaijistéte, aby vedeni a jejich sitové konek-

tory nebyly poskozené.

Pokud je pfipojovaci kabel nebo pro-
dluzovaci kabel poSkozeny:
> PoSkozeného mista se nedotykejte.

> Vytahnéte elektrickou vidlici ze
zasuvky.

> Vedeni a jejich sitovych konektor( se doty-
kejte pouze suchyma rukama.

> Sit'ovy konektor zasunte do spravné nain-
stalované a zajisténé zasuvky s ochrannym
kontaktem.

> Pokud je zasuvka mimo budovu: zajistéte,
aby byla zasuvka schvalena pro pouziti ve
vnéjsim prostredi.

> Napajeci adaptér pfipojte pres ochranny
spinac€ (30 mA, 30 ms).

> Pokud je pfipojovaci kabel nebo prodluzo-
vaci kabel pfipojeny nebo se odpojuje: vzdy
uchopte zastrc¢ku a netahejte za kabel.

m Poskozeny nebo nevhodny prodluzovaci kabel
muze vést k zasahu elektrickym proudem.
Muze dojit k tézkym Urazdm nebo usmrceni
osob.

0458-012-9801-A
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Pouzivejte prodluzovaci kabel se spravnym
kabelovym prufezem, £ 23.5.

Pouzivejte prodluzovaci kabel chranény
proti stfikajici vodé, ktery je schvaleny pro
pouziti venku.

Chrante konektorovy spoj mezi napajecim
adaptérem a prodluzovacim kabelem pred
vodou.

Pouzivejte prodluzovaci kabel, ktery ma
stejné vlastnosti jako pfipojovaci kabel
napajeciho adaptéru.

A VAROVANI

® Nespravné sitové napéti nebo nespravna

sitova frekvence muze vést k prepéti v napa-

jecim adaptéru. Napajeci adaptér maze byt
poskozen.

> Zajistéte, aby sitové napéti a sit'ova frek-
vence elektrické sité souhlasily s udaji na
vykonovém §titku napajeciho adaptéru.

Pokud je napajeci adaptér pfipojen k vicena-

sobnym zasuvkam, mize béhem nabijeni dojit

k pretizeni elektrickych soucasti. Elektrické

konstrukéni dily se mohou zahfat a zpusobit

pozar. Mlze tak dojit k tézkym Urazdm &i umrti
osob a ke vzniku vécnych Skod.
> Ujistéte se, Ze specifikace napajeni na vice-
nasobné zasuvce neprekracuji specifikace
uvedené na typovém Stitku napajeciho
adaptéru a vSech elektrickych spotfebicl
pfipojenych k vicenasobné zasuvce.
m Nespravné vedeny pfipojovaci kabel, prodlu-
zovaci kabel nebo nespravné polozeny nabi-
jeci kabel mize byt poSkozen a osoby o néj
mohou zakopnout. Mize dojit k tézkym ura-
zUm osob a ke vzniku vécnych skod.
> Polozte vedeni a nabijeci kabel tak, aby se
nachazely mimo Zaci plochu.

> Polozte a oznacte vedeni a nabijeci kabel
tak, aby nemohlo dojit k jejich poSkozeni pfi
pracich se zahradnickym pfistrojem nebo
zahradnickym naradim.

> Vedeni a nabijeci kabel ulozte, vedte a
oznacte tak, aby o né osoby nemohly
zakopnout.

> Vedeni a nabijeci kabel vedte tak, aby
nebyly napnuté nebo smotané.

> Vedeni a nabijeci kabel vedte tak, aby
nemohly byt poSkozeny, zlomeny, skfipnuty
a neodiraly se.

> Vedeni a nabijeci kabel chrarite pfed hor-

kem, olejem a chemikaliemi.

Polozte vedeni a nabijeci kabel tak, aby

nelezely na trvale vihkém podkladu.

® Pokud jsou zdi vedeny elektrické kabely a
trubky, mGze dojit pfi montazi napajeciho

v

v

v

\
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adaptéru na zed k jejich poSkozeni. Kontakt s

kabely vedoucimi elektricky proud miize vést k

zasahu elektrickym proudem. Maze dojit k téz-

kym Urazdm osob a ke vzniku vécnych $kod.

> Zaijistéte, aby na planovaném misté nebyly
ve zdi vedeny zadné elektrické kabely a
trubky.

> Napajeci adaptér namontujte na zed podle
popisu v tomto navodu k pouziti.

m Pokud se napajeci adaptér pfipojuje na gene-
rator, nelze trvale zajistit zasobeni elektricky
proudem a roboticka sekacka nemusi byt
spravné funkéni. Vlivem vykyvl v zasobeni
elektrickym proudem muze dojit k poskozeni
napajeciho adaptéru.
> Pripojte napajeci adaptér pouze na spravné

instalovanou zasuvku.

4.10
4.10.1 Roboticka sekacka

A VAROVANI

m Béhem prepravy se mize roboticka sekacka
prevratit nebo pohnout. MGze dojit k Urazdm
osob a ke vzniku vécnych $kod.

> Zastavte robotickou sekacku a akti-

vujte blokaci stroje.
> Zaijistéte robotickou sekacku upinacim
popruhem, femenem nebo sitkou tak, aby
se nemohla prevratit ani pohnout.

4.10.2

Akumulator je zabudovany v robotické sekacce a
demontovat jej smi pouze odborny prodejce
STIHL.

A VAROVANI

®m Akumulator neni chranén proti véem okolnim
vlivim. Pokud je akumulator vystaven uréitym
okolnim vlivim, mize byt poSkozen a mize
dojit ke vzniku vécnych $kod.

> Poskozeny akumulator nepfepravuijte.

m Béhem prepravy se miize akumulator prevratit
nebo pohnout. MzZe dojit k raziim osob a ke
vzniku vécnych Skod.
> Akumulator v baleni zabalte tak, aby se

nemohl pohybovat.
> Baleni zajistéte tak, aby se nemohlo pohy-
bovat.

Pfeprava

Akumulator
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4.10.3  Dobijeci stanice a napajeci adaptér

A VAROVANI

m Béhem piepravy se mize dobijeci stanice
nebo napajeci adaptér prevratit nebo pohnout.
Muze dojit k traz(im osob a ke vzniku vécnych
Skod.
> Vytahnéte sitovy konektor ze zasuvky.
> Vyjméte robotickou sekacku z dobijeci sta-
nice.

> Zaijistéte dobijeci stanici a napajeci adaptér
upinacimi popruhy, femenem nebo sitkou
tak, aby se nemohly prevratit ani pohnout.

® Pfipojovaci kabel a nabijeci kabel nejsou

ur€eny k tomu, aby se s jejich pomoci prena-

Sel napajeci adaptér nebo dobijeci stanice.

Muze dojit k poSkozeni pfipojovaciho kabelu,

napajeciho adaptéru, nabijeciho kabelu nebo

dobijeci stanice.

> Odpojte nabijeci kabel od napajeciho adap-
téru a dobijeci stanice a navinte jej.

> Uchopte dobijeci stanici za spodni desku a
drzte ji.

> Svirte pfipojovaci kabel a pfipevnéte jej na
napajeci adaptér.

> Napajeci adaptér berte a drzte za téleso.

4.11
4.11.1 Roboticka sekacka

A VAROVANI

® Déti nemohou rozpoznat ani odhadnout
nebezpedi vyplyvajici z robotické sekacky.
Déti mohou utrpét tézké urazy.

> Zastavte robotickou sekacku a akti-
vujte blokaci stroje.

» Skladujte robotickou sekacku mimo dosah
déti.

m Elektrické kontakty na robotické sekacce a
kovové konstrukéni dily mohou pod vlivem
vlhka zkorodovat. MlZe dojit k poskozeni
robotické sekacky.
> Skladujte robotickou sekacku v Cistém a

suchém stavu.

® Pokud pred uloZzenim neni aktivovana blokace
robotické sekacky, muze se roboticka sekacka
neumysiné zapnout a uvést do pohybu. Mize
dojit k tézkym Urazdm osob a ke vzniku
vécnych skod.

» Zastavte robotickou sekacku a akti-
. vujte blokaci stroje.

0458-012-9801-A
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m Kryt a hmatce nejsou uréeny k zavéSovani
robotické sekacky. Bezpec€nostni zafizeni
mohou byt vyfazena z provozu a mize dojit k
poskozeni robotické sekacky.
> Robotickou sekacku skladujte podle popisu

v tomto navodu k pouziti.

4.11.2

Akumulator je zabudovany v robotické sekacce a
demontovat jej smi pouze odborny prodejce
STIHL.

A VAROVANI

m Déti nemohou rozpoznat ani odhadnout
nebezpeci vyplyvajici z akumulatoru. Déti
mohou utrpét tézke urazy.
> Akumulator skladujte mimo dosah déti.
m Akumulator neni chranén proti vSéem okolnim
vlivim. Pokud je akumulator vystaven urgitym
okolnim vlivim, mize dojit k neopravitelnému
poskozeni.
> Akumulator skladujte v Cistém a suchém
stavu.

> Skladujte akumulator v uzavieném pro-
storu.

> Akumulator je tfeba skladovat v ramci zada-
nych teplotnich mezi, 1 23.6.

4.11.3  Dobijeci stanice a napajeci adaptér

A VAROVANI

® Déti nemohou rozpoznat ani odhadnout
nebezpedi hrozici z dobijeci stanice nebo
napajeciho adaptéru. Mze dojit k téZkym ura-
z(m nebo usmrceni déti.
> Vyjméte robotickou sekacku z dobijeci sta-
nice.
> Skladujte dobijeci stanici a napajeci adap-
tér mimo dosah déti.
® Dobijeci stanice a napajeci adaptér nejsou
chranény proti v§em okolnim vlivim. Pokud
jsou dobijeci stanice a napajeci adaptér vysta-
veny urcéitym okolnim vlivim, mdze dojit k
jejich poskozeni.
> Vyjméte robotickou sekacku z dobijeci sta-
nice.
> Pokud je napajeci adaptér pfili§ zahraty:
nechte jej vychladnout.
> Skladujte dobijeci stanici a napajeci adap-
tér v Cistém a suchém stavu.
> Skladujte dobijeci stanici a napajeci adap-
tér v uzavieném prostoru.
> Napajeci adapteér je tfeba skladovat v ramci
zadanych teplotnich mezi, £ 23.6.
m Pfipojovaci kabel a nabijeci kabel nejsou
ur€eny k tomu, aby se s jejich pomoci pfena-

Akumulator
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Sel napajeci adaptér nebo dobijeci stanice.

Muze dojit k poskozeni pfipojovaciho kabelu,

napajeciho adaptéru, nabijeciho kabelu nebo

dobijeci stanice.

> Odpojte nabijeci kabel od napajeciho adap-
téru a dobijeci stanice a navinte jej.

> Uchopte dobijeci stanici za spodni desku a
drzte ji.

> Svinte pfipojovaci kabel a pfipevnéte jej na
napajeci adaptér.

> Napajeci adaptér berte a drzte za téleso.

412  Cisténi, udrzba a opravy
A VAROVANI

m Pokud béhem ¢&isténi, udrzby nebo opravy
neni aktivovana blokace stroje, muze se robo-
ticka sekacka neumysIné zapnout. Mze dojit
k téZkym uraziim osob a ke vzniku vécnych
Skod.

> Zastavte robotickou sekacku a akti-
- vujte blokaci stroje.

m QOstré cistici pomUcky, ¢isténi vysokotlakym
Cisticem nebo cisténi Spicatymi nebo ostrymi
kovovymi pfedméty mohou robotickou
sekacku poskodit. Pokud neni roboticka
sekacka spravné vycisténa, nemohou kon-
strukéni dily jiz spravné fungovat a bezpec-
nostni zafizeni mohou byt vyfazena z pro-
vozu. Osoby mohou utrpét tézka zranéni.
> Robotickou sekacku Cistéte podle popisu v

tomto navodu k pouziti.

m QOstré cistici pomUcky, ¢isténi vysokotlakym
Cisticem nebo cisténi Spicatymi nebo ostrymi
kovovymi pfedméty mohou poskodit dobijeci
stanici, napajeci adaptér, pfipojovaci kabel,
nabijeci kabel a jejich konektorové spoje.
Pokud nejsou dobijeci stanice, napajeci adap-
tér, pfipojovaci kabel, nabijeci kabel a jejich
konektorové spoje spravné €istény, nemohou
konstrukéni dily jiz spravné fungovat a bez-
pecnostni zafizeni mohou byt vyfazena z pro-
vozu. Osoby mohou utrpét tézka zranéni.
> Vytahnéte sitovy konektor napajeciho

adaptéru ze zasuvky.

» Cistéte dobijeci stanici, napajeci adaptér,
pfipojovaci kabel, nabijeci kabel a jejich
konektorové spoje podle popisu v tomto
navodu k pouziti.

® Pokud roboticka sekacka, dobijeci stanice
nebo napajeci adaptér nejsou spravné udrzo-
vany nebo opravovany, nemohou konstrukeni
dily jiz spravné fungovat a bezpecnostni zafi-
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zeni mohou byt vyfazena z provozu. Muze

dojit k tézkym Urazdm nebo usmrceni osob.

> Nikdy neprovadéjte sami udrzbové prace
nebo opravy robotické sekacky, dobijeci
stanice a napajeciho adaptéru.

> Pokud se na robotické sekacce, dobijeci
stanici nebo napajecim adaptéru musi pro-
vést udrzbové ukony nebo opravy, vyhle-
dejte odborného prodejce STIHL.

> Na ¢epelich provadéjte udrzbu podle
popisu v tomto navodu k pouziti.

m Béhem cisténi nebo udrzby Zaci listy se muze
uzivatel pofezat o ostré fezné hrany cepeli.
Uzivatel se mGze zranit.
> Noste pracovni rukavice z odolného mate-

ridlu.
m Pokud je pfipojovaci kabel napajeciho adap-
téru defektni nebo poskozeny:
> Vymérite napajeci adaptér.
m Pokud neni zatka diagnostické zdifky na
spodni strané robotické sekacky ve spravné
poloze, mize do robotické sekacky vniknout
vlhkost a necistoty. Mze dojit k poSkozeni
robotické sekacky.
> Zkontrolujte pfi kazdém cisténi a kazdé
vymeéné Cepeli spravnou polohu usazeni
zatky.

> Nepouzivejte robotickou sekacku s chybé-
jici nebo poskozenou zatkou.

5 Popis funkce
5.1 Popis funkce

0000099956_001

Roboticka sekacka seka travu v nahodné zvole-
nych pasech. Aby roboticka sekacka rozpoznala
hranice zaci plochy, je nutné kolem zaci plochy

polozit omezovaci drat (1).

Omezovaci drat (1) pfenasi signal na robotickou
sekacku. Signal vytvari dobijeci stanice.

Pevné prekazky (2) na zaci ploSe rozpoznava
roboticka sekacka pomoci ultrazvukovych cidel a
narazového cidla.

Rozpozna-li roboticka sekacka pevnou pre-
kazku (2), zpomali svou jizdu, odrazi se od
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5 Popis funkce

pevné prekazky a nasledné jede dale v jiném
smeéru.

Oblasti (3), které roboticka sekacka nema prejiz-
dét, a prekazky, od kterych se nema odrazet, je
nutné vymezit od zbyvajici zaci plochy omezova-
cim dratem (1).

Rozpozna-li roboticka sekacka vymezenou
oblast (3), zpomali svou jizdu, odrazi se od
pevné prekazky a nasledné jede dale v jiném
sméru.

V Zacim rezimu opousti roboticka sekacka samo-
statné dobijeci stanici a seka travu.

Ovladani robotické sekacky se provadi prostifed-
nictvim aplikace ,MY iIMOW®" a tlagitek na ovla-
dacim panelu. Svételné pasy a displej s matrici
na robotické sekacce a také uméle vytvoreny
hlasovy vystup informuji o aktualnim stavu robo-
tické sekacky.

0000100412_001

PFi pFili§ nizkém stavu nabiti akumulatoru vyhle-
dava roboticka sekacka béhem zaciho rezimu
nejbliz§i vodici drat (4). Po rozpoznani vodiciho
dratu (4) jede roboticka sekacka samostatné
podle tohoto dratu zpét k dobijeci stanici. Dobi-
jeci stanice znovu nabije akumulator. Na zaci
ploSe musi byt poloZzen nejméné jeden vodici
drat (4). Lze polozit maximalné tfi vodici draty.
Pokud se ma prerusit Zaci rezim nebo nabit aku-
mulator, je mozné robotickou sekacku také pfimo
presmérovat pres aplikaci ,MY iIMOW®* nebo tla-
¢itkem ,Domu“ zpét k dobijeci stanici.

0000099824_001

Na jednom vodicim dratu (4) Ize nastavit az tfi
startovni body (5). Roboticka sekacka muaze

0458-012-9801-A



6 Priprava zaci plochy a robotické sekacky k pouziti Cesky

cilené najet k pfislusnému startovnimu bodu a - Prybveh vodiciho Qra’tu /vaJ_dlcmh drétd (nej-
méné jeden, maximalné tfi)

odsud zacit se sekanim.
Vodicim dratem (4) Ize Zaci plochu rozdélit do Priprava zaci plochy

vice zén (pfiklad: A a B). Zony jsou definovany

jednim startovnim bodem (5). Ze zvoleného star-
tovniho bodu Ize robotickou sekacku nasmérovat ) )

doleva nebo doprava do pozadované zény.

Roboticka sekacka pak muze cilené sekat ve X

zvolené zéné. Startovni body a zény se spravuji > o
v aplikaci ,MY iMOW® a Ize je zohlednit v zacim / \' ),
planu. !

Odstrarite okolo lezici pfedméty.

Odstranite kovy, magneticky a elektricky

6 vodivé materialy a staré omezovaci draty.

7 — > Posecte travu sekackou na zZaci vysku, ktera
také bude pozdéji nastavena pro provoz robo-
tické sekacky. Na robotické sekacce je stan-
dardné nastavena zaci vySka a = 6 cm.
Vyrovnejte diry a velké nerovnosti.

U tvrdé a suché zemé Zaci plochu pro snad-
Nachazi-li se na zaci plose uzké misto (6), viede n&jéi zatlugeni fixacnich hiebikd lehce
roboticka sekacka do Uzkého mista tehdy, je-li zavlazte.

dodrzena urcita minimalni vzdalenost mezi ome-
zovacimi draty. Neni-li dodrzena minimalni vzda-
lenost, je nutné skrz uzké misto (6) polozit vodici
drat (7). Vodici drat (7) pak provede robotickou
sekacku cilené skrz uzké misto (6) az ke startov-
nimu bodu (8). Od startovniho bodu (8) mize
roboticka sekacka sekat Zaci plochu za uzkym
mistem (6). V aplikaci ,MY iMOW®* |ze spravo-
vat, jak Casto je startovni bod (8) robotickou
sekackou aktivovan, a zohlednit v zacim planu.

0000099957_001
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0000100413_001
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0000100288_001

> V dusledku své konstrukce zanechava robo-

6 Priprava zaci plochy a ticka sekacka podél nesjizdnych ploch pruh
robotické sekadky K POUZItl  ebe e iere i i et
6.1  Planovani a priprava Zaci plo- kvetouci plochu pro hmyz.
chy
Pfed uvedenim robotické sekacky do provozu je ~
nutné zaci plochu naplanovat a pfipravit. Tim je \

umoznéna robustni instalace a nenapadny pro-
voz a jsou odstranény pfipadné zdroje poruch.

Planovani Zaci plochy [
» Seznamte se s popisy k dobijeci stanici a .
polozenim drati v nasledujicich kapitolach. s
> Predejte informace vlastnimu zahradnikovi: > Pokud je podél nesjizdné plochy pozadovano
— Obrys zaci plochy sekani bez okraje: polozte podél téchto ploch
— Poloha dobijeci stanice zatraviovaci dlazdice nebo desky o Sifce nej-

— Prabéh omezovaciho dratu (dbejte na méne a = 24 cm.
popsané vzdalenosti od okrajl a pfipady
pokladani drata)

0458-012-9801-A 333



Cesky

6.2 Pfiprava robotické sekacky k
pouziti

> Odstrarite obalovy material a pfepravni
pojistky.

> Zaijistéte, aby se nize uvedené konstrukéni

dily nachazely v bezpeéném stavu:

— Roboticka sekacka, [d 4.6.1

— Zaci lista, 3 4.6.2

— Akumulator, 1 4.6.3

— Dobijeci stanice a napajeci adaptér, L1
46.4

Postaveni dobijeci stanice, (1 7

Polozeni omezovaciho dratu, 1 8

Ukonéeni polozeni omezovaciho dratu, £1 9.1

PoloZeni vodiciho dratu, B4 10.1

Elektrické pfipojeni dobijeci stanice, 0 11.1

Nabijeni robotické sekacky, I 12.1

Zavfeni radiového rozhrani Bluetooth®, (3

131

> Pokud tyto kroky nemohou byt provedeny:
robotickou sekacku nepouzivejte a vyhledejte
odborného prodejce STIHL.

7 Postaveni dobijeci stanice
7.1 VSeobecna zadani

YyYY VY Y VY VvYYy

=[]
wEn |\;??

0000099842_001

> Stanovisté pro dobijeci stanici zvolte tak, aby
byly spInény nize uvedené podminky:

— Nabijeci kabel (1) Ize polozit k vhodné
zasuvce mimo zaci oblast.

— Dobijeci stanice a napajeci adaptér stoji na
dobfe viditelném misté.

— Dobijeci stanice stoji na Zaci plose, ktera je
nejvétsi nebo se nejcastéji seka.

— Pokud je to mozné: stanovisté je chranéné
pred povétrnostnimi vlivy a stinéné.

— Pokud je to mozné: dobijeci stanice stoji v
dosahu pfijmu bezdratové sité (WiFi pfipo-
jeni).

— Pokud je to mozné: dobijeci stanice stoji na
zaci plose s orientaci svahu v dolni ¢asti
spadu.
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7 Postaveni dobijeci stanice

Fv
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> V/yrovnejte dobijeci stanici tak, aby byly spl-
nény nize uvedené podminky:

— Dobijeci stanice stoji na rovné ploSe.

— Dobijeci stanice sméfuje svym otvorem
dopfedu ve sméru zaci plochy.

— Dobijeci stanice je vodorovné vyrovnana a
neni sklonéna do strany, dopredu ani
dozadu.

— Spodni deska se neprohyba a lezi naplocho
na zemi.

0000099849_001

7.2 Umisténi dobijeci stanice do
spravné polohy

Umisténi dobijeci stanice do spravné polohy

zavisi na naplanovaném stanovisti a jeho okoli.

> Zvolte stanovisté a postavte dobijeci stanici
podle popisu.

Postaveni dobijeci stanice na Zzaci plose

0000100240_001

Dobijeci stanice stoji na okraiji zaci plochy u
stény a vodici drat (1) I1ze vést v délce a=2m
rovné od dobijeci stanice na Zaci plochu.

0458-012-9801-A



7 Postaveni dobijeci stanice

0000099844_001

Dobijeci stanice stoji na okraji zaci plochy. Nava-
zujici plocha je sjizdna a vodici drat (1) Ize vést v
délce a = 2 m rovné od dobijeci stanice na zaci
plochu.

0000100241_001

Dobijeci stanice stoji Castecné v zahonu a
Castecné na zaci ploSe a vodici drat (1) Ize vést
v délce a = 2 m rovné od dobijeci stanice na zaci
plochu.

0000099845_001

Dobijeci stanice stoji Castecné na sjizdné plose

a Castecné na zaci ploSe a vodici drat (1) Ize

vést v délce a = 2 m rovné od dobijeci stanice na

zaci plochu.

> PFiprava dobijeci stanice, 1 7.3.

> Postaveni dobijeci stanice na Zaci plose, I
7.4,

0458-012-9801-A

Cesky

Postaveni dobijeci stanice mimo zaci plochu

0000099846_001

Dobijeci stanice stoji mimo zaci plochu.

Bocni vzdalenost k navazuijici ploSe musi byt
nejméné a = 15 cm.

Vzdalenost pfedni hrany dobijeci stanice k Zaci
ploSe musi byt nejméné b =2 m.

U této varianty je na zavér uvedeni do provozu

bezpodmineéné nutné nastavit startovni bod (1)

na zaci ploSe. Roboticka sekacka pak zacne se

sekanim u tohoto bodu a ne pfimo u dobijeci sta-

nice. Startovni body Ize nastavit v aplikaci

MY iIMOW®, Cetnost pfijezdu ke startovnimu

bodu (1) se v aplikaci musi nastavit na 100 %.

> Priprava dobijeci stanice, 1 7.3.

> Postaveni dobijeci stanice mimo Zaci plochu,
m7.5.

Postaveni dobijeci stanice uprostred Zaci plochy

(2]
0000099847_001

Dobijeci stanice je umisténa jako ,ostrivek”
uprostfed Zaci plochy.

U této varianty je omezovaci drat vedeny kolem
dobijeci stanice dozadu k okraji zaci plochy.
Vodici drat je vedeny doprfedu k okraji zaci plo-
chy.
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Cesky

Boc¢ni vzdalenost k navazujici ploSe musi byt

nejméné a = 37 cm (délka: 1x méFitko iMOW®).

Vzdalenost zadni hrany dobijeci stanice k okraji

zaci plochy musi byt nejméné b =2 m.

Vodici drat (1) musi byt mozné vést v délce

¢ =2 m rovné od dobijeci stanice na zaci plochu.

> Pfiprava dobijeci stanice, (1 7.3.

> Postaveni dobijeci stanice uprostred zaci plo-
chy, 7.6.

7.3 Pfiprava dobijeci stanice

Pripojeni nabijeciho kabelu

7 Postaveni dobijeci stanice

> Sklopte kryt (1)
rem ven a odeberte ho smérem nahoru.

UPOZORNEN/(

m Konektorové spoje nabijeciho kabelu jsou ve
smontovaném stavu chranéné proti znecisténi,
napf. prachu a necistotam. Pokud jsou konek-
torové spoje znecisténé, muze dojit k provo-
znim porucham dobijeci stanice.
> Chrarite konektorové spoje pred zneciste-

nim.
> Znecisténé konektorové spoje vycistéte
podle popisu v tomto navodu k pouziti.

0000100292_001

kryt (3).

0000100046_001

0000100401_001

Pokud dobijeci stanice stoji pfimo u stény, je
mozné nabijeci kabel polozit také pod spodni
deskou. Nabijeci kabel mize byt ze spodni
desky vyveden po levé nebo pravé strané.
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0000100047_001

> Pokud se ma dobijeci stanice pfipojit zezadu:
> Zasunte konektor (4) do prichodky (5) a
protahnéte nabijeci kabel (6).
Nabijeci kabel (6) je vnitrkem dobijeci sta-
nice posouvan smérem nahoru.

0458-012-9801-A



7 Postaveni dobijeci stanice

> Pokud dobijeci stanice stoji pfimo u stény,

nebo nabijeci kabel pod spodni deskou ma byt

polozen do strany:

> Oteviete na pozadované strané spodni
desky v poloze (A) okraj a odstrante otfepy.

> Vyfiznéte uprostfed spodni desky otvor (B)
a odstranite otfepy.

> Zasunte konektor (4) do otvoru (B) a protah-
néte nabijeci kabel (6).
Nabijeci kabel (6) je vnittkem dobijeci sta-
nice posouvan smérem nahoru.

0000100049_001

drzaku (7).

> Zasunte konektor (4).
Konektor (4) se na obou stranach slysitelné a
citelné zajisti.

Upevnéni dobijeci stanice

0000099826_001

> Upevnéte dobijeci stanici ¢tyfmi kotvicimi
koliky (8) na zemi.

Zavedeni omezovaciho dratu

\ G N
> Zasunte zacatek dratu (9) do pravé pru-
chodky (10) a protahnéte ho.
Omezovaci drat (9) je vnittkem dobijeci sta-
nice posouvan smerem nahoru.

0458-012-9801-A
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0000099959_001

presahuje smérem nahoru v délce a = 37 cm
(délka: 1x méfitko IMOW®),

0000100402_001

> Oznacte zaCatek dratu (9) v blizkosti télesa
vhodnym znackovacem kabell (11).
Oznaceni pozdéji usnadnuje pfipojeni na
spravnou svorku.

7.4 Postaveni dobijeci stanice na
zaci plose

0000099960_001

> Polozte omezovaci drat (1) ve spodni desce
tak, aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a
byl zajistén hackem (2).

0000100294_001

& S NS -
> Upevnéte omezovaci drat (1) pfimo na spodni
desce (3) fixaénim hiebikem (4).

Pokud dobijeci stanice stoji u stény:
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Cesky

0000099961_001

> Vedte omezovaci drat (1) 37 cm (délka:
1x méfitko IMOW®) bo&né smérem od spodni
desky (3).

> Vedte omezovaci drat (1) paralelné se spodni
deskou (3) k okraji zaci plochy a dodrzte vzda-
lenost od stény 37 cm (délka: 1x méfitko
iMOW®).

> Polozte omezovaci drat (1) kolem zaci plochy
ve sméru hodinovych rucicek, 1 8.

Pokud dobijeci stanice stoji u navazuiici sjizdné
plochy:

0000100296_001

> Vedte omezovaci drat (1) 37 cm (délka:
1x méfitko IMOW®) bo&né smérem od spodni
desky (3).

> Vedte omezovaci drat (1) paralelné se spodni
deskou (3) k okraji zaci plochy.

> Polozte omezovaci drat (1) kolem zaci plochy
ve sméru hodinovych rugicek, (1 8.

Pokud dobijeci stanice stoji Castecné v zahonu a
Gastecné na Zaci ploSe:

0000099964_001

> Vedte omezovaci drat (1) boéné smérem od
spodni desky (3) a dodrzte vzdalenost od
stény 37 cm paralelné se zahonem (délka:
1x méfitko IMOW®).
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7 Postaveni dobijeci stanice
> Polozte omezovaci drat (1) kolem zaci plochy
ve sméru hodinovych rugicek, [ 8.

Pokud dobijeci stanice stoji ¢asteéné na sjizdné
ploSe a ¢aste€né na zaci plose:

0000100397_001

> Polozte omezovaci drat (1) boéné smérem od
spodni desky (3) a podél sjizdné plochy.

> Polozte omezovaci drat (1) kolem zaci plochy
ve sméru hodinovych rugic¢ek, [ 8.

7.5 Postaveni dobijeci stanice
mimo Zaci plochu

> Polozte omezovaci drat (1) ve spodni desce
tak, aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a
byl zajistén hackem (2).

0000100295_001

> Upevnéte omezovaci drat (1) pfimo na spodni
desce (3) fixaénim hiebikem (4).

0458-012-9801-A



8 Polozeni omezovaciho dratu

0000099966_001

> Vedte omezovaci drat (1) smérem dopredu k
zaci plose.
Spravna vzdalenost od okraje zaci plochy
zavisi na tom, jestli je okraj zaci plochy
sjizdny, nebo je nutné dodrzet vzdalenost
a = 37 cm (délka: 1x méfitko IMOW®),

> Polozte omezovaci drat (1) kolem Zaci plochy
ve sméru hodinovych rugicek, [ 8.

7.6 Postaveni dobijeci stanice
uprostied Zaci plochy

0000099960_001

T

> Polozte omezovaci drat (1) ve spodni desce
tak, aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a
byl zajistén hackem (2).

0000100294_001

> Upevnéte omezovaci drat (1) pfimo na spodni
desce (3) fixaénim hiebikem (4).

P N o

0458-012-9801-A
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> Vedte omezovaci drat (1) nejméné 37 cm
(délka: 1x méfitko IMOW®) boéné smérem od
spodni desky (3).

> Vedte omezovaci drat (1) ve vzdalenosti nej-
méné a = 2 m za spodni deskou (3).

> Vedte omezovaci drat (1) stredem za dobijeci
stanici k okraji zaci plochy.
Dodrzeni spravné vzdalenosti od okraje zaci
plochy zavisi na navazuijici plose.

> Polozte omezovaci drat (1) kolem zaci plochy
ve sméru hodinovych ruci¢ek, (1 8.

8 Polozeni omezovaciho
dratu
8.1 V8eobecna zadani

Kontrola prib&éhu omezovaciho dratu a vodiciho
dratu na Zaci plose

0000099843_001
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Cesky

> Zajistéte, aby podél omezovaciho dratu a
vodiciho dratu byla Zaci plocha v nasledujicich
Sirkach rovna a pokud mozno bez prekazek:

Omezovaci drat (1)

— smérem ven: a = 37 cm (délka: 1x méfitko
iMOW®)

— smérem dovnitf: b =1,2m

Vodici drat (2)

— vpravo ve sméru jizdy k dobijeci stanici:
a =37 cm (délka: 1x méfitko IMOW®)

— vlevo ve sméru jizdy k dobijeci stanici:
c=12m

PoloZeni omezovaciho dratu

> Zacnete u dobijeci stanice a polozte omezo-
vaci drat ve sméru hodinovych rucicek.

> Omezovaci drat neohybejte, neprerusujte,
nenapinejte a nekfizte.

> Zaijistéte, aby se omezovaci drat nekfizil s
vodicim dratem.
> Vyjimka: pfi instalaci cesticky musi vodici

drat kizit omezovaci drat.

> Dodrzujte vzdalenost nejméné 1 m od omezo-
vacich dratd sousednich instalaci robotickych
sekacek.

> Zaijistéte, aby délka omezovaciho dratu nepre-

kro€ila 850 m.

Nepokladejte omezovaci drat a vodici drat do

riznych hloubek.

A\

Upevnéni omezovaciho dratu a vodiciho dratu

N\
0000100053_001

‘ \ L S

> Upevnéte omezovaci drat a vodici drat fixac-

nimi hiebiky tak, aby byly spinény nasledujici

podminky:

— Vzdalenost mezi fixanimi hiebiky je nej-
vySea=1m.

— Omezovaci drat a vodici drat lezi na vSech
mistech naplocho na zemi.

— Fixacni hfebiky jsou Uplné zapusténé do
zeme.

Polozeni rezervy dratu

Rezervy dratu usnadfiuji opravy pfi pokladani
dratu a umoznuji budouci Upravy.
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8 Polozeni omezovaciho dratu

Priklady:

— Je rozsifovan zahon a je tfeba jej znovu vyme-
zit.

— Kefe a kfoviny rostou a omezovaci drat je
nutné vést ve vétSim oblouku kolem porostu.

— Omezovaci drat byl u dobijeci stanice ustfizen
pfili§ kratky a neni mozné ho pfipojit.

Je mozné naplanovat a polozit jednu nebo vice

rezerv dratu.

0000100058_001

— el | _R=
> Vedte omezovaci drat v délce a = 1 m para-
lelné a tésné u sebe kolem 2 fixacnich hre-

bik(, aniz by se omezovaci draty kfizily.
> Upevnéte rezervu dratu uprostfed dvéma dal-
Simi fixacnimi hiebiky.

8.2 Planovani vodiciho dratu a
polozZeni pripojovaciho mista v
omezovacim dratu

PoloZeni vodiciho dratu nebo vice vodicich dratl
je nutné peclivé naplanovat predem. Uz pfi polo-
Zeni omezovaciho dratu je nutné zohlednit
polohu vSech vodicich dratt. Musi byt polozen
nejméné jeden vodici drat, maximalné Ize polozit
tfi vodici draty.

O mm A
2

—

B

0000100239_001

Jeden vodici drat (1) splfiuje nasledujici funkce:
— Orientace pro jizdu zpét k dobijeci stanici (2)
— Aktivace startovniho bodu (3)

— Rozdéleni zaci plochy do z6n (A a B)

Vodici drat (1) se poklada od dobijeci stanice (2)
pres zaci plochu a pfipojuje se na obihajici ome-
zovaci drat (4) na misté, které je pokud mozno
daleko. 1 10
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8 Polozeni omezovaciho dratu

Cesky

0000100423_001/

90°

> Naplanuijte vodici drat tak, aby byly spinény
nize uvedené podminky:

— Vodici drat je veden v délce a = 2 m rovné od
dobijeci stanice na zaci plochu.

— Minimalni vzdalenost mezi vodicim dratem a
obihajicim omezovacim dratem je b = 27,5 cm

— Vodici drat je veden v minimalni vzdalenosti

¢ = 37 cm (délka: 1x mé&Fitko IMOW®) rovné a

v pravém uhlu k omezovacimu dratu a zde se

pFipoji.

0000100417_004

— Vodici drat se nesmi kfizit se spojem uza-
viené plochy.

— Vodici drat nesmi byt v rohu pfipojen na ome-
zovaci drat.

— Vodici drat nesmi byt pfipojen na omezovaci
drat uzaviené plochy.

— Vodici drat nesmi kFiZit omezovaci drat.
Vyjimka: pfi instalaci cesticky musi vodici drat
kfizit omezovaci drat.

— Vodici drat nesmi byt ohnuty nebo napnuty a
nesmi se sam kfizit.

0458-012-9801-A
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PFi instalaci obihajiciho omezovaciho dratu (4) je

nutné polozit pfipojovaci misto pro vodici drat:

> Upevnéte omezovaci drat (4) na uréeném
misté fixacnim hiebikem (5).

> Polozte omezovaci drat (4) ke smycce o délce
d = 15 cm a upevnéte fixaénim hiebikem (5).

> QOdstfihnéte omezovaci drat (4) na konci
smycky dratu napr kleStémi na Stipani dratu.
Konce dratu se na zavér instalace spoji s vodi-
cim dratem. £ 10

> Polozte omezovaci drat (4) dale kolem zaci
plochy.

8.3 Rohy
Rohy s tihlem 90°

Rohy s uhlem 90° Ize rozdélit na dva rohy s
uhlem 45°. Diky tomu roboticka sekacka zméni v
této ¢asti svlj smér rovnomérnéji a méné pru-
dce.
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> Polozte v rohu pfi€né omezovaci drat nejméné
v délce 37 cm (délka: 1x méfitko IMOW®).
Spicaté rohy s thlem < 90°

Spigaté rohy s thlem < 90° rozdélte na dva rohy.
Roboticka sekacka tak zméni v této ¢asti svuj
smér rovhomérnéji a méné prudce.
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> Zajistéte, aby u Spicatych rohl nebyl uhel
mensi nez 90°.
> Pokud je u $piCatych rohu uhel mensi nez 90°:
rozdélte uhel na mensi ¢asti.
> Polozte roh s uhlem vétsim nez 90°. Poté
polozte smérem rovné omezovaci drat nej-
méné v délce 37 cm (délka: 1x méfitko
iIMOW®).
> Pak polozte roh s uhlem vétSim nez 90°.
Poté polozte rovné omezovaci drat nejméné
v délce 37 cm (délka: 1x méfitko IMOW®).
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8 Polozeni omezovaciho dratu

84 Sjizdna plocha

Pres plochy, které pfimo navazuji na zaci plo-
chu, muze roboticka sekacka prejizdét, kdyz
vyskovy rozdil mezi sjizdnou plochou a zaci plo-
chou neni vétsi nez 1,5 cm. Podklad musi byt
pevny a bez prekazek.

Priklady:

— Terasa

— Vydlazdéna cesta

— Zatravnovaci dlazdice nebo desky

PFi malé vzdalenosti omezovaciho dratu od
sjizdné plochy je umoznéno sekani bez okraju.

0000100057_001

> Polozte omezovaci drat bez vzdalenosti para-
leIné se sjizdnou plochou.
Maximalni vySkovy rozdil mezi sjizdnou plo-
chou a zaci plochou je a = 1,5 cm

8.5 Nesjizdna plocha

Plocha neni sjizdna, kdyz do Zaci plochy zasa-

huji pfekazky, neni pevny podklad nebo je velmi

nerovny a pokud je vySkovy rozdil mezi zaci plo-

chou a navazujici plochou vyssi nez 1,5 cm.

Priklady:

— Zed nebo plot

— Zivy plot nebo kFovina s nizko rostoucimi
vétvemi

— Skalka nebo Stérkova cesta

— Nerovna nebo kofeny silné prorostla zemé

0000099948_001

> Polozte omezovaci drat ve vzdalenosti 37 cm
(délka: 1x méfitko IMOW®) paralelné s
nesjizdnou plochou.

> Pokud se nesjizdna plocha nachazi na zaci
ploSe: vymezte nesjizdnou plochu jako uza-
vienou plochu.
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8 Polozeni omezovaciho dratu

8.6 Vodni plocha

Pokud neni vodni plocha vymezena pevnou a
nejméné 10 cm vysokou prekazkou, je nutné od
vodnich ploch dodrzet vétsi vzdalenost dratu.
Priklady:

— Zahradni jezirko

— Bazén

— Potok nebo vodni tok

MDD

\.

0000100062_001

> Polozte omezovaci drat ve vzdalenostia=1m
paralelné s oblasti bfehu.

Pokud se vodni plocha nachazi na Zaci plose:

vymezte vodni plochu jako uzavienou plochu.

v

8.7 Hrana padu

Pokud neni hrana padu vymezena pevnou a nej-
méné 10 cm vysokou prekazkou, je nutné od
hran padu dodrzet vétsi vzdalenost dratu.
Priklady:

— Schodisté

— Podpérna zed

— Stupnovity svah

0000100063_001

/ l
> Polozte omezovaci drat ve vzdalenostia=1m
paralelné s hranou padu.

8.8 Uzaviena plocha

Oblasti na Zaci plo$e, které robotickd nemuize

nebo nesmi prejizdét, je nutné vymezit jako uza-

vienou plochu.

Priklady:

— Zahon bez pevné a nejméné 10 cm vysoké
obruby

— Zahradni jezirko nebo bazén bez pevné a nej-
méné 10 cm vysoké obruby

— Prekazky, kterych neni dovoleno se dotykat

— Prekazky, které nejsou dostatecné pevné

0458-012-9801-A

Cesky
— Prekazky, které jsou nizsi nez 10 cm

Pro robustni Zaci rezim by uzaviené plochy
nemeély vykazovat zadné tvary zvinéné dovnitr.

0000100055_001

b

> Vedte omezovaci drat (1) smérem od okraje k
uzaviené ploSe. Zajistéte, aby u uzaviené plo-
chy byly dodrzeny nasledujici rozméry:

— Minimalni vzdalenost k dalSim omezovacim
dratim a = 55 cm

— Vzdalenost dratu b = 37 cm (délka:
1x méFitko IMOW®) (u vodnich ploch a hran
padu b =1m)

— Minimalni primér uzaviené plochy 74 cm

0000100232_001

> Polozte omezovaci drat (1) kolem uzavirané
oblasti.

> Vedte omezovaci drat (1) paralelné a tésné u
sebe zpét k okraji, aniz by se omezovaci draty
kfizily.
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Cesky
8.9 Pevna prekazka

Pevna prekazka nemusi byt vymezena jako uza-
viena plocha, pokud je pfekazka nejméné 10 cm
vysoka. Pfekazka je detekovana ultrazvukovymi
¢idly a narazovym c¢idlem.

0000100064_001

> Pevna prekazka s vySkou nejméné a = 10 cm
nemusi byt vymezena.

8 Polozeni omezovaciho dratu

Uzké misto s vodicim dratem

L1 3

i

A
0000100418_001
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‘

8.10 Uzké misto
i 9 i
. @
R

Roboticka sekacka vjizdi do vSech uzkych mist

tehdy, je-li dodrzena minimalni vzdalenost (a)

mezi omezovacimi draty (1).

> Polozte omezovaci drat (1) podle obrazku a
zajistéte, aby byly dodrzeny nasledujici roz-
méry:

— Minimalni vzdalenost mezi omezovacimi
draty (1) v uzkém misté: a=2m

— Je-li uzké misto omezeno boéni prekazkou:
zohlednéte navic vzdalenost b = 37 cm (délka:
1x méFitko IMOW®)

> Pokud je minimalni vzdalenost mezi omezova-
cimi draty (1) mensineza=2m:
Vedte stfedem Uzkého mista vodici drat.
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Vodici drat (2) vede robotickou sekacku cilené
skrz uzké misto, je-li dodrzena minimalni vzdale-
nost (a) mezi omezovacimi draty (1).

Na zavér uvedeni do provozu je nutné nastavit
startovni bod (3) za uzkym mistem a Cetnost pfi-
jezdu k nému. V opacném pfipadé roboticka
sekacka nedokaze uzkym mistem projet. Star-
tovni body Ize nastavit v aplikaci ,MY iMOW®",
> Polozte omezovaci drat (1) podle obrazku a
zajistéte, aby byly dodrzeny nasledujici roz-
méry:
— Minimalni vzdalenost mezi omezovacimi
draty (1) v Uzkém misté: a = 55 cm
— Je-li Uzké misto omezeno boc¢ni prekazkou:
zohlednéte navic vzdalenost b = 37 cm (délka:
1x méfitko IMOW®)
> Vedte stfedem Uzkého mista vodici drat (2).
Neni-li dodrzena boc¢ni vzdalenost b = 37 cm
(délka: 1x méfitko IMOW®): instalujte cesticku,
aby bylo mozné robotickou sekacku prevést
na dal$i Zaci plochu [ 8.11, nebo vymezit
oblast Uzkého mista od Zaci plochy.

\
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8 Polozeni omezovaciho dratu
8.11

Popis funkce

I

2 N
%’3—A Y B
|

Pomoci cesticky (1) je mozné cilené prekonavat
uzka mista, nebo instalovat prejezdy. Cesticka
rozdéluje zaci plochu na hlavni zaci plochu (A) a
dalSi zaci plochu (B).

Cesticka

0000100066_003

Omezovaci drat (2) je poloZzeny bez preruseni.
Pritom tvofi na pfechodu z hlavni zaci plochy (A)
k dal$i zaci ploSe (B) cesticku.

( )
: )
: =
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> |
w
I
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v
0000101523_001

Smycky dratu (4) signalizuji robotické sekacce,
ze zacina nebo konci cesticka.

V cestiCce je nutné uprostred polozit jeden vodici
drat (3).

Po cesti¢ce se bezpodminecné musi nastavit
startovni bod (5) na Zaci ploSe (B). V opacném
pfipadé roboticka sekacka nedokaze projet
cestic¢kou z hlavni zaci plochy (A) k dal$i zaci
plose (B). Startovni body a ¢etnost pfijezdu k
nim Ize nastavit v aplikaci ,MY iMOW®".

Na cesti¢ce nedochazi k sekani.

VSeobecna zadani

¢ )
& \)\,\,\J\x\f\pw\¢ v(\)
2 c
a b ?
4 4
24 i
P SR
C ! )
C ) g
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Cesky

> Zajistéte, aby byly splnény nize uvedené pod-

minky:

— Minimalni vzdalenost mezi smy¢kami
dratu (4) ¢ini nejméné a = 74 cm.

— Vzdalenost mezi omezovacimi draty (2) €ini
nejméné b = 55 cm.

— Vzdalenost od bocnich prekazek €ini nej-
méné c = 15 cm.

% SN W S Ny -~ AN e
1 3 ]
90°| . |90°

0000101524_001

> Zajistéte, aby byly spinény nize uvedené pod-
minky:

— Vodici drat (3) je mozné vést pred cestickou
v délce nejméné d = 37 cm (délka: 1x pra-
vitko iIMOW®) rovné a v pravém uahlu (90°) k
cestiCce.

— Vodici drat (3) Ize vést za cestickou v délce
nejméné e =2 m rovné a v pravém uhlu
(90°) smérem od cesticky do zaci plo-
chy (B).

> Pokud neni mozné dodrzet vzdalenosti a
délky, je nutné vymezit zaci plochu (B) od
hlavni Zaci plochy (A) a instalovat vedlejsi zaci
plochu.

Polozeni cestiCky

e
ID(\,\)\/\)\& /V\I\V\V\J\J\)

— 2

A B

)
\
)
N
0000100067_001

T \
J

> Vedte omezovaci drat (2) podle obrazku z
hlavni zaci plochy (A) k zaci ploSe (B).
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Cesky 8 Polozeni omezovaciho dratu

> PFi pokladani cesticky do oblouku: polozte

omezovaci drat (2) v délce a = 74 cm (délka: A ¢ /) B
2x pravitko IMOW®) na zacatku a na konci ¢ )
cestiCky rovné a v pravém uhlu (90°) k zaci c | e T d
plose. £ L 3 ]

> Vedte omezovaci drat (2) ve sméru hodino- ;f)° e ———— /goo

vych rucicek do zaci plochy (B) a zpét k
cesticce.

¢
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90° [

0000099969_001

> Vedte vodici drat (3) na hlavni zaci plose (A) v
délce nejméné c = 37 cm (délka: 1x méfitko
iIMOW®) rovné a v pravém Ghlu (90°) k
cesticce.

> Polozte vodici drat uprostfed cesticky.

> Vodici drat (3) Ize vést za cestickou v délce
nejméné d = 2 m rovné a v pravém thlu (90°)

¢ . na zaci plochu (B).

> Vedte omezovaci drat (2) v délce 37 cm 8.12  Stoupani / spady
(délka: 1x pravitko IMOW®) paralelné a tésné )
vedle sebe, aniz by se omezovaci draty kfizily. ~ Roboticka sekacka muze prejizdét a sekat stou-

0000101477_001

(¢

> Vedte omezovaci drat (2) ve vzdalenosti nej- pani az 45 %. Pomoci upgradovaci sady 10,
méné 55 cm paralelné ve sméru hlavni zaci roboticka sekacka® trakéni kola je mozné prejiz-
plochy (A). dét a sekat stoupani az do 55 %. Ugradovaci

> Vedte omezovaci drat (2) v délce 37 cm sada 10 je k dostani jako pfisluSenstvi.

(délka: 1x pravitko IMOW®) paralelng a tésné
vedle sebe k hlavni Zzaci ploSe (A), aniz by se
omezovaci draty kfizily.

> PFi pokladani cesticky do oblouku: polozte
omezovaci drat (2) v délce a = 74 cm (délka:
2x pravitko IMOW®) na zacatku a na konci
cesticky rovné a v pravém uhlu (90°) k zaci
plose.

> Ukoncete pokladani dratu na hlavni zaci
plose (A).

0000100399_001

> Pokud se na zaci ploSe nachazi stoupani /
spad az 27 %: polozte omezovaci drat béz-
nym zpUsobem.
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9 Ukonceni polozeni omezovaciho dratu

0000100068_001

> Pokud se na zaci ploSe nachazi stoupani /
spad vice nez 27 %: pred a za stoupanim /
spadem polozte omezovaci drat ve vzdale-
nosti a = nejméné 1,20 m.

> Aby roboticka sekacka byla schopna prejizdét
mezi rovinou a stoupanim / spadem, musi byt
polomér pfechodu vytvoren tak, aby v délce
b =1 m nebyla prfekro¢ena vzdalenost od
zeméc=10cm.

8.13 Vedlejsi plocha

Roboticka sekacka nemU(ze sama piejet na
vedlejsSi plochu. Na vedlejsi plochu musi robotic-
kou sekacku umistit zakaznik.

Na vedlejSi ploSe nesmi byt polozeny zadny
vodici drat.

Sl e

0000099951_001

> Vedte omezovaci drat (1) z hlavni plochy (A)
na vedlejsi plochu (B) a polozte ho.
Minimalni vzdalenost k omezovacim dratim
a=74cm

> Zaijistéte, aby délka omezovaciho dratu (1)
neprekrocila 850 m.

> Vedte omezovaci drat (1) paralelné a tésné u
sebe zpét k zaci ploSe (A), aniz by se omezo-
vaci draty kFizily.

0458-012-9801-A
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8.14

U malé zaci plochy, u které je tfeba méné nez
20 m omezovaciho dratu, je nutné pouzit malo-
plo$ny modul STIHL AKM 100.

STIHL AKM 100 stabilizuje signal dratu a je
pomoci spojek dratl zapojen do omezovaciho
dratu.

Mala zaci plocha

9 Ukon¢eni polozeni omezo-
vaciho dratu

9.1 Ukonceni poloZzeni omezova-
ciho dratu

Dobijeci stanice na okraji zaci plochy, dobijeci
stanice na okraji travnaté plochy

0000100243_001

> Upevnéte omezovaci drat (1) pfimo na spodni
desce (2) fixaénim hifebikem (3).

> Vyméfte omezovacim dratem (1) dvé Sitky
spodni desky (2) a poté zkratte omezovaci
drat (1) kleStémi na Stipani dratu.

0000100404_001

> Polozte omezovaci drat (1) ve spodni desce
tak, aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a
byl zajistén hackem (4).
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Cesky

> Zasunte omezovaci drat (1) do levé pra-
chodky (5) a protahnéte ho.

Konec dratu (1) je vnittkem dobijeci stanice

posouvan smérem nahoru.

0000100246_001

» Oznacte konec dratu (1) v blizkosti télesa
vhodnym znackovacem kabeld (6).

Dobijeci stanice mimo Zaci plochu

0000100249_001

> Vedte omezovaci drat (1) tésné vedle jiz polo-
zeného omezovaciho dratu a zajistéte ho
fixaCnim hrebikem (2).

0000100251_001

> Vedte omezovaci drat (1) tésné a paralelné s
druhym omezovacim dratem v délce 37 cm
(délka: 1x méfitko IMOW®) zpét k dobijeci sta-
nici, aniz by se omezovaci draty kfizily.

> Vedte omezovaci drat (1) zpét k okraji a dale
ke spodni desce (3).
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9 Ukonceni polozeni omezovaciho dratu

0000100244_001

> Upevnéte omezovaci drat (1) pfimo na spodni
desce (3) fixaénim hfebikem (4).

> Vyméfte omezovacim dratem (1) dvé Sitky
spodni desky (3) a poté zkratte omezovaci
drat (1) kleStémi na Stipani dratu.

0000100415_001

> Polozte omezovaci drat (1) ve spodni desce
tak, aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a
byl zajistén hackem (5).

> Zasunte omezovaci drat (1) do levé pri-
chodky (6) a protahnéte ho.

Konec dratu (1) je vnittkem dobijeci stanice

posouvan smérem nahoru.

0000100416_001

> Oznacte konec dratu (1) v blizkosti télesa
vhodnym znackovacem kabell (7).

Na zavér uvedeni do provozu je bezpodminecné
nutné nastavit startovni bod na zaci ploSe. V

0458-012-9801-A



10 Polozeni vodiciho dratu

opacném pfipadé roboticka sekacka nedojede
na zaci plochu. Startovni body a ¢etnost pfijezdu
k nim Ize nastavit v aplikaci ,MY iMOW®,

Postaveni dobijeci stanice uprostred Zaci plochy

0000100252_001

> Vedte omezovaci drat (1) tésné vedle jiz polo-
zeného omezovaciho dratu.

> Vedte omezovaci drat (1) tésné a paralelné s
druhym omezovacim dratem zpét k dobijeci
stanici, aniz by se omezovaci draty kfizily.

> Vedte omezovaci drat (1) ve vzdalenosti nej-
méné 37 cm (délka: 1x méfitko IMOW®) kolem
spodni desky (3) smérem dopredu.

0000100243_001

> Upevnéte omezovaci drat (1) pfimo na spodni
desce (2) fixatnim hiebikem (3).

> Vyméfte omezovacim dratem (1) dvé Sitky
spodni desky (2) a poté zkratte omezovaci
drat (1) kleStémi na Stipani dratu.

0458-012-9801-A

Cesky

0000100404_001

tak, aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a
byl zajistén hackem (4).

0000100245_001

Vel x
> Zasunte omezovaci drat (1) do levé pri-
chodky (5) a protahnéte ho.
Konec dratu (1) je vnittkem dobijeci stanice
posouvan smérem nahoru.

0000100246_001

> Oznacte konec dratu (1) v blizkosti télesa
vhodnym znackovacem kabell (6).

10 Polozeni vodiciho dratu
10.1

Uz pfi polozeni omezovaciho dratu je nutné

zohlednit polohu v§ech vodicich drata.

> Zohlednéte vSeobecna zadani k polozeni vodi-
ciho dratu 1 8.2.

Polozeni vodiciho dratu
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10 Polozeni vodiciho dratu

NN
\ g\

0000100406_001

> Zasunte zacatek vodiciho dratu (1) do pro-
stfedni prichodky (2) a posouvejte jej dale.
Vodici drat (1) je vnitrkem dobijeci stanice
posouvan smérem nahoru.

0000100236_001

> Posouvejte vodici drat (1) tak dlouho, az pres-
ahuje smérem nahoru a = 37 cm (délka:
1x méfitko IMOW®).

0000100405_001

> Oznacte vodici drat (1) v blizkosti télesa vhod-
nym znackovacem kabelu (3).
Oznaceni pozdéji usnadnuje pfipojeni na
spravnou svorku.

0000100238_001

> Polozte vodici drat (1) ve spodni desce tak,
aby lezel naplocho v kabelovém kanalu a byl
zajistén hackem (4).
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> Upevnéte vodici drat (1) pfimo na spodni
desce (5) fixaénim hifebikem (6).

00001002:

> Vedte vodici drat (1) vdélce b=2 mrovné av
pravém uhlu (90°) smérem od dobijeci stanice
na zaci plochu.

> Vedte vodici drat (1) ke smycce dratu (7) na
okraji zaci plochy. Vzdalenost k obihajicimu
omezovacimu dratu (8) musi byt nejméné
c=27,5cm.

0000100069_001

> Na svazich polozte vodici drat diagonalné.

Vzdalenost k omezovacimu dratu musi byt
nejméné ¢ = 27,5 cm.

=

0000100230_001

> Vedte vodici drat (1) v délce nejméné
e = 37 cm (délka: 1x mé&fitko IMOW®) rovné a
v pravém uhlu (90°) ke smycce dratu (7).

0458-012-9801-A



11 Elektrické pfipojeni dobijeci stanice

> Vedte vodici drat (1) stfedem smycky
dratu (7).

> Odstfihnéte vodici drat (1) na konci smycky
dratu (7) kleStémi na Stipani dratu a zkrat'te
vSechny konce dratu na stejnou délku.

0000100233_001

> Zasunte konce omezovacich dratt (8) a vodi-
ciho dratu (1) az k dorazu do spojky dratl (9).
Konce dratt se nesmi zaizolovat.

> Stisknéte spojky dratu (1) klestémi az k
dorazu.

0000100231_001

> Vedte omezovaci draty (8) a vodici drat (1)
paralelné a tésné u sebe, aniz by se draty kfi-
Zily.

> Upevnéte draty dalSimi fixacnimi hiebiky.

11 Elektrické pripojeni dobi-
jeci stanice

11.1  Pripojeni omezovaciho dratu a
vodiciho dratu

0000100247_001

Stipani dratu je zkrat'te je podél hrany (2).

0458-012-9801-A

Cesky

0000100248_001

> Odizolujte konce dratu v délce a = 10 mm.
> Zatocte pramence dratu tak, aby neodstavaly
zadné jednotlivé pramence dratu.

0000100250_001

> Prifadte popsané konce dratu k pfislusSnym
svorkam.

Odklopte packu odpovidajici svorky (3) sme-
rem dozadu.

Zavedte odizolované konce dratli do prislusné
svorky (3) a pro zavfeni opét sklopte packu
dopredu.

Zaijistéte omezovaci draty a vodici drat podle
obrazku a stlacte je k pravé strané.

\

\

\

0000100253_001

d [N G &=
> Odklopte kryt (4) smérem dopredu.
Kryt (4) se slySitelné a citelné zajisti.

0000100293_001

> Nasadte kryt (5).
Kryt (5) se slySitelné zajisti.
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Cesky

11.2  PoloZeni nabijeciho kabelu a

pfipojeni napajeciho adaptéru

0000099971_001

> Polozte nabijeci kabel (1) ke stanovisti napaje-
ciho adaptéru (2).

> Stanovisté pro napajeci adaptér (2) zvolte tak,
aby byly splnény nize uvedené podminky:

— Napéjeci adaptér (2) a pfipojovaci kabel se
nachazi mimo zaci plochu.

— V dosahu napajeciho adaptéru (2) se
nachazi vhodna zasuvka.

— Napéjeci adaptér (2) lezi na rovném a ne
trvale vihkém podkladu.

— V pfipadé, Zze by napajeci adaptér (2) mohl
byt déle vystaven trvajicimu vihku, je umi-
stény vyvySené nad zemi.

— Pokud je to mozné: stanovisté je chranéné
pred povétrnostnimi vlivy a stinéné.

> Ulozte nabijeci kabel tak, aby byly spinény
nize uvedené podminky:

— Nabijeci kabel (1) se nachazi mimo zaci
plochu.

— Nabijeci kabel (1) je ulozen tak, aby o néj
osoby nemohly zakopnout.

— Nabijeci kabel (1) neni napnuty nebo zaple-
teny.

— Nabijeci kabel (1) je kompletné odvinuty a
nelezi pod dobijeci stanici.

— Nabijeci kabel (1) nelezi na trvale vihkém
podkladu.

> Spojte nabijeci kabel (1) s konektorem (3)

napajeciho adaptéru (2).
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11 Elektrické pfipojeni dobijeci stanice

> Zasunte sitovy konektor (4) do spravné nain-
stalované zasuvky (5).
Dioda LED na nabijeci stanici sviti zelené.

11.3

8

Montaz napéjeciho adaptéru
na sténu

Napajeci adaptér je mozné namontovat na

sténu.

0000100290_001

> Namontujte napajeci adaptér tak, aby byly spl-
nény nize uvedené podminky:
— Je pouzit vhodny pfipeviiovaci material.
— Napdjeci adaptér je ve vodorovné poloze.
Jsou dodrzeny nasledujici vzdalenosti:
— Napajeci adaptér se nachazi mimo
oblast (a) pfipadnych elektroinstalaci.
— V dosahu napajeciho adaptéru se
nachazi vhodna zasuvka.
— Pokud je to mozné: stanovisté je chranéné
pred povétrnostnimi vlivy a stinéné.

0458-012-9801-A



12 Nabijeni robotické sekacky

12 Nabijeni robotické sekacky

12.1  Nabijeni robotické sekacky

0000100255_001

> Zasunte robotickou sekacku az k dorazu do
dobijeci stanice.
Roboticka sekacka provede spusténi systému
a zacne se nabijet.

Délka doby nabijeni zavisi na rliznych vlivech,
napr. na teploté akumulatoru nebo na teploté
okoli. Aby se dosahlo optimalniho vykonu, dbejte
na dodrzovani doporucenych teplotnich mezi,
23.7.

00425_001

Dioda LED (1) na nabijeci stanici sviti bile. Na
svételném pasu robotické sekacky sviti jedna
dioda LED (2) bile.

Po prvnim nabiti se roboticka sekacka v
budoucnu nabiji automaticky, jakmile se po
skonceni zaciho procesu vrati do dobijeci sta-
nice.

Energeticky efektivni nabijeni

Pro co nejefektivnéj$i nabijeni akumulatoru robo-
tické sekacky je mozné kromé nabijeci funkce
deaktivovat vSechny nepotfebné doplikové
funkce robotické sekacky a dobijeci stanice.

0458-012-9801-A

0000100426_001

<G>

> Pokud je v aplikaci ,MY iIMOW®* aktivovana
funkce ,Ochrana proti kradezi*: deaktivujte
funkci ,Ochrana proti kradezi“.

Stisknéte po sobé nasledujici kombinaci tlacitek:

> Stisknéte ,STOP“ (3).
Roboticka sekacka se zastavi a zablokuje

> Stisknéte ,STOP* (3) a drzte je stisknuté tak
dlouho, az se cely svételny pas (4) rozsviti
Cervené.

> Stisknéte ,STOP“ (3).
Svételny pas (4) dvakrat blikne. Je aktivovano
blokovani robotické sekacky.

> Stisknéte ,STOP* (3) a drzte je stisknuté tak
dlouho, az se cely svételny pas (4) rozsviti
Cervené a nasledné blikne dvakrat Cervené.
Je aktivovan rezim ,Energeticky efektivni nabi-
jeni“. Akumulator robotické sekacky se zcela
nabije. VSechny doplnikové funkce jsou deakti-
vovany.

Po procesu nabijeni je nutné robotickou sekacku
aktivovat, aby byla roboticka sekacka opét pfi-
pravena k provozu:
> Stisknéte tlacitko ,START" (5).

Roboticka sekacka je pfipravena k provozu.

13 Pripojeni radiového roz-
hrani Bluetooth®

Ztizeni radiového rozhrani
Bluetooth®

Roboticka sekacka vysila pravidelné signal Blue-

tooth® ke spojeni s mobilnimi koncovymi zafize-

nimi. Ve stavu pfi dodani neni radiové rozhrani

chranéno heslem.

> Stahnéte si aplikaci ,MYi MOW® v App Store
mobilniho koncového zafizeni a vytvorte si
ucet.

> Pridejte robotickou sekacku k uctu.

> Postupujte podle pokynt na obrazovce a
zabezpedéte radiové rozhrani Bluetooth®
heslem.
Po zadani hesla je mobilni koncové zafizeni
autorizovano k ovladani a konfiguraci robo-
tické sekacky.

13.1
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Cesky

Dal$i mobilni koncové zafizeni je mozné autori-
zovat pouze po zadani zvoleného hesla. Robo-
ticka sekacka je timto zplisobem chranéna proti
neopravnénému pristupu.
14 Svételny vzor na robotické
sekacce a dobijeci stanici
Svételné pasy na robotické
sekacce

14.1

N

0000099841_001

Displej s matrici (1) a svételné pasy (2 a 3)
zobrazuiji stav robotické sekacky a poruchy.

Displej s matrici (1) a predni svételny pas (2)

jsou aktivni jen pfi zméné stavu a rozsviti se

na 20 sekund.

Bily svételny vzor:

— Zadny aktivni Zaci proces.

Zeleny svételny vzor:

— Je aktivni Zzaci proces.

— Zadni svételny pas (3) zobrazuje pokrok v
Zacim procesu.

Cerveny svételny vzor:

— Je aktivni blokace stroje.

— Poruchové hlaseni.

Modry svételny vzor — na zadnim svételném

pasu (3):

— Roboticka sekacka pfijima aktualizaci
systému nebo probiha restart systému.

Pokud je pres aplikaci ,MY iMOW®* aktivo-
vana ,,Okolni animace®, sviti pfedni svételny
pas (2) trvale bile, kdyzZ je roboticka sekacka v
pohybu. Pfi zméné stavu se ,Okolni animace*
na 20 sekund prekryje.
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14 Svételny vzor na robotické sekacce a dobijeci stanici

14.2 Dioda LED na nabijeci stanici

Dioda LED (1) signalizuje stav dobijeci stanice

a poruchy.

Dioda LED (1) sviti bile:

— Dobijeci stanice je pfipravena k provozu.

— Roboticka sekacka stoji v dobijeci stanici
bez aktivniho zaciho procesu.

— Roboticka sekacka se nabiji bez aktivniho
zaciho procesu.

Dioda LED (1) sviti zelené:

— Roboticka sekacka se béhem Zaciho pro-
cesu priibézné nabiji.

Dioda LED (1) sviti Cervené:

— Doslo k poruse.

Dioda LED (1) sviti modfe:

— Komunikace s robotickou sekackou.

15 Obsluha a nastaveni robo-
tické sekacky

Ovladaci panel

15.1

0000099962_001

Tlacitky (1 az 5) Ize ovladat zakladni funkce
robotické sekacky. Uplny rozsah funkci je
dostupny pies aplikaci ,MY iMOW®".

Spusténi Zaciho procesu

> Stisknéte ,START" (3).
Roboticka sekacka spusti zaci proces a poté
se automaticky vrati zpét k dobijeci stanici.

Zastaveni zaciho procesu a zablokovani robo-
tické sekacky
> Stisknéte ,STOP* (1).
Roboticka sekacka a Zaci lista se zastavi.
Roboticka sekacka se zablokuje.

0458-012-9801-A




16 Zastaveni robotické sekacky a aktivace blokace stroje

Odeslani robotické sekacky k dobijeci stanici

> Stisknéte ,DOMU* (4).
Roboticka sekacka odjede zpét k dobijeci sta-
nici.

Odblokovani robotické sekacky

> Stisknéte ,ZAMEK" (2).

» Stisknéte zobrazenou kombinaci tlagitek.

Vyvolani informaci

> Stisknéte ,INFO* (5).
Roboticka sekacka vydava akustické infor-
mace o aktualnim stavu.

15.2  Aplikace ,MY iMOW®*

Ke komfortnimu pouzivani robotické sekacky je
zapotiebi aplikace ,MY iIMOW®*. Prostiednictvim
aplikace ,MY iMOW® Ize robotickou sekacku
obsluhovat a provadét nastaveni. Robotickou
sekacku Ize prostrednictvim bezdratového sit'o-
vého pfipojeni (WiFi) a mobilniho radiového pfi-
pojeni nebo pres Bluetooth® propojit s mobilnim
koncovym zafizenim. Ze stolniho pocitace je
mozné prostrednictvim aplikace ,MY iMOW®*
robotickou sekacku obsluhovat a provadét nasta-
veni.
Hlavni funkce:
— Spusténi a zastaveni zaciho procesu
— Zaci plan
— Nastaveni zacich dob (prostfednictvim asi-
stenta nebo ru¢né)
— Nastaveni startovnich bodu (volitelné)
— Volba z6n (volitelné)
— Nastaveni rozhrani
— Dalkovy pfistup k robotické sekacce prostred-
nictvim bezdratového sitového pfipojeni
(WIiFi)
— Dalkovy pfistup k robotické sekacce prostred-
nictvim mobilniho radiového spojeni.
— Podpora

16 Zastaveni robotické
sekacky a aktivace blokace
stroje

Zastaveni robotické sekacky a
aktivace blokace stroje

16.1

0458-012-9801-A

Cesky

A varovini

m Pokud roboticka sekacka neni zastavena a
pres aktivaci blokace stroje neni uvedena do
stavu klidu podle popisu v tomto navodu k
pouziti, muze se roboticka sekacka neimysiné
zapnout a uvést do pohybu. Mize dojit k téz-
kym Urazdm osob a ke vzniku vécnych skod.
> Béhem prepravy, ulozeni, €isténi, udrzby,

opravy nebo pfi zménéném nebo neobvy-
klém chovani robotickou sekacku zastavte
a aktivujte blokaci stroje.

0000100291_001

> Stisknéte ,STOP* (1).
Roboticka sekacka se zastavi a zablokuje.

> Stisknéte ,STOP* (1) a drzte je stisknuté tak
dlouho, az se cely svételny pas (2) rozsviti
Cervené.

> Stisknéte ,STOP* (1).
Svételny pas (2) dvakrat blikne. Je aktivovano
blokovani robotické sekacky. Robotickou
sekacku |ze prepravovat, skladovat, Cistit nebo
na ni provadét udrzbu.

17 Preprava

17.1  Pfeprava robotické sekaCky
> Zastavte robotickou sekacku a aktivujte blo-
kaci stroje.

Prenaseni robotické sekacky

0000099953_001

> Noste pracovni rukavice z odolného materialu.
> Prenasejte robotickou sekacku za predni hma-
tec (1) a zadni hmatec (2).

Preprava robotické sekacky ve vozidle
> Zaijistéte robotickou sekacku tak, aby se
nemohla pfevratit a nemohla se pohnout.
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Cesky
17.2

Akumulator je zabudovany v robotické sekacce a

demontovat jej smi pouze odborny prodejce

STIHL.

> Zajistéte, aby byl akumulator ve stavu odpovi-
dajicim bezpecnosti.

> Akumulator zabalte tak, aby se v baleni
nemohl pohybovat.

> Baleni zajistéte tak, aby se nemohlo pohybo-
vat.

Preprava akumulatoru

Akumulator podléha pozadavkim pro prepravu
nebezpecénych nakladi. Akumulator je zafazen
jako UN 3480 (lithium-iontové baterie) a byl pre-
zkousen podle manualu UN Zkousky a kritéria,
dil lll, podkapitola 38.3.

PFepravni predpisy jsou uvedené na adrese
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Skladovani

18.1  Priprava robotické sekacky k
uskladnéni

P¥i delSich provoznich prestavkach, napf. v zim-

nim obdobi, doporucuje spole¢nost STIHL robo-

tickou sekacku uvést do ,zimniho spanku®.

LZimni spanek” deaktivuje vSechny nepotfebné

doplrikové funkce robotické sekacky a zajistuje

nizké vybijeni akumulatoru.

> Pokud je v aplikaci ,MY iMOW®" aktivovana
funkce ,Ochrana proti kradezi“: deaktivujte
funkci ,Ochrana proti kradezi“.

> Pokud je stav nabiti robotické sekacky nizsi
nez 50 %: nabijte robotickou sekacku, az je
stav nabiti vice nez 50 %.

0000101525_001

> Vyjméte robotickou sekacku z dobijeci sta-
nice.

Stisknéte po sobé nasledujici kombinaci tlacitek:

> Stisknéte ,STOP* (1).
Roboticka sekacka se zastavi a zablokuje.

> Stisknéte ,STOP* (1) a drzte je stisknuté tak
dlouho, az se cely svételny pas (2) rozsviti
Cervene.

> Stisknéte ,STOP* (1).
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18 Skladovani

Svételny pas (2) dvakrat blikne. Je aktivovano
blokovani robotické sekacky.

> Stisknéte ,STOP* (1) a drzte je stisknuté tak
dlouho, az se cely svételny pas (2) rozsviti
Cervené a nasledné blikne dvakrat cervené.
Je aktivovan rezim ,Zimni spanek®. VSechny
doplnkové funkce jsou deaktivovany.

Po zimni prestavce je nutné robotickou sekacku
aktivovat, aby byla roboticka sekacka opét pri-
pravena k provozu:
> Postavte robotickou sekacku na zaci plochu.
> Stisknéte tlacitko ,START" (3).
Rezim ,Zimni spanek” je deaktivovan a robo-
ticka sekacka je opét pripravena k provozu.

18.2  Skladovani robotické sekacéky
> Robotickou sekacku skladujte tak, aby byly
splnény nize uvedené podminky:
— Roboticka sekacka je mimo dosah déti.
— Roboticka sekacka je ¢ista a sucha.
— Roboticka sekacka je v uzavieném pro-
storu.
— Akumulator robotické sekacky je nabity.
— Roboticka sekacka neni skladovana mimo
udavané teplotni rozsahy, (1 23.6.
— Roboticka sekacka se nemuze prevratit.
— Roboticka sekacka se nemuze posunout.
— Roboticka sekacka stoji vodorovné na
kolech.
— Na robotické sekacce nejsou odlozeny
zadné predméty.
Roboticka sekacka mlze byt také skladovana v
nasténném drzaku. Nasténny drzak je dostupny
jako prislusenstvi.

UPOZORNEN/

® Pokud roboticka sekacka neni skladovana
podle popisu v tomto navodu k pouziti, mize
dojit k jejimu uplnému vybiti a nevratnému
poskozeni.
> Pred uskladnénim nabijte akumulator robo-
tické sekacky.

18.3  Skladovani dobijeci stanice,

nabijeciho kabelu a napajeciho
adaptéru

PFi delSich provoznich pfestavkach, napf. v zim-

nim obdobi mlze dobijeci stanice, nabijeci kabel

a napajeci adaptér zlstat na zaci ploSe.

> Vytahnéte sitovy konektor napajeciho adap-
téru ze zasuvky.

> Zajistéte ochranu sitového konektoru pred
povétrnostnimi vlivy.
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19 Cisténi

> Vycistéte vSechny komponenty.

0000101180_001

> Dobijeci stanici z
nebo vani¢kou.

m

0000101181_001

> Védro nebo vanicku zajistéte kotvicimi koliky v
zemi.

DemontaZz dobijeci stanice, nabijeciho kabelu a
napéjeciho adaptéru

Dobijeci stanici, nabijeci kabel a napajeci adap-

tér Ize rovnéz demontovat, pokud je chcete skla-

dovat na nasténném drzaku, ktery je nabizen

jako pfrislusenstvi, nebo pokud neni mozné

zakryti.

> Vytahnéte sitovy konektor napajeciho adap-
téru ze zasuvky.

> Vycistéte vSechny komponenty.

> Odpojte nabijeci kabel od dobijeci stanice a
napajeciho adaptéru a svinte jej.

> Demontujte napajeci adaptér a svirite pfipojo-
vaci kabel.

> Odpojte omezovaci drat a vodici drat od dobi-
jeci stanice.

> Na ochranu pred korozi potrete konce dratu
mazivem a zajistéte jejich ochranu pred
poveétrnostnimi vlivy.

> Demontujte dobijeci stanici.

19 Cisténi

19.1  Cisténi robotické sekactky

A varovini

m Bfity Cepeli jsou ostré. Uzivatel se muze pore-
zat.
> Noste pracovni rukavice z odolného mate-
ridlu.

0458-012-9801-A
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> Zastavte robotickou sekacku a aktivujte blo-
kaci stroje.

0000100282_001

> Uchopte robotickou sekacku za pfedni hma-
tec (1) a zadni hmatec (2).

> Postavte robotickou sekacku boc¢né a zajistéte
ji proti prevraceni.

> Zkontrolujte spravné usazeni a pfipadné
poskozeni zatky (3) diagnostické zdirky.

> Pokud je noZzovy kotou€ (4) silné znecistény:
demontujte noZovy kotou¢ (4).

0000100283_001

> Necdistoty uvolnéte dfevénou ty¢i nebo mék-
kym kartaéem. V pfipadé potfeby pouzijte pH
neutralni cistici prostfedek. STIHL doporuéuje
STIHL Multiclean.

> Uvolnéné necistoty omyjte jemnym proudem
vody.

> Spodni stranu robotické sekacky vycistéte
vlhkym hadrem.

> Vycistéte nabijeci kontakty (5) vlhkym hadrem.

> Vycistéte kryt a ovladaci panel vihkym had-
rem.

19.2  Cisténi dobijeci stanice, napa-
jeciho adaptéru, nabijeciho
kabelu a konektorovych spoja
> Vytahnéte sitovy konektor napajeciho adap-
téru ze zasuvky.
> Vycistéte dobijeci stanici, napajeci adaptér a
nabijeci kabel vihkym hadrem.
> V pfipadé potfeby: usazené necistoty uvol-
néte mékkym kartacem.
> Konektorové spoje vycistéte suchou tkaninou
bez chloupkd.
> V pfipadé potfeby: usazené necistoty uvol-
néte Stéteckem.
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20 Udrzba
20.1  Opticka kontrola

> U robotické sekacky pravidelné kontrolujte

nasledujici:

— Cistota nabijecich kontakti

— Kontrola krytu a ochranné listy z hlediska
poskozeni

— Kontrola snadné pohyblivosti kol

— Kontrola Cepeli z hlediska poskozeni, opo-
tfebeni, prasklin a lehkosti chodu.

0000100420_001

— Kontrola noZzového kotouce z hlediska
poskozeni a opotfebeni.
— Pokud jsou znac¢ky opotrebeni (1) pro-

drené a vznikly otvory, vyménte zaci listu.

0000102542_001

— Kontrola ¢epu ve tvaru L (2) z hlediska
poskozeni a opotiebeni.
— Pokud jsou Eepy ve tvaru L (2) opotrebo-
vané vice nez z poloviny, vymérite Zaci
listu.

0000100056_001

— Zkontrolujte spravné usazeni a pfipadné
poskozeni zatky (3) diagnostické zdirky.
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20 Udrzba

20.2 Vymeéna Cepeli

A varovini

m Brity Cepeli jsou ostré. UzZivatel se muze pore-
zat.
> Noste pracovni rukavice z odolného mate-
ridlu.

> Zastavte robotickou sekacku a aktivujte blo-
kaci stroje.

0000100258_001

> Uchopte robotickou sekacku za pfedni hma-
tec (1) a zadni hmatec (2).
> Otocte robotickou sekacku na zadni stranu.

0000100285_001

> Stisknéte a podrzte packy (3).
> Otacejte matici (4) proti sméru hodinovych
rucicek tak dlouho, az Ize matici sejmout.

0000100286_001

> Sejméte matici (4).
> Sejméte nozovy kotoug (5).

0458-012-9801-A



21 Oprava

0000100287_001

0000100419_001

> Posuiite nosi¢ nozd (6) ve sméru Sipky &'
Nosi¢ nozu (6) se odjisti.
> Sejméte nosi¢ nozl (6).

0000100284_001

0000100421_001

> Vycistéte nozovy kotou¢ (5), nosi¢ nozu (6) a
matici (4).

0000100422_001

> Zavéste nové Cepele (8). Vsadte na kazdy Cep

ve tvaru L (9) pouze jednu Cepel.

0458-012-9801-A

> Nasadte nosi¢ nozu (6).

> Posuiite nosi¢ nozd (6) ve sméru Sipky & a
zajistéte, aby byla vSechna tfi ramena (10)
umisténa pod Cepy ve tvaru L (9).
Nosi¢ nozu (6) je zajistény.

> Nasadte nozovy kotou¢ (5) na robotickou

sekacku.

Stisknéte a podrzte packy (3).

Nasroubujte matici (4) ve sméru hodinovych

rucicek.

> Uvolnéte packy (3) a utahnéte matici (4) ve
sméru hodinovych rucicek.
Packy (3) se slysitelné zajisti.

21 Oprava

21.1  Oprava robotické sekacky, aku-
mulatoru, zaci listy, dobijeci
stanice a napajeciho adaptéru

Uzivatel nemGze sam provadét opravy na robo-

tické sekacce, akumulatoru, dobijeci stanici a
napajecim adaptéru.

v

v

Poskozené nebo opotifebované Cepele a zaci

liStu je mozné vymeénit.

>V pfipadé poskozeni robotické sekacky, aku-
mulatoru, dobijeci stanice, nabijeciho kabelu,
napajeciho adaptéru nebo pfipojovaciho
kabelu: robotickou sekacku, akumulator, dobi-
jeci stanici, nabijeci kabel, napajeci adaptér
nebo sitovy kabel nepouzivejte a vyhledejte
odborného prodejce STIHL.

> Pokud je néktera ¢epel opotfebovana nebo

poskozena:

> Zastavte robotickou sekacku a aktivujte blo-
kaci stroje.

> Vlyméiite vdechny Sepele. Cepele neni
mozné prebrousit.

Pokud jsou nozovy kotou¢ nebo Eepy ve tvaru

L na nozovém kotouci opotfebované nebo

poskozené:

> Zastavte robotickou sekacku a aktivujte blo-
kaci stroje.

> Vymeénte zaci listu.

\
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Cesky 22 Odstranéni poruch

> V pfipadé necitelnych nebo poskozenych
§titkd s upozornénimi: nechte $titky s upozor-
nénimi vyménit od odborného prodejce STIHL.

> Zasunte konce dratu (2) do spojky dratd (1).
Konce dratu se nesmi zaizolovat.
> Stisknéte spojky dratt (1) klestémi az k
21.2  ProdlouZeni nebo oprava ome- dorazu.
zovaciho dratu a vodiciho dratu

Omezovaci drat nebo vodici drat Ize prodlouzit
nebo opravit pomoci spojek dratu.

Spojky dratl jsou naplnény gelem, aby se zabra-

nilo pfedéasnému opotiebeni nebo korozi koncl

drath.

> Zaijistéte, aby celkova délka omezovacich
dratd neprekrocila maximalni délku 850 m.

0000100242_001

> Vedte omezovaci draty nejméné v délce
a =5 cm paralelné a tésné u sebe, aniz by se
omezovaci draty kFizily.

0000100060_001

22 Odstranéni poruch
221  Odstranéni poruch robotické sekacky

Nejéast&jsi poruchy jsou zobrazeny v aplikaci ,MY iMOW®* a &ervenym svételnym vzorem na roboti-
cke sekacce nebo dobijeci stanici.

Pro odstranéni poruch postupujte nasledovné:

> Postupujte podle pokyn( v aplikaci ,MY iMOW®*,

nebo

> Stisknéte tlacitko ,INFO" na ovladacim panelu a postupujte podle akustickych pokynda.

Porucha Svételny pas  |Pricina Odstranéni zavady
na robotické
sekacce nebo
dobijeci stanici

v

Roboticka seka- Akumulator je vybity. Zajistéte, aby délka omezovaciho dratu
¢ka zUstane stat neprekrocila 850 m.

béhem jizdy zpét Optimalizujte polozeni vodiciho dratu.

k dobijeci stanici. Polozte na Zaci ploSe dalSi vodici drat.
Preneste robotickou sekacku k nabijeni
do dobijeci stanice.

Pokud je to mozné: postavte dobijeci
stanici na zaci ploSe s orientaci svahu v
dolni ¢asti spadu.

yvy

v

v

Roboticka seka- |Svételné pasy [Roboticka sekacka Vyckejte, nez je restart ukoncen.

¢ka nespusti Zaci |sviti modre. provadi restart. Roboticka sekacka poté automaticky

proces podle spusti zaci proces.

ocekavani. Svételné pasy |V omezovacim dratu |> Zajistéte, aby byl omezovaci drat a
sviti Cervené. [nebo vodicim dratu vodici drat neposkozeny.
Dioda LED na |doSlo k poruse. > Zajistéte, aby byl omezovaci drat nebo
nabijeci stanici vodici drat spravné pfipojeny k dobijeci
sviti Cervené. stanici.
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23 Technicka data

Cesky

Porucha

Svételny pas
na robotické
sekacce nebo
dobijeci stanici

Pri€ina

Odstranéni zavady

> Zaijistéte, aby byl omezovaci drat a
vodici drat spravné pfipojeny ke spojce
drata.

Postupuijte podle pokynt v aplikaci
MY iMOW®",

\

Roboticka seka-
¢ka se nenabiji.

Svételné pasy
sviti Cervené.
Dioda LED na
nabijeci stanici
sviti Cervené.

V robotické sekacce,
akumulatoru, napaje-
cim adaptéru nebo
dobijeci stanici doslo
k poruse.

> Zajistéte, aby nabijeci kontakty na dobi-
jeci stanici a robotické sekacce byly
Cisté.

Postupuijte podle pokynt v aplikaci

v

MY iMOW®*,

> Pokud porucha nadale pretrvava: nepo-
kousejte se robotickou sekacku nabijet,
vytahnéte sitovy konektor pfipojovaciho
kabelu ze zasuvky a vyhledejte odbor-
ného prodejce STIHL.

23 Technicka data

23.1 Roboticka sekacka STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

Technicka data
— Zaci Sitka: 28 cm
— Zaci vyska — elektricky: 20 mm az 60 mm
— Otacky nozoveho kotouce: 2400 ot./min
— Zaci rychlost
- iIMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s
- iIMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s
Rozméry:
— vyska: 291 mm
— Sifka: 525 mm
— délka: 705 mm
— Hmotnost:
- iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg
- IMOW® 6.0 EVO: 15 kg
- IMOW® 7.0 EVO: 16 kg
— Tfida ochrany: Il
— Druh ochrany: IP56
— Maximalni zaci plocha:
- iIMOW® 5.0 EVO: 1500 m?
— iIMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iIMOW® 7.0 EVO: 5000 m?
— Aktivni doba 1000 m? (za tyden) ®
- iIMOW® 5.0 EVO: 35 h
— iIMOW® 6.0 EVO: 30 h
- iIMOW® 7.0 EVO: 20 h

— Maximalni délka omezovaciho dratu: 850 m
— Maximalni stoupani: 45 %

Bluetooth®

— Datové pfipojeni: Bluetooth® 5.1. Mobilni kon-
cové zarizeni musi byt kompatibilni s Blue-
tooth® Low Energy 5.0 a podporovat Generic
Access Profile (GAP).

— Kmitoctové pasmo: pasmo ISM 2,4 GHz

— Vyzafovany maximalni vysilaci vykon: 1 mW

— Dosah signalu: cca 10 m. Sila signalu je zavi-
sla na okolnich podminkach a mobilnim kon-
covém zafizeni. Dosah mlze v zavislosti na
vnéjSich podminkach, v€etné pouzitého pfiji-
mace, silné kolisat. V uzavienych mistnostech
a skrz kovové bariéry (napfiklad stény, regaly,
kufry) mize byt dosah zfetelné mensi.

— Pozadavky na operacni systém mobilniho
koncového zafizeni: viz info.myimow.stihl.com

Bezdratova sit' (WiFi)
— Standardni sit: IEEE 802.11b/g/n
— Frekvenéni pasmo: 2,4 GHz
— Vyzarovany maximalni vysilaci vykon:
100 mW
Mobilni radiové spojeni
— Format SIM karty: eSIM
— Frekvenéni pasma
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz

8Za idealnich podminek (malo prekazek, jednoducha geometrie a také mala stoupani, mirny rast

travy)
0458-012-9801-A
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Cesky

— Vyzafovany maximalni vysilaci vykon: 2 W

— Primérné se vyskytujici mnozstvi dat za
mésic: viz FAQ na adrese https://
support.stihl.com

232 Cepele

— Pocet ¢epeli: 3
23.3 Akumulator STIHL AAI

Akumulator je zabudovany v robotické sekacce a
demontovat jej smi pouze odborny prodejce
STIHL.

— Akumulatorova technologie: lithium-iontovy

— napéti: 36 V

— kapacita v Ah: viz vykonovy Stitek

— obsah energie ve Wh: viz vykonovy Stitek

— hmotnost v kg: viz vykonovy Stitek

23.4 Dobijeci stanice a napajeci
adaptér

Dobijeci stanice
— Trida ochrany: Il
— Druh ochrany: IPX5
— Hmotnost: 4,0 kg
— Omezovaci drat a vodici drat
— Napéti: 42V DC
— Frekvencni rozsah: 1,4 kHZ az 20 kHz

Napéjeci adaptér
— Provedeni podle trhu:

— DM160E-420A

— DM160E-420AS

— DM160K-420A

— DM160S-420A

— DM210E-420A

— DM210E-420AS

— DM210K-420A

— DM210S-420A
— Hmotnost:

— Provedeni 160 W: 1,6 kg

— Provedeni 210 W: 2,0 kg
— Jmenovité napéti: viz vykonovy Stitek
— Frekvence: viz vykonovy Stitek
— Jmenovity vykon: viz vykonovy Stitek
— Nabijeci proud: viz vykonovy Stitek
— Kategorie ochrany: Il
— Druh ochrany: IP 67

23.5 Prodluzovaci kabely

Pokud se pouziva prodluzovaci kabel, museji mit
jeho zily v zavislosti na napéti a na délce prodlu-
zovaciho kabelu nejméné nize uvedené prirezy:
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Pokud je jmenovité napéti na vykonovém Stitku
220V az 240 V:
— délka kabelu do 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— délka kabelu 20 m az 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Pokud je jmenovité napéti na vykonovém Stitku
100V az 127 V:
— délka kabelu do 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— délka kabelu 10 m az 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

23.6 Teplotni rozsahy

A varovini

m Akumulator v robotické sekacce neni chranén
proti v§em okolnim vlivim. Pokud je akumula-
tor vystaven urcitym okolnim vlivim, mize
zacit horet nebo explodovat. M(ze dojit k téz-
kym Urazdm osob a ke vzniku vécnych skod.
> Nenabijejte akumulator pfi teploté nizsi nez
+5 °C a vysSi nez +40 °C.

> Nepouzivejte robotickou sekacku pfi teploté
niz8i nez +5 °C a vysSi nez +40 °C.

> Nepouzivejte dobijeci stanici a napajeci
adapter pfi teploté nizsi nez +5 °C a vyssi
nez +40 °C.

> Neskladujte robotickou sekacku pfi teploté
od 0 °C a vysSi nez +40 °C.

> Neskladujte dobijeci stanici a napajeci
adapteér pfi teploté nizsi nez —20 °C a vyssi
nez +60 °C.

23.7 Doporucené teplotni rozsahy
Pro optimalni vykon akumulatoru zabudovaného
v robotické sekacce, dobijeci stanice a napaje-
ciho adaptéru dbejte na dodrzovani doporuce-
nych teplotnich mezi:
— Nabijeni: +5 °C az +40 °C
— Pouziti: +5 °C az +40 °C
— Skladovani robotické sekacky: +0 °C az
+40 °C
— Skladovani dobijeci stanice a napajeciho
adaptéru: —20 °C az +60 °C

Pokud je akumulator nabijen, pouzivan nebo
skladovan mimo doporucené teplotni rozsahy,
mUze dojit ke snizeni jeho vykonu.

23.8  Akustické hodnoty

Hodnota K pro hladinu akustického vykonu je

2 dB(A).

— Hladina akustického vykonu méfena podle
2000/14 ES: 59 dB(A).

0458-012-9801-A
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24 Nahradni dily a pfisluSenstvi

— Hladina akustického vykonu zaruéena podle
2000/14 ES: 61 dB(A).

239 REACH

REACH je nazvem ustanoveni EG o registraci,
klasifikaci a povoleni chemikalii.

Informace ohledné spInéni ustanoveni REACH
se nachazeji pod www.stihl.com/reach .

24 Nahradni dily a pfisluSen-
stvi

241 Nahradni dily a prisluSenstvi

STIHL Tyto symboly oznacuji originalni

&), nahradni dily STIHL a originalni pfislu-
Senstvi STIHL.

STIHL doporucuje pouzivat originalni nahradni
dily STIHL a originalni pfislusenstvi STIHL.

Nahradni dily a pfislusenstvi jinych vyrobcl
nemohou byt i pfes peclivy monitoring trhu fir-
mou STIHL posouzeny ohledné jejich spolehli-
vosti, bezpec€nosti a vhodnosti a STIHL také
nemuze rudit za jejich pouziti.

Originalni nahradni dily STIHL a originalni pfislu-
Senstvi STIHL jsou k dostani u odborného pro-
dejce vyrobk( STIHL.

25 Likvidace
251 Likvidace robotické sekacky

Informace tykajici se likvidace jsou k dostani u
mistnich Ufad( a odborného prodejce STIHL.

Nespravna likvidace muze byt zdravi $kodliva a
zatéZovat zivotni prostiedi.

Roboticka sekacka obsahuje integrovany akumu-

lator, ktery musi byt likvidovan oddélené.

> Robotickou sekacka nechte zlikvidovat u
odborného prodejce STIHL.
Odborny prodejce STIHL zlikviduje integro-
vany akumulator oddélené od robotické
sekacky.

> Vyrobky STIHL v¢etné oballl odevzdeijte na
vhodném sbérném misté k opétovnému zhod-
noceni v souladu s mistnimi predpisy.

> Nelikvidujte s domacim odpadem.

0458-012-9801-A
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26 Prohlaseni o konfor-
mité EU
Roboticka sekacka STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Némecko

26.1

na vlastni zodpovédnost prohlasuje, Ze vyrobek
konstrukce: roboticka sekacka
— vyrobni znacka: STIHL
— Typ: roboticka sekacka iMOW® 5.0 EVO,
6.0 EVO, 7.0 EVO
— sériova identifikace: IAO1
konstrukce: dobijeci stanice
— vyrobni znacka: STIHL
— typ: dobijeci stanice
— sériova identifikace: IAO1

odpovida prisluSnym predpisiim ve znéni smér-
nic 2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU a je vyvinut a vyroben dle nasleduji-
cich norem ve verzich platnych vzdy k datu
vyroby: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2,

EN 61000-3-3, EN 62311,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Zucastnény uvedeny subjekt: VDE Prif- u. Zerti-
fizierungsinstitut GmbH, €. 0366, pfezkousel
shodu podle pfilohy Il modulu B smérnice
2014/53/EU a vystavil nasledujici EU osvédceni
o prezkous$eni typu: 40055521.

Technické podklady jsou ulozeny v oddéleni
homologace vyrobku firmy AND-
REAS STIHL AG & Co. KG.

Rok vyroby, zemé vyroby a vyrobni Cislo jsou
uvedeny na robotické sekacce.

Waiblingen, 16.2.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG
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Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA-Prohlaseni o konfor-
mité
Roboticka sekacka STIHL

iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Némecko

na vlastni zodpovédnost prohlasuje, Ze vyrobek
konstrukce: roboticka sekacka
— vyrobni znac¢ka: STIHL
— Typ: roboticka sekacka iMOW® 5.0 EVO,
6.0 EVO, 7.0 EVO
— sériova identifikace: |AO1
konstrukce: dobijeci stanice
— vyrobni zna¢ka: STIHL
— typ: dobijeci stanice
— sériova identifikace: |A01

odpovida pfislusnym ustanovenim nafizeni Spo-
jeného kralovstvi The Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012, Supply
of Machinery (Safety) Regulations 2008, Electro-
magnetic Compatibility Regulations 2016 a je
vyvinut a vyroben dle nasledujicich norem ve
verzich platnych vzdy k datu vyroby:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1,
EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 VV3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.2.1 (2022-09),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V13.1.1 (2019-11),

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1 (2019-11).

Technické podklady jsou ulozeny ve spole€nosti
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.
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27 UKCA-Prohlaseni o konformité

Rok vyroby, zemé vyroby a vyrobni &islo jsou
uvedeny na robotické sekacce.

Waiblingen, 16.2.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

ol 1

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresy
Hlavni sidlo firmy STIHL

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71307 Waiblingen

Distribu¢ni spole¢nosti STIHL
CESKA REPUBLIKA

Andreas STIHL, spol. sr.o
Chrlicka 753
664 42 Modfice

29 Open Source Software
29.1 Open Source Software

Tento vyrobek obsahuje Open Source Software
chranény autorskym pravem, ktery byl zvefejnén
pFislusnymi autory za urcitych licenénich podmi-
nek, jako napf. ,GNU General Public License*”
(GPL), ,GNU Lesser General Public License*
(LGPL), ,Apache License" nebo podobnych
licenci. Pokud jsou v tomto navodu k pouziti
obsazena upozornéni k autorskému pravu, pod-
minky pouzivani nebo licenéni ustanoveni, ktera
jsou v rozporu s aplikovatelnou Open Source
licenci, pak se nepouziji. Pouzivani a Sifeni
obsazeného Open Source Softwaru podléha
vyhradné prislusné Open Source licenci. Pokud
v ramci odpovidajici licence obdrzite pravo na
zdrojovy kéd tohoto softwaru a/nebo jina dopliiu-
jici data, mlzete je ziskavat béhem doby tfi let
od naseho posledniho dodani vyrobku a, pokud
to licenéni podminky vyzaduji, po celou dobu
nasi zakaznické podpory vyrobku. Pro ziskani
Uplného korespondujiciho zdrojového kédu od
nas mlzete zaslat svou poptavku s uvedenim
nazvu vyrobku, sériového Cisla a také verze
odpovidajiciho softwaru na nasledujici adresu:
ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open Source
Team/Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblin-
gen, Germany. Vyhrazujeme si pravo vyuctovat
Vam naklady za datovy nosi¢ a také naklady na
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dopravu. Dalsi informace najdete na nasledujici
webové strance: https://opensource.stihl.com
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1 Elészé

Tisztelt Vasarlonk!

Ordémiinkre szolgal, hogy STIHL-termék mellett
dontoétt. Termékeink fejlesztése és gyartasa
csucsmindségben torténik, ugyfeleink sziikségle-
teinek megfelelden. igy magas megbizhatésagu
termékek jonnek létre, amelyek az extrém igény-
bevétel probajat is kialljak.

A STIHL a szervizelés terén is csucsmindséget
nyujt Onnek. Markaszervizeink szakérté tanacs-
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adast és betanitast, valamint atfogd miszaki
segitséget nyujtanak.

A STIHL elkotelezett a kdrnyezettel szembeni
fenntarthato és felel6sségteljes eljarasok mellett.
A jelen hasznalati utasitas tdmogatast ad, hogy
On biztonsagos és kérnyezetbarat médon hasz-
nalhassa STIHL-termékét, annak hosszu élettar-
taman keresztil.

H 900 2,€£0L00000

ESE}IPIO} OJeINWIN eJeuZSey Jopald 2y

K&szonjuk bizalmat és sok 6érémet kivanunk a
STIHL-termék hasznalatahoz.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

FONTOS! HASZNALAT ELOTT OLVASSA EL,
ES ORIZZE MEG.

2 Erre a hasznalati utmuta-

téra vonatkozo6 informaciok
2.1 Vonatkozé dokumentumok

A helyi biztonsagi el6irasok érvényesek.

> A jelen hasznalati utasitason tul olvassa el,
értse meg és tartsa meg az alabbi dokumentu-
mokat is:

— Biztonsagi informaciok, a beépitett akkumu-
latorral ellatott STIHL-termékekre és akku-
mulatorokra vonatkozoan: www.stihl.com/
safety-data-sheets

‘ojeyysouzseyeln sided v

‘pojejwoAu eujded Jy8}1Ioys) USSBUBWIONY

A STIHL robotflinyirokrél, a kompatibilis tartoze-
kokrdl és a gyakran feltett kérdésekrél STIHL
markakereskedésben vagy az alabbi cimen kap
tovabbi tajékoztatast: support.stihl.com, myi-
mow.stihl.com/systems.

A Bluetooth® szévédjegy és a Bluetooth® képes
védjegyek (logok) a Bluetooth SIG, Inc. cég
bejegyzett aruvédjegye és tulajdona. A szévéd-
jegy/képes védjegy STIHL altal térténd minden-
nem( felhasznalasa licenc alatt torténik.

A robotflinyiré egy Bluetooth®-os radios inter-
fésszel, radidhalozati interfésszel és mobiltelefo- §
nos interfésszel van felszerelve. Figyelembe kell ¥
venni a helyi Gizemeltetési korlatozasokat (pél-
daul repulégépekben vagy kérhazakban). §
>
<
&
5
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22 A figyelmeztetések jeldlése a
szbvegben

A veszey

m Qlyan veszélyekre utal, amelyek sulyos séru-
léseket vagy halalt okozhatnak.
> A megnevezett intézkedésekkel sulyos
sérilések vagy halal kerulhetd el.

A reveLvezTeTes

m QOlyan veszélyekre utal, amelyek sulyos séru-
léseket vagy halalt okozhatnak.
> A megnevezett intézkedésekkel sulyos
sérilések vagy halal kerulhetd el.

TUDNIVALO

m QOlyan veszélyekre utal, amelyek anyagi karo-
kat okozhatnak.
> A megnevezett intézkedésekkel anyagi
karok kerllhetok el.

2.3 Szimbdélumok a szdévegben

[..” Ez a szimbdlum e hasznalati utmutaté
==l egyik fejezetére utal.

3  Attekintés
3.1 Robotfiinyiré

0000099354_001

1 Els6 fogantytrész
Az els6 és hatso fogantyuhely egyideji meg-
fogasaval a robotflinyird felemelhet6 és szal-
lithato.

2 Toltéérintkez6k
A tolt6érintkez6k kotik ssze a robotflinyirét a
dokkoloallomassal.

3 Ultrahangszenzorok
Az ultrahangszenzorok észlelik az akadalyo-
kat.

4 Burkolat
A burkolat rugézé felfogatasu, és egy utkdzé-
sérzékel6 segitségével észleli a flnyirasi
terlileten az akadalyokat.
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3 Attekintés

5 Hajtékerekek
A hajtokerekek végzik a robotflinyir6 meghaj-
tasat.

6 Fénycsik
A fénycsik mutatja a robotflinyiré allapotat.

0000099822_001

7 Hatso fogantyirész
Az els6 és hatso fogantyuhely egyideji meg-
fogasaval a robotflinyir6 felemelhet6 és szal-
lithato.

8 Védoléc
A védéléc védi a kezelbt a felrepil6 targyak-
kal és a pengékkel torténd érintkezés ellen.

9 Matrix kijelz6
A matrix kijelz6 mutatja a robotflinyiré allapo-
tat.

10 Kezelbtabla
A kezel6tabla tartalmazza a nyomégombokat
és az esbeérzékelot.

3.2 Kezel6tabla

/

\
0000099355_001

=

Fénycsik

A fénycsik mutatja a robotflinyiré allapotat, és
jelzi, hogy melyik billentyllkombinaciot kell
megnyomni egy bizonyos tevékenység ese-
tén.

2 ,STOP”’nyomégomb
A nyomégomb megallitjia a robotflinyirét és a
finyiromivet. A nyomogomb szolgal a készi-
lékzar aktivalasara is.

3 ,LAKAT” nyom6gomb
A nyomégomb egy kijelzett gombkombinacio-
val egydtt feloldja a robotflinyirot.
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3 Attekintés

4 _START” nyomégomb
A nyomégomb elinditja a flinyiré tizemelését.
5 ,HAZ" nyomégomb
A nyomégombbal lehet a robotfiinyirét vissza-
vezetni a dokkoléallomashoz, vagy megsza-
kitja az aktualis nyirasi miveletet, amikor a
robotflinyiré a dokkol6allomasban all.

6 INFO" nyomégomb
A nyomégomb hatasara a robotfiinyird
elmondja az aktualis allapotara vonatkozé
informaciokat.

7 Esdérzékeld
Az esbérzékelb reagal a nedvessegre. Bealli-
tastol fuggden a robotflinyiré a nyirasi terve
soran figyelembe veszi az id6jarasi korilme-
nyeket.

3.3 Flnyirémi

0000099827_002

1 Késtarcsa
A késtarcsa a pengék rogzitésére szolgal.
2 L-csapszeg
Az L-csapszeg a pengék beakasztasara szol-
gal.
3 Pengék
A pengék nyirjak a flvet.
4 Kar
A karok biztositjak az anyat.
5 Anya
Az anya rogziti a késtarcsat.
# Teljesitménytabla a gépszammal

3.4 Dokkoléallomas és tapegység

0000099356_001
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1 Halézati dugasz
A halézati dugasz koti 6ssze a csatlakozove-
zetéket a konnektorral.

2 Csatlakoz6vezeték
A csatlakozovezeték koti 6ssze a tapegyseé-
get a halézati csatlakozédugasszal.

3 Tapegység
A tapegység latja el a dokkoloallomast ener-
giaval.

4 Toltékabel
A toltékabel koti 6ssze a tapegyseget a dok-
kolballomassal.

5 Dugasz
A dugasz koéti 6ssze a toltévezetéket a dokko-
|6allomassal.

6 Burkolat
A burkolat lefedi a dokkoléallomast, és védi a
benne 1évo elektronikat.

7 LED
A LED a dokkoléallomas allapotat jelzi.

8 Toltéérintkezk
A toltéérintkezdk kotik 6ssze a dokkoldallo-
mast a robotflinyiréval.

9 Fenéklemez
A fenéklemez a dokkoldallomas alapja.

10 Kabelcsatorna
A bellll kozépen fekvé kabelcsatornaban van
elhelyezve a vezetéhuzal.

11 Kébelcsatorna

A kiils6 kabelcsatornakban van elhelyezve a
hatarolé huzal.

# Teljesitménytabla a gépszammal

0000099831_001

12 Tajba vert sz6gek
A négy talajba vert szdg roégziti a dokkoloallo-
mast a talajra.

367



magyar
3.5 iMOW® Ruler és telepitékészlet
iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Az IMOW® Ruler vonalzé megkonnyiti a
huzalok elhelyezését, és a helyes tavolsag
betartasara szolgal.

Telepitokészlet

A telepit6készlet szlikséges a robotflinyird
Uzembe helyezéséhez, és nem tartozik a robot-
fanyird szallitasi terjedelmébe. A kilonbdzd kert-
méretekhez valo telepitékészletek tartozékként
kaphatok.

'

|

0000099833_001

1 Rdgzitészeg
A rogzitészeg rogziti a hatarolé huzalt és a
vezet6 huzalt a talajra.

2 Huzaldsszekétd
A huzal6sszekotd 6sszekoti egymassal a
huzalvégeket.

3 Kabeljelld
A kabeljel6lék a dokkoloallomas belsejében a
huzalvégek megjel6lésére szolgalnak. Meg-
konnyitik a huzalvégek egymashoz rendelé-
sét a helyes kapocsra torténd csatlakoztatas-
kor.

4 Huzaltekercs
A huzaltekercs szlikséges a hatarol6 huzal és
a vezet6 huzal elhelyezéséhez.

3.6 Szimbdélumok

A robotflinyiron, a dokkoloallomason, a tapegy-
ségen vagy a beépitett akkumulatoron lehetnek
szimbdlumok, és jelentésiik az alabbi:

368
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Ez a szimbolum a késtarcsa atmérgjét
jelenti.

Ez a szimbdlum a késtarté kioldasi ira-
nyat mutatja pengecsere esetére.

Ez a szimbdlum a késtarté reteszelési
iranyat mutatja pengecsere esetére.

IE‘ 2. védelmi osztaly, dupla szigetelés(.

A terméket ne dobja a haztartasi sze-
métbe.

A szimbdélum mellett lathaté adat az akku-
mulatornak a cellagyart6 specifikacioja
szerinti energiatartalmara utal. Az alkalma-
zas soran rendelkezésre all6 energiatarta-
lom csekélyebb.

1 LED pirosan vilagit. Tul meleg vagy
§Z§ tul hideg az akkumulator.
|

4 LED pirosan villog. Uzemzavar all
fenn az akkumulatorban.

4  Biztonsagi tudnivalék
4.1 Figyelmeztetd szimbolumok

A robotflinyiron, a dokkoldallomason, a tapegy-
ségen vagy a beépitett akkumulatoron lévé
figyelmeztetd szimbdlumok jelentése az alabbi:

Tartsa be a biztonsagi el6éirasokat és
azok intézkedéseit.

Olvassa el, értse meg, és tartsa meg a
hasznalati utasitast.

Tartsa be a felvert targyakra vonatkozé
biztonsagi el6éirasokat és azok intézke-
déseit.

® Tartsa be a biztonsagi tavolsagot.

Ne érintse meg a pengékkel felszerelt
késtarcsat.
° Ne masszon fel a robotflinyiréra, és ne
% ljon ra.

0458-012-9801-A
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4 Biztonsagi tudnivalok

A robotflinyirét szallitas, tarolas, tiszti-
@ tas, karbantartas, javitas kozben, vagy
@ megvaltozott, ill. szokatlan viselkedés
esetén allitsa meg, és aktivalja a

készlilékzarat.

Tartsa tavol a gyermekeket a robotfi-
nyirétol és a flnyirasi tertlettdl.

Tartsa tavol az allatokat a robotflinyiro-
tél és a flnyirasi tertlettél.

Az akkumulatort nem szabad folya-
dékba meriteni.

Ovja az akkumulatort nyilt langtol és
hotél.

PO

4.2 Rendeltetésszer(i hasznalat

A STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
robotflinyiré fi vagasara és felapritasara szolgal.

A STIHL dokkol6allomas és a vele egyltt szalli-
tott DM160X-420X vagy DM210X-420X tapegy-
ség tolti a

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
robotflnyirot.

A robotfiinyird, a dokkolballomas és a tapegység
hasznalhato es6 esetén.

A robotfiinyirét egy STIHL AAI akkumulator latja
el energiaval. Az akkumulator be van épitve a
robotflinyirdba, és csak STIHL markakereskedés
szerelheti ki.

A robotflinyiré a ,MYiMOW®” appon keresztil
konfiguralhato és kezelhet6.

A FIGYELMEZTETES

m A STIHL altal a robotflinyir6hoz nem engedé-
lyezett dokkol6allomasok, tapegységek és
akkumulatorok tlizvészeket és robbanasokat
okozhatnak. Sulyos, akar halalos személyi
sérllések kdvetkezhetnek be, és anyagi karok
keletkezhetnek.
> A robotflinyirot a beépitett STIHL AAI akku-
mulatorral kell hasznalni.

> A
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
robotflinyirét a STIHL dokkoldallomassal és
egy STIHL DM160X-420X vagy
DM210X-420X tapegyseggel toltse.

® Amennyiben a robotflinyirét, az akkumulatort,
a dokkoldallomast vagy a tapegységet nem
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rendeltetés szerint hasznaljak, sulyos vagy

halalos személyi sériilések, és anyagi karok

keletkezhetnek.

> A robotflinyirét, a dokkoldallomast és a
tapegységet a jelen hasznalati utasitasban
leirt médon hasznalja.

4.3 A felhasznal6éval szemben
tdmasztott kévetelmények

A FIGYELMEZTETES

m A felhasznalok betanitas nélkil nem tudjak a
robotflinyird, a dokkoloallomas és a tapegyseég
veszélyeit felismerni vagy felbecsiilni. A fel-
hasznalé vagy mas személyek sulyos szemé-
lyi sérlléseket szenvedhetnek el vagy meg is
halhatnak.

> Olvassa el, értse meg, és tartsa meg
a hasznalati utasitast.

> Amennyiben a robotflinyirot, a dokkol6allo-
mast vagy a tapegységet tovabbadja mas
személynek: Adja at vele egyiitt a haszna-
lati utasitast is.

> Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a felhasz-
nalé megfelel a kdvetkezd kovetelmények-
nek:

— A felhasznalé kipihent.

— A felhasznalo fizikailag, érzékszervileg
és szellemi képességeinél fogva képes
a robotflinyirét, a dokkoléallomast és a
tapegységet kezelni és hasznaini.
Amennyiben a felhasznal¢ fizikai, érzék-
szervi vagy szellemi képességeinél
fogva korlatozottan képes erre, a fel-
hasznal6 csak felligyelet mellett vagy
egy felelés személy utasitasai szerint
dolgozhat a robotflinyiréval. Ez minden
munkara vonatkozik, amelyet a robotf{i-
nyiréval és azon, a dokkoléallomason, a
tapegységen, a toltékabelen és a
vezet6 huzalon, valamint a hatarolé
huzalon végeznek.

— A felhasznal6 betanitas nélkil nem
tudja a robotflinyird, a dokkoldallomas
és a tapegység veszélyeit felismerni és
felbecstilni.

— A felhasznalo nagykoru vagy a felhasz-
nalé a nemzeti jogszabalyok szerint fel-
Ugyelet mellett képzést fog kapni a
szakmara.

— A felhasznalé részesiilt STIHL markake-
reskedés vagy mas szakember altali
oktatasban, miel6tt el6szor hasznalna a
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robotflinyirét, a dokkoloallomast és a
tapegységet.

— A felhasznal6 nem all alkohol, orvossa-
gok vagy drogok hatésa alatt.

— A robotflinyiré telepitésekor, kezelése-
kor, tisztitasakor, karbantartasakor és
szadllitasakor tartsaa meg az egyensulyt,
gondoskodjon a biztonsagos allasrol és
ne fusson.

— A kezelés”, ,alkalmazas” és ,hasznalat”
minden munkat felolel, amelyet a robot-
flnyirén, a dokkoléallomason, a tapegy-
ségen, a toltbkabelen és a vezetd huza-
lon, valamint a hatarolé huzalon, illetve
az IMOW®-tartozékokon végeznek.

> Amennyiben bizonytalansagok merilnének
fel: Forduljon STIHL markakereskedéshez.

4.4 Ruhazat és felszerelés

A FIGYELMEZTETES

m A hatarolo huzal vagy a vezet6 huzal lefekte-
tésekor, valamint a dokkol6allomas régzitése-
kor a régzitészeg vagy a talajkamp¢ talajba
torténd beltésével nagy sebességgel repul-
hetnek fel targyak. A kezel6 megseérilhet.
> Viseljen szorosan illeszked6 védészemive-
get. A megfeleld védbészemiivegeket az
EN 166 szabvany szerint vagy a nemzeti
eléirasoknak megfeleléen bevizsgaljak, és
a megfeleld jeldléssel ellatva kaphatok a
boltban.

> Viseljen ellenallé anyagu munkakeszty(it.

m A flnyirasi izem soran a targyak nagy sebes-
séggel repllhetnek fel. A kezel6 megsérilhet.
> Amennyiben fiinyirasi tzem kézben a flnyi-

rasi teruletre 1épnek:
— Viseljen ellenall6 anyagbdl készult
hosszu nadragot.
— Viseljen kemény, zart labbelit recézett
talppal.

® A nem megfelel6 ruhazat beakadhat faba,
bozétba és a robotflinyiréba. A nem megfeleld
ruhazatot visel6 kezelék sulyosan megsériil-
hetnek.
> Viseljen testhez simulé ruhazatot.
> Vegye le a salakat és az ékszereket.

m A tisztitas, karbantartas vagy szallitas kdzben
a felhasznalo érintkezhet a pengékkel. A
kezelé megsériilhet.
> Viseljen ellenallé anyagu munkakeszty(it.

® Ha a kezel6 nem megfelelé labbelit visel,
elcsuszhat. A kezel6 megsérilhet.
> Amennyiben fiinyirasi tzem kézben a flnyi-

rasi teruletre Iépnek: Viseljen recézett talpu,
kemény, zart labbelit.
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4.5 Munkateriiletet és kdrnyezet

451 Robotfiinyird és a fiinyirasi tertlet

A FIGYELMEZTETES

® A beavatatlan személyek, a gyermekek és
allatok nem tudjak a robotfilinyiro és a felrepi-
tett targyak veszélyeit felismerni és felbe-
cstilni. A beavatatlan személyek, a gyermekek
és allatok sulyos sériléseket szenvedhetnek
és anyagi karok keletkezhetnek.

® > A beavatatlan személyeket, gyer-

I ﬂ mekeket és allatokat a fanyirasi

> lizem alatt tartsa tavol a flnyirasi

terllettdl.

> Amennyiben a robotflinyirét nyilvanosan
hozzaférhetd terlileteken alkalmazzak:

Zarja le a fUnyirasi terlletet, és helyezzen

ki tablakat ,Vigyazat! Automatikus flinyird!

A gyermekeket és az allatokat tartsa tavol,

és vigyazzon rajuk!” figyelmeztetd széveg-

gel. Tartsa be a helyi el6irasokat.

Biztositsa, hogy gyermekek ne tudjanak a

robotflinyiréval jatszani.

» Ugy hatarozza meg a flinyirasi teriiletet a

hatarolé huzal segitségével, ahogy az a

jelen hasznalati utasitasban le van irva.

Azok a kijelolt terliletek, amelyekre a robot-

finyirénak nem kell rahajtania vagy lenyir-

nia, hatarolja el hatarol6 huzallal a flinyirasi
tertlettdl.

Ne Uzemeltesse a robotflinyirét kavicsos

vagy zuzottkdves terlleteken.

® A hatarol6 huzal, a vezet6 huzal és a rogzit6-
szegek botlasveszélyt jelentenek. Személyi
sériilések és anyagi karok keletkezhetnek.
> A hatarol6 huzalt és a vezet6 huzalt lapo-

san kell a talajra fektetni.
> A rogzitdszegeket teljesen be kell titni a
talajba.

= Amennyiben a flinyirasi terlleten kerti géppel
vagy kerti szerszammal dolgoznak, a szer-
szam beleltkdzhet a hatarolé huzalba, a
vezetd huzalba vagy a rogzitészegekbe, és
karosithatja azokat. A targyak nagy sebesség-
gel repllhetnek fel. Személyi sériilések és
anyagi karok keletkezhetnek.
> Ne végezzen munkat kerti géppel vagy kerti

szerszammal a hatarolé huzal vagy a
vezet6 huzal kdzelében.

m A robotflinyiré elektromos alkatrészei szikra-
kat gerjeszthetnek. A szikrak gyulékony vagy
robbanékony kérnyezetben tlizvészeket és
robbanasokat okozhatnak. Sulyos, akar hala-
los személyi sériilések kdvetkezhetnek be, és
anyagi karok keletkezhetnek.

v

v
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> Ne hasznalja a robotflinyirét gyulékony
vagy robbanasveszélyes kornyezetben.

m Rossz id6jaras esetén a robotfiinyird karosod-
hat, vagy targyak heverhetnek a flinyirasi tert-
leten. A robotflinyiré esetlen nincs biztonsa-
gos allapotban, és flinyiras kdzben targyak
repulhetnek fel. Sulyos, akar halalos személyi
sérlilések kdvetkezhetnek be, és anyagi karok
keletkezhetnek.
> Rossz id6éjaras utan ellenérizze a robotfii-

nyirét, hogy biztonsagos allapotban van-e.
> Ellendrizze a flinyirasi terllet allapotat,
tavolitsa el a targyakat a flinyirasi tertletrol.

452

Az akkumulator be van épitve a robotfiinyiréba,
és csak STIHL markakereskedés szerelheti ki.

A FIGYELMEZTETES

m A beavatatlan személyek, a gyermekek és
allatok nem tudjak az akkumulator veszélyeit
felismerni és felbecslilni. A beavatatlan sze-
mélyek, gyermekek és allatok sulyosan meg-
sérllhetnek.
> A beavatatlan személyeket, gyermekeket
és éllatokat tartsa tavol.

> Ne hagyja 6rizetlenil az akkumulatort.

> Biztositsa, hogy gyermekek ne tudjanak az
akkumulatorral jatszani.

m Az akkumulator nincs védve az dsszes kor-
nyezeti hatas ellen. Amennyiben az akkumula-
tort kitesszuk bizonyos kérnyezeti hatasoknak,
az akkumulator tuzet foghat, felrobbanhat
vagy javithatatlanul karosodik. Sulyos szeme-
lyi sériilések és anyagi karok keletkezhetnek.

» Ovja az akkumulatort nyilt langtol és
hétél.
> Az akkumulétort ne dobja tiizbe.

Akkumulator

> Ne toltse, ne hasznalja és ne tarolja az
akkumulatort a megadott hémérsékleti
hatarertékeken kivil, EJ 23.6.

> Az akkumulatort nem szabad folya-
dékba meriteni.

> Tartsa tavol az akkumulatort a fémbol
készilt kis targyaktol.

> Az akkumulatort ne tegye ki magas nyo-
masnak.

> Az akkumulatort ne tegye ki mikrohullamu
sugarzasnak.

» Ovja az akkumulatort a vegyszerektél és
soktol.

0458-012-9801-A
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453 Dokkoléallomas és tapegység

A FIGYELMEZTETES

m A beavatatlan személyek, gyermekek és alla-
tok nem tudjak a dokkoldallomas, a tapegység
és az elektromos aram veszélyeit felismerni és
felbecstlni. A beavatatlan személyek, gyer-
mekek és allatok sulyosan megsérilhetnek
vagy meghalhatnak.
> A beavatatlan személyeket, gyermekeket
és allatokat tartsa tavol.

> Biztositsa, hogy gyermekek ne tudjanak a
dokkol6allomassal vagy a tapegyseéggel jat-
szani.
m A dokkoloallomas és a tapegység nem védett
valamennyi kdrnyezeti hatas ellen. Amennyi-
ben a dokkoldallomast vaagy a tapegységet
kitesszik bizonyos kdrnyezeti hatasoknak, a
dokkol6allomas vagy a tapegység tlizet foghat
vagy felrobbanhat. Sulyos személyi sériilések
és anyagi karok keletkezhetnek.
> Ne hasznalja a dokkol6allomast és a
tapegységet gyulékony vagy robbanasve-
szélyes kornyezetben.

> Ne toltse, ne hasznalja és ne tarolja a dok-
koldallomast és a tapegységet a megadott
hémérsékleti hatarértékeken kivil, B4 23.6.

> Zivatarok vagy villamlasveszély el6tt
véalassza le a tapegységet az aramellatod
halozatrdl.

® Az emberek a dokkoléallomasban, a toltéka-
belben, a tapegységben vagy a csatlakozéve-
zetékben meg tudnak botlani. Az emberek
megsérilhetnek, a dokkol6éallomasban, a tolté-
kabelben, a tApegységben vagy a csatlakozo-
vezetékben kar keletkezhet.
> A dokkoldallomast és tapegységet jol belat-

hato helyen allitsa fel.
> A csatlakozovezetéket és a toltékabelt szo-
rosan a talajhoz simitva fektesse le.

m Kozvetlen napsugarzas esetén a tapegység
haza nagyon felforrésodhat. A kezelé megé-
getheti magat.

c > Ne érintse meg a forré tapegységet.

46

4.6.1 Robotfiinyird

A robotflinyird akkor van biztonsagos allapotban,

amikor a kovetkezd feltételek teljestiinek:

— A robotflinyird sértetlen.

— A kezelb6elemek mikddnek és nincsenek
modositva.

Biztonsagos allapot
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— A pengék megfeleléen vannak felszerelve, és
sérilésmentesek.

— Eredeti, ehhez a robotfiinyiréhoz valé STIHL
tartozék van felszerelve.

— A tartozék megfeleléen van felszerelve.

A FIGYELMEZTETES

® Nem biztonsagos allapotban az alkatrészek

nem mikoédnek megfelelen, és a biztonsagi

berendezések hatastalanna valnak. Sulyos

vagy halalos személyi sériilések kovetkezhet-

nek be.

> Csak sértetlen és miikddéképes robotflinyi-
rét izemeltessen.

> Ne médositsa a robotflinyirot.

> Amennyiben nem miikédik a kezel6tabla:
Ne Uzemeltesse a robotflinyirét.

> Eredeti, ehhez a robotflinyiréhoz valé
STIHL tartozékot szereljen fel.

> A pengéket a jelen hasznalati utasitasban
leirt modon szerelje fel.

> A tartozékot a jelen hasznalati utasitasban
vagy a tartozék hasznalati utasitasaban
leirt modon szerelje fel.

> Ne dugjon targyakat a robotflinyir6 nyila-
saiba.

> A toltéérintkezbket ne kdsse ssze fémtar-
gyakkal és ne zarja révidre.

> Az elhasznaldédott vagy megrongalédott
tablakat ki kell cserélni.

> Amennyiben bizonytalansagok merilnének
fel: Forduljon STIHL markakereskedéshez.

4.6.2 Flnyirém

A flinyirom( akkor van biztonsagos allapotban,

amikor a kovetkezd feltételek teljesuinek:

— A pengeék, a késtarcsa, a késtarto, a kar és az
anyak sérilésmentesek.

— A kopasjelolések a késtarcsan nincsenek
atkoptatva.

— A vagotarcsan lévé L-csapszegek legfeljebb
félig kopottak.

— A pengék nincsenek deformalodva.

— A pengék megfeleléen vannak felszerelve.

A FIGYELMEZTETES

m Nem biztonsagos allapotban leoldodhatnak és
elpattanhatnak a pengék részei. Sulyos sze-
mélyi sérllések kdvetkezhetnek be.
> Sérllésmentes pengékkel, sérilésmentes
késtarcsaval, sériilésmentes késtartoval
karral és sérulésmentes anyaval dolgozzon.

> Ha a kopasjeldlések at vannak koptatva és
lyukak keletkeztek: cserélje ki a flinyiroma-
vet.
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> Ha az L-csapszegek tobb, mint félig kopot-
tak: cserélje ki a flinyiromuvet.

> Helyesen szerelje fel a pengéket.

> Amennyiben bizonytalansagok meriilnének
fel: Forduljon STIHL markakereskedéshez.

46.3 Akkumulator

Az akkumulator be van épitve a robotflinyiréba,
és csak STIHL markakereskedés szerelheti ki.
Az akkumulator akkor van biztonsagos allapot-
ban, amikor a kdvetkezd feltételek teljestiinek:
— Az akkumulator sértetlen.

— Az akkumulator tiszta és szaraz.

— Az akkumulator mlkddik és nincs médositva.

A FIGYELMEZTETES

® Nem biztonsagos allapotban az akkumulator
nem mikodhet tovabb biztonsagosan. Sulyos
szemelyi sériilések kdvetkezhetnek be.
> Ne dolgozzon sérult és mikodésképtelen

akkumulatorral.

> Ne toltson sérllt vagy hibas akkumulatort.

> Ha az akkumulator bepiszkolodott: Tisztitsa
meg az akkumulatort.

> Ha az akkumulator vizes vagy nedves:
Hagyja az akkumulatort megszaradni.

> Ne modositsa az akkumulatort.

> Ne dugjon targyakat az akkumulator nyila-

saiba.

Az akkumulator elektromos érintkezdit ne

kdsse 6ssze femtargyakkal és ne zarja

rovidre.

> Az akkumulatort nem szabad felnyitni.

> Az elhasznalodott vagy megrongalédott
tablakat ki kell cserélni.

A sérult akkumulatorbol folyadék Iéphet ki.
Amennyiben a folyadék érintkezésbe keril a
bérrel vagy szemmel, bér- és szemirritacio
kévetkezhet be.
> Kertilje a folyadékkal val6 érintkezést.
> Amennyiben érintkezésbe kerdlt a bdrrel:

Mossa le az érintett borfelliletet b6 vizzel és
szappannal.

> Amennyiben érintkezésbe kerllt a szem-
mel: Oblitse a szemet minimum 15 percen
at b6 vizzel és forduljon orvoshoz.

m A sérult vagy hibas akkumulator szokatlan
szagot, fistot bocsathat ki vagy éghet. Sulyos,
akar halalos személyi sérulések kdvetkezhet-
nek be, és anyagi karok keletkezhetnek.

» Ha az akkumulator szokatlan szagu vagy
fustot bocsat ki: Ne hasznalja az akkumula-
tort és tartsa tavol gyulékony anyagoktdl.

> Ha az akkumulator ég: Prébalja meg az
akkumulator langjat tlzolté keszilekkel
vagy vizzel eloltani.

\
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464 Dokkoléallomas, toltékabel, tapegység

és csatlakozévezeték

A dokkolballomas, a toltékabel, a tapegység, a

csatlakozovezeték és a dugaszos csatlakozdk

akkor vannak biztonsagos allapotban, amikor a

kovetkez6 feltételek teljesiilnek:

— A dokkoldallomas, a toltbkabel, a tapegység, a
csatlakozovezeték és a dugaszos csatlakozdk
sérilésmentesek.

— A dokkoldallomas, a toltbkabel, a tapegység, a
csatlakozovezeték és a dugaszos csatlakozdk
tisztak.

— Ehhez a dokkoldallomashoz eredeti STIHL tar-
tozék van beszerelve.

— A tartozék megfelel6en van felszerelve.

— A dokkoldallomast és a tapegységet lizem
kdézben nem szabad letakarni.

A FIGYELMEZTETES

® Nem biztonsagos allapotban az alkatrészek
nem mikodnek biztonsagosan, és a bizton-
sagi berendezések hatastalanna valnak.
Sulyos vagy halalos személyi sérilések kdvet-
kezhetnek be.
> Sérulésmentes dokkol6allomast, sériilés-
mentes toltékabelt, sériilésmentes tapegy-
séget, sérilésmentes csatlakozovezetéket
és sérilésmentes dugaszos csatlakozaso-
kat hasznaljon.
> Amennyiben a dokkol6allomas, a tapegy-
ség vagy a dugaszos csatlakozasok szeny-
nyezettek: Tisztitsa meg a dokkoloallomast,
a tapegységet és a dugaszos csatlakozaso-
kat.
> Ne mddositsa a dokkoldallomast, a toltéka-
belt, a tapegységet, a csatlakozovezetéket
és a dugaszos csatlakozokat.
> Ne dugjon targyakat a dokkol6allomas és a
tapegység nyilasaiba.
> Ne kOsse 6ssze fémtargyakkal és ne zarja
rovidre a dokkoldallomas, a tapegység és a
dugaszos csatlakozdk elektromos érintke-
z68it.
> Ne nyissa ki a dokkoléallomast és a tapegy-
séget.
> Ne takarja le a dokkoldallomast és a
tapegységet.
> Ne assa be a foldbe a tapegységet.
Ne 0ljon ra a dokkol6allomasra.
> Ne alljon a dokkoléallomas fenéklemezére.

\
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4.7 Flnyir6 Gzemmadd

A FIGYELMEZTETES

m A forgd késtarcsan lévé pengék megvaghatjak
a felhasznalot. A felhasznal6 sulyos sérilést
szenvedhet.

> Ne érintse meg a késtarcsat és a
pengéket.
> Amennyiben a felhasznalo flinyird

Uzem kdzben meg akarja kozeliteni
a robotflinyirot, vagy mielétt beallita-
sokat végezne a késziléken:
Nyomja meg a ,STOP” nyomégom-
bot.

> Flnyird izem kdzben ne billentse
meg és ne emelje meg a robotflinyi-
rot.

> Amennyiben a késtarcsat vagy a
pengéket targy akadalyozza: Allitsa
meg a robotflinyirét, és aktivalja a
készulékzarat. Csak ezutan tavolitsa
el a targyat.

> Tartsa tavol a gyermekeket a robot-
flnyirétol és a flnyirasi tertlettdl.

» Tartsa tavol az allatokat a robotfii-
@ nyirotdl és a flnyirasi tertlettdl.

> Ne masszon fel és ne ljon ra a
robotfiinyiréra, és ne szallitson rajta
Ey?rmekeket, allatokat vagy targya-
at.
= Amennyiben a robotflinyiré6 munkaveégzés koz-
ben valtozik vagy szokatlanul viselkedik, el6-
fordulhat, hogy nincs biztonsagos allapotban.
Sulyos személyi sériilések és anyagi karok
keletkezhetnek.
> Nyomja meg a ,STOP” nyomégombot, és
aktivalja a készulékzarat. Forduljon STIHL
markakereskedéshez.
® Amennyiben flinyiré Gzem kdzben a pengék
idegen targyat talalnak el, azok vagy részeik
megseérulhetnek vagy nagy sebességgel felre-
pllhetnek. Személyi sérllések és anyagi
karok keletkezhetnek.
> Tavolitsa el a targyakat a flnyirasi terilet-
rol.
> Tavolitsa el a letért pengéket vagy azok
részeit a flnyirasi terlletrdl.
® Ha megnyomjak a ,STOP” nyomégombot, a
késtarcsa a pengékkel még kis ideig tovabb
forog. Sulyos személyi sérulések kdvetkezhet-
nek be.
> Varja meg, amig leall a késtarcsa.
® Amennyiben flinyiré Gzem kdzben a pengék
kemény targyat talalnak el, szikrak keletkez-
hetnek, és a pengék megsérulhetnek. A szik-
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rak gyulékony koérnyezetben tlizet okozhatnak.

Sulyos, akar halalos személyi sériilések kovet-

kezhetnek be, és anyagi karok keletkezhet-

nek.

> Ne dolgozzon gyulékony kdrnyezetben.

> Biztositsa, hogy a pengék biztonsagos alla-
potban legyenek.

A VESZELY

® Amennyiben a robotflinyirot fesziltségvezetd
vezetékek kozelében lzemeltetik, a pengék
hozzaérhetnek a feszlltségvezetd vezetékek-
hez, és megsérthetik azokat. Sulyos vagy
halalos személyi sérilések kdvetkezhetnek
be.
> Ne lizemeltesse a robotflinyirét fesziltség-
vezetd vezetékek kdzelében.

48  Toltés
A FIGYELMEZTETES

m Toltes kdzben a sérllt vagy hibas tapegység

szokatlan szagot vagy fustét bocsathat ki.

Személyi sérllések és anyagi karok keletkez-

hetnek.

> Huzza ki a hal6zati csatlakozédugét a kon-
nektorbdl.

m A tapegység elégtelen héelvezetés esetén tul-
melegedhet és tlizet okozhat. Sulyos, akar
halalos személyi sériilések kdvetkezhetnek
be, és anyagi karok keletkezhetnek.
> Ne takarja le a tapegységet.

4.9 Elektromos csatlakoztatas

Az aramvezet6 alkatrészekkel torténd érintkezés

a kovetkez6 okokbdl johet létre:

— A csatlakozévezeték vagy a hosszabbitoveze-
ték megseériilt.

— A csatlakozévezeték vagy a hosszabbitoveze-
ték halozati csatlakozdédugasza megseérdilt.

— A dugaszol¢ aljzat nincs megfeleléen besze-
relve.

A VESZELY

® Az aramvezetd alkatrészekkel valo érintkezés
aramiitéshez vezethet. A felhasznalo sulyos
vagy halalos sérulést szenvedhet.
> Biztositani kell, hogy a csatlakozévezeték
és azok halézati dugaszai sértetlenek..
Amennyiben a csatlakozovezeték vagy
a hosszabbitovezeték megsértilt:
> Ne érintse meg a sérilés helyét.
> Huzza ki a halozati csatlakozédugot
a konnektorbol.
> A vezetékeket és azok halozati dugaszat
csakis szaraz kézzel érintse meg.

—
(RSN
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> A halézati dugaszt egy védbévezetdvel ella-
tott, megfeleléen beszerelt és biztositott
dugaljba dugja.

> Amennyiben a konnektor éplleten kivdil
talalhato: Gy6z6djon meg arrol, hogy a kon-
nektor jévahagyassal rendelkezik a kultéri
hasznalathoz.

> A tapegységet kiolddaramos hibaaram-
véddkapcsoléval (30 mA, 30 ms) csatlakoz-
tassa.

> Amennyiben a csatlakozévezetéket vagy a
hosszabbitovezetéket csatlakoztatja vagy
levalasztja: Mindig a dugaszt fogja meg, és
ne a vezetéket huzza.
m A sérllt vagy alkalmatlan hosszabbitovezeték
aramitést okozhat. Sulyos vagy haldlos sze-
mélyi sérlilések kdvetkezhetnek be.
> Megfelel6 atmérdji hosszabbitdvezetéket
hasznaljon, £ 23.5.

> Egy freccsend viz ellen védett és kultéri
hasznalatra engedélyezett hosszabbitove-
zetéket hasznaljon.

> A tapegység és a hosszabbitévezeték
kozotti csatlakozodugaszt dvni kell a viztdl.

> Olyan hosszabbitovezetéket hasznaljon,
amelynek a tulajdonsagai megegyeznek a
tapegység csatlakozévezetékéével.

A FIGYELMEZTETES

m Toltés kdzben egy nem megfelelé halozati
feszlltség vagy frekvencia tulfesziltséget
okozhat a tdpegységben. A tapegység meg-
rongalodhat.
> Biztositani kell, hogy a hal6zati fesziltség

és a halozati frekvencia megegyezzen a
tapegység teljesitménytablajan szerepld
adatokkal.

® Ha a tdpegység tobb aljzati konnektorhoz van
csatlakoztatva, a toltés soran az elektromos
alkatrészek tulterhel6dhetnek. Az elektromos
alkatrészek tulmelegedhetnek és tiizet okoz-
hatnak. Sulyos, akar halalos személyi sériilé-
sek kovetkezhetnek be, és anyagi karok kelet-
kezhetnek.
> Gy6z6djon meg arrdél, hogy a tapegység és

a tébbes aljzathoz csatlakoztatott dsszes
elektromos készlilék 6sszesen nem lépi tul
a tobbes aljzat teljesitményére vonatkozo
el6irasokat.

m Egy rosszul elhelyezett csatlakozovezeték,
hosszabbitévezeték vagy helytelenil lefekte-
tett toltokabel megsériilhet, és botlasveszélyt
okozhat. Sulyos személyi sériilések és anyagi
karok keletkezhetnek.
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» Ugy fektesse le a vezetékeket és a t6ltéka-
belt, hogy azok a flinyirasi terileten kivl
helyezkedjenek el.

> A vezetékeket és a toltékabelt Ugy vezesse
el és ugy jeldlje meg, hogy kerti géppel
vagy kerti szerszammal végzett munka koz-
ben ne lehessen 6ket megsérteni.

> A vezetékeket és toltbkabeleket ugy
vezesse el és Ugy jeldlje meg, hogy ne
lehessen megbotlani bennuk.

» Ugy fektesse le a vezetékeket és a toltéka-
belt, hogy azok ne fesziiljenek és ne gaba-
lyodjanak dssze.

> A vezetékeket és a toltékabelt ugy helyezze
el, hogy azok ne sérliljenek, ne térjenek
meg, ne akadjanak be, és ne dorzsolédje-
nek.

> Védje a vezetékekekt és a toltékabelt a
hétél, olajtdl és vegyszerektdl.

> A vezetékeket és a toltékabelt ugy helyezze
el, hogy tartésan ne fekiidjenek nedves
talajon.

® Ha elektromos vezetékek és csdvek haladnak

a falban, a tapegység falra szerelése kdzben

megsértheti ezeket. A elektromos vezetékek-

kel valé érintkezés aramitéshez vezethet.

Sulyos személyi sériillések és anyagi karok

keletkezhetnek.

> Bizonyosodjon meg arrél, hogy az arra a
célra szant helyen nem futnak elektromos
vezetékek és csovek a falban.

> A tapegységet a jelen hasznalati utasitas-
ban leirt médon szerelje a falra.

® A mennyiben a tdpegységet generatorra csat-
lakoztatjak, az aramellatas tartésan nem bizto-
sithatd, és a robotflinyiré nem tud rendelte-
tésszerlien mikodni. Az aramellatas ingado-
zasai miatt a tapegység karosodhat.

> Csak elbiras szerint telepitett aljzathoz
csatlakoztassa a tapegységet.

410 Szallitas
4.10.1 Robotflinyird

A FIGYELMEZTETES

m Szallitds kdézben a robotflinyiré felborulhat
vagy mozoghat. Személyi sériilések és anyagi
karok keletkezhetnek.

> Allitsa meg a robotfiinyirét, és akti-
. vélja a készUlékzarat.

> Biztositsa a robotfiinyirot feszitbhevederek-
kel, szijjal vagy egy haléval ugy, hogy ne
tudjon felborulni vagy mozogni.

0458-012-9801-A
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4.10.2

Az akkumulator be van épitve a robotflinyiréba,
és csak STIHL markakereskedés szerelheti ki.

A FIGYELMEZTETES

® Az akkumulator nincs védve az 0sszes kor-
nyezeti hatas ellen. Amennyiben az akkumula-
tort kitessziik bizonyos kérnyezeti hatasoknak,
az akkumulator megrongalédhat és anyagi
karok kovetkezhetnek be.
> Ne szallitson sérult akkumulatort.

m Szallitas kdzben az akkumulator felborulhat
vagy mozoghat. Személyi sérllések és anyagi
karok keletkezhetnek.
> Az akkumulatort gy csomagolja be, hogy

ne mozoghasson.
> Ugy biztositsa ki a csomagot, hogy ne tud-
jon mozogni.

4.10.3  Dokkol6allomas és tapegység

A FIGYELMEZTETES

m Szdllitas k6zben a dokkoléallomas vagy a tap-
egység felborulhat vagy mozoghat. Személyi
sérlilések és anyagi karok keletkezhetnek.
> Huzza ki a halézati csatlakozodugot a kon-

nektorbdl.
> Vegye ki a robotfiinyirét a dokkoldallomas-
baol.

Biztositsa a dokkoldallomast és a tapegysé-

get feszitbhevederrel, szijjal vagy egy halo-

val ugy, hogy ne tudjon felborulni vagy
mozogni.
m A csatlakozovezeték és a toltékabel nem
alkalmas arra, hogy annal fogva hordozzak a
tapegységet vagy a dokkol6allomast. A csatla-
kozdvezeték, a tapegység, a toltékabel vagy a
dokkoldallomas karosodhat.
> Valassza le a toltékabelt a tapegységrél és
a dokkoléallomasrol, és tekerje fel.

> Fogja meg a dokkoldallomast a fenékleme-
zénél fogva, és tartsa.

> Csavarja fel a csatlakozovezetéket és rog-
zitse a tapegységen.

> A tapegységet a hazanal fogja és tartsa.

4.11
4111 Robotfiinyird

A FIGYELMEZTETES

m A gyermekek nem tudjak a robotflinyiré veszé-
lyeit felismerni és felbecstilni. A gyermekek
sulyos sériiléseket szenvedhetnek.

Akkumulator

A\

Tarolas
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> Allitsa meg a robotfiinyirét, és akti-
. vélja a készulékzarat.

> A robotflinyirot gyermekek altal nem hozza-
férheté helyen kell tartani.

m A robotflinyird elektromos érintkezdi és fém
alkatrészei nedvesség hatasara berozsdasod-
hatnak. A robotf(inyiré karosodhat.
> A robotflinyirot tisztan és szarazon tarolja.

® Amennyiben tarolas el6tt nem aktivaljak a
robotflinyiré késziilékzarjat, a robotflinyird
véletlenll beindulhat, és mozgasba lendilhet.
Sulyos személyi sérllések és anyagi karok
keletkezhetnek.

> Allitsa meg a robotfiinyirét, és akti-
valja a készlilékzarat.

m A burkolat és a fogantyurészek arra valok,
hogy a robotflinyirét azoknal fogva kell fel-
akasztani. El6fordulhat, hogy a biztonsagi
berendezések kikapcsolnak, és a robotfiinyird
karosodik.
> A robotfiinyirot a jelen hasznalati utasitas-

ban leirt médon tarolja.

4.11.2 Akkumulator

Az akkumulator be van épitve a robotflinyiréba,
és csak STIHL markakereskedés szerelheti ki.

A FIGYELMEZTETES

m A gyermekek nem tudjak az akkumulator
veszélyeit felismerni és felbecsulni. A gyer-
mekek sulyos sériiléseket szenvedhetnek.
> Az akkumulatort gyermekek altal nem hoz-

zaférhet6 helyen kell tartani.

m Az akkumulator nincs védve az dsszes kor-
nyezeti hatas ellen. Amennyiben az akkut
kitesszik bizonyos kdrnyezeti hatasoknak,
megjavithatalanna valhat.
> Az akkut tisztan és szarazon tarolja.
> Az akkumulator zart helyiségben tarolja.
> Ne tarolja az akkumulatort a megadott

hémérsékleti tartomanyokon kivdl, &1 23.6.

4.11.3  Dokkol6éallomas és tapegység

A FIGYELMEZTETES

m A gyermekek nem tudjak a dokkoléallomas
vagy a tapegység veszelyeit felismerni és fel-
becstlni. A gyermekek sulyosan vagy halalo-
san megsérulhetnek.
> Vegye ki a robotflinyirét a dokkoloallomas-

bél.
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4 Biztonsagi tudnivalok

> A dokkoldallomast és a tapegységet gyer-
mekek altal nem hozzaférhetd helyen kell
tartani.

A dokkoldallomas és a tapegység nem védett

valamennyi kdrnyezeti hatas ellen. Amennyi-

ben a dokkoldallomast vagy a tapegységet

kitesszik bizonyos kdrnyezeti hatasoknak, a

dokkoléallomas vagy a tapegység karosodhat.

> Vegye ki a robotfiinyirét a dokkoldallomas-
baol.

> Amennyiben a tapegység meleg: A toltéké-
szliléket hagyja leh(ini.

> A dokkoldallomast és a tapegységet tisztan
és szarazon tarolja.

> A dokkoldallomast és a tapegységet zart
helyiségben tarolja.

> Ne tarolja a tapegységet a megadott
hémeérsékleti tartomanyokon kiviil, (A 23.6.

A csatlakozovezeték és a téltékabel nem

alkalmas arra, hogy annal fogva hordozzak a

tapegységet vagy a dokkoloallomast. A csatla-

kozovezeték, a tapegység, a toltékabel vagy a

dokkol6allomas karosodhat.

> Valassza le a tolt6kabelt a tapegységrol és
a dokkoldallomasrol, és tekerje fel.

> Fogja meg a dokkol6allomast a fenékleme-
zénél fogva, és tartsa.

> Csavarja fel a csatlakozovezetéket és rog-
zitse a tapegységen.

> A tapegységet a hazanal fogja és tartsa.

412 Tisztitas, karbantartas és javi-

tas

A FIGYELMEZTETES

® Amennyiben tisztitas, karbantartas vagy javi-

tas soran nincs aktivalva a robotflinyird készi-

|ékzarja, a robotflinyird véletleniil beindulhat.

Sulyos személyi sériilések és anyagi karok

keletkezhetnek.

> Allitsa meg a robotfiinyirét, és akti-
valja a készllékzarat.

Dorzshatasu tisztitoszerek, magasnyomasu
tisztitéberendezéssel, vagy hegyes, éles tar-
gyakkal, fémtargyakkal torténé tisztitas karo-
sithatja a robotflinyirét. Ha a robotflinyirdt
nem megfelelSen tisztitjak, el6fordulhat, hogy
az alkatrészek mar nem mikédnek megfe-
leléen, és a biztonsagi berendezések kikap-
csolodhatnak. Sulyos személyi sériilések
kovetkezhetnek be.
> A robotflinyirét a jelen hasznalati utasitas-
ban leirt médon tisztitsa.
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5 Mikodés leirasa

m Dorzshatasu tisztitdszerek, magasnyomasu
tisztitoberendezéssel, vagy hegyes, éles tar-
gyakkal, fémtargyakkal torténé tisztitas karo-
sithatja a dokkoldallomast, a tépegységetm a
csatlakozovezetéket, a toltékabelt, valamint
azok dugaszos csatlakozéit. Amennyiben a
dokkol6allomast, a tapegységet, a csatlakozo-
vezetéket, a toltékabelt, valamint ezek duga-
szos csatlakozoit nem megfelel6képpen tisztit-
jak, az alkatrészek esetleg nem miikédnek
megfeleléen és a biztonsagi berendezések
hatastalanna valnak. Sulyos személyi sériilé-
sek kovetkezhetnek be.
> Huzza ki a tapegység halézati dugaszat a
konnektorbol.

> A dokkoldallomast, a tApegységet, a csatla-
kozoévezetéket, a toltékabelt, valamint ezek
dugaszos csatlakozéit a jelen hasznalati
utasitasban leirt médon tisztitsa.
® Amennyiben a robotflinyirét, a dokkol6allo-
mast vagy a tapegységet nem megfeleléen
tartjak karban vagy javitjak, az alkatrészek
esetleg nem miikddnek megfeleléen és a biz-
tonsagi berendezések hatastalanna valnak.
Sulyos vagy halalos személyi sérilések kdvet-
kezhetnek be.
> A robotfilinyirét, a dokkoldallomast és a
tapegységet ne tartsa karban sajat maga és
ne javitsa.

> Amennyiben a robotflinyiré, a dokkoldallo-
mas vagy a tapegység karbantartasa vagy
javitasa sziikséges: Forduljon STIHL mar-
kakereskedéshez.

> A pengéket a jelen hasznalati utasitasban
leirt modon tartsa karban.

m A flinyiromd tisztitdsakor vagy karbantartasa-
kor a kezel6 megvaghatja magat a pengék
vagoééleivel. A kezelé megsérilhet.
> Viseljen ellendllé anyagu munkakesztydit.

® Amennyiben a tapegység csatlakozdvezetéke
hibas vagy megsértiilt:
> Cserélje ki a tapegységet.

® Amennyiben a robotflinyiré als6 oldalan a
diagnosztikai aljzat dugéja nem megfeleléen
illeszkedik be, a nedvesség és a szennyez6-
dés bejuthat a robotflinyiréba. A robotflinyird
karosodhat.
> A dugo fészkét minden tisztitasnal és min-

den pengecserénél ellenérizze.
> Ne lizemeltesse a robotflinyirét hianyzé
vagy sérllt dugéval.

0458-012-9801-A

magyar
5 Midkddés leirasa
5.1 A miikddés ismertetése

0000099956_001

A robotflinyird véletlenszerien kivalasztott palya-
kon nyirja a flvet. Azért, hogy a robotflinyiro fel-
ismerje a flnyirasi terlet hatarait, hatarold
huzalt (1) kell a flinyirasi terllet koré kihtzni.

A hatarol6 huzal (1) jelet ad a robotflinyirénak. A
jelet a dokkoldallomas hozza létre.

A flnyirasi terlleten lévé fix akadalyokat (2) a
robotflinyiré untrahangszenzorok és egy utkoze-
sérzékel® segitségével észleli.

Ha a robotflinyiré fix akadalyt (2) észlel, lelassul
a mozgasa, nekilitkozik a fix akadalynak, végul
egy masik iranyban halad tovabb.

Azokat a terlileteket (3), ahova a robotflinyironak
nem szabad behajtania, és azokat az akdalyo-
kat, amelyeknek nem szabad nekiutkdznie, a
hatarolé huzal (1) segitségével el kell hatarolni a
finyirasi terllet tobbi részétdl.

Ha a robotflinyird elkeritett teriletet (3) észlel,
lelassul a mozgasa, végil egy masik iranyban
halad tovabb.

Flnyir6 tzemben a robotflinyiré énalléan
elhagyja a dokkoléallomast, és nyirja a fuvet.

A robotfiinyiré kezelése a ,MYiMOW®” appon
keresztll, és a robotflinyiron 1évé kezelétabla
gombjaival térténik. A robotflinyirén 1évé fénycsik
és a matrix kijelzd, valamint egy mesterségesen
létrehozott beszéd ad tajékoztatast a robotfl-
nyir6 aktualis allapotardl.

0000100412_001
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Ha alacsony az akkumulator téltéttsége, a robot-
flnyird flnyirasi tzem kézben a legkdzelebbre
lefektetett vezetd huzalt (4) keresi. Ha felismer
egy vezetd huzalt (4), akkor a robotflinyiré 6nal-
l6an visszamegy a dokkoloallomashoz. A dokko-
l6allomas ujra feltolti az akkumulatort. Legalabb
egy vezetd huzalt (4) el kell helyezni a flinyirasi
terlleten. Legfeljebb harom vezet6 huzal helyez-
hetd el. Amennyiben a flinyirasi izemet meg kell
szakitani vagy az akkumulatort fel kell télteni, a
robotflinyiré a ,MYiMOW®” app vagy a ,Haz”
nyomégomb segitségével kdzvetleniil vissza-
klldhet6 a dokkoldallomashoz.

=5 =
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Egy vezetd huzalon (4) legfeljebb harom inditasi
pont (5) helyezhet6 el. A robotflinyiré célzottan
kozeliti meg az adott inditasi pontot, és onnan
kezdheti a flnyirast.

A vezetd huzal (4) altal a flnyirasi terllet tobb
zénara feloszthaté (példa: A és B). A zonakat
egy inditasi pont (5) definialja. A kivalasztott indi-
tasi pontbdl a robotflinyiréd balra vagy jobbra
iranyithaté a kivant zénaba. Ekkor a robotflinyiré
célzottan a kivalasztott zonaban végezheti a
fnyirast. Az inditasi pontokat és zénakat a ,MYi-
MOW®” appon keresztiil lehet kezelni, és a
fnyirasi tervben figyelembe lehet venni.

‘

0

0000100413_001

Ha a flinyirasi tertleten szlkdlet (6) talalhato,
amennyiben a hatarol6 huzalok kdz6tt megtartot-
tak egy meghatarozott minimalis tavolsagot, a
robotflinyir6 bemegy oda. Ha nem éri el a mini-
malis tavolsagot, akkor egy vezet6 huzalt (7) kell
elhelyezni a szikuleten (6) at. A vezet6 huzal (7)
ezutan célzottan atvezeti a robotflinyirot a sziku-
leten (6) egy inditasi ponthoz (8). Az inditasi
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6 A flinyirasi teriilet és a robotflinyiré hasznalatra valé elékészité...

ponttdl (8) a robotflinyiro le tudja nyirni a sziku-
let (6) mogotti teruletet. Azt, hogy a robotflinyiré
inditasi pontjat (8) milyen gyakran vezéreljék ki,
a ,MYiMOW®” appban be lehet allitani, és a
finyirasi tervben figyelembe lehet venni.
6 Afilnyirasi teriilet és a
robotflinyiré hasznalatra
valé elékészitése
Flnyirasi teriilet tervezése és
elékészitése

6.1

A robotflinyird izembe helyezése elétt a flinyi-
rasi tertletet meg kell tervezni és el kell készi-
teni. Ezaltal er6s kialakitasu telepitést, valamint
feltinésmentes (izemelést tesz lehetbvé, és a
lehetséges zavarforrasok is kikiiszobolhetdk.

A flinyirasi teriilet tervezése
> Ismerkedjen meg a dokkoldallomasra és a
vezetékelhelyezésre vonatkozo leirasokkal a
kovetkez6 fejezetekben.
> Informaciok atvitele a sajat kertre:
— A flnyirasi terllet kérvonala
— A dokkoloéallomas elhelyezkedése
— A hatarol6 huzal elvezetése (lUgyeljen a leirt
peremtavolsagokra és a vezetékelhelyezési
esetekre)
— A vezet6 huzal / vezetd huzalok elvezetése
(minimum egy, maximum harom)

Flnyirasi terilet el6készitése

N
I
8
8
8
8
8

v

Tavolitsa el a kérnyezetben hever6 targyakat.

Tavolitsa el a fémeket, a magneses és elekt-

romosan vezetd anyagokat, valamint a régi

hatarolé huzalokat.

> A fuvet flnyiréval olyan vagasi magassagban
nyirja le, amelyet késébb a robotflinyiro tze-
meléséhez is beallit. A robotflinyiron szabva-
nyosan beallitott vagasi magassag a = 6 cm.

> Egyenlitse ki a lyukakat és a durva egyenet-
lenségeket.

> Kemeény és szaraz talaj esetén a flnyirasi

terlletet kissé 6ntd6zze meg, hogy kdnnyebben

belithesse a rogzitdszegeket.

v
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7 A dokkoldallomas feléllitasa

0000100288 001 |

>

A kialakitasa miatt a robotflinyiré a nem bejar-
hato terlletek mentén elhagy egy sav lenyirat-
lan flvet. A sav hasznosithato pl. viragmagok
vetésére, hogy a rovarok szamara egy viragzo
terlletet alakitsanak ki.

0000099825_001 |

Amennyiben a nem bejarhato teriiletek men-
tén szegély nélkili flnyirasra van sziikség:
Helyezzen el ennek a terlletnek a mentén
gyepszegélyezé kdveket vagy lapokat, ame-
lyek szélessége legyen minimum a = 24 cm.

6.2 A roboffiinyiré hasznalatra valé

elékészitése
Csomagoldanyag és szallitasi biztositok elta-
volitasa.
Bizonyosodjon meg réla, hogy a kévetkez6
alkotéelemek biztonsagos allapotban vannak:
— Robotflinyird, 14.6.1
— Flnyirom(, 01 4.6.2
— Akkumulator, 1 4.6.3
— Dokkoloallomas és tapegység, 014.6.4
Dokkoloallomas felallitasa, Ed 7
Hatéarold huzal elhelyezése, 1 8
A hatérol6 huzal elhelyezésének lezarasa,
9.1

> Vezetd huzal elhelyezése, 0 10.1

Dokkoléallomas elektromos csatlakoztatasa,
3 11.1

> A robotflinyiré toltése, 0 12.1
> Bluetooth®-os radios interfész csatlakoztatasa,

>

13.1

Amennyiben nem tudja az sszes |épést kivi-
telezni: ne hasznalja a robotflinyirét, és fordul-
jon STIHL markakereskedéshez.

0458-012-9801-A
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7 A dokkol6éallomas felalli-

tasa

7.1 Altalanos elirasok

=\
wEn |%

0000099842_001

» Ugy valassza meg a dokkoloallomas telephe-

lyét, hogy a kdévetkez6 feltételek teljeslljenek:

— A toltékabel (1) a flnyirasi terlleten kivdl
megfelelé konektorhoz helyezhetd.

— A dokkoléallomas és tapegység jol belat-
hato helyen all.

— A dokkoléallomas azon a flinyirasi tertileten
all, amelyik a legnagyobb, vagy amelyiket a
leggyakrabban nyirjak.

— Amennyiben lehet: A telephely védve van
az iddjaras hatasaitdl, és arnyékban van.

— Amennyiben lehet: A dokkoldallomas egy
vezeték nélkili halézat (WLAN-kapcsolat)
vételi tertiletén belil helyezkedik el.

— Amennyiben lehet: A dokkol6allomas a lejtd
aljan 1évo lejtds terlileten talalhaté.

Fv
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» Ugy igazitsa be a dokkoléallomast, hogy a

kovetkez6 feltételek teljesuljenek:

— A dokkoloallomas sik tertleten all.

— A dokkoléallomas a nyilasaval elére, a
fUnyirasi terilet felé van iranyitva.

— A dokkoloéallomas vizszintesen van beiga-
zitva, nem billen oldalra, el6re vagy hatra.

— A fenéklemez nem hajlik, és laposan fekszik
fel a padlén.

7.2 A dokkoldallomas elhelyezése

A dokkoldallomas megfeleld elhelyezése a terve-

zett telephelytél és annak kdrnyezetétdl fligg.

> Valassza meg a telephelyet, és allitsa fel a
dokkoldallomast az ismertetett médon.

Dokkoléallomas feléllitdsa a flnyirasi tertileten

0000100240_001

A dokkolo6allomas a fal melletti finyirasi tertlet
peremén helyezkedik el, a vezet6 huzal (1) pedig
a = 2 méter hosszon vezethetd el a dokkoloallo-
mastdl a flnyirasi tertletre.

0000099844_001

A dokkolballomas a flinyirasi terilet peremén all.
A szomszédos terliletre ra szabad hajtani, a
vezet6 huzalt (1) pedig a = 2 m hosszon egyene-
sen kell a dokkoléallomastdl a flinyirasi tertiletbe
vezetni.
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7 A dokkoloallomas felallitasa

0000100241_001

A dokkoloallomas részben egy agyasban, rész-
ben a flinyirasi terlileten helyezkedik el, a vezetd
huzal (1) pedig a = 2 méter hosszon vezethet6 a
dokkolodallomastol a flinyirasi teriletbe.

0000099845_001

A dokkoldallomas részben egy jarhato terlleten,

részben a flinyirasi terlleten helyezkedik el, a

vezet6 huzal (1) pedig a = 2 méter hosszon

vezethet6 a dokkoldallomastdl a flinyirasi terl-

letbe.

> A dokkoloallomas el6készitése, A 7.3.

> Dokkoldallomas felallitasa a flnyirasi terule-
ten, (17 4.

Dokkoléallomas felallitasa a fiinyirasi teriileten
kival

0000099846_001

A dokkoldallomas a flinyirasi terileten kival all.

A szomszédos terlletektél az oldaliranyu tavol-
sagnak legalabb a = 15 cm-nek kell lennie.

A dokkoloallomas elsd szélétdl a flnyirasi tertle-
tig mért tavolsagnak legalabb b = 2 méternek kell
lennie.

Ennél a véaltozatnal az lizembe helyezés lezara-
saig kotelezd elhelyezni egy inditasi pontot (1) a
flnyirasi teriileten. Ezt kdvetden a robotflinyiré

0458-012-9801-A



7 A dokkoldallomas feléllitasa

ettdl a ponttdl kezdi a flinyirast, és nem kdzvetle-
nil a dokkoloallomastol. Az inditasi pontokat és
zénakat a ,MYiIMOW® appon keresztill lehet
beallitani. Az inditasi pont (1) megkozelitésének
gyakorisagat az appban 100%-ra kell beallitani.
> A dokkoldallomas el6készitése, 1 7.3.
> Dokkoloallomas felallitasa a flinyirasi tertileten
kival, 1 7.5.

Dokkoléallomas felallitdsa a flinyirasi tertlet
kézepén

0000099847_001

A dokkoldallomas ,szigetként” a flinyirasi terllet
kozepén kerul elhelyezésre.

Ennél a valtozatnal a dokkoléallomas koril a
hatarolé huzal hatrafelé a flinyirasi terilet pere-
mén kerll elvezetésre. A vezet6 huzaal elére a
flnyirasi tertilet pereméig kertl elvezetésre.

A szomszédos terlletektél az oldaliranyu tavol-
sagnak legalabb a = 37 cm-nek (hosszusag:
1x IMOW® Ruler) kell lennie.

A dokkolballomas hatso szélétdl a flnyirasi teru-
let pereméig mért tavolsagnak legalabb
b = 2 méternek kell lennie.

A vezetd huzalt (1) c = 2 m hosszon egyenesen

kell tudni bevezetni a dokkol6allomastol a flnyi-

rasi teriletbe.

> A dokkoloallomas eldkészitése, LA 7.3.

> Dokkoloallomas felallitasa a flinyirasi tertlet
kozepén, 1 7.6.
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7.3 A dokkoléallomas el6készitése

Toltékabel csatlakoztatasa

TUDNIVALO

m A toltékabel dugaszos csatlakozoi 6sszesze-
relt allapotban védve vannak a szennyezédés
ellen, pl. por és piszok ellen. Amennyiben a
dugaszos csatlakozasok szennyezettek, beko-
vetkezhet a dokkol6allomas lizemzavara.

» Ovija a nyitott dugaszos csatlakozokat a
szennyezddéstol.

> A szennyezett dugaszos csatlakozdkat ugy
tisztitsa, ahogy a jelen hasznalati utasitas-
ban talalhato.

0000100046_001

A toltékabel alapfelszereltség szerint hatulrol
csatlakoztathato.

0000100401_001

Amennyiben a dokkol6allomas kdzvetleniil falnal
all, a téltékabel a fenéklemezen keresztiil is elhe-
lyezhet6. A téltékabel bal vagy jobb oldalon is
kivezethetd a fenéklemezbdl.

0000099954_001

> Kissé hajlitsa kifelé a burkolatot (1) mindket
oldalon, és felfelé vegye le.
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7 A dokkoloallomas felallitasa

0000100292_001

0000100049_001

> Nyomja meg a kikapcsolokart (2), és hajtsa fel
a fedelet (3).

0000100047_001

> Amennyiben a dokkol6allomast hatulrél kell
csatlakoztatni:
> Dugja a dugaszt (4) az atvezetésbe (5), és
vezesse utana a toltékabelt (6).
A toltékabel (6) a dokkoldallomas belsejé-
ben felfelé tolodik.

nal all, vagy a toltékabelt a fenéklemezen

keresztil oldalra kell elvezetni:

> A fenéklemez megfeleld oldalan nyissa meg
a peremet az (A) jell helyen, és sorjatla-
nitsa.

> A fenéklemez kdzepén vagjon ki egy nyi-
last (B), és sorjatlanitsa.

> Dugja a dugaszt (4) a nyilasba (B), és
vezesse utana a toltékabelt (6).
A toltékabel (6) a dokkoldallomas belsejé-
ben felfelé tolodik.
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> Dugja be a dugaszt (4).
A dugasz (4) mindkét oldalon hallhatéan és
érezhetéen bekattan.

A dokkolballomas rogzitése

il
)

> RoOgzitse a dokkoldéallomast a talajra négy
talajba vert szoggel (8).

0000099826_001

A hatarol6 huzal bevezetése

.

AR &
> Dugja a huzal kezdetét (9) a jobb oldali atve-
zetésbe (10), és vezesse utana a huzalt.
A hatarol6 huzal (9) a dokkoloallomas belsejé-
ben felfelé tolodik.

0000099959_001

> Addig vezesse utana a htarolé huzalt, hogy
a = 37 cm hosszUsagban (hosszusag:
1x iIMOW® Ruler) felfelé tainyuljon.

0458-012-9801-A



7 A dokkoldallomas feléllitasa

0000100402_001

> A huzal kezdetét (9) a haz kozelében jeldlje
meg a megfelel6 kabeljeldlével (11).
A jelélés megkonnyiti késébb a helyes
kapocshoz torténd csatlakoztatast.

74 Dokkol6allomas felallitasa a
flinyirasi terlleten

//////\

> A hatarolé huzalt (1) ugy helyezze el a fenék-
lemezben, hogy laposan fekudjon a kabelcsa-
tornaban, és rogzitsék a kampok (2).

0000099960_001

0000100294_001

> Rogzitse a hatarol6 huzalt (1) kézvetlenil a
fenéklemezen (3) egy régzitészeggel (4).

Ha a dokkol6allomas falnal all:

0000099961_001

> Vezesse el a hatarol6 huzalt (1) 37 cm tavol-
sagban (hosszlsag: 1x IMOW® Ruler) oldalt a
fenéklemeztél (3).

0458-012-9801-A
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> Vezesse a hatarolé huzalt (1) a fenéklemez-
zel (3) parhuzamosan a flinyirasi tertlet pere-
méig, és tartsa be a faltol mért 37 cm tavolsa-
got (hosszusag: 1x iIMOW® Ruler).

> A hatarolo huzalt (1) az 6ramutato jarasi ira-
nya szerint helyezze el a flinyirasi terulet
koral, B3 8.

Ha a dokkoléallomas egy szomszédos, bejarhaté
teriileten all:

0000100296_001

> Vezesse el a hatarol6 huzalt (1) 37 cm tavol-
sagban (hosszusag: 1x IMOW® Ruler) oldalt a
fenéklemeztdl (3).

> Vezesse a hatarol6 huzalt (1) a fenéklemez-
zel (3) parhuzamosan a flinyirasi tertlet pere-
méig.

> A hatarol6 huzalt (1) az éramutaté jarasi ira-
nya szerint helyezze el a flinyirasi terulet
koral, B3 8.

Ha a dokkoléallomas részben egy agyason,
részben a flinyirasi teriileten all:

0000099964_001

> A hatarol6 huzalt (1) a fenéklemeztdl (3)
oldalra vezesse el, és tartsa be a 37 cm tavol-
sagot (hosszusag: 1x IMOW® Ruler) az 4gyas-
sal parhuzamosan.

> A hatarolé huzalt (1) az éramutaté jarasi ira-
nya szerint helyezze el a flinyirasi terilet
koral, B3 8.

Ha a dokkoléallomas részben egy bejarhaté terii-
leten, részben a flinyirasi teriileten all:
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0000100397_001

> Vezesse el a hatarol6 huzalt (1) a fenéklemez-
tél (3) oldalra, és a bejarhaté teriilet mentén.

> A hatarolé huzalt (1) az éramutaté jarasi ira-
nya szerint helyezze el a flinyirasi tertlet
koéral, (3 8.

7.5 Dokkoléallomas feldllitdsa a
flnyirasi tertleten kiviil

g
8
8
8
8

> A hatarolé huzalt (1) ugy helyezze el a fenék-
lemezben, hogy laposan fekidjon a kabelcsa-
tornaban, és rogzitsék a kampok (2).

0000100295_001

> Rogzitse a hatarold huzalt (1) kdzvetlenil a
fenéklemezen (3) egy rogzitészeggel (4).

0000099966_001

> Vezesse a hatarolé huzalt (1) elérefelé a
flnyirasi teriletig.
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A flnyirasi tertilet peremétdl mért helyes tavol-
sag attdl fliigg, hogy a flnyirasi terllet pereme
bejarhato-e, vagy be kell-e tartani az
a = 37 cm tavolsagot (hosszusag: 1x iMOW®
Ruler).

> A hatarol6 huzalt (1) az éramutato jarasi ira-
nya szerint helyezze el a flinyirasi terulet
koral, B3 8.

7.6 Dokkoldallomas felallitasa a
flnyirasi teriilet k6zepén

////////\ S >

> A hatarol6 huzalt (1) ugy helyezze el a fenék-
lemezben, hogy laposan fekldjon a kabelcsa-
tornaban, és rogzitsék a kampok (2).

0000099960_001

0000100294_001

0000100048_001

0458-012-9801-A



8 Hatarolo huzal elhelyezése

> Vezesse el a hatarol6 huzalt (1) legalabb
37 cm tavolsagban (hosszusag: 1x iMOW®
Ruler) oldalt a fenéklemeztdl (3).

> Vezesse el a hatarol6 huzalt (1) minimum
a = 2 m tavolsagban a fenéklemez (3) mogott.

> Vezesse el a hatarolé huzalt (1) a dokkoloallo-
mas mogott kézépen a flinyirasi teriilet pere-
meéig.
A flnyirasi terllet peremétél mért helyes tavol-
sagot a szomszédos terulettdl fliggden kell
betartani.

> A hatarol6 huzalt (1) az éramutat6 jarasi ira-
nya szerint helyezze el a flnyirasi tertlet
koral, 41 8.

8 Hatarolé huzal elhelyezése
8.1 Altalanos elGirasok

A hatérol6 huzal és a vezet6 huzal elvezetésé-
nek ellendrzése a flinyirasi terileten

0000099843_001

> Bizonyosodjon meg arrol, hogy a hatarold
huzal és a vezet6 huzal mentén a flnyirasi
terllet az alabbi szélességekben egyenletes,
és lehetbleg akadalyoktdl mentes:

Hatarol6 huzal (1)

— kifelé: a = 37 cm (hosszUsag: 1x IMOW®
Ruler)

— befelé:b=12m

Vezetd huzal (2)

— menetirany szerint jobbra a dokkol6alloma-
sig: a = 37 cm (hosszusag: 1x IMOW®
Ruler)

— menetirany szerint balra a dokkol6alloma-
sigic=12m

0458-012-9801-A
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Hatérolé6 huzal elhelyezése

> A dokkoléallomasnal kezdve a hatarol6 huzalt
az 6éramutato jarasi iranya szerint kell elhe-
lyezni.

> Ne tdrje meg, ne vagja at, ne feszitse meg és
ne keresztezze a hatarolo huzalt.

> Gy6z6djon meg arrol, hogy a hataroldé huzalt
nem keresztezi vezet6 huzal.
> Kivétel: Utca telepitésekor a vezetd huzal-

nak kereszteznie kell a hatarol6 huzalt.

> Be kell tartani a legalabb 1 m tavolsagot a
szomszédos robotflinyiré-telepitések hatarold
huzaljaitol.

> Gy6z6djon meg arrol, hogy a hatarold huzal

hossza nem haladja meg a 850 métert.

A hatarol6 huzalt és a vezet6 huzalt ne fek-

tesse kilonb6z6é mélyre.

v

A hatarol6 huzal és a vezet6 huzal rogzitése

0000100053_001

ilil} — P Gy
> A hatarol6 huzalt és a vezet6 huzalt ugy régzi-
tse a rogzitdszegekkel, hogy teljesiljenek az
alabbi feltételek:

— Arogzitészegek kdzotti tavolsag legfeljebb
a=1m.

— A hatérol6 huzal és a vezetd huzal minden-
hol laposan fekszik fel a talajon.

— A rogzitészegeket teljesen be kell sullyesz-
teni.

Tartalék huzal elhelyezése

A tartalék huzalok megkdnnyitik huzalelhelye-
zéskor a korrekciokat, és mozgasteret hagynak a
jovébeni adaptaciokhoz.

Példak:

— Kibdvitenek egy agyast, és Ujra le kell hatar-
olni.

— A bokrok és cserjék nének, igy a hatarolé
huzalt nagyobb ivben kell elvezetni a ndvény-
zet kordl.

— A hatarol6 huzalt tul révidre szabtak le a dok-
koloallomasnal, és nem lehet csatlakoztatni.

Egy vagy tébb tartalék huzal betervezhet6 és
elhelyezhet6.
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0000100058_001

> A hatarolé huzalt a = 1 m hosszUsagban par-
huzamosan és szorosan egymas mellett 2
rogzitészeg koril kell elvezetni anélkdl, hogy a
hatarolé huzalok egymast kereszteznék.

> A tartalék huzalokat k6zépen két tovabbi rog-
zitészeggel kell rogziteni.

8.2 Vezet6 huzal betervezése és a

csatlakozasi hely elhelyezése
hatarol6 huzalon

A vezetd huzal vagy tobb vezetd huzal elhelye-
zését el6zetesen gondosan meg kell tervezni.
Mar a hatarol6 huzal elvezetésekor figyelembe
kell venni az 6sszes vezetd huzal helyzetét. Leg-
alabb egy vezet6 huzalt muszaj elhelyezni,
harom vezet6 huzal elhelyezhet6.

8

Egy vezetd huzal (1) az alabbi funkciokat tolti be:

— A dokkoldallomashoz (2) a hazajutashoz iranyt
mutat

— Egy inditasi pont (3) kivezérlése

— A flnyirasi terlletet zonakra (A és B) osztja

A vezetd huzal (1) a dokkoldéallomason (2)

kezdve a flnyirasi terlileten at kerul lefektetésre,
és egy lehetdleg tavol elhelyezkedd helyen csat-
lakozik a kérben futo hatarol6 huzalra (4). 3 10

0000100423_001
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> A vezetd huzalt ugy tervezze be, hogy a
kovetkez6 feltételek teljesiljenek:

— A vezet6 huzalt a = 2 m hosszon egyenesen
kell a dokkoloallomastol a flinyirasi terlletbe
vezetni.

— A vezet6 huzal és a korben futé hatarol6 huzal
kozotti minimalis tavolsag b = 27,5 cm

— A vezet6 huzal ¢ = 37 cm minimalis tavolsag-
gal (hosszusag: 1x IMOW® Ruler) egyenesen
és merdlegesen halad, majd csatlakozik a
hatarol6 huzalra.

0000100417_004

— A vezetd huzal nem keresztezheti lezart teri-
let kapcsolédasat.

— A vezetd huzal nem csatlakozhat sarokban a
hatarolé huzalra.

— A vezetd huzal nem csatlakozhat egy lezart
teriilet hatarolé huzalara.

— A vezetd huzal nem keresztezhet hatarol6
huzalt.
Kivétel: Utca telepitésekor a vezetd huzalnak
kereszteznie kell a hatarolé huzalt.

— A vezetd huzal nem térhet meg, nem fesziil-
het, és nem keresztezheti sajat magat.

0458-012-9801-A
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0000100229_003

A korben futd hatarold huzal (4) telepitésekor a

vezetd huzal csatlakozasi helyét le kell fektetni:

> Rogzitse a hatarold huzalt (4) az arra szolgalé
helyeken egy rogzitészeggel (5).

> Helyezze el a hatarolo huzalt (4) egy
d = 15 cm hosszusagu hurokként, és rogzitse
egy tovabbi rogzitészeggel (5).

> Vagja at a hatarolo huzalt (4) a drotful végénél
pl. egy oldalcsipé fogoval.
A huzalvégeket a telepités végén 6ssze kell
kotni a vezet6 huzallal. (1 10

> A hatarol6 huzalt (4) helyezze el tovabb a
fUnyirasi tertlet kordl.

8.3 Sarkok

90°-o0s sarkok

A 90°-0s sarkok két, egyenként 45°-0s sarokra
feloszthatok. Ezaltal a robotfiinyiré ezen a tertle-
ten egyenletesebben és kevésbé rangatézva val-
toztat iranyt.

0458-012-9801-A

> A hatarolo huzalt a sarokban Iegalabb 37 cm
hosszon (hosszusag: 1x IMOW® Ruler)
keresztben helyezze el.

Csucsos, 90°-nal kisebb szégi sarkok

Ossza fel a csucsos, 90°-nal kisebb szogi sar-
kokat két sarokra. Ezaltal a robotflinyiré ezen a
terlileten egyenletesebben és kevésbé ranga-
tézva valtoztat iranyt.

0000100054_001

> Blzonyosodjon meg arrol hogy a csucsos sar-
koknal a sarkok elérik a legalabb 90°-o0s sz6-
get.
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> Amennyiben a sz6g nem éri el a 90°-0s sz6-

get: Ossza fel a szoget.

> Helyezzen el egy 90°-nal nagyobb szdgi
sarkot. Utana a hatarolé huzalt legalabb
37 cm hosszon (hosszusag: 1x iMOW®
Ruler) egyenesen helyezze el.

> Majd helyezzen el egy 90°-nal nagyobb
sz0gl sarkot. Utana a hatarol6 huzalt lega-
labb 37 cm hosszon (hosszisag: 1x IMOW®
Ruler) egyenesen helyezze el.

8.4 Bejarhato terdlet

A flnyirasi terulettel kozvetlenil hataros terilete-
ket a robotflinyiré bejarhatja, ha a bejarhaté teri-
let és a flinyirasi terilet kozotti magassagkulonb-
ség nem haladja meg a 1,5 cm-t. A talajnak szi-
lardnak és akadalyoktdl mentesnek kell lennie.
Példak:

— Terasz

— Aszfaltozott ut

— Gyepszegeélykovek vagy lapok

Ha a hatarol6 huzal kis tavolsagra van a bejar-
haté terllettdl, az szegélymentes vagast tesz
lehetbvé.

0000100057_001

> A hatarol6 huzalt tavolsag nélkil helyezze el a
bejarhato terulettel parhuzamosan.
A bejarhaté terllet és a flnyirasi terllet kdzotti
maximalis magassagkulonbség a = 1,5 cm

8.5 Nem bejarhaté teriilet

Egy teriilet nem bejarhatd, ha a talaj magassa-

gaban akadalyok nyulnak be a nyirasi terlletre, a

talaj nem szilard, és ha a flnyirasi terllet és a

szomszédos terilet kdz6tt a magassagkulonb-

ség 1,5 cm-nél tobb.

Példak:

— Fal vagy kerités

— Alacsonyan nové agu sévény vagy bokor

— Sziklakert vagy kavicsos ut

— Gyokerekkel erésen bendétt talaj vagy egyenet-
len talaj
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0000099948_001

> A hatarolé huzalt 37 cm tavolsagban (hosszu-
sag: 1x iIMOW® Ruler) a nem bejarhato teriilet-
tel parhuzamosan helyezze el.

> Amennyiben a nem bejarhat6 tertilet a flinyi-
rasi terlleten talalhaté: A nem bejarhato teri-
letet hatarolja le lezart terllettel.

8.6 Vizfelllet

A vizfellletektdl nagyobb huzaltavolsagot kell
betartani, ha a vizfellletet nem hatarolja el egy
szilard és legalabb 10 cm magas akadaly a
flnyirasi terilettol.
Példak:
— Kerti t6
— Medence
— Patak vagy vizfolyas

}
| g =

0000100062_001

> A hatarolé huzalt a = 1 m tavolsagban, a parti
tertlettel parhuzamosan helyezze el.

> Amennyiben a vizfeliilet a flinyirasi teriileten
talalhato: A vizfellletet hatarolja le lezart teri-
lettel.

8.7 Szakadék széle

A szakadék szélétél nagyobb huzaltavolsagot
kell betartani, ha a szakadék szélét nem hatar-
olja el egy szilard és legalabb 10 cm magas aka-
daly a flnyirasi terllettél.

Példak:

— Lépcsd

— Tamfal

— Lépcsbzetes lejtd

0458-012-9801-A
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0000100063_001

£ !
> A hatarolé huzalt a = 1 m tavolsagban, a sza-
kadék szélével parhuzamosan helyezze el.

8.8 Lezart teriilet

A flnyirasi terlileteken azokat a tertleteket, ame-

lyeket a robotfiinyiré nem jarhat be, vagy nem

szabad bejarnia, lezart terulettel kell lehatarolni.

Példak:

— Szilard és legalabb 10 cm magas szegély nél-
kuli agyas

— Kerti t6 vagy medence szilard és legalabb
10 cm magas szegély nélkdil

— Akadalyok, amelyeket nem szabad megérin-
teni

— Akadalyok, amelyek nem elég szilardak

— Akadalyok, amelyek alacsonyabbak 10 cm-nél

Az erbteljes flinyirasi Uzemhez a lezart teriiletek-
nek nem lehet befelé gorbilé ive.

0000100055_001

b

> Vezesse el a hatarold huzalt (1) a peremtél a
lezart terllet iranyaba. Bizonyosodjon meg
arrol, hogy a lezart terliletnél betartottak az
alabbi méreteket:

— Minimalis tavolsag a tobbi hatarolé huzaltél
a=55cm
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— Huzaltavolsag b = 37 cm (hosszusag:
1x iIMOW® Ruler) (vizfellleteknél és szaka-
dékok szélénél b =1 m)

— a lezart terulet minimalis atméréje 74 cm

0000100232_001

> Helyezzen el hatarol6 huzalt (1) a lekorlato-
zando terllet kordl.

> A hatarol6 huzalt (1) parhuzamosan és szoro-
san egymas mellett kell visszavezetni a
peremhez anélkil, hogy a hatarolo huzalok
egymast kereszteznék.

8.9 Szilard akadaly

A flnyirasi teriileten 1évé szilard akadalyt nem
kell lezart terilettel lekorlatozni, ha az akadaly
legalabb 10 cm magas. Az akadalyt az ultra-
hang-érzékelbk és az Uitkozésérzékeld észlelik.

|

> A legalabb a = 10 cm magassagu fix akadalyt
nem kell lehatarolni.

0000100064_001
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8.10  Szikilet
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Amennyiben a hatarolé huzalok (1) kdz6tt meg-

tartottak az (a) minimalis tavolsagot, a robotf(i-

nyir6 bemegy minden szkuletbe.

> A hatarolo huzalt (1) az abra szerint helyezze
el, és gy6z6djon meg réla, hogy az alabbi
meéreteket betartottak:

— Minimalis tavolsag a szlkiletben a hatarolo
huzalok kozétt (1):a=2m

— Ha a szlkdletet oldals6 akadalyok hataroljak:
Vegyen figyelembe tovabbi b = 37 cm tavolsa-
got (hosszlsag: 1x iIMOW® Ruler)

> Ha nincs meg a minimalis a = 2 m tavolsag a
hatéarold huzalok (1) kdzott:
Helyezzen el egy vezet6 huzalt a szlkulet
kdzepén.

Sz(ikiilet vezeté huzallal
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A vezetd huzal (2) a robotflinyirét célzottan atve-
zeti a szlikileten, amennyiben a hatarolé huza-
lok (1) kdzott megtartottak az (a) minimalis tavol-
sagot.

Az izembe helyezés lezarasahoz a szlkulet
mogott el kell helyezni egy inditasi pontot (3), és
meg kell hatarozni az odajutas gyakorisagat.
Kulénben a robotflinyiré nem talal at a szikdle-
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ten. Az inditasi pontokat és zénakat a ,MYi-

MOW®” appon keresztill lehet beallitani.

> A hatarol6 huzalt (1) az abra szerint helyezze
el, és gy6z6djon meg réla, hogy az alabbi
meéreteket betartottak:

— Minimalis tavolsag a szliklletben a hatarolo
huzalok k6z6tt (1): a =55 cm

— Ha a sziikuletet oldals6 akadalyok hataroljak:
Vegyen figyelembe tovabbi b = 37 cm tavolsa-
got (hosszlsag: 1x IMOW® Ruler)

> Helyezzen el vezetd huzalt (2) a szlkulet
kozepén.

> Amennyiben nincs meg az oldals6 b = 37 cm
tavolsag (hosszlsag: 1x IMOW® Ruler): Tele-
pitsen egy utcat, hogy a robotflinyirét egy szé-
lesebb flinyirasi teriiletre lehessen vezetni
8.11 vagy hatarolja el a flinyirasi terilettdl a
szlikilet teruletét.

8.1

A miikddés ismertetése

I

2 e
%’3—A Y B
[

Sav segitségével (1) a szlikiletek céltudatosan
leklizdhet6k, vagy keresztezddések letesitheték.
A sav felosztja a flnyirasi terlletet egy f6 flnyi-
rasi terlletre (A) egy tovabbi flnyirasi teri-

letre (B).

A hatarolé huzal (2) megszakitasok nélkil kerdl
lefektetésre. Ez képezi a f6 flnyirasi terllet-

rél (A) a tovabbi flinyirasi teriletre (B) valé atme-
netelkor a savot.

C )
¢ {
( 9
14

e A

Sav

0000100066_003

UL XY 1
4 3 a]-f
+
XX XXV Y ‘

—
0000101523_001

A vezetéekhurkok (4) jelzik a robotflinyirénak,
hogy egy sav kezdddik vagy véget ér.

0458-012-9801-A



8 Hatarol6 huzal elhelyezése

A savban egy vezetd huzalt (3) el kell helyezni
kozépen.

Egy sav utan kiindulasi pontot (5) kell kijeldlni a
(B) flnyirasi teruleten. Kilénben a robotflinyird a
f6 fanyirasi terlletrél (A) nem talal at a savon
keresztil a (B) flinyirasi teruletre. Az inditasi
pontokat és azok felkeresési gyakorisagat a
,MYiIMOW®” appon keresztill lehet beallitani.

Savon belul nem torténik flinyiras.

Altalanos el&irasok

¢

/
tw\)\&”&,\f\p\/\kf\)
2

—l0

b

4

2
c
C )
> Gy6z6djon meg arrol, hogy a kovetkezd felte-
telek teljeslinek:
— A vezetékhurkok (4) k6zo6tti minimalis tavol-
saga=74cm.
— A haatrold huzalok (2) kdzétti tavolsag
b =55cm.
— Minimalis tavolsag az oldals6 akadalyoktdl:
c=15cm.

0000101478_001
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C
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4
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Sav elhelyezése
b— 2 ©
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0000100067_001

N

> Vezesse a hatarold huzalt (2) a f6 kaszalasi
tertletrdl (A) a (B) kaszalasi teriletre az abra
szerint.

> Ha a sav kanyarban van lefektetve: a hatarolé
huzalt (2) a = 74 cm hosszusagban (hossz: 2x
iIMOW® vonalzo) fektesse le a sav elején és
végén egyenesen és a flinyirasi terlletre
merdélegesen (90°).

> A hatarolé huzalt (2) vezesse az 6ramutato
jarasaval megegyez6 iranyba a (B) flnyirasi
terlltet koriil és vissza a savhoz.

¢ 2

L L
90°| e oo 90°

Y
0000101524_001

> Gy6z8djon meg arrdl, hogy a kévetkez6 felté-
telek teljestlnek:
— A vezet6 huzalt (3) a sav elétt legalabb
d = 37 cm hosszon (hosszlsag: 1x IMOW®
vonalzo) egyenesen és merblegesen (90°)
kell a savig elvezetni.
— A vezetd huzalt (3) a sav utan legalabb
e = 2 m hosszon egyenesen és merdlege-
sen (90°) kell a savtdl a (B) flinyirasi teru-
letre vezetni.
> Ha a tavolsagok és hosszusagok nem tartha-
ték be, akkor a (B) flinyirasi terlletet el kell
valasztani a f6 kaszalasi terllettél (A), és egy
masodlagos terlletet kell kialakitani.

0458-012-9801-A
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> C

~

> A hatarol6 huzalt (2) 37 cm hosszon (hossz:
1x iIMOW @ vonalzé) parhuzamosan és szoro-
san egymas mellett kell vezetni, anlkdl, hogy a
hatarolé huzalok egymast kereszteznék.
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> Vezesse el a hatarol6 huzalt (2) minimum
55cm tavolsagban parhuzaosan a 6 flinyirasi
tertilet (A) iranyaba.

> A hatarolé huzalt (2) 37 cm hosszon (hossz:
1x iIMOW® vonalzo) parhuzamosan és szoro-
san egymas mellett kell vezetnia 6 flnyirasi
terlilethez (A) anlkil, hogy a hatarolé huzalok
egymast kereszteznék.

> Ha a sav kanyarban van lefektetve: a hatarolo
huzalt (2) a = 74 cm hosszusagban (hossz: 2x
iIMOW® vonalzd) fektesse le a sav elején és
végén egyenesen és a flnyirasi terlletre
merd&legesen (90°).

> A huzal elehelyezésnek lezarasa a f6 nyirasi
tertleten (A).

e /\
’ ) B

L S N N V‘\i
. d
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L
N
90

o oo | 90°

0000099969_001

> A vezet6 huzalt (3) a 6 nyirasi terlleten (A)
¢ = 37 cm hosszon (hosszlsag: 1x IMOW®
vonalzd) egyenesen és merdlegesen (90°) kell
az savhoz elvezetni.

> A vezetd huzalt a savban kozépre kell elhe-
lyezni.

> A vezetd huzalt (3) a sav utan legalabb
d =2 m hosszon egyenesen és merdlegesen
(90°) kell a (B) flnyirasi terlletre vezetni.

8.12 Emelkeddk / lejtdk

A robotfiinyiré legfeljebb 45%-o0s emelkeddkre
képes felmenni és ott flivet nyirni. Az Upgrade
Kit 10 készlettel az iIMOW® hajtdkerekei akar
55%-os emelkeddkre is fel tudnak hajtani és ott a
berendezés flvet tud nyirni. Az Upgrade Kit 10
készlet tartozékként kaphaté.
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0000100399_001

> Amennyiben legfeljebb 27%-os emelkedd /
lejtd talalhaté a flinyirasi tertileten: A hatarolé
huzalt normal médon helyezze el.

8
2
8
8
8
8
8
8
8

> Amennyiben 27%-osnal nagyobb emelkedd /
lejté talalhato a flnyirasi tertleten: Az emel-
kedd / lejtd el6tt és utan a hatarold huzalt a =
legalabb 1,20 méter tavolsagra helyezze el.

> Ahhoz, hogy a robotfiinyiré a szint és az emel-
kedd / lejtd kozotti atmenetre ra tudjon hajtani,
az atmenet sugarat ugy kell kialakitani, hogy
b =1 m hosszon a talajtol szamitott tavolsaga
ne haladja meg a ¢ = 10 cm méretet.

8.13 Masodlagos terilet

A mellékterlletre a robotf(inyiré nem tud sajat
magatdl rahajtani. A robotflinyirét az tigyfélnek
kell a mellékteriletbe helyezni.

A mellékterlleten nem lehet elhelyezve vezet6
huzal.

0458-012-9801-A
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magyar

Ao

0000099951_001

0000100404_001

> A hatarolé huzalt (1) vezesse a féterlletrél (A)
a mellékteriletre (B), és helyezze el.
Minimalis tavolsag a hatarolé huzalokig
a=74cm

> Gy6z6djon meg arrol, hogy a hatarold
huzal (1) hossza nem haladja meg a
850 métert.

> A hatarolé huzalt (1) parhuzamosan és szoro-
san egymas mellett vezesse vissza az
(A\) flinyirasi teruletig anélkil, hogy a hatarolo
huzalok egymast kereszteznék.

8.14  Kisméreti flinyirasi teriilet

Kismeéreti flinyirasi terlilet esetén, ahol

20 méternél kevesebb hatarol6 huzalra van
sziikség, a kis terilethez valé STIHL AKM 100
modult kell hasznalni.

A STIHL AKM 100 stabilizalja a huzaljelet, és
huzal6sszekotdk segitségével a hatarolo
huzalba van bekétve.

9 A hatarol6 huzal elhelyezé-
sének lezarasa

9.1 A hatarolé huzal elhelyezésé-
nek lezarasa

Dokkoléallomas a fiinyirasi teriilet peremén, dok-
koléallomas a gyepteriilet peremén

0000100243_001

> Rogzitse a hatarold huzalt (1) kdzvetlenil a
fenéklemezen (2) egy rogzitészeggel (3).

> A hatarolé huzallal (1) mérje le kétszer a
fenéklemez (2) szélességét, majd vagja le a
megfeleld hosszusagura a hatarol6 huzalt (1)
oldalcsipd fogoval.

0458-012-9801-A

lemezben, hogy laposan fekidjon a kabelcsa-
tornaban, és rogzitsék a kampok (4).

0000100245_001

Vel x
> Dugja a hatarolé huzalt (1) a bal oldali atveze-
tésbe (5), és vezesse utana a huzalt.
A huzal vége (1) a dokkoléallomas belsejében
felfelé tolodik.

0000100246_001

> A huzal végét (1) a haz kdzelében jeldlje meg
a megfeleld kabeljelolével (6).

Dokkoléallomas a fiinyirasi teriileten kiviil

0000100249_001

> Vezesse a hatarol6 huzalt (1) szorosan a mar
lefektetett hatarold huzalon, és rogzitse egy
rogzitészeggel (2).
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0000100251_001

> Vezesse vissza a hatarol6 huzalt (1) szorosan
és parhuzamosan a masik hatarol6é huzalon
37 cm hosszUséagban (hosszisag: 1x iMOW®
Ruler) a dokkoloallomashoz anélkil, hogy a
hatarolé huzalok egymast kereszteznék.

> Vezesse vissza a hatarol6 huzalt (1) a perem-
hez, és tovabb a fenéklemezhez (3).

0000100244_001

> Rogzitse a hatarol6 huzalt (1) kézvetlenil a
fenéklemezen (3) egy régzitészeggel (4).

> A hatarol6 huzallal (1) mérje le kétszer a
fenéklemez (3) szélességét, majd vagja le a
megfeleld hosszusagura a hatarolo huzalt (1)
oldalcsipé fogdval.

0000100415_001

> A hatarolo huzalt (1) ugy helyezze eI a fenék-
lemezben, hogy laposan fekidjon a kabelcsa-
tornaban, és rogzitsék a kampok (5).

3
8
5
3
S
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8
3
8
8
8
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> Dugja a hatarold huzalt (1) a bal oldali atveze-
tésbe (6), és vezesse utana a huzalt.

A huzal vége (1) a dokkoléallomas belsejében

felfelé tolodik.

0000100416_001

> A huzal végét (1) a haz kdzelében jeldlje meg
a megfeleld kabeljelolével (7).
Az Uzembe helyezés lezarasahoz koételezd elhe-
lyezni egy inditasi pontot a flinyirasi tertileten.
Kulénben a robotflinyiré nem talal oda a flinyi-
rasi teruletre. Az inditasi pontokat és azok felke-
resési gyakorisagat a ,MYiMOW®” appon
keresztll lehet beallitani.

Dokkoléallomas felallitasa a fiinyirasi teriilet

kézepén
-----

0000100252_001

> Vezesse a hatarol6 huzalt (1) szorosan a mar
lefektetett hatarolo huzalon.

> Vezesse vissza a hatarol6 huzalt (1) szorosan
és parhuzamosan a masik hatarolé huzalon a
dokkolodallomashoz anélkil, hogy a hatarold
huzalok egymast kereszteznék.

> Vezesse el6re a hatarolo huzalt (1) 37 cm
hosszlsagban (hosszlsag: 1x IMOW® Ruler)
a fenéklemez (3) kordl.

0458-012-9801-A



10 Vezetd huzal elhelyezése

0000100243_001

> Rogzitse a hatarold huzalt (1) kozvetlenil a
fenéklemezen (2) egy rogzitészeggel (3).

> A hatarolé huzallal (1) mérje le kétszer a
fenéklemez (2) szélességét, majd vagja le a
megfelelé hosszusagura a hatarol6 huzalt (1)
oldalcsipd fogoval.

0000100404_001

lemezben, hogy laposan fekudjon a kabelcsa-
tornaban, és rogzitsék a kampok (4).

0000100245_001

A

> Dugja a hatarol6 huzalt (1) a bal oldali atveze-
tésbe (5), és vezesse utana a huzalt.

A huzal vége (1) a dokkoldéallomas belsejében

felfelé tolodik.

0000100246_001

> A huzal végét (1) a haz kdzelében jeldlje meg
a megfelel6 kabeljelolével (6).

0458-012-9801-A
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10 Vezet6 huzal elhelyezése
10.1  Vezet6 huzal elhelyezése

Mar a hatarol6 huzal elvezetésekor figyelembe

kell venni az 6sszes vezet6 huzal helyzetét.

> Vegye figyelembe a vezetd huzal elhelyezé-
sére vonatkozo altalanos elirasokat [ 8.2.

> A vezetd huzal (1) kezdetét dugja a k6zépsé
atvezetésbe (2), és vezesse utana a huzalt.
A vezetd huzal (1) a dokkoldallomas belsejé-
ben felfelé tolodik.

—

0000100236_001
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> Addig vezesse utana a vezet6 huzalt (1), hogy
a = 37 cm hosszUsagban (hosszusag:
1x IMOW® Ruler) felfelé talnydljon.

0000100405_001

> A vezetd huzalt (1) a haz kdzelében jeldlje
meg a megfeleld kabeljeltlével (3).
A jel6lés megkdnnyiti késébb a helyes
kapocshoz torténd csatlakoztatast.
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10 Vezetd huzal elhelyezése

0000100238_001

0000100230_001

> A vezet6 huzalt (1) ugy helyezze el a fenékle-
mezben, hogy laposan fekiidjon a kabelcsator-
naban, és rogzitse a kampo (4).

0000100406_001

> Rogzitse a vezetd huzalt (1) kdzvetlendl a
fenéklemezen (5) egy rogzitészeggel (6).

> A vezet6 huzalt (1) b = 2 m hosszon egyene-
sen és merdlegesen (90°) kell a dokkoldallo-
mastdl a flinyirasi teriletbe vezetni.

> A vezet6 huzalt (1) a drotfllig (7) a flnyirasi
terlilet peremén kell vezetni. A korben futd
hatarolé huzaltél (8) mért tavolsagnak lega-
labb ¢ = 27,5 cm-nek kell lenni.

0000100069_001

> Az akasztdokban a vezet6 huzalt atlésan kell

elhelyezni. A hatarol6 huzaltél mért tavolsag-
nak legalabb ¢ = 27,5 cm-nek kell lenni.
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> A vezetd huzalt (1) legalabb 37 cm hosszon
(hosszlsag: 1x IMOW® Ruler) egyenesen és
merdélegesen (90°) kell a drotfilig (7) elvezetni.

> Helyezzen el vezet6 huzalt (1) a drétfil (7)
kozepén keresztlil.

> Vagja at a vezet6 huzalt (1) a drotfil (7) végé-
nél egy oldalcsipé fogoval, és minden huzal-
véget alakitson ki azonos hosszusagura.

0000100233_001

> A hatarol6 huzalok (8) és a vezetd huzal (1)
végeit Uitk0zésig dugja be a huzalésszeko-
tébe (9).

A huzalvégeket nem szabad leszigetelni.

> A huzaldsszekotét (1) fogdval nyomija Ossze

Utkdzésig.

0000100231_001

> A hatarolé huzalokat (8) és a vezetd huzalt (1)
parhuzamosan és egymassal szorosan
vezesse anélkil, hogy a huzalok kereszteznék
egymast.

> ROgzitse a huzalokat tovabbi rogzitészegek-
kel.

0458-012-9801-A



11 Dokkoldallomas elektromos csatlakoztatasa
11 Dokkol6éallomas elektro-
mos csatlakoztatasa

11.1  Hataroldé huzal és vezet6 huzal
csatlakoztatasa

magyar

0000100253_001

d T 0N o

> Hajtsa el6re a fedelet (4).
A fedél (4) hallhatéan és érezhet6en bekattan.

0000100247_001

él (2) mentén oldalcsip6 fogdval vagja le a
megfelelé hosszusagura.

0000100293_001

> Helyezze fel a fedelet (5).
A fedél (5) hallhatéan bekattan.

11.2 A téltékabel elhelyezése és a
tapegység csatlakoztatasa

0000100248_001

> Szigetelje le a huzalvégeket a = 10 mm hosz-
szusagban.

> Csavarja 0ssze a huzalszalakat ugy, hogy
egyetlen huzalszal se logjon ki.

/
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0000099971_001
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adott kapcsokkal.

> A megfelel kapocs karjat (3) hatrafelé hajtsa
fel.

> Vezesse be a leszigetelt huzalvéget a megfe-
lel6 kapocsba (3), és a kar lezarasahoz Ujra
hajtsa elére.

> Rogzitse a hatarolé huzalokat és a vezetd
huzalt az dbra szerint a kabeltartokban, és
nyomja a jobb oldalra.

0458-012-9801-A

> Helyezze el a toltékabelt (1) a tapegység (2)
telephelyéig.

» Ugy vélassza meg a tapegység (2) telephe-
lyét, hogy a kdévetkez6 feltételek teljeslljenek:

— A tépegység (2) és a csatlakozovezeték a
flnyirasi terileten kivul talalhaté.

— Megfeleld konnektor talalhaté a tapegy-
ség (2) hatésugaraban.

— A tapegység (2) egyenletes és nem tartésan
nedves aljzaton all.

— A tapegység (2) a padlotél megemelkedik,
ha hosszabb ideig tartd nedvességnek van
kitéve.

— Amennyiben lehet: A telephely védve van
az id@jaras hatasaitdl, és arnyékban van.
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» Ugy helyezze el a téltdkabelt, hogy a kévet-
kez6 feltételek teljesiljenek:
— Atoltékabel (1) a flnyirasi terlleten kivdil
van.
— Atoltékabel (1) ugy van elhelyezve, hogy
abban senki nem tud megbotlani.
— A toltékabel (1) nem feszll és nincs 6ssze-
gabalyodva.
— A toltékabel (1) teljesen le van tekercselve,
és nem a dokkoldallomas alatt van.
— A toltékabel (1) nem fekszik tartésan ned-
ves aljzaton.
> Kosse Ossze a toltékabelt (1) a tapegység (2)
dugaszaval (3).

0000100254_001

> Dugja be a halozati dugaszt (4) egy megfe-
lel6en beszerelt konnektorba (5).
A dokkoldalloméason lévé LED zdld szinnel
vilagit.

11.3 A tapegység falra szerelése

A tapegység falra szerelhetd.

0000100290_001

> A tapegységet ugy szerelje fel, hogy teljesulje-
nek az alabbi feltételek:
— A rdgzitéshez megfelel6 anyagot hasznal-
nak.
— A tapegység vizszintes.
Az alabbi tavolsagokat betartjak:
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12 A robotflinyiro toltése

— A tapegység a lehetséges elektromos
telepitések (a) tertiletén kivil talalhato.
— Megfelelb konnektor talalhaté a tapegy-
ség hatésugaraban.
— Amennyiben lehet: A telephely védve van
az iddjaras hatasaitdl, és arnyékban van.

12 A robotffiinyiré téltése
12.1 A robotfiinyiré téltése

0000100255_001

> Tolja a robotfiinyirét Gtkdzésig a dokkoldallo-
masba.
A robotfiinyiré elvégez egy rendszerinditast,
és toltédni kezd.

A toltési id6 kilonbozd tényezdktdl fugg, pl. az
akkumulator hémérsékletétdl vagy a kdrnyezeti
hémérséklettdl. Az optimalis teljesitményért
vegye figyelembe a javasolt hémérsékleti tarto-
manyokat, td 23.7.

0000100425_001

\

Dokkoléallomason lévé LED (1) fehér szinnel
vilagit. A robotflinyird fénycsikjan egy LED (2)
fehér szinnel vilagit.

Az els6 toltés utan a robotflinyiré a jovében auto-
matikusan feltoltédik, amikor a flnyiras végén
visszatér a dokkoloallomasra.

0458-012-9801-A



13 Bluetooth®-os radidinterfész csatlakoztatasa

Energiahatékony toltés

Ahhoz, hogy a robotflinyiré akkumulatorat a
lehet6 legcsekélyebb energiaigénnyel fel lehes-
sen tolteni, a toltési funkcio mellett a robotflinyiré
és a dokkoléallomas minden nemsziikséges kie-
gészitd funkcidjat ki lehet kapcsolni.

0000100426_001

i-
MOW®” appban be van kapcsolva: kapcsolja
ki a ,Lopas elleni védelem” funkciét.

Nyomja meg egymas utan az alabbi billentyi-

kombinaciokat:

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (3).
A robotflinyird megall és lezarddik

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (3) , és addig
tartsa nyomva, hogy a fénycsik (4) teljesen
piros szinnel vilagitson.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (3).
A fénycsik (4) kétszer felvillan. A robotfiinyird
készllékzarja aktiv.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (3) , és addig
tartsa nyomva, hogy a fénycsik (4) teljesen
piros szinnel vilagitson, végul kétszer piros
szinnel felvillanjon.
Az ,energiahatékony toltés” izemmaod aktiv. A
robotflinyiré akkumulatora teljesen feltoltédik.
Minden kiegészitd funkcié ki van kap-
csolva.Minden kiegészité funkcio ki van kap-
csolva.

A toltés utan a robotflinyirét aktivalni kell, hogy
lizemkész legyen:
> Nyomja meg a ,START” gombot (5).

A robotflinyiré izemkész.

13 Bluetooth®-os radidinter-
fész csatlakoztatasa
13.1  Bluetooth®-os radios interfész
beallitasa

A robotfiinyiré rendszeresen Bluetooth®-os jelet
kild ki, hogy mobil végkésziilékhez lehessen
kapcsolni. A radiés interfészt a kiszallitasi allapo-
taban nem védi jelszé.
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> Toltse le a ,MYIMOW®” appot a mobil eszkdze

App Store-jaban, és hozzon létre egy fiokot.

> Adja hozza a robotfiinyirot a fiokhoz.
> Kovesse a képernyén megjelend utasitasokat,

és védje jelszéval a Bluetooth®-os radids inter-
fészt.

A jelsz6 megadasa utan a mobil végkészulék
hitelesitést kap a robotflinyiré vezérlésére és
konfiguralasara.

Egy tovabbi mobil végkésziilék csak a valasztott
jelszd megadasaval hitelesithetd. lly modon a
robotflinyiré védve van az illetéktelen hozzaférés
ellen.

14 Vilagitasi minta a robotfii-

nyirén és a dokkol6éalloma-
son

14.1 Fénycsik a roboffiinyirén

0000099841_001

A matrix kijelz6 (1) és a fénycsikok (2 és 3) a

robotflinyird allapotat és az lizemzavarokat

jelzik ki.

A matrix kijelz6 (1) és az ellls6 fénycsik (2)

csak allapotvaltaskor aktiv, és 20 masodpercig

vilagit.

Fehér vilagitasi minta:

— Nincs aktiv flnyiras.

Z0ld vilagitasi minta:

— Aktiv egy flnyirasi folyamat.

— A hatsé fénycsik (3) mutatja a flnyirasi
folyamat elérehaladasat.

Piros vilagitasi minta:

— A készilékzar aktiv.

— Hibajelzés.
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Kék vilagitasi minta - a hatsoé fénycsiknal (3):
— A robotfiinyiré rendszerfrissitést kap, vagy a
rendszer Ujraindul.

Ha a "Kdrnyezeti animacio” a

,MY iIMOW®“ alkalmazason keresztiil aktivalva
van, az elulsé fénycsik (2) allandéan fehéren
vilagit, amikor a robotflinyir6 mozgasban van.
Amikor az allapot megvaltozik, a "kérnyezeti
animacidé" 20 masodpercre elhalvanyul.

14.2 A dokkolballomason Iévé LED

A LED (1) a dokkoléallomas allapotat és az

Uzemzavarokat jelzi.

A LED (1) fehér szinnel vilagit:

— A dokkolo6allomas lizemkész allapotban
van.

— A robotflinyiré aktiv flnyirasi folyamat nél-
kil all a dokkol6alloméasban.

— A robotflinyiré aktiv finyirasi folyamat nél-
kil toltodik.

A LED (1) z6ld szinnel vilagit:

— A robotflinyir¢ flinyirasi folyamat alatt kdz-
tes toltést végez.

A LED (1) piros szinnel vilagit:

— Uzemzavar all fenn.

A LED (1) kék szinnel vilagit:

— Kommunikacioé a robotflinyiroval.

15 Robotffiinyiré kezelése és
beallitasa
Kezel6tabla

15.1

\
0000099962_001
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15 Robotflinyir6é kezelése és beallitasa

A nyomégombokkal (1-t6l 5-ig) a robotflinyird a
sajat alapfunkcioiban kezelhetd. A teljes funkcio-
nalitas a ,MYiMOW®” appon keresztiil elérhetd.
A finyiras inditasa
> Nyomja meg a ,START” gombot (3).
A robotfiinyiré elinditja a flinyirasi folyamatot,
végul automatikusan visszatér a dokkoloallo-
mashoz.

A fiinyiras megallitdsa és a robotfiinyir6 lezarasa
> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1).
A robotfilinyiré és a finyiromd megall. A robot-
flnyird lezarodik.
A roboffiinyiré dokkol6allomashoz kiildése
> Nyomja meg a ,HAZ” gombot (4).
A robotfiinyiré visszamegy a dokkoldallomas-
hoz.

A robotfiinyir6 feloldasa
> Nyomja meg a ,LAKAT” gombot (2).
> Nyomja meg a jelzett billentylikombinacidkat.

Informéaciék lehivasa

> Nyomja meg az ,INFO” gombot (5).
A robotflinyiré az aktualis allapotara vonat-
kozo, hallhato tajékoztatast ad.

152 MY iMOW®* app

Ahhoz, hogy a robotflinyirot kényelmesen lehes-

sen hasznalni, a ,MYIMOW®” appra van sziik-

ség. A ,MYiIMOW®” appal a robotfiinyiro kezel-

hetd és beallithato. A robotflinyiré vezeték nél-

klli halozati kapcsolattal (WLAN) és mobiltelefo-

nos kapcsolattal, vagy Bluetooth® Utjan dssze-

kapcsolhaté egy mobil végkészulékkel. Asztali

szamitégéprdl a robotflinyiré a webes ,MYi-

MOW®* appal kezelhetd és beallithatd.

F& funkciok:

— Afinyiras inditasa és megallitasa

— Flnyirasi terv

— Flnyirasi id6k beallitasa (asszisztenssel
vagy manualisan)

— Inditasi pontok elhelyezése (opcionalis)

— Zonak kivalasztasa (opcionalis)

Vagasi magassag beallitasa

Tavoli hozzaférés a robotflinyiréhoz, vezeték

nélkuli halézati kapcsolattal (WLAN)

Tavoli hozzaférés a robotflinyirohoz, mobilte-

lefonos kapcsolattal.

Segitségnyujtas

0458-012-9801-A



16 A robotflinyird megallitasa és a késziilékzar aktivalasa

16 A robotfiinyiré megallitasa
és a készlilékzar aktivalasa
16.1

A robotfiinyiré megallitasa és a
készilékzar aktivalasa

A FoveLvEzTETES

® Amennyiben a robotflinyirét nem a jelen hasz-

nalati utasitasban ismertetett médon allitjak

meg, és nem a készulékzar aktivalasaval

helyezik nyugalmi allapotba, akkor a robotfi-

nyir6 véletlendl elindulhat. Sulyos személyi

sérulések és anyagi karok keletkezhetnek.

> A robotflinyirdt szallitas, tarolas, tisztitas,
karbantartas, javitas kézben, vagy megval-
tozott, ill. szokatlan viselkedés esetén
allitsa meg, és aktivalja a készllékzarat.

0000100291_001

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1).
A robotflinyird megall és lezarddik.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1) , és addig
tartsa nyomva, hogy a fénycsik (2) teljesen
piros szinnel vilagitson.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1).
A fénycsik (2) kétszer felvillan. A robotfiinyird
készulékzarja aktiv. A robotflinyiré szallithato,
tarolhato, tisztithaté vagy karbantarthaté.

17 Szallitas

17.1  Arobotfiinyird széllitasa
> Allitsa meg a robotfiinyirét, és aktivalja a
készllékzarat.

0458-012-9801-A
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A robotfiinyiré hordozasa

0000099953_001

> Viseljen ellenallé anyagu munkakeszty(it.
> A robotflinyirét az elsé (1) és hatso fogantyu-
résznél (2) fogva hordozza.

A robotfiinyiré szallitasa jarm(iben
> Ugy biztositsa a robotflinyirét, hogy az ne tud-
jon felborulni vagy mozogni.

17.2 Az akkumulator szallitasa

Az akkumulator be van épitve a robotflinyiréba,

és csak STIHL markakereskedés szerelheti ki.

> Bizonyosodjon meg réla, hogy az akkumulator
biztonsagos allapotban van.

> Ugy csomagolja el az akkumulatort, hogy az
ne tudjon mozogni a csomagolasban.

> Ugy biztositsa ki a csomagot, hogy ne tudjon
mozogni.

Az akkumulatorra a veszélyes aruk szallitasara
vonatkozé koévetelmények érvényesek. Az akku-
mulator UN 3480 (litium-ionos akkumulatorok)
besorolasu, valamint az Ellendrzések és kritéri-
umok ENSZ kézikényv, lIl. rész, 38.3 szakasza-
nak megfelel6en lett megvizsgalva.

A szallitasi feltételekrél bévebben a
www.stihl.com/safety-data-sheets oldalon tajéko-
zbdhat.

18 Tarolas

18.1 A roboffiinyiré el6készitése a
tarolasra

A STIHL azt javasolja, hogy hosszabb lizemszi-

netek, pl. téli sziinet esetén helyezze a robotfi-

nyirét téli alomba”. A ,téli alom” kikapcsolja a

robotflinyiré minden felesleges kiegészitd funkci-

djat, és biztositja az akkumulator enyhe merlé-

sét.

> Amennyiben a ,Lopas elleni védelem” a ,MYi-
MOW®” appban be van kapcsolva: Kapcsolja
ki a ,Lopas elleni védelem” funkciot.

> Ha a robotflinyiro toltéttségi szintje 50% alatt
van: Toltse fel a robotflinyirét 50% folé.
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18 Tarolas

TUDNIVALO

0000101525_001

> Vegye ki a robotflinyirét a dokkoldallomasbal.

Nyomja meg egymas utan az alabbi billentyi-

kombinaciokat:

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1).
A robotflinyiré megall és lezarodik.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1) , és addig
tartsa nyomva, hogy a fénycsik (2) teljesen
piros szinnel vilagitson.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1).
A fénycsik (2) kétszer felvillan. A robotfiinyird
készulékzarja aktiv.

> Nyomja meg a ,STOP” gombot (1) , és addig
tartsa nyomva, hogy a fénycsik (2) teljesen
piros szinnel vilagitson, végul kétszer piros
szinnel felvillanjon.
A ,téli alom” izemmadd aktiv. Minden kiegé-
szitd funkcio ki van kapcsolva.Minden kiegé-
szitd funkcio ki van kapcsolva.

A téli sziinet utan a robotflinyirét aktivalni kell,
hogy Ujra Uzemkész legyen:
> Allitsa a robotfinyirét a fiinyirasi teriiletre.
> Nyomja meg a ,START” gombot (3).
A "téli alom" tzemmad inaktiv, a robotflinyiré
pedig Ujra Uzemkész.

18.2 A roboffiinyird tarolasa
> A robotflinyirét ugy tarolja, hogy a kovetkezd
feltételek teljesuljenek:
— A robotfiinyiré gyermekek altal nem hozza-
férheté helyen van.
— A robotfiinyiré tiszta és szaraz.
— A robotfiinyiré zart helyiségben van.
— A robotfiinyiré akkumulatora fel van téltve.
— Ne tarolja a robotflinyirét a megadott
hémérsékleti tartomanyokon kivil, Id 23.6.
— A robotflinyiré nem borulhat fel.
— A robotflinyiré nem tud legurulni.
— A robotflinyird vizszintesen all a kerekein.
— A robotflinyirén nem tarolnak targyakat.

A robotflinyiré fali tarton is tarolhaté. A fali tarté
tartozékként kaphato.
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® Ha nem ugy taroljak a robotflinyirét, ahogy az
a jelen hasznalati utasitasban el6 van irva,
akkor az akkumulator teljesen lemertlhet és
megjavithatatlanul karosodhat.
> Toltse fel a robotflinyiré akkumulatorat a
tarolas elbtt.

18.3  Robotflinyiro, dokkoléallomas,
toltdkabel és tapegyseég taro-
lasa

Hosszabb lizemsziinetek, pl. téli szlinet esetén a

dokkol6allomas, a toltékabel és a tapegység a

flnyirasi terlileten maradhat.

> Huzza ki a tapegység halézati dugaszat a kon-
nektorbdl.

> Ovja a halézati dugaszt az idéjaras hatasaitdl.

> Minden komponenst tisztitson meg.
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or-

0000101181_001

> Rogzitse a vodrét vagy a habarcsvalyut fold-
szbdgekkel a talajhoz.

Dokkoléallomas, toltékabel és tapegység lesze-
relése

A dokkoloallomas, a toltbkabel és a tapegység

eltavolithato a tartozékként kaphaté fali konzolon

valo tarolas céljabdl, vagy ha a lefedés nem

lehetséges.

> Huzza ki a tapegység halézati dugaszat a kon-
nektorbdl.

> Minden komponenst tisztitson meg.

> Valassza le a tolt6kabelt a dokkoléallomasrol
és a tapegységrél, majd tekerje fel.

0458-012-9801-A



19 Tisztitas

> Szerelje le a tapegységet, és tekerje fel a
csatlakozovezetéket.

> A hatarolé huzalt és a vezetd huzalt valassza
le a dokkoldallomasrol.

> A korrozio elleni védelem céljabdl zsirozza be
a huzalvégeket, és dvja az id6éjaras hatasaitol.

> Dokkoloallomas leszerelése.

19 Tisztitas
19.1

A roboffiinyiré tisztitdsa

A FIGYELMEZTETES
m A pengék vagoéélei élesek. A kezel6 megvag-
hatja magat.
> Viseljen ellendllé anyagl munkakesztydit.

> Allitsa meg a robotfiinyirét, és aktivalja a
készllékzarat.
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> A robotflinyirét az elsé (1) és a hatso fogan-
tyurésznél (2) fogja meg.

> Oldalt allitsa fel a robotfiinyirot, és biztositsa
lezuhanas ellen.

> Ellendrizze a diagnosztikai aljzat dugoit (3)
sérilés és szilard elhelyezkedés szempontja-
bol.

> Ha a késtarcsa (4) nagyon szennyezett: vegye
ki a késtarcsat (4).

0000100283_001

> A szennyezd6dést fapalcaval vagy puha kefé-
vel lazitsa fel. Stiikség esetén hasznaljon pH-
semleges tisztitdszert. A STIHL a STIHL Mul-
ticleant ajanlja.

> Finom vizsugarral blitse le a laza szennyez6-
déseket.

> A robotflinyiré aljat nedves ruhaval tisztitsa
meg.
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> A toltéérint